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PRÉFACE. 


Dans  cet  ouvrage,  j’ai  cherch»^  d’abord  à faire  comprendre 
comment,  par  les  progrès  de  l’abstraction  mathématique, 
on  est  amené  à concevoir  l’existence  d’une  théorie  qui  a 
pour  objet  les  propriétés  générales  des  fonctions  continues  ; 
que  ces  fonctions  s’expriment  ou  non  par  les  signes  de  l’al- 
gèbre ou  par  d’autres  symboles,  d’une  valeur  mathémati- 
quement définie.  Il  y a plus  d’un  avantage  à distinguer 
ainsi  la  théorie  des  fonctions,  de  l’application  qui  s’en  fait 
aux  fonctions  de  l’algèbre  et  de  la  trigonométrie  ; et  c’est  en 
ce  sens  que  j’ai  donné  :\mou  livre  le  titre  de  Traité  élémen- 
taire de  la  Théorie  des  Fonetions. 

Dans  l’état  actuel  de  l’analyse,  la  Théorie  des  Fonctions 
consiste  presque  entièrement  dans  la  théorie  dos  rapports 
qui  s’établissent  entre  les  fonctions  que  Lagrange  a nom- 
mées inrimitivcs  et  dérivées  ; et  l’expression  analytique  de 
ces  rapports  engendre  ce  qu’on  a appelé  depuis  Leibnitz  le 
Caleul  différentiel  et  intégraL  ou  bien  le  Calcul  infinitési- 
mal, à cause  de  la  notion  à'infiniment  petit  que  Leibnitz  y 
a jointe.  Pour  peu  que  l’on  ait  une  teinture  de  l’histoire  des 
sciences,  on  n’ignore  pas  que  Newton  a inventé  et  fait  con- 
naître, sous  le  nom  de  Méthode  des  fluxions,  un  calcul  qui 
a le  même  objet  que  celui  de  Leibnitz;  et  l’on  sait  que  le 
résultat  d’un  délxil  animé  entre  les  partisans  de  ces  grands 
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liomnies,  a élt5  d’assurer  à chacun  d’eux  un  droit  égal  cette 
mémorable  découverte. 

Le  développement  parallèle  des  idées  de  >ew1on  et  de 
celles  de  Leibnitz  n'est  pas  seidement  un  fait  historique  ; il 
tient  au  fond  du  sujet , et  ne  peut  être  négligé  dans  une 
exposition  didactique  sans  que  l’exposition  pèche  en  quel- 
que point  : les  deux  théories  se  complètent  l’une  l’autre, 
sans  qu’on  en  puisse  assigner  une  troisième  qui  ne  rentre 
au  fond  dans  l’nne  ou  dans  l’autre.  J’ai  cherché  à faire  sen- 
tir les  raisons  de  cette  double  solution,  autant  que  cela  m’é- 
tait permis  dans  un  ouvrage  destiné  à des  études  élémen- 
taires, et  jusqu’à  un  certain  point  pratiques. 

La  méthode  de  Lagrange,  avec  les  modifications  qu’elle 
a reçues  depuis  qu’on  a reconnu  l’impossibilité  de  fonder, 
comme  l’entendait  ce  gi'and  géomètre,  tout  le  calcul  dilTé- 
rontielsurde  simples  identités  algébriijues , n’est  au  fond 
qu’un  retour  à la  méthode  de  Newton.  Sa  notation,  qu’il  est 
utile  dans  une  foule  de  cas  d’employer  conciuremmcnlavec 
celle  de  Leibnitz,  ne  diifère  par  rien  d’essentiel  de  la  no- 
tation newtonienne  ; et  les  épithètes  vagues  de  {jrimilivcs 
et  de  dérivées  ne  valent  pjis  les  dénominations  de  fhicnles 
et  de  (luxions  auxquelles  Newton  avait  donné  un  sens  si 
précis.  Mais  je  n’ai  pas  oublié  que,  dans  un  livre  à l’usagt' 
des  jeunes  étudiants , il  faut  parler  le  langage  actuellement 
reçu  dans  les  écoles.  En  conséquence  j’ai  exposé  d’.'dx>rd, 
dans  un  chapitre  spécial,  la  théorie  des  fonctions  dérivées, 
sous  la  forme  qu’on  lui  donne  maintenant  ; puis,  je  me  suis 
attaché  à faire  comprendre  la  théorie  des  infiniment  petits, 
et  l’identité  des  résultats  obtenus  par  la  méthode  infinitési- 
male avec  ceux  que  donne  la  considération  des  limites  et 
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des  fonctions  dérivées.  Une  fois  cette  identité  bien  saisie 
par  le  lecteur,  il  peut  sans  scrupule  accepter  les  démonstra- 
tions par  l’infiniment  petit,  et  profiter  des  simplifications 
que  ce  tour  de  démonstration  a la  propriété  d’opérer. 

De  cette  manière,  le  lecteur  n’arrive  qu’avec  lenteur, 
quoique  sans  circuits,  à la  différentiation  des  fonctions  élé- 
mentaires, par  laquelle  les  auteurs  débutent  ordinairement. 
Je  souhaite  que  cette  lenteur  ne  soit  pas  trop  blâmée  ; et  je 
m’imagine  que,  si  j’ai  réussi  à me  rendre  clair,  au  moins  h 
une  seconde  lecture,  les  commençants  trouveront  quelque 
avantage,  pour  la  suite  de  leurs  études,  à avoir  insisté  un 
{leu  longuement  sur  ces  généralités. 

Pour  représenter  des  fonctions  qui  peuvent  être  quelcon- 
ques, et  même  n’avoir  pas  d’expression  mathématique.  J’ai 
fait  im  continuel  usage  des  courbes.  Ce  signe,  si  naturel  et 
si  commode,  rend  presque  évidents  une  foule  de  résultats 
dont  la  preuve  exige,  pour  être  suivie,  un  certain  cflort 
d’esprit,  quand  on  ne  s’aide  pas  des  considérations  graphi- 
ques ; et  il  ne  faut  pas  confondre  l’emploi  de  ces  considéra- 
tions, pour  la  facile  intelligence  de  la  théorie  des  fonctions, 
avec  l’application  du  calcul  différentiel  à la  géométrie , qui 
fait,  dans  ce  premier  volume,  l’objet  d’un  livre  particulier. 
Les  applications  géométriques  du  calcul  intégral  ont  beau- 
coup moins  d’étendue,  et  on  les  trouvera  dans  le  second 
volume,  exposées  après  les  théories  de  pure  analyse  aux- 
quelles elles  se  rapportent  le  plus  immédiatement. 

Il  était  permis  à une  autre  époque  de  regarder  les  appli- 
cations géométriques  comme  le  but  principal  de  l’analyse  : 
il  n’en  est  plus  de  même  depuis  les  rapides  progrès  de  ta 
physique  mathématique.  La  discussion  des  questions  paili- 
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culièrcs  de  physique,  auxquelles  les  géomètres  ont  appliqué 
l’analyse,  n’appartient  pas  sans  doute  à un  traité  de  mathé- 
matiques pures  ; mais  les  propriétés  générales  des  fonctions, 
en  tant  qu’elles  représentent  des  grandeurs  physiques,  va- 
riables dans  l’espace  et  dans  le  temps,  sont  un  sujet  de  spé- 
culations générales  et  abstraites  qui  n’emprunte  rien  à l’expé- 
rience, et  qui  appartient  aux  mathématiques  pures,  aussi 
bien  que  l’exposé  des  propriétés  de  l’étendue.  Nous  avons 
appelé  l’attention  du  lecteur  sur  ces  propriétés  générales 
des  fonctions  physiques  et  des  fonctions  du  temps,  chaque 
fois  que  l’occasion  s’en  est  présentée  ; et  le  présent  ouvrage 
pourrait  être  considéré  à cet  égard  comme  une  introduc- 
tion générale  à la  physique  mathématique. 

En  adoptant  la  forme  de  Traité,  j’ai  dû  m’attacher  à 
rendre  l’ordre  et  la  distribution  des  matières  aussi  naturels 
que  possible  ; sans  ignorer  (ju’on  ne  peut  atteindre  ce  but 
de  manière  à éviter  toute  association  arbitraire  et  toute  sé- 
paration regrettable.  Le  premier  volume  renferme  ce  qu’on 
a coutume  de  comprendre  sous  la  rubrique  de  Calcul  diffé- 
renliel  ; le  second  est  consacré  au  Calcul  iutégral  et  à celui 
des  différeuces  finies  : maisje  donne  dès  le  commencement 
du  premier  volume,  au  hvre  intitulé  des  Principes,  les  pre- 
mières notions  du  calcul  intégral  et  du  calcul  des  différences 
finies,  qui  m’ont  semblé  nécessaires  pour  rendre  plus  claires 
ou  plus  complètes,  ou  pour  fixer  à leur  juste  place  des  théo- 
ries qui  se  rattachent  au  calcul  différentiel. 

Je  me  suis  écarté  de  l’usage  en  plaçant  le  Calcul  [des  va- 
riations dans  le  cinquième  hvre,  qui  a pour  objet  les  qua- 
dratures, avant  la  théorie  de  l’intégration  des  équations 
différentielles.  Cette  innovation  me  parait  motivée  sur  l’ordre 
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des  diflicultds,  non  moins  que  sur  l’enchaînement  des  ma- 
tières. En  écartant  le  calcul  des  variations  de  la  théorie  des 
quadratures,  à laquelle  il  se  rattache  naturellement , pour 
le  rejeter  aj*rès  l’intégi'ation  des  équations  aux  différences 
partielles,  on  induit  les  commençants  en  erreur  sur  la  vTaie 
nature  de  cette  belle  méthode  de  Lagrange,  comme  si  elle 
constituait  (selon  l’expression  proposée  par  un  auteur  de 
mérite)  un  nouveau  calcul  htjpertranscendanl’imdis  que 
ce  n’est  qu’une  élégante  application  des  principes  du 
calcul  difféi’entiel  aux  fonctions  renfermées  sous  un  signe  de 
quadrature. 

Le  progrès  actuel  des  sciences  mathématicpics  n’exige  pas, 
comme  celui  de  quelques  branches  de  la  physique,  une 
refonte  èontinuelle  des  éléments  : cependant,  à mesure  que 
certaines  théories  se  simpUfient,  ou  reçoivent  des  ajiplica- 
tions  plus  importantes,  elles  acquièrent  des  droits  à passer 
dans  l'enseignement  élémentaire,  et  à y prendre  la  place 
d’autres  spéculations  auxquelles  on  n’a  pas  reconnu  la 
même  fécondité.  Il  m’a  semblé  que  les  principes  de  la 
théorie  des  fonctions  elliptiques  et  eulériennes  devaient  se 
trouver  dans  les  éléments  du  calcul  intégral  ; que  les  exem- 
ples de  détermination  d’intégrales  définies  devaient  y être 
multipliés;  qu’il  fallait  insister  sur  les  nouveaux  procédés 
d’inlégi-ation  des  équations  linéaires  aux  différences  par- 
tielles, assez  pour  préparer  convenablement  le  lecteur  à 
l’intelligence  des  travaiLX  spéciaux  de  physique  mathéma- 
tique. 

11  ne  faut  pas  confondre,  dans  une  exposition  didactique, 
l’enchaînement  logique  des  jtropositions,  avec  les  liaisons 
naturelles  qu’ont  entre  elles  les  vérités  physiques  ou  abs- 
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traites  qu’il  s’agit  d’exposer.  On  peut  satisfaire  à toutes  les 
conditions  d’un  enchaînement  logique,  sans  éclairer  l’es- 
prit sur  les  rapports  essentiels  des  idées  et  des  théories  aux- 
quelles on  l’applique.  Les  intelligences  pénétrantes  finissent 
par  saisir  ces  rapports  ; et  n’en  eussent-elles  qu’une  percep- 
tion confuse,  cela  suffit  pour  les  guider  dans  la  recherche  de 
vérités  nouvelles  : mais  il  est  bon  de  facihter  ce  travail  aux 
esprits  ordinaires.  On  ne  sera  pas  surpris  que,  d’après  cette 
manière  de  voir,  je  n’aie  pas  fait  consister  seulement  ma 
tâche  dans  la  reproduction  d’une  suite  de  démonstrations 
pour  le  tableau.  J’avoue  mémo  (jue  j’attacherais  moins  de 
prix  à mettre  dans  la  démonstration  d’un  tliéorème  cette 
rigueur  extrême,  si  recherchée  maintenant  de  quelques  per- 
sonnes, qu’à  faire  clairement  apercevoir  la  raison  de  ce 
théorème  et  scs  connexions  avec  les  autres  vérités  mathé- 
matiques. 

J’ai  évité  soigneusement  d’employer  des  mots  qui  n’eus- 
sent  pas  déjà  cours,  et  l’on  ne  trouvera  dans  ce  Traité,  quant 
à la  terminologie,  qu’une  innovation  de  quelque  impor- 
tance : celle  qui  consiste  à distinguer  par  des  numéros 
d’ordre  les  diverses  solutions  de  continuité  d’une  fonction. 
Ainsi,  je  dis  qu’une  fonction  éprouve  une  solution  de  con- 
tinuité du  premier  ordre,  lorsqu’elle  prend  une  valeur  infinie 
ou  qu’elle  passe  brusquement  d’une  valeur  finie  à une 
autre;  si  une  pareille  solution  de  continuité  est  subie  par  la 
fonction  dérivée  du  premier  ordre,  je  dis  que  la  fonction 
primitive  éprouve  une  solution  de  continuité  du  second 
ordre,  et  ainsi  de  suite.  Cette  définition  a pour  but,  non-sem- 
lement  d’abréger  le  discours,  mais  aussi  de  donner  plus  dt‘ 
précision  à certaines  notions  fondamentales,  et  je  m’é- 
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tonne  qu'on  ne  l'iiit  pas  déjà  introduite  dans  les  livres  di- 
dactiques. 

Je  n’ai  pas  craint  d’employer,  dans  quelques  passages 
fort  courts  du  premier  volume,  des  termes  dont  l’acception 
philosophique  est  bien  connue,  mais  qui  ne  semblent  pas 
appartenir  à la  hmgue  mathématique.  Ceux  des  lecteurs  que 
ces  termes  cho(iucraient,  peuvent  passer  outre  sans  incon- 
vénient. J’ai  conservé  ces  passages,  en  les  resserrant,  pour 
des  personnes  d’une  autre  tournure  d’o.sprit,  qui  trouveront 
développées  ailleurs  les  idées  que  je  n’ai  fait  (|u’iudi(iuer 
ici. 


Tout  ce  tpii  précédé  est  tiré  de  la  préface  de  la  première 
édition  de  cet  ouvrage,  qui  a paru  en  18il.  Mon  éloigne- 
ment de  Paris,  et  surtout  l’alfaiblissement  croissant  de  ma 
vue  ne  m’ayant  pas  permis  de  surveiller  moi-méme  cette 
seconde  édition,  comme  je  l'aurais  souhaité,  j’ai  obtenu  le 
secours  obligeant  de  M.  Briot,  professeur  de  mathématiques 
spéciales  au  lycée  Saint-Louis,  aussi  connu  du  monde  sa- 
vant par  ses  travaux,  (jiie  de  la  jeunesse  de  nos  écoles  par 
les  succès  de  son  enseignement.  11  a bien  voulu  l'endrc  ce 
service  à l’un  des  chefs  les  plus  anciens  du  corps  dans  le- 
quel il  occupe  lui-inémc  un  rang  si  distingué.  Je  lui  suis 
reilevable  des  améliorations  de  détail  (pie  cette  éiblion  pré- 
sentera, et  je  dois  demem-er  responsable  des  défectuosités 
qui,  au  jugement  de  quelques  personnes , n’auraient  pas 
disparu,  jiai’ce  qu’il  a semblé  qu'on  n’aurait  pu  leur  donner 
satisfaction  sur  ce  point  sans  trop  s’écarter  du  plan  et  des 
idées  de  l’auteur,  tels  qu’on  les  a indiqués  plus  haut. 

J'ai  encore  obtenu  de  M.  Briol,  dans  l’intérêt  des  élu- 
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(liants  (jui  feront  usage  de  mon  livre,  (ju’il  y joignit  quel- 
ques Notes  ou  Additions  : celles  qui  se  trouvent  J»  la  suite  du 
premier  volume  roulent  sur  quelques  points  dcjücats  de 
géométrie  analytique;  une  autre,  beaucoup  plus  importante 
et  placée  à la  fin  de  l’ouvrage  dont  je  la  regarde  comme 
le  complément,  concerne  les  principes  de  la  théorie  des 
fonctions  où  les  variables  passent  par  des  valeurs  imagi- 
naires. Je  dois  entrer  à cet  égard  dans  quelques  explica- 
tions. 

La  distinction  des  valeurs  réelles  et  bnaginaires  s’est 
produite  à l’occasion  de  la  résolution  des  écpiations  algé- 
briques de  degrés  supérieurs,  comme  la  distinction  des  quan- 
tités positives  et  négatives  était  venue  à l’occasion  de  la  réso- 
lution des  équations  du  premier  degré.  Ensuite  la  compa- 
raison des  fonctions  exponentielles  et  circulaires  a continué 
de  montrer  comment  le  cas  de  l’imaginarité  s’associe  au 
cas  de  la  réalité,  en  fait  en  cpiehiuo  sorle  la  contre-partie 
ou  le  pendant.  C’est  ainsi  qu’en  géométrie  l’hyperbole  s’as- 
socie à l’ellipse,  le  cas  de  l’ellipse  étant  pour  l’étendue  ou 
la  compréhension  comparable  au  cas  de  l’hyperbole  et  ré- 
ciproquement ; tandis  que  la  parabole  ne  peut  être  considé- 
rée que  comme  une  variété  singulière,  soit  de  l’hyperbole, 
soit  de  l’ellipse. 

Or,  depuis  une  trentaine  d’années,  les  travaux  de  plusieurs 
analystes  éminents,  en  tête  desquels  il  faut  placer  M.  Cau- 
chy, ont  tendu  à.  changer  ce  point  de  vue  duquel  les  valeurs 
imaginaires  étaient  envisagées  autrefois,  de  manière  (pie  la 
forme  imaginaire  devint,  pour  ainsi  dire,  Informe  normale, 
dont  le  cas  de  la  réalité  ne  serait  (algébriquement  par- 
lant) qu’une  variété  exceptionnelle  et  singulière,  correspon- 
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liant  au  cas,  très  particulier  en  eiïet,  oîi  le  coefficient  de 
s’évanouit,  dans  l’expression  générale  des  valeurs 
imaginaires.  Cette  idée,  si  éloignée  des  notions  premières, 
pouvait  bien  passer  d abord  pour  n être  elle-même  (ju  une 
singularité.  Elle  demandait  à être  justifiée  par  l’expérience, 
par  ce  genre  d’expérience  auquel  les  idées  peuvent  être 
soumises,  et  qui  consiste  à montrer  qu  effectivement  1 ordre 
s’introduit  dans  les  idées  anciennes  au  moyen  de  l’idée  nou- 
velle, et  que  cet  ordre  est  le  principe  de  nouvelles  décou- 
vertes. 

Il  me  semble  aujourd’hui  que  l’expérience  est  en  voie  de 
s’accomplir  pour  l’idée  dont  il  s agit,  surtout  depuis  qu  elle 
a pris  une  forme  sensible  à l’aide  d’un  système  de  représen- 
tation graphique  qui  s’offrait  tout  naturellement.  Il  s’est 
. trouvé  tpie  cette  idée  relie  et  explique  fort  bien,  d’une 
part  le  théorème  sur  l’existence  et  la  forme  générale  des 
racines  des  équations  algébriques , d’autre  part  les  règles 
du  développement  en  séries  convergentes,  d’autre  part  en- 
core les  cas  singuüers  du  problème  de  l’intégration  ; enfin 
que  la  théorie  des  fonctions  elliptiques  (l’objet  des  travaux 
les  plus  importants  de  l’époque,  dans  le  champ  de  la  spé- 
culation mathématique  ) , s’y  rattache  par  des  liens  très 
étroits.  Cette  idée  a donc  des  droits  désormais  acqms  a 
passer,  même  dans  l’enseignement  élémentaire , selon  la 
mesure  que  cet  enseignement  comporte. 

La  série  des  valeurs  par  lesquelles  peut  passer  une  quan- 
tité en  restant  réelle  est  une  série  linéaire  ou  à simple  en- 
trée : le  tableau  des  variations  possibles  d’une  valeiu*  ima- 
ginaire est  à deux  dimensions  on  à double  entrée.  Déjà  l’on 
avait  remarqué  que,  pour  démontrer  de  la  manière  la  plus 
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siinjile  certains  théorèmes  do  géométrie  plane,  il  fallait  les 
rattacher  h des  théorèmes  analogues  dans  la  géométrie  de 
l’espace  ; de  même  il  tarrive,  en  vertu  de  l’idée  préconisée, 
qu’une  certaine  analyse  à deux  dimensions,  dont  les  courbes 
tracées  sur  un  plan  sont  la  peinture,  donne,  en  rétablissant 
la  continuité  interrompue,  la  clef  des  anomalies  que  les 
valeurs  réelles  présentent  dans  leur  mouvement  en  série 
linéaire. 

Ayant  trouvé  ces  considérations  très  bien  exposées,  à 
mon  sens,  dans  le  premier  des  trois  importants  mémoires 
(pie  MM.  Briot  et  Bouquet  viennent  de  présenter  à l’Aca- 
démie des  Sciences  de  Paris,  sur  le  sujet  dont  il  s’agit,  j’ai 
prié  les  auteurs  de  consentir  à ce  que  ce  mémoire  fût  réim- 
primé en  forme  d’addition  au  présent  ouvrage.  El  comme 
je  suis  d’avis  que  dans  les  livres  didactiques,  aussi  bien  que 
dans  les  programmes  d’enseignement,  il  faut  savoir  se  ré- 
soudre à compenser  les  additions  par  des  retranchements 
convenables,  j’ai  beaucoup  abrégé  les  détails  que  j’avais 
donnés  dans  la  première  édition  sur  l’intégration  des  équa- 
tions aux  dilféreiices  finies,  sujet  curieux  mais  délaissé 
maintenant,  parce  ([u’il  semble  peu  promettre.  On  ne  sau- 
rait trop  le  redire  : l'homme  expérimente  sans  cesse,  dans  le 
domaine  des  idées  comme  dans  celui  des  réalités  physiques. 
Il  cherche  les  idées  fécondes,  et  trouve  dans  leur  fécondité 
même  le  motif  de  croire  que  ces  idées  ne  sont  pas  des  créa- 
tions artiûcicllcs,  de  simples  jeux  d’esprit,  mais  la  juste 
expression  de  la  raison  des  choses  et  de  leurs  rapports. 

Dijoo,  le  1"  novembre  1856. 
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LIVRE  PREMIER. 

PRINCIPES. 


CHAPITRE  PRETER. 

UES  FONCTIONS  EN  GÉNÉRAL  ET  DE  LA  THÉORIE  DES  FONCTIONS. 

1 . Dans  le  langage  emblématique  des  anciens  algébristes, 
les  produits  de  facteiu“s  égaux  s’appelaient  iiulifTércmmcnt 
puissances,  diqnilés  ou  fondions  : nous  attachons  encore  au- 
jourd'hui au  mot  de  pumance  la  même  acception,  et  celui 
de  dignité  [dignilas)  est  resté  en  usage  dans  le  latin  tecli- 
nii  UC  ; mais  le  terme  de  fonction  a dépouillé  depuis  longtemps 
cette  acception  particulière  pour  en  prendre  une  autre  beau- 
coup plus  générale,  et  dont  la  généralité  dénote  l’un  des 
progrès  les  plus  remarquables  de  l’abstraction  mathématique. 

Jean  Remoulli  paraît  être  le  premier  qui  ait  entendu  par 
fonction  d’une  quantité  x,  non-seulement  les  puissances  de 
cette  quantité,  telles  que  x‘,  mais  toutes  les  ipiantités  ij  dont 
on  peut  exprimer  par  des  signes  d’algèbre  la  relation  avec 
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la  quantité  x : relation  en  vertu  de  laquelle  la  videur  de  x 
détermine  celle  de  y et  réciproquement.  Ainsi  : 

ar*  — m X n 1 

y=a+  {b—xY,  y — ^ •'/  = ~ 

sont  en  ce  sens  des  fonctions  de  x aussi  bien  que  x".  On 
fait  tomber  vers  l’année  1690  la  date  de  cette  innovation  ('), 
qui  n’aurait  eu  d’ailleurs  fju’une  faible  importance,  si  elle 
ne  s’était  rattachée  aux  idées  émises  par  Descartes,  un  demi- 
siècle  auparavant. 

n résulte  en  effet  des  conceptions  de  Descartes,  qu’une 
équation  algébrique  n’est  pas  seulement  propre  à indiquer 
les  opérations  de  calcul  jiar  lesquelles  on  peut  obtenir  la 
valeur  numérique  d’une  quantité  déterminée,  mais  quelle 
exprime  encore  la  loi  suivant  la(|uelle  varient  simultanément 
deux  grandeiu^  dont  l’une  déjiend  de  l’autre,  et  qui  toutes 
deux  passent  d’une  valeur  à une  autre  sans  discontinuité, 
ou  en  prenant  successivement  toutes  les  valeurs  intermé- 
diaires. Il  fallait  exprimer  d’une  manière  générale  cette  dé- 
pendance entre  deux  gi-andeurs  variables  ; ce  qu’on  fait 
commodément  en  disant,  d’après  Bernoulli,  que  Tune  des 
variables  est  fonction  de  l’autre. 

La  pensée  de  Descartes  était,  comme  chacun  le  sait,  d’ap- 
pliquer l’algèbre  à la  géométrie,  et  pour  cela  de  définir  al- 
gébriquement les  courbes  au  moyen  d’une  équation  entre 
les  coordonnées  de  chaque  point.  Réciproquement,  cette 
idée  mettait  sur  la  voie  d’appliquer  la  géométrie  à l’al- 
gèbre, en  considérant  les  deux  variables  de  toute  équation 


(')  Voyez  deux  notes  de  Leibnitz,  insérées  dans  les  Acta  eruditonm  et 
dans  le  Journal  des  Savants  pour  l’année  1691  {Œuvres  de  Leibnitz,  t.  III, 
p.  300  et  302).  Le  mot  de  fonction  y est  pris  dans  une  acception  qui  n’est 
pas  encore  précisément  celle  qu’il  a conservée,  mais  qui  s’en  rapproche  beau- 
coup pour  le  sens  et  pour  la  généralité. 
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indéterminée  comme  les  coordonnées  d’une  ligne  dont  on 
|)eut,  au  moyen  de  l’équation  mémo,  déterminer  avec  exac- 
titude autant  de  points  qu’on  le  juge  convenable.  La  courbe 
n’est  plus  alors  que  le  signe  graphique  et  conventionnel  de 
la  loi  algébrique  qui  lie  les  variables  entre  elles  ; mais  ce 
signe  conventionnel  est  merveilleusement  adapté  à la  natine 
de  la  chose  signifiée  ; et  il  ramène  à des  faits  de  pure  intui- 
tion des  rapports  que  l’esprit  ne  saisirait  pas  sans  effort  dans 
leur  nature  abstraite,  en  s’astreignant  à n’employer  que  des 
signes  d’une  autre  espèce.  La  continuité  de  la  ligne  est 
l’image  sensible  de  la  continuité  de  la  fonction  : et  les  in- 
flexions d’une  courbe,  son  allure,  font  souvent  voir  d’un  coup 
d’œil  ce  qu'on  ne  mettrait  que  péniblement  en  évidence 
par  la  discussion  algébrique  de  l’équation  que  la  courbe  re- 
présente. 

2.  Le  caractère  propre  d’une  fonction  continue  consiste 
en  ce  que  l’on  peut  toujours  assignera  l’une  des  variables  des 
valeui's  assez  voisines  pour  que  la  différence  entre  les  valeurs 
correspondantes  de  la  fonction  qui  en  dépend,  tombe  au- 
dessous  de  toute grandeur  donnée.  Autrement  cette  fonction 
ne  pourrait  pas  être  exprimée  par  rordonnée  d’une  bgne 
dont  l’autre  variable  est  l’abscisse;  et,  réciproquement,  il 
est  manifeste  que  cette  propriété  subsiste  poin  toute  fonction 
exprimée  par  l’ordonnée  courante  d’une  certaine  ligne. 
Quand  une  fonction  définie  par  une  formule  algébrique  de- 
vient infinie  par  une  certaine  valeur  de  l’autre  variable,  on 
dit  que  la  fonction  éprouve,  pour  celte  valeur,  une  solution 
de  continuité.  C’est  ce  qui  arrive,  par  exemple,  à la  fonction 
très  simple 

t 


pour  la  valeur  x = a.  Si  l’on  donne  à x deux  valeurs  très 
voisines,  mais  l’une  un  peu  plus  petite,  l’autre  un  peu  plus 
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grande  (jue  a,  les  valeurs  correspondantes  de  ij  difl'èrenf 
excessivement,  l’une  étant  un  très  grand  nombre  négatif  et 
l’autre  un  très  grand  nombre  positif;  et  même,  dans  ce  cas, 
plus  la  différence  des  valeurs  de  x deviendra  petite,  plus  la 
différence  (algébrique)  des  valeurs  correspondantes  de  la 
fonction  y ira  en  croissant.  Aussi,  l’hyperbole  dont  la  fonc- 
tion y est  l’ordonnée,  a deux  branches  séparées  par  l’ordon- 
née asymptotique  qui  répond  à l’abscisse  a. 

En  général,  les  fonctions  qui  s’expriment  avec  les  signes 
usités  en  algèbre  et  en  trigonométrie,  ont,  comme  la  pré- 
cédente, la  propriété  de  rester  continues  dans  l’ensemble 
de  leur  cours,  sauf  des  solutions  de  continuité  qui  peuvent 
correspondre  è certaines  valeurs  singulières  de  la  variable 
dont  elles  dépendent.  11  y a cependant  quelques  exceptions 
à ce  principe,  auxquelles  on  est  conduit  par  une  suite  né- 
cessaires des  règles  d’après  lesquelles  se  combinent  les  signes 
algébriques.  Si,  par  exemple,  on  posait  j/  = ( — a)’,  a dési- 
gnant un  nombre  positif,  toutes  les  fois  cpie  x serait  égal  à 
une  fraction  de  numérateur  impair  et  de  dénominateur  pair, 
y deviendrait  imaginaire;  et  comme  ou  peut  toujours  inter- 
caler entre  deux  valeurs  de  x,  si  voisines  qu’on  les  conçoive, 
ime  infinité  de  fractions  A numérateurs  impairs,  et  à dé- 
nominateurs pairs,  il  s’ensuit  qu’on  ne  peut  joindre  par  un 
trait  continu  deux  points  correspondant  à deux  systèmes  de 
valeurs  réelles  pour  les  coordonnées  x et  y,  quelque  voisins 
qu’on  les  suppose.  Mais  des  fonctions  anomales,  comme 
celle  que  l’on  vient  d’indiquer,  ne  sont  jias  susceptibles  de 
s’apjdiquer  à la  mesure  des,  phénomènes  naturels,  et  ne 
jouent  mémejusqu’ici  (ju’un  rôle  très  borné  en  analyse  pure. 
Il  n’en  sera  reparlé  que  beaucoup  plus  tard,  dans  la  suite 
de  ce  Traité. 

3.  D’un  autre  côté  (et  cette  considération  est,  sans  com- 
paraison plus  importante),  nous  concevons  qu’une  grandeur 
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peut  dépendre  d’une  autre,  sans  que  cette  dépendance  soit 
de  nature  à pouvoir  être  exprimée  par  une  combinaison  de 
signes  de  l’algèbre.  En  étudiant  la  trigonométrie,  le  lecteur 
a \Ti  qu’on  introduit  des  abréviations  ou  des  signes  spéciaux 
pour  indiquer  le  sinus,  le  cosinus,  la  tangente  d’un  arc,  gran- 
deurs géométriquement  déterminées,  par  cela  seul  qu’on 
assigne  la  valeur  de  l’arc,  mais  qui  ne  peuvent  cependant 
pas  s’exprimer  en  fonction  de  l’ai’c  au  moyen  des  signes  de 
l’algèbre  pure.  Imaginons  un  pendule  S/n  (Jig.  1)  (pi’on 
écarte  de  la  verticale  d’un  angle  n/SV,  et  qu’on  abandonne 
ensmte  dans  le  vide  à l’action  de  la  pesanteur  : on  conçoit 
une  relation  nécessaire  entre  le  temps  écoulé  depuis  l’ori- 
gine du  mouvement,  et  l’angle  que  la  tige  du  pendule  fait 
en  chaque  instant  avec  la  verticale  ; mais  cette  relation  no 
peut  point  s’exprimer  exactement  avec  les  seuls  signes  algé- 
briques et  trigonométriques,  cpii  sont  censés  connus  du 
lecteur.  Nous  énoncerons  toutefois  la  dépendance  de  ces 
deux  grandeurs,  en  disant  que  l’angle  d’écart  est  une  fonc- 
tion du  temps,  mais  alors  nous  généraliserons  l’acception 
du  mot  de  fonction  beaucoup  plus  qu’on  ne  l’avait  féut 
d’abord. 

Ceux  qui  ont  étudié  la  dynamique  savent  qu’on  peut  ef- 
fectivement calculer,  avec  tel  degré  voulu  d’approximation, 
la  valeur  numérique  de  l’angle  d’écart  pour  chaque  instant, 
et  pour  chaque  valeur  de  la  longueur  du  pendule  et  de 
l’angle  initial  d’écart,  en  n’empruntantà  l’expérience  qu’une 
seule  donnée,  la  mesure  de  l’espace  que  décrit  un  corps  qui 
tombe  librement  dans  le  vide  pondant  la  première  seconde 
de  sa  chute.  Mais  l’étude  des  autres  phénomènes  naturels,  et 
surtout  celle  des  phénomènes  de  la  vie  sociale,  nous  montrent 
une  foule  de  cas  où  deux  grandeurs  variables  dépendent 
manifestement  l’une  de  l’autre,  sans  qu’on  puisse  calciüer 
l’une  à priori  au  moyen  de  l’autre:  soit  parce  qu’en  effet  la 
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liaison  qui  les  unit  n’est  pas  susceptiljle  d’une  déünitiou 
mathématique  ; suit  parce  que  cette  définition,  quoique  pos- 
sible, nous  est  inconnue. 

Ainsi,  la  force  élastique  maartmiim  de  la  vapeur  d’eau  est 
une  fonction  de  la  température  de  cette  vapeur;  la  tempé- 
rature moyenne  de  chaque  tranche  d’une  colonne  atmos- 
phérique est  une  fonction  de  la  hauteur  de  cette  tranche 
au-dessus  du  niveau  des  mers  ; la  quantité  demandée  d’une 
denrée  est  une  fonction  du  prix  courant;  au  sein  d’une 
gi-ande  population,  le  rapport  du  nombre  des  individus  de 
chaque  âge  à la  population  est  une  fonction  de  cet  âge.  En 
donnant  au  mot  de  fonction,  comme  on  doit  le  faire  mainte- 
nant, cette  acception  tout  à fait  extensive,  nous  le  tirons  en 
ipielque  sorte  de  la  langue  mathématique,  pour  lui  doimer 
place  dans  un  vocabulaire  moins  spécial,  à l’usage  de  tous 
ceux  qui  cultivent  les  sciences  oîil’on  compare  des  gi’andeurs 
mesurables. 

Les  fonctions  dont  il  s’agit  ici  ne  peuvent  être  données  que 
par  l’observation,  et  elles  sont  réputées  connues  lorsqu’on  a 
construit  une  table  où  se  trouvent,  d’une  part,  des  valeurs 
très  voisines  et  très  multipliées  de  l’une  des  quantités  va- 
riables, d’autre  part,  les  valeurs  correspondantes  de  la  fonc- 
tion qui  en  dépend,  telles  que  les  donnent  des  observ'ations 
très  précises,  ou  assez  nombreuses  pour  que  les  erreurs 
qu’elles  comportent  disparaissent  complètement  des  résultats 
moyens.  On  doit  nommer  les  fonctions  ainsi  déterminées, 
fonctions  empiriques,  par  opposition  aux  fonctions  qui  se 
défmissent  mathématiquement,  et  qu’on  peut  calculer  exac- 
tement, ou  avec  une  approximation  illimitée,  en  ne  s’ap- 
puyant que  sur  leur  déOnition  mathématique. 

Le  système  de  représentation  graphique  imaginé  par  Des- 
cartes s’apphque  aux  fonctions  empiriques  comme  à celles 
qui  peuvent  s’exprimer  par  ime  fonction  algébrique,  puisqut; , 
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même  pour  celles-ci,  il  faut  en  général  convertir  d abord  la 
formule  en  table,  afin  de  déterminer  des  points  isolés  que 
l'on  joint  ensuite  par  un  trait  continu,  de  manière  à tracer 
la  courbe  avec  une  exactitude  d’autant  plus  grande  que  les 
points  déterminés  exactement  sont  plus  voisins  et  en  plus 
grand  nombre. 

Parmi  les  personnes  qui  s’occupent  des  sciences  physiques 
et  sociales,  il  n’en  est  aucune  qui  ne  connaisse  les  avantages 
attachés  à l’emploi  du  tracé  grapliique  pour  représenter  les 
formes  des  fonctions  empiriques  ; pom‘  résoudre  pratique- 
ment les  problèmes  qui  s’y  rapportent  ; enfin  pour  apercevoir 
des  résultats  que  la  simple  inspectionMes  tables  ne  mettrait 
pas  suffisamment  en  évidence,  et  qui  dépassent  même  les 
limites  des  tables  ; le  sentiment  de  la  continuité  des  formes 
tenant  lieu  ici  de  ce  procédé  d’induction  auquel  l’esprit  hu- 
main est  redevable  de  la  plupart  de  ses  découvertes. 

4.  Une  grandeur  physique  et  mesurable  doit  toujours  res- 
ter finie,  et  ne  peut,  par  conséquent,  comme  certaines  fonc- 
tions algébriques,  éprouver  des  solutions  de  continuité  pro- 
venant du  passage  de  la  fonction  par  une  valeur  infinie. 
Chaque  fois  que  l’on  trouve  ime  grandeur  physique  ex- 
primée par  une  fonction  mathématique  sujette  à de  telles 
solutions  de  continuité , il  faut  en  conclure  que  la  fonction 
mathématique  cesse  de  donner  la  véritable  mesure  de  la 
grandeur  physique,  dans  le  voisinage  des  valeiu's  pour 
lesquelles  la  solution  de  continuité  a lieu. 

Par  exemple,  on  sait  que  la  force  de  gravitation  entre 
deux  molécules  pondérables  est  exprimée  par  la  fonction 


y 


(I) 


a désignant  une  constante,  et  x la  distance  des  deux  molé- 
cules considérées  comme  des  jKiints  mathématiques.  Cotte 
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l'onclion  doviont  iiilinie  quand  x s’évanouit  ; mais  on  ne  peut 
pliysiqucinent  admettre,  ni  que  les  molécules  se  réduisent 
Il  des  points  mathématiques,  ni  que  ces  points  coïncident. 
Lorsque  les  molécules  seront  très  voisines  l’une  de  l’autre, 
l’équation  (I),  (jui  était  sensiblement  exacte,  tant  que  les 
dimensions  des  molécules  restaient  très  petites  comparati- 
vement à leur  distance,  devra  être  remplacée  par  une  autre 
ipii  dépendra  de  la  ligure  des  molécules. 

Lorsqu’une  grandevu-  pliysiipie  varie  avec  le  temps,  ou  en 
raison  seulement  de  la  vai  iation  des  distances  entre  des  mo- 
lécules ou  des  systèmes  matériels,  ou  par  l’ellet  de  l’écoule- 
ment du  temps  combiné  avec  la  variation  des  distances,  il 
répugne  qu’elle  passe  d’une  valeur  Unie  à une  autre,  sans 
jtrendre  dans  l’intervalle  toutes  les  valeurs  intermédiaires. 
C’est  ce  qu’exprime  l'adage  célèbre  des  antiennes  écoles  : 
Aatura  non  f 'ucit  salins.  Mais,  dans  l’état  d’imperfection  de 
nos  connaissances  sur  la  constitution  des  milieux  matériels, 
on  est  autorisé  admettre  pour  certaines  gi’andeurs  phy- 
siques, telles  que  nous  les  pouvons  délinir  et  mesurer,  des 
solutions  de  continuité  résultant  du  passage  brusque  d’une 
valeur  finie  à une  autre.  Ainsi,  quand  deux  liquides  hétéro- 
gènes, tels  (pie  l’eau  et  le  mercure,  sont  supeqiosés,  nous 
regardons  la  densité  comme  une  grandeur  qui  varie  brusque- 
ment à la  surface  de  contact  des  deux  liquides,  bien  que 
toutes  les  probabilités  nous  portent  à croire,  et  qu’il  soit  phi- 
losophique d’admettre  (pie  la  solution  de  continidté  (bspa- 
raîtrait  si  nous  nous  rentbons  complètement  compte  de  la 
structure  des  liciuides  et  de  tous  les  phénomènes  qui  se 
passent  dans  le  voisinage  de  la  surface  du  contact. 

5.  Or,  par  cela  seul  que  des  fonctions  mathématiques  ou 
empiriques  satisfont  à la  loi  de  continuité,  elles  jouissent  de 
certaines  propriétés  générales  qui  sont  d’une  grande  impor- 
tance, non-seulement  pour  la  théorie  abstraite  du  calcul. 
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mais  bien  plus  encore  pour  l’interprétation  des  phénomènes 
naturels.  Nous  nou.s  bonierons  à en  citer  deux,  que  la  repré- 
sentation gr  aphique  dos  fonctions  par  les  courbes  rend  ma- 
nifestes, et  (jui  ne  tarderont  pas  à devenir  l’objet  de  très 
amples  développements,  mais  qu’il  suffira  d’énoncer  pour  le 
but  que  nous  avons  actuellement  en  \Tie. 

La  première  propriété  consiste  en  ce  que  les  variations  de 
valeur  que  subit  une  fonction,  à partir  d’une  valeur  déter- 
minée, sont  sensiblement  proportionnelles  aux  variations 
corrospondanh's  de  l’autre  grandeur,  quand  ces  variations 
sont  très  petites.  Déjà  le  lecteur  a vu  une  application  très 
importante  de  ce  principe  dans  lam;mière  de  faire  usage  des 
dilFérenccs  proportionnelles  annexée  aux  tables  de  loga- 
rithmes. Afin  de  fi.ver  les  idées  par  un  autre  exenq>le,  pre- 
nons la  fonction  algébrique  : 


y = 


X*  — 7 X -I-  6 

X — 10 


(2) 


représentée  [fiçf.  2)  par  les  deux  branches  de  courbe  ilmn, 
s U V,  que  sépare  une  ordonnée  asymptotiqne,  correspon- 
dant à l’abscisse  x=10.  Nous  trouverons  : 


1° pour  X = 4,00, 

X = 1,01, 
X = 1,02, 

X = 1,03, 


y — 0,00000 

y = -t-  0,005.')5 
y = + 0,01109 
y = + 0,01662 


Différ.  -f  0,00.')55 
-f  0,00554 
+ 0,00353 


2®  pour  X = 

X = 


6.00,  y = 

6.01,  y = 

6.02,  y = 

6.03,  y = 


0,00000 

— 0,01256 

— 0,02523 

— 0,03801 


— 0,01256 

— 0,01267 

— 0,01278 


La  loi  de  proportionnahté  se  vérifie  avec  une  grande  a[>- 
proximation  dans  les  deux  cas,  quoique  les  valeurs  de  y va- 
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rient  plus  rapidement’  dans  le  second  cas  cpie  dans  le  pre- 
mier, pour  des  accroissements  égauv  de  x.  Cependant  nous 
avons  fait  varier  la  valeur  de  x par  degrés  égaux  à un  cen- 
tième, ce  qui  n’est  pas  une  fraction  très  petite.  Si  nous  avions 
pris  une  série  de  valeurs  de  x équidistantes  d’un  millième, 
la  proportionnalité  des  variations  correspondantes  de  1/  se 
serait  soutenue  d’une  manière  beaucoup  plus  approchée. 

Au  surplus,  tout  ceci  revient  à dire  qu’un  arc  de  courbe 
approche  d’autant  plus  de  se  confondre  avec  la  tangente 
menée  par  une  des  extrémités  de  l’arc,  que  cet  arc  est  plus 
petit  : car,  pour  une  droite,  les  dilférences  des  ordonnées 
sont  rigoureusement  proportionnelles  aux  dilférences  des 
abscisses,  et  le  rapiiort  constant  de  ces  (bfférences  est  égal  à 
la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  que  la  droite  fait  avec 
l’axe  des  abscisses. 

La  fécontbté  de  ce  principe  si  simple,  la  portée  de  ses 
applications  sont  faciles  à pressentir.  Ainsi,  chaque  fois  que 
certaines  variables  oscillent  autour  de  valeurs  moyennes 
dont  elles  s’écartent  très  peu  ; lorsqu’on  a,  par  exemple , 
x=x„  -j-  x',  x'  étant  un  nombre  variable,  toujours  très  petit 
par  rapport  au  nombre  constant  x„,  toutes  les  fonctions  de  x, 
connues  ou  inconnues,  mathématiques  ou  empiriques,  de- 
viennent des  fonctions  de  x' qu’on  peut  sans  erreur  sensible 
ramener  à la  forme  a bx',  a et  6 désignant  des  nombres 
constants,  c’est-à-dire  une  fonction  algébrique,  la  plus  sim- 
ple de  toutes.  Tel  est  en  etfet  le  grand  moyen  d’approxima- 
tion à l’usage  des  analystes  : celui  par  letpiel  ils  soumettent 
au  calcul  des  questions  qui,  dans  leur  généralité,  se  déro- 
Imient  à toute  investigation  mathématiipie. 

Plusieurs  principes  de  physique,  découverts  par  l’expé*- 
rience,  et  donnés  comme  des  faits  d’observation,  ne  sont  que 
des  conséquences  du  principe  malhématiipie  que  l'on  vient 
de  rappeler. 
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6.  L’autre  propriété  générale  des  fonctions  continues,  que 
nous  voulons  faire  remarquer  ici,  consiste  en  ce  que  la  va- 
leur de  la  fonction  reste  sensiblement  stationnaire  dans  le 
voisinage  des  valeurs  maxima  ou  minima.  Ceci  ressort  en- 
core de  l’inspection  des  courbes  : car,  quand  l’ordonnée 
d’une  courbe,  après  avoir  été  croissante,  devient  décrois- 
sante (ce  (}ui  est  le  cas  du  maximum),  ou  bien  au  contraire, 
(piand,  après  avoir  été  décroissante,  elle  vient  à croître  ( au- 
quel cas  elle  passe  par  un  minimum),  la  tangente  àla courbe 
devient  parallèle  aux  abscisses,  comme  on  le  voit  sur  la 
//'{/.  2 , aux  points  meiu.  L’ordonnée  de  cette  tangente  de\'ient 
constante,  etl’ordonnéedu  petit  arc  de  courbe  qui  se  confond 
sensiblement  avec  la  tangente,  selon  la  remarque  du  numéro 
précédent,  a par  cela  même  une  valeur  sensiblement  con- 
stante. Il  peut,  à la  véiité,  se  présenter  des  cas  où  cette  règle 
tomberait  en  défaut,  comme  cela  arriverait  pour  la  courbe 
g h k [fig . 3)  qui  subit  au  point  h ce  queles  géomètres  nomment 
un  rebroussement.  L’ordonnée  du  point  h est  un  maximum, 
quoique  la  tangente  commime  aux  deux  arcs  g h,  h k,  qui 
viennent  se  toucher  en  h,  soit  perpendiculaire  et  non 
parallèle  à l’axe  des  abscisses.  Mais  cette  exception  tient  à 
un  accident  singulier  dans  le  tracé  de  la  courbe  g h k,  au 
beu  que  la  règle  générale  dont  la  fig.  2 offre  une  applica- 
tion, ne  suppose  aucune  pai’ticularité  dans  le  tracé  de  la 
courbe. 

On  trouve  directement,  par  des  méthodes  qui  seront  ex- 
posées plus  loin,  que  les  valeurs  maximum  et  minimum  de 
la  fonction  (2)  correspondent  aux  valeurs  x = 4,  x=-  16, 
et  le  calcul  numérique  nous  donnera  : 


t*  pour  X = 3,99,  y = 0,999983 

X =z  4,00,  y = 1,000000 

X = 4,01,  y = 0,999983 


Différ.  + 0,000017 
— 0,000017 
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2*  jMur  X = 15,99,  y = 25,000017 
X = 16,00,  y = 25,000000 
X = 16,01,  y = 25,000017 


Cons(?quemmcnt  luie  variation  d’un  centième  dans  la  va- 
leur de  X,  quand  x = 4 ou  = 1 G,  ne  fait  varier  que  de  i 7 
millionièmes  la  valeur  de  y ; tandis  que  la  variation  de  y 
correspondant  à une  égale  variation  de  x,  est  326  fois  plus 
grande  quand  x = 1 , et  739  fois  plus  grande  quand  x = 6, 
selon  les  calculs  rapportés  plus  haut. 

La  propriété  que  nous  venons  de  reconnaître  dans  les  va- 
leurs maxima  etminima,  trouve  sans  cesse  son  application 
dans  la  pratique,  et  notamment  dans  la  mécanique  indus- 
trielle, oîi  il  s’agit  surtout  d’apprécier  la  valeur  d’une  cer- 
taine grandeur,  qui  correspond  à un  maximum  d’effet  utile 
pour  la  même  dépense  d’argent  ou  de  force,  ou  à un  mini- 
mum de  dépense  pour  la  production  du  même  effet  utile. 
Cette  propriété  vient  merveilleusement  à notre  secours,  vu 
l’imperfection  de  nos  connaissances  et  de  nos  instruments 
de  mesure,  en  élargissant  les  limites  entre  lesquelles  notre 
a])péciation  peut  tomber,  sans  qu’il  en  résulte  de  notables 
variations  dans  la  dépense  ou  dans  l’effet  produit. 

Cependant,  quelque  important  et  quelque  facile  à aper- 
cevoir que  soit  ce  principe,  Montucla  nous  dit(')  qu’il  n’a 
été  énoncé  en  premier  lieu  que  par  Kepler,  dans  son  inti- 
tulé : Slcrcometria  doliorum,  publié  en  1613. 

7.  Maintenant  il  est  aisé  de  comprendre  qu’outre  ces  pro- 
priétés presque  évidentes,  communes  à toutes  les  fonctions 
continues,  il  peut  y en  avoir  d’autres,  moins  aisées  à dé- 
couvrir, et  qui  appartiennent  de  même  à toutes  les  fonctions, 


(')  //lit.  des  Math.,  part.  IV,  liv.  1,  n”  4. 
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ou  à certaines  classes  de  fonctions,  définies  par  des  carac- 
tères généraux,  tels  que  serait  celui  de  croître  sans  cesse 
avec  la  variable  dont  elles  dépendent,  ou  de  reprendre 
périodiquement  les  mêmes  valeurs  pour  des  valeurs  équidis- 
tantes de  cette  variable.  Dès  lors  on  peut  imaginer  une  théo- 
rie qui  aurait  pour  objet  la  discussion  des  propriétés  géné- 
rales des  fonctions  ; et  cette  théorie  constituera  une  branche 
spéciale  des  mathématiques , subsistant  par  elle-même  ; 
laquelle,  à la  rigueur,  aurait  pu  former  un  corps  de  doctrine, 
quand  même  l’algèbre  n’eût  pas  été  préalablement  inventée  ; 
quand  même  on  n’aurait  pas  pu  se  proposer  d’appliquer 
cette  théorie  à des  fonctions  algébriques  ; (pioiipie  sans  doute 
la  principale  utilité  delà  théorie  des  fonctions  consiste  dans 
l’application  dont  il  s’agit,  surtout  si  l’on  a en  vue  la  déten- 
mination  numérique  des  grandeurs. 

Nous  insistons  sur  cette  manière  de  définir  la  théorie  des 
fonctions,  parce  qu’elle  repose  sur  une  idée  qui  roAnendra 
dans  tout  le  cours  de  ce  Traité.  Elle  nous  piu-ait  être  la  base 
philosopliique  de  la  partie  de  l’enseignement  dont  nous  nous 
occupons,  et  la  seule  qui  réponde  bien  û l’état  actuel  de 
l’analyse  mathématique.  On  y est  surtout  conduit  par  les 
applications  de  plus  en  plus  étendues  de  l’analyse  aux  scien- 
ces physiques;  mais,  indépendamment  de  toute  application, 
on  trouve  dans  la  théorie  ainsi  comprise  la  solution  immé- 
diate de  la  plupart  des  controverses  agitées  à diverses  épo- 
ques entre  les  géomètres,  au  sujet  des  principes  mêmes  de 
l’analyse  ('). 


(’)  Ainsi  Lagrange  n'aurait  pas  fait  un  livre  exprès  « pour  réduire  le  calcul 
différentiel  à l'analyse  algébrique,  » s’il  avait  dislingué  dans  le  calcul  diffé- 
rentiel un  corps  de  doctrine  qui  fait  partie  de  la  théorie  des  fonctions  conti- 
nues, qu’elles  s’expriment  ou  non  par  les  signes  de  l’algfcbre,  et  qui  subsiste 
indépendamment  des  applications  qu’on  en.  peut  faire  aux  fonctions  et  au 
calcul  algébriques. 
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8.  En  général  on  exprime  que  la  grandeur  //  est  unefonc- 
tion  de  x,  connue  ou  inconnue,  mathématicpie  ou  empi- 
rique, par  le  moyen  de  notations,  telles  que  : ’ 
y *=  /■  k),  ÿ = F (^),  y = ? i^),  etc. 
les  lettres  f,  F,  désignant,  non  pas  des  quantités . 
mais  des  caractéristiques  de  fondions,  analogues  aux  abré- 
xdations  log  ou  sin.  Souvent,  lorsque  les  parenthèses  ne 
doivent  contenir  qu’une  lettre,  on  les  supprime,  et  quelque- 
fois, dans  ce  cas,  on  met  un  point  après  la  caractéristique. 
Le  lecteur  a pu  déjà  se  familiariser  avec  ces  notations  dans 
les  traités  de  pur  algèbre  où  on  les  a introduites  ; mais  en 
algèbre  les  caractérisques  désignent  essentiellement  des  fonc- 
tions algébriques,  et  désormais  elles  pourront  s’appliquer  à 
des  fonctions  quelconques. 

Dans  la  détermination  d’une  fonction  y = f{x),  i>euvent 
entrer  et  entrent  ordinairement  les  valeurs  de  certaines  gran- 
deurs que  l’on  doit  considérer  comme  constantes,  tandis  que 
X et  par  suite  y varient.  Si  y et  x désignent  les  coordonnées 
courantes  d’un  cercle,  le  rayon  du  cercle  est  une  de  ces  con- 
stantes. L’angle  initial  d’écart  d’un  pendule  [3]  (')  et  l’es- 
pace décrit  par  un  corps  qui  tombe  durant  la  première 
seconde  de  sa  chute,  sont  aussi  des  constantes  de  la  valeur 
desquelles  dépend  la  fonction  qui  exprime  la  valeur  de 
l’angle  d’écart,  pour  chaque  valeur  du  temps  écoulé  depuis 
l’origine  du  mouvement.  On  donne  quelquefois  à ces  con- 
stantes le  nom  de  paramètres,  emprmité  à la  théorie  des 
sections  coniques  : dans  les  applications  aux  sciences  phy- 
siques, on  appelle  aussi  coefficients  des  constantes  dont  les 
valeurs  numériques  doivent  être  déterminées  par  l’expé- 
rience. 


(')  Les  cliitTrcs  entre  crochets  indiquent  les  n”  du  texte  auxquels  on  ren- 
voie. 
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Il  est  souvent  utile  d’exprimer  qu’une  fonction  dépend, 
non-seulement  de  la  variable  x,  mais  en  outre  des  valeurs 

constantes  attribuées  à certains  paramètres  a,  b,  c ; ce 

qu’on  fait  en  écrivant 

y^f(x,a,b,c, ).  (3) 

Si  l’on  était  amené  à concevoir  que  ces  paramètres  a,  b, 

c , au  lieu  d’avoir  des  valeurs  constantes  et  déterminées 

pour  chaque  cas  particulier,  varient  sans  discontinuité  à la 
manière  de  x,  ils  perdraient  le  nom  de  paramètres  : lagi'an- 
deur  y se  rangerait  parmi  les  fonctions  de  jdusiciirs  variables, 
dont  nous  ne  nous  occuperons  qu’après  avoir  exposé  les  fon- 
dements de  la  théorie  des  fonctions  d’une  seule  variable. 

9.  Des  lettres  a,b,c,...  x,y,...  peuvent  désigner  des 
grandeurs  concrètes,  telles  que  des  longueurs,  des  aires,  des 
volumes,  des  poids,  etc.  (dont  l’expression  numérique  pré- 
suppose le  choix  d’une  unité  arbitraire),  ondes  nombres 
abstraits.  Dans  tous  les  cas,  la  forme  de  la  fonction  f doit 
être  telle,  que  l’équation  (3)  subsiste  indépendamment  du 
choix  des  unités  de  mesure  ; ou,  ce  qui  revient  au  môme,-  il 
faut  qu’on  ne  puisse  pas  tirer  de  l’équation  (3)  une  comb- 
tion  d’égaUté  entre  des  grandeurs  hétérogènes.  Cette  règle, 
connue  sous  le  nom  de  principe  de  l’homogénéité  des  fonc- 
tions, et  qui  ne  saurait  offrir  de  difficultés  sérieuses  dans  les 
applications,  mène  souvent  de  prime  abord  à des  consé- 
quences importantes  concernant  la  forme  des  fonctions.  On 
y a eu  recours  pour  démontrer  très  simplement,  et  à notre 
avis,  de  la  manière  la  plus  directe,  certaines  propositions 
fondamentales  de  géométrie  et  de  mécanique  {'). 

Afin  de  montrer  mie  application  du  principe  de  l’homo- 


(')  Voit  la  note  2 de  la  Géométrie  de  Legendre,  et  le  n”  26  de  la  Méca- 
nique de  Poisson,  2'  édition. 
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généité  des  fonctions,  revenons  sur  la  question  indiqm%  au 
n°  3 : appelons  0 l’angle  d’écart  d’iui  pendule  avec  la  verti- 
cale après  un  temps  t compté  depuis  l’origine  du  mouve- 
ment; désignons  par  l’angle  initial  d’i^cart,  par  l la  lon- 
gueur du  pendide,  et  par -J  g,  selon  l’usage  reçu,  lalongueur 
de  la  droite  que  décrit  dans  la  première  imité  de  temps  un 
corps  qui  tombe  bbrement  en  vertu  de  la  force  de  gra\ité 
qui  fait  mouvoir  le  pendule  : on  aura 

’ = /■(<.  «O,  g,  l). 

6 est  la  fonction,  l la  variable  dont  elle  dépend;  j/,  l sont 
des  constantes  ou  des  paramètres,  et  il  n’y  en  a pas  d’autres, 
puiscpie  toutes  les  conditions  du  phénomène  sont  détermi- 
nées, ime  fois  qu’on  a fixé  les  valeurs  de  ces  constantes. 
Or,  getl  sont  les  seules  grandeurs  dont  la  valeur  numérique 
dépende  du  choix  de  l’unité  linéaire,  et  la  valeur  de  0 en 
fonction  de  t ne  peut  pas  changer  avec  cette  unité  arbi- 
traû’e.  Donc  la  fonction  f ne  dépend  que  du  rapport  des 
lignes  g,  l,  et  l’on  peut  écrire 

Supposons  que  l’on  sache  en  outre,  par  les  premières 
expériences  sur  la  chute  des  graves,  que  la  racine  carrée  du 
paramètre  g varie  proportionnellement  à l’imité  de  temps, 
ou  en  raison  inverse  de  la  valeur  numérique  de  t,  pour  un 
même  temps  écoulé  : comme  la  valeur  de  0 en  un  instant 
donné  ne  saurait  dépendre  du  choix  arbitraire  de  l’unité  de 
temps,  on  en  conclura  que  t ne  peut  entrer  dans  la  fonc- 
tion f qu’ autant  qu’il  y est  multiplié  par  \/~~ g,  et  qu’ ainsi 
l’on  a 

Arrivés  ;i  ce  point,  nous  ne  pourrions  particulariser  davan- 
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tage  la  forme  de  la  fonction  sans  entrer  dans  le  détail  des 
principes  de  dynamique,  spécialement  applicables  à la  ques- 
tion, détail  qui  n’est  point  de  notre  sujet. 

1 0.  Si  l’on  a en  même  temps 

y = f (•!•)>  ^ ? (0,  (4) 

de  sorte  que  la  valeur  de  ij  dépende  immédiatement  de  celle 
de  X,  et  que  la  valeur  de  x dépende  immédiatement  de  celle 
de  t,  la  valeur  de  y se  trouvera  dépendre  médiatement  de 
la  valeur  de  t : ce  sera,  comme  on  dit,  une  fonction  de  fonc- 
tion, ou,  pour  parler  un  langage  plus  simple,  une  fonction 
médiate  de  la  variable  t.  Les  e.vemples  de  cette  dépendance 
médiate  et  indirecte  sont  trop  fréquents  en  mathématiques 
pures  comme  en  physique  pour  que  nous  ayons  besoin  d’y 
insister.  Elle  s’exprimerait  par  la  notation 

y = /■[?(  O],  «»?/  = /■(?  O- 
11  se  pourrait  que  l’on  efit  : 

y = — = (t),  (5). 

d’où 

.'/  = /■(?  b-;0  = F(r). 

Alors,  cpioicpie  y se  trouvât  dépendre  en  apparence  de  deux 
variables  x,  z,  elle  ne  dépendrait  réellement  que  d’une  seule 
variable  t,  dont  il  suffirait  d’assigner  la  valeur  pour  déter- 
miner X,  Z,  et  par  suite  y. 

Réciproquement,  étant  donnée  une  équation 

y = F(o=/’(? 

il  peut  être  avantageux  de  la  remplacer  par  le  système  équi- 
valent des  trois  équations  (5),  en  introduisant  deux  variables 
intermédiaires  x,  z,  qui  prennent  alors  communément  le 
nom  de  variables  auxiliaires. 

11.  Le  terme  de  fonction  imphque  l’idée  variable  dépen- 
dante d une  autre.  Dans  les  exemples  ci-dessus,  y,  x,  z,  sont 

T.  I.  2 
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donc  des  variables  dépendantes,  et  par  opposition  l peut  êti*e 
qualifié  de  variable  indépendante.  Au  point  de  vue  abstrait» 
il  serait  tout  aussi  permis  de  regarder  y comme  la  vaiâable 
indépendante,  et  x,  z,  t,  comme  des  fonctions  qui  en  dépen- 
dent médiatement  ou  inunédiatement,  puisque,  si  l’on  as- 
signe d’abord  arbitrairement  une  valeur  à y,  celles  de  æ,  2,  t 
seront  déterminées  en  vertu  des  équations  (4)  ou  (5).  C’est 
ainsi  tpi’étant  donnée  une  équation  en  x,  y,  il  est  aussi 
permis  de  la  concevoir  résolue  par  rapport  à x que  par  rap- 
port il  y.  On  peut  donc  dire  en  ce  sens  que  le  choix  de  la 
variable  indépendante  est  arbitraire;  mais  ceci  cesse  le  plus 
souvent  d’étre  vrai  lorsque  l’on  enrisage  un  problème  d’après 
ses  données  concrètes.  La  nature  des  grandeurs  qui  varient 
simultanément  établit  entre  elles  des  relations  telles  que  les 
variations  des  unes  doivent  être  considérées  comme  subor- 
données aux  variations  des  autres  ; et  celles-là  seulement 
dont  les  variations  ne  sont  subordonnées  à celles  d’aucune 
autre,  doivent  être  essentiellement  qualifiées  de  variables 
indépendantes. 

Ainsi,  dans  la  question  de  mécanique  déjà  plusieurs  fois 
indiquée,  il  convient  de  considérer  l’angle  d’écart  d’un  pen- 
dule comme  une  fonction  du  temps  t écoulé  depuis  l’origine 
du  mouvement,  et  t comme  la  variable  indépendante  ; et  il 
répugnerait  au  contraire  d’envisager  t comme  une  fonction 
de  l’angle  0 pris  pour  variable  indépendante  ; parce  qu’il 
est  érident  cpie  le  temps  s’écoule  ou  ijue  t varie  indépen- 
damment du  mouvement  du  pendule,  et  au  contraire  que  les 
variations  de  0 dépendent  du  temps  écoulé,  ou  sont  subor- 
données aux  variations  de  l. 

En  général,  pour  toutes  les  gi-andeurs  qui  varient  avec  le 
temps,  et  à cause  du  temps  écoulé  depuis  un  instant  pris 
pourorigine,  le  temps rempbt,  par  la  natureméme  des  choses, 
le  rôle  d’une  variable  essentiellement  indépendante,  en  ce 
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sens  que  ses  variations  ne  sont  subordonnées  à celles  d’au- 
cune autre  grandeur.  Nous  aurons  lieu,  par  la  suite,  de  re- 
venir sur  les  conséquences  de  ce  principe,  et  d’insister  sur 
les  propriétés  générales  des  grandeurs,  en  tant  que  fonctions 
du  temps  : propriétés  dont  la  discussion  nous  semble  appar- 
tenir aux  mathématiques  pures,  au  même  titre  que  les  spé- 
culations qui  ont  pour  objet  les  propriétés  de  l’étendue  et  les 
formes  géométriques. 

La  remarque  que  l’on  vient  de  faire  a beu  pour  la  variable  t, 
comptée  d’une  origine  arbitraire  et  servant  à déterminer 
l’époque  d’un  phénomène,  ou,  plus  précisément,  l’instant  ob 
ime  certaine  grandeur  atteint  une  valeur  déterminée.  Si,  au 
contraire,  la  variable  t mesurait  la  durée  absolue  d’un  phé- 
nomène, elle  pourrait  jouer  le  rôle  de  variable  dépendante. 
Ainsi,  la  durée  de  l’oscillation  d’un  pendule  est  une  fonction 
de  l’angle  initial  d’écart  désigné  ci-dessus  ptu  0„.  C’est  la 
grandeur  de  cet  angle  qui  détermine  la  durée  de  l’oscUlation; 
ou,  en  d’autres  tennes,  nous  concevons  la  variation  de  la 
durée  comme  une  conséquence  de  la  variation  de  l’angle 
initial,  et  non  la  variation  de  l’angle  comme  subordonnée  à 
la  variation  de  la  durée. 

Des  considérations  analogues  s’appliquent  aux  coordon- 
nées variables  par  le  moyen  descpielles  on  détci-mine  la  posi- 
tion d’un  point  sur  une  bgne  doimée,  sur  une  surface  don- 
née, ou  dans  l’espace.  La  grandeur  que  l’on  envisage  comme 
variable,  non  plus  d’un  instant  à l’autre,  mais  d’un  lien  à 
l’autre,  est  tme  fonction  des  coordonnées  variables  du  point 
où  elle  est  censée  mesurée  ; et  les  coordonnées  indépendantes 
sont  évidemment  au  nombre  de  trois  si  le  ix»int  peut  se  dé- 
placer d’une  manière  quelconque  dans  l’espace;  au  nombre 
de  deux  si  le  point  est  assujetti  à rester  sur  une  surface  don- 
née ; enfin,  il  n’y  en  a plus  cpi’une  seule  si  le  point  est  assu- 
jetti à rester  sur  une  ligne  donnée.  Toutefois,  il  faut  remar- 
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qucr  que  le  chuix  d’un  système  de  coordonnées  est  arbi- 
traire : de  sorte  que  rien  n’empèclierait  de  considért'r  les 
coordonnées  x,  y,  z,  qui  déterminent  la  position  d’un  point 
dans  l’espace,  comme  fonctions  d’autres  coordonnées  u,  r,  te, 
prises  dans  un  autre  système.  L’indépendance  des  variables 
Æ,  y,  Z,  ne  tient  donc  pas  à leur  nature,  mais  au  choix  arbi- 
traire qu’on  en  a fait  pour  serAur  de  coordonnées,  tandis  que 
l’indépendance  de  la  variable  t,  qui  représente  le  temps 
écoulé  depuis  un  instant  pris  pour  oriifine,  tient  à l’essence 
de  cette  grandeur.  Ces  analogies  et  ces  diflérences  sont  des 
conséquences  immédiates  des  analogies  et  des  différences 
que  présentent  les  concepts  fondamentaux  du  temps  et  de 
l’espace. 

Nous  ne  voulons  pas  dire,  par  ce  qui  précède,  que,  dans 
certaines  questions  de  physique,  telles  coordonnées  ne  soient 
pas  indiquées  de  préférence  ?i  toutes  les  autres,  par  la  nature 
spéciale  de  la  question  ; l’attention  des  analyses  doit  s’ap- 
pbquer  à saisir  de  semblables  indications;  car,  en  général, 
la  solution  d’un  problème  a atteint  sa  perfection  quand  on 
a lié  par  l’analyse  les  variables  entre  elles,  conformément  à 
l’ordre  de  leur  dépendance  naturelle.  De  même,  en  géomé- 
trie pure,  le  mode  de  génération  d’une  ligne  ou  d’une  sur- 
face indique  les  coordonnées  qu’il  est  convenable  et  naturel 
de  prendre  poim  variables  indépendantes,  et  dont  le  choix 
facilite  la  discussion  des  propriétés  de  la  ligne  ou  de  la  sur- 
face. 
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DE  LA  CLASSIFICATION  DES  FONCTIONS  ET  DE  I.EI’K 
DÉVELOPPEMENT  EN  SÉIDES. 

12.  Les  fonctions  matliématiques  se  distinguent  en  fonc- 
tions explicites  et  en  fonctions  implicites.  On  appelle  fonc- 
tions implicites  celles  qui  sont  déterminées  par  une  éijuation 
non  résolue  entre  la  fonction  et  la  variable  indépendante. 
Ainsi  la  fonction  y donnée  par  l’ime  des  équations 

t/  — bxy  = a,  bi/  c>  = log  x,  lang  y = y sin  x,  etc., 

est  une  fonction  implicite  de  x.  Si  ces  équations  étaient 
résolues  par  rapport  h.  y et  mises  sous  la  forme  y = f x,  y 
deviendrait  une  fonction  explicite  de  la  môme  variable. 

On  peut  comprendre  les  fonctions  explicites  et  implicites 
sous  la  même  notation,  en  cxprbnant  par  une  équation  de 
la  forme 

F(x,y)-0,  (I) 

la  Raison  qui  subsiste  entre  la  vaiiable  x et  la  fonction  y. 

Les  fonctions  mathématiques,  qu’elles  soient  explicites  ou 
implicites,  se  distinguent  encore  en  fonctions  algébriques 
et  en  fonctions  transcendantes.  Si  l’équation  (1)  est  algé- 
bricjue,  en  sorte  cpi’après  l’évanouissement  toujours  possible 
des  dénominateurs  et  des  railicaux,  le  premier  membre  soit 
un  polynôme  entier  de  degré  déterminé  par  rapport  à æ et 
par  rapport  à y,  la  fonction  y est  réputée  algébrique.  Si  les 
variables  x,  y,  ou  seulement  l’une  d’entre  elles,  entraient 
dans  la  formation  d’un  exposant,  ou  si  elles  se  trouvaient 
îiffectées,  soit  d’un  exposant  irrationnel,  soit  du  signe  log, 
soit  de  l’un  des  signes  usités  en  trigonométrie,  la  fonction 
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serait  qualifiée  de  transcendante,  [dus  généralement,  toute 
fonction  mathématique  qui  ne  se  trouve  pas  comprise  dans 
la  définition  des  fonctions  algébriques  est  réputée  transcen- 
dante. Les  seides  fonctions  transceudimtes  que  le  lecteur 
soit  censé  connaître,  savoir  : les  fonctions  exponentielles, 
logarithmiques  et  trigonométriqucs,  ont  été  successivement 
définies  dans  le  cours  de  mathématiques  élémentaires.  Ces 
fonctions  sont-elles  en  effet  les  plus  simples  de  toutes  après 
les  fonctions  algébriques  élémentaires?  Sont-elles  réductibles 
ou  irréductildes  entre  elles?  Y a-t-il  entre  elles  quelque  lien, 
malgré  leur  divei-sité  apiiarente  d’origine?  Toutes  ces  ques- 
tions sont  du  ressort  de  la  théorie  (jui  doit  nous  occuper  ; 
et  en  même  temps  que  nous  étudierons  sous  un  point  de  vue 
nouveau  les  fonctions  transceiulanles  déjà  définies  dans  les 
éléments,  nous  serons  amenés  à en  considérer  d'autres  en 
nombre  illimité,  à les  définir,  à les  classer,  et  à désigner 
celles  de  ces  fonctions  qui  ont  acquis  le  plus  d’importance, 

par.  des  notations  ou  par  des  caractéristiiiues  pai-ticulières. 

1 3 . Puisque  les  équations  algébriipics,  de  degré  supérieur 

au  quatrième,  sont  en  général  irrésolublcs  algébriquement, 
et  qu’ainsi  la  valeur  de  ij  en  a-,  quand  l’équation  (1)  est,  par 
rapport  à ;/,  d’un  degré  supérieur  au  quatrième,  ne  peut 

pas,  en  général,  s’exjirimer  avec  les  radicaux  et  les  autres 
signes  élémentaires  de  l’algèbre,  il  semble  qu’on  jiourrait 
regarder  la  racine  d’une  telle  équation  comme  une  fonction 
transcendante,  aussi  bien  que  les  exponentielles  cl  les  loga- 
rithmes. Mais  Leibnitz, à qui  l’on  doit  la  distinction  des  fonc- 
tions algébriques  et  des  fonctions  transcendantes,  n’a  point 
commis  cette  méprise.  En  effet,  la  circonstance  qu’une  équa- 
tion algébrique  entre  y et  x soit  ou  ne  soit  pas  résoluble 
algébriquement  par  rapport  à y,  n’influe  nullement  sur  le 
nombre,  sur  les  conditions  de  réalité  ou  d’imaginarilé  des 
racines,  ni,  par  suite,  siu"  la  forme  qu’affecte  la  courbe  dont 
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X et  y sont  les  coordonnées,  sur  le  nombre  de  ses  branches 
et  sur  les  autres  particularités  de  son  cours.  Tout  ceci  se 
rattache  à la  théorie  de  la  composition  des  équations  algé- 
briques, laquelle  n’est  point  subordonnée  leur  résolution 
algébrique,  et  en  vertu  de  laquelle  les  fonctions  algébriques, 
tant  explicites  qu’implicites,  jouissent  de  propriétés  com- 
munes qu’elles  ne  partagent  pas  avec  celles  auxquelles  on  a 
réservé  avec  juste  raison  la  qualification  de  transcendantes. 

1 4.  Les  fonctions  algébriques  expUciles  se  distinguent  en 
fonctions  entières  et  fractionnaires,  rationnelles  et  irration- 
nelles : le  sens  de  ces  expressions  est  donné  dans  tous  les 
traités  d’algèbre.  A l’égard  des  fonctions  algébriijues  im- 
pUcites,  comme  on  peut  toujours  préparer  les  équations 
dont  elles  sont  les  racines  de  manière  à faire  disparaître 
les  dénominateurs  et  les  radicaux,  cette  cbvision  serait  sans 
objet. 

Les  plus  simples  des  fonctions  rationnelles  entières  sont 
celles  qui  ne  contiennent  que  la  première  puissance  de  la 
variable,  et  qu’on  peut  représenter  généralement  par 

y = ax+  b, 

a et  b désignant  des  nombres  constants.  L’usage  leur  a con- 
servé la  dénomination  de  fonctions  linéaii-es,  tirée  de  ce 
que  l’équation  précédente  est  celle  d’une  ligne  droite,  pour 
un  système  de  coordonnées  parallèles  à deux  axes  fixes. 

Les  fonctions  rationnelles  entières  ne  peuvent  devenir  in- 
finies pour  aucune  valeur  finie  de  la  variable  dont  elles  dé- 
pendent. De  plus,  il  est  évident  qu’à  toutes  les  valeurs  de  la 
variable  correspond  pour  ces  fonctions  une  valeur  réelle  et 
unique,  positive  ou  négative.  Il  suit  de  là  que  si  l’on  repré- 
sente une  fonction  rationnelle  et  entière  par  l’ordonnée 
d’une  courbe  dont  l’autre  variable  est  l’abscisse,  cette  courbe 
à une  seule  branche  s’étend  indéfiniment,  tant  dans  le  sens 

T.  1. 
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des  abscisses  négatives  que  dans  le  sens  des  abscisses  posi- 
tives, sans  éprouver  nulle  part  jîe  solution  de  continuité. 

13.  Les  fonctions  fractionnaires,  où  la  variable  entre  dans 
la  composition  d’un  ou  de  plusieurs  dénominateurs,  peuvent 
devenir  infinies,  et  par  conséquent  éprouver  une  solution 
de  continuité  pour  les  valeurs  finies  de  la  variable  qui  font 
évanouir  un  dénominateur. 

Les  fonctions  irrationnelles,  mêmes  entières,  subissent 
des  solutions  de  continuité,  et  la  courbe  qui  les  représente 
s’interrompt  brusquement  quand  la  valeur  de  la  variable, 
alTectée  d’un  signe  radical,  rend  le  radical  imaginaire.  Ainsi 
la  fonction 

y = X-Jt  V 

cessera  d’avoir  des  valeurs  réelles  pour  les  valeurs  de  a:  > 1 , 
et  sera  représentée  giapliiquemenf  dans  un  système  de  coor- 
données orthogonales  par  l’ordonnée  de  l’arc  parabolique 
ML  [fig.  4),  (jui  s'étend  indéfiniment  dans  le  sens  des 
abscisses  négatives,  et  qui  s’interrompt  brusquement  au 
point  L,  dont  l’abscisse  OP  = 1 . 

De  même  la  fonction 

y = V x‘  — 2 2 X -f- 1 

sera  représentée  par  l’ordonnée  de  la  branche  d'hyperbole 
LMN  {fig.  3),  si  l’on  a 0.\  = « < 1,  et,  dans  ce  cas,  elle 
n’éprouvera  aucune  solution  de  conlinuîté.  La  même  fonc- 
tion correspondra  à l’ordonnée  des  arcs  hyperboliques 
PQ,  RS,  si  l’on  a « > 1 ; auquel  cas  il  y aura  solution  de  conti- 
nuité aux  points  Q,  R.  Enfin,  il  faudra  prendre,  pour  repré- 
senter la  même  fonction,  l’ordonnée  de  la  ligne  brisée  B.\C, 
si  l’on  a « = 1 : car  y devant  rester  positif,  la  fonction  pro- 
posée deviendra  dans  ce  cas 

y = t - X 
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pour  les  valeurs  de  a:  < 1 , et 

y =x  — { 

pour  les  valeurs  de  æ > 1 . Ce  changement  dans  l’expression 
algébrique  de  la  fonction  correspond  à une  solution  de  con- 
tinuité dont  nous  déûnirons  plus  loin,  d’une  manière  géné- 
rale, les  caractères  analytique  et  géométrique,  et  qui  est  d’un 
autre  ordre  rpie  les  solutions  de  continuité  éprouvées  par  l’or- 
donnée des  arcs  hyperboliques  PQ,  RS,  aux  points  Q et  R. 

16.  A la  vérité,  si  l’on  considère  à la  fois  les  deux  valeurs 
réelles  dont  un  radical  pair  est  susceptible,  on  aura  deux 
branches  ou  deux  arcs  de  courbe  qui  viendront  se  raccorder 
aux  points  dont  l’abscisse  correspond  au  passage  du  réel  à 
l’imaginaire  ; et  ainsi  il  n’y  aura  plus  géométriquement  de 
solution  de  continuité  : car  on  ne  doit  entendre  par  solution 
de  continuité,  dans  le  sens  géométrique,  que  celles  qui  sont 
indépendantes  de  la  direction  arbitraire  des  axes  auxquels 
on  rapporte  la  courbe. 

On  conclut  de  là  que,  pour  avoir  l’expression  complèfe 
d’une  courbe  par  une  équation  algébrique  entre  ses  coor- 
données, il  faut  débarrasser  cette  équation  dos  radicaux,  ou 
conserver  tous  les  doubles  signes  inhérents  à chaque  radical 
pair.  C’est  là  le  fondement  de  la  correspondance  entre  l’al- 
gèbre et  la  géométrie,  dont  nous  reparlerons  lorsipi’il  sera 
question  plus  spécialement  des  applications  de  l’analyse  à la 
théorie  des  courbes. 

Au  contraire,  les  courbes  transcendantes,  ou  celles  dont 
l’ordomiée  est  une  fonction  transcendante  de  l’abscisse, 
peuvent  être  interrompues  brusquement  dans  leur  cours  sans 
que  leurs  branches  se  rejoignent  ; en  sorte  que  le  point  qui 
décrirait  par  son  mouvement  une  des  branches  de  la  courbe, 
s’arrêterait  tout  à coup.  Ainsi  la  courbe  qui  a pour  équation 

y + < = 
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a désignant  un  nombre  positif  plus  grand  que  1 , est  formée 
de  deux  branches  BL,  MN  {fig.  6),  dont  la  première  a pour 
asymptote,  dans  le  sens  des  abscisses  positives,  l’axe  même 
des  X,  et  s’arrête  brusquement  au  point  B,  dont  les  coor- 
données sont  x=0,  y= — 1 ; tandis  que  la  seconde  branche 
a pour  asymptotes  l’axe  des  y dans  le  sens  des  y positifs,  et 
l’axe  des  x dans  le  sens  des  x négatifs.  En  effet,  tant  que  x 
est  positif,  la  fonction 

I I 

O , = — 

a • 

va  en  décroissant  indéfiniment  pour  des  valeurs  de  x de 
plus  en  plus  petites,  et  finalement  s’évanouit  avec  x,  tandis 
qu’elle  tend  à devenir  égale  à l’unité  pour  des  valeurs  de  x 
de  plus  en  plus  grandes.  .\u  contraire,  lorsque  x passe  par 
des  valeurs  négatives,  la  même  fonction  croit  au-delà  de 
toute  limite  pour  des  valeurs  numériques  de  x de  plus 
en  plus  petites,  au  lieu  qu’elle  tend  encore  à devenir  égale 
à l’unité  pour  des  valeurs  numériques  de  x de  plus  en  plus 
grandes. 

On  appelle  points  (T arrêt  ceux  ob  une  branche  de  courbe, 
transcendante  ou  empirique,  s’arrête  ainsi  bruscpicment.  Si 
deux  branches  disjointes,  NM,  M'N'  {fig.  7),  avaient  ime 
commune  ordonnée  PMM',  en  sorte  que  la  fonction  repré- 
sentée par  l’ordonnée  de  la  courbe  passât  brusquement  de  la 
valeur  PM  à la  valeur  PM',  les  jjoints  M,  M' seraient  des  points 
de  rupture.  Les  fonctions  algébriques,  ne  pouvant  avoir  de 
points  d’arrêt,  ne  peuvent  avoir  de  points  de  rupture,  ni  par 
conséquent  éprouver  d’autres  solutions  de  continuité  que 
celles  qui  proviennent  du  passage  par  l’infini  ; au  lieu  que 
les  fonctions  transcendantes  peuvent  être  sujettes  aux  solu- 
tions de  continuité  qui  proviennent  du  passage  brusque 
d’une  valeur  finie  à une  autre. 
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17.  Si  la  théorie  des  fonctions  a plus  de  généralité  que 
l’algèbre,  en  ce  sens  qu’on  y traite  de  propriétés  communes 
aux  fonctions  algébriques  et  transcendantes,  et  même  à celles 
qui  ne  comportent  aucune  définition  mathématique,  d’un 
autre  côté  cette  théorie  reçoit  une  extension  qui,  primitive- 
ment, n’a  de  sens  qu’en  algèbre  pure,  et  pour  les  fonctions 
susceptibles  d’une  expression  algébrique.  Cette  extension 
consiste  tenir  compte  des  valeurs  imaginaires  que  prend 
une  fonction  exprimée  algébriquement,  quand  la  varialde 
dont  elle  dépend  passe  par  des  valeurs  réelles  situées  en- 
deçà  ou  au-delà  de  ceilaines  Ibniles,  comme,  par  exemple, 
quand  la  \ ariable  x dexâent  > 1 dans  la  fonction 

y = x+  y/~~  i — X. 

Elle  consiste  en  outre  à admettre  que  la  variable  indépen- 
dante peut  elle-même  passer  [lar  une  succession  de  valeurs 
imaginaires.  A la  vérité,  pour  se  faire  l’idée  d’un  semblable 
passage,  il  faut  considérer  celte  seconde  variable,  dont  la 
première  est  fonction,  comme  dépendant  à .son  tour  d’une 
troisième  variable  qui  passe  par  une  suite  de  valeurs  réelles. 
Soient  l cette  dernière  variable,  x celle  qui  en  dépend  immé- 
diatement, y une  fonction  de  x : désignons  aussi  pai’  l„,  j/„; 

X,,  î/,,  deux  systèmes  de  valeui-s  correspondantes  pour 
ces  trois  variables  ; t,  étant  des  quantités  réelles,  tandis 
que  y„  x„  y,  peuvent  être  des  quantités  réelles  ou  ima- 
ginaires. U est  clair  que,  pendant  que  t passe  de  la  valeur  /„ 
à la  valeur  en  prenant  toutes  les  valeurs  intermédiaires, 
X peut  passer  de  la  valeur  à la  valeur  æ,  par  une  suite  de 
valeurs  imaginaires,  suite  déterminée  en  vertu  de  la  baison 
algébrique  entre  t et  x,  et  à laquelle  correspondi-a  une  suite 
également  déterminée  de  valeurs  réelles  ou  imaginaires  pour 
y.  Au  contraire,  comme  il  n’y  a pas  d’ordre  naturel  et  détei^ 
miné  de  grandeur  entre  les  quantités  imaginaires,  rien  ne 
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fixerait  la  série  de  valeurs  imaginaires  par  lesquelles  x peut  ' 
passer,  en  allant  de  la  valeur  x„  à la  valeur  x,,  si  l’on  n’éta- 
blissait une  dépendance  déterminée,  directe  ou  indirecte,  j 

entre  X et  une  autre  variable  qui  passe  d’une  valeur  réelle  a i 

une  autre,  par  la  série  des  valeurs  réelles  intermédiaires.  ? 

Nous  veiTons  plus  tard  que,  non-seulement  les  fonctions 
algébriques  , mais  encore  les  fonctions  exponentielles,  loga-  1 
ritlimiques  et  trigonométriques  acquiérent  une  signification  ' 
et  une  valeur  réelle  ou  imaginaire  déterminées,  lorsqu’on 
fait  passer  par  des  valeurs  imaginaires  les  variables  qui 
entrent  dans  la  composition  de  ces  fonctions  : par  conséquent, 
les  remarques  qui  font  l’objet  de  ce  numéro  s’appliquent  à 
toutes  les  fonctions  algébriques  ou  transcendantes  que  nous 
connaissons  déjà. 

18.  On  vient  de  dire  comment  les  analystes  classent  les 
fonctions  d’après  le  mode  de  leur  expression  mathématique  : 
mais  les  fonctions  sont  également  susceptibles  d’étre  cltissées 
d’après  les  formes  mémos  qu’elles  affectent  ou  qu’alfecteut 
les  courbes  qui  les  représentent  ; et  cette  classification  peut 
comprendre  aussi  bien  les  fonctions  empiriques  que  les 
fonctions  algébriques  ou  transcendantes.  Au  'reste,  il  ne 
s’agit  pas  ici  d’étalilir  une  classification  méthodique  et  com- 
plète, comme  celles  qui  s’applicpient  (en  histoire  naturelle, 
par  exemple)  à des  objets  dont  le  nombre  est  limité,  mais 
seulement  de  signaler  certaines  classes  de  fonctions,  distin- 
guées par  des  caractères  généraux. 

îln  premier  lieu,  nous  considérons  les  fonctions  paires  et 
les  fonctions  impaires.  On  appelle  fonctions  paires  celles  qui 
prennent  les  mêmes  valeurs  quand  on  attribue  à la  variable 
indépendante  des  valeurs  égales  et  de  signes  contraires,  ou 
celles  qui  sont  représentées,  dans  un  système  de  coordon- 
nées orthogonales,  par  des  couilies  sjTnétriques  relativiv 
ment  à l’axe  des  ordonnée.®.  Telles  sont,  parmi  les  fonctions 
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algébriques,  celles  qui  ne  renferment  que  des  puissances 
paires  de  la  variable,  comme  x-,  1 — æ*  ; et  de  là  leur 

\ient  le  nom  de  fonctions  paires,  qu’on  peut  appliquer  à 
toutes  les  fonctions  qui  présentent  la  même  analogie  de 
forme,  bien  qu’elles  ne  comportent  pas  d’expression  algé- 
brique. La  fonction  trigonométrique  cos  x est  paire,  puis- 
qu’on est  conduit  en  trigonométrie  à regarder  le  cosinus  d’un 
arc  négatif  comme  ayant  la  même  valeur  numérique  et 
le  même  signe  que  le  cosinus  du  même  arc  pris  positivement. 

Par  opposition,  on  appelle  fonctions  impaires  celles  qui 
ont  des  valeurs  numériipiement  égales  et  opposées  de  signes, 
pour  des  valeurs  de  la  variable  indépendante  égales  et  de 
signes  contraires.  Telles  sont,  parmi  les  fonctions  algé- 
briques, Jr  J ^ 1 + X*.  D’après  cette  définition , sin  x 

et  lang  x sont  aussi  des  fonctions  impaires.  Une  fonction 
impaire  doit  être  nulle  quand  x=o,  à moins  qu’elle  n’éprouve 
une  solution  de  continuité  correspondante  à cette  valeur  de 
X.  Tel  est  le  cas  des  fonctions  impaires 

cot  X. 

X 

Une  fonction  quelconque  peut  être  considérée  comme  la 
somme  de  deux  fonctions,  l’une  paire,  l’autre  impaire.  Soit 
elfectivement  fXa  caractéiistique  d’une  fonction  quelconque  : 
on  pourra  poser 

/■  (^)  + /■  (—  ^)  = 2 ? (x), 

= 2 ^ (x), 

et  alors  ç (x)  sera  évidemment  une  fonction  paire,  l (x)  une 
fonction  impaire  de  x,  quelle  que  soit  d’ailleurs  la  forme 
de  f (x).  Or,  on  tire  de  ces  deux  équations 
f {x)  = <f  (x)  + (x), 

ce  qui  démontre  la  proposition  énoncée. 


Digilized  by  Google 


LIVRE  1.  — CHAPITRE  H. 


30 

19.  On  appelle  fonctionspérwdiqucs  celles  qui  reprennent 
périodiquement  les  mêmes  valeurs,  pour  des  videurs  de  la 
variable  indépendante  séparées  par  des  intervalles  égaux. 
La  grandeur  de  ces  intervalles  mesure  l’étendue  de  la  période. 
Ainsi,  on  est  conduit,  en  trigonométrie,  à considérer  les 
arcs  comme  des  grandeurs  cpii  peuvent  surpasser  la  circon- 
férence et  croître  indéfiniment,  tant  dans  le  sens  positif  que 
dans  le  sens  négatif;  tandis  que  les  sinus,  les  cosinus,  et  en 
général  les  fonctions  trigonométriques  de  ces  arcs  reprennent 
périodiquement  les  mêmes  valeurs , chaque  fois  qu’on 
ajoute  à Tstre  primitif,  ou  qu’ou  en  retranche  une  circonfé- 
rence complète.  Ein  conséquence,  sinaÆ,  cosox,  tangox 
sont  des  fonctions  périodiques  dont  la  période  a pour 

valeur  La  fonction  y = sin  ax,  par  exemple,  est  l'or- 
donnée d’une  courbe  sinueuse  P'N'M'OMNP....  {fig.  8),  qui 
s’étend  indéfiniment  tant  dans  le  sens  des  abscisses  néga- 
tives tpie  dans  celui  des  abscisses  positives  ; courbe  facile 
d’ailleurs  à construire  par  points,  à l’aide  des  tables  de  sinus 
naturels  ou  de  leurs  logarithmes  que  l’on  trouve  dans  les 
tables  trigonométriques  oi'dinaires.  Les  intervalles  égaux 
P'O,  OP,...  mesurent  l’étendue  de  la  période. 

La  nature  nous  offre  ime  multitude  de  phénomènes  soumis 
à la  loi  de  périodicité  ; et,  conséquemment,  la  classe  des 
fonctions  périodiques,  dont  le  tjqic  le  plus  simple  nous  est 
fourni  par  la  géométrie  du  cercle,  mérite  une  attention  par- 
ticulière. 

20.  Parmi  les  fonctions  non  périodicpies,  il  n’y  a lieu  de 
signaler  ici  que  celles  qui  jouissent  de  la  jiropriété  de  croître 
ou  de  décroître  continuellement,  lorsque  la  variable  indé- 
pendante vient  à croître.  Les  fonctions  qui,  sans  être  pério- 
tUques,  passent  par  ebverses  alternatives  d'accroissement  et 
de  décroissement,  n’ollrent  pas  d’autres  caractères  impor- 
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tants  qui  méritent  qu’on  en  forme  des  groupes  particuliers. 

11  convient  de  remarquer  surtout  les  fonctions  qui  s’ap- 
prochent indéfiniment  de  zéro  ou  de  toute  autre  valeur  fixe, 
pour  des  valeurs  croissantes  ou  décroissantes  de  la  variable 
indépendante.  Telles  sont  les  fonctions 


a,  m,  n désignant  des  nombres  positifs,  et  a étant  supposé 
en  outre  plus  grand  que  l’unité. 

Les  fonctions  de  cette  catégorie  doivent  se  reproduire 
fréquemment  dans  l’expression  des  phénomènes  physiques  : 
car  il  arrive  souvent  qu’une  grimdeur  pai-t  d’un  certain  état 
pour  décroître  ensuite  continuellement,  de  sorte  que  sa 
valeur  finit  par  devenir  sensiblement  nuUe,  ou  par  ne  plus 
dilférer  sensiblement  d’une  certaine  valeur  fixe  vers  laquelle 
elle  tend  sans  cesse.  On  doit  remarquer  en  particulier  la 
fonction  ij  = a — ^ {fig.  Q),  qui  est  le  type  le  plus  simple 
que  l’algèbre  puisse  fournir  des  fonctions  qui  décroissent 
symétriquement,  avec  une  grande  rapidité,  de  part  et  d’autre 
de  l’origine  de  la  variable  indépendante  : tellement  que, 
pour  peu  que  le  nombre  constant  a surjiasse  l’unité,  la  valeur 
numérique  de  la  fonction  est  déjà  excessivement  petite, 
pour  des  valeurs  numériques  de  la  variable  indépendante 
tant  soit  peu  considérables.  Dans  l’état  actuel  de  laphÿshpie 
moléculaire,  on  admet  l’existence  de  forces  dont  la  loi  de 
décroissement  est  exprimée  par  des  fonctions  de  cette  espèce, 
et  dans  les  applications  de  la  théorie  mathématique  des 
chances  aux  grands  nombres  que  la  statistique  recueille,  la 
nature  du  sujet  reproduit  constamment  des  fonctions  de  la 
même  forme. 

2i.  Supposons  maintenant  que  nous  ayons  une  fonction 
empirique  fx  qu’il  s’agisse  de  soumettre  à des  calculs  arith- 
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métifpies  ou  algt^briqucs,  comme  si  l’on  avait,  par  e.\emple, 
à trouver  la  valeur  de  x qui  satisfait  à rétjuation 

fx=-y~: 

l’idée  qui  se  présentera  naturellement,  sera  de  trouver,  s’il 
est  possible,  une  fonction  algébrique  <fx  qui  s’écarte  peu  de 
fx,  au  moins  dans  les  limites  entre  lesquelles  on  sait  que  doit 
tomber  la  racine  cherchée,  et  de  substituer  dans  l’équation 
proposée  tpx  à fx.  En  général,  le  but  d’une  semblable  sul>- 
stitution  est  de  rendre  pratiquables,  ou  des  transformations 
algébricpies  qui  doivent  conduire  à des  formules  générales, 
ou  des  opérations  de  calcid  aritlimétiquc,  si  l’on  se  propose 
de  déterminer  des  valeurs  particulières. 

Si  l’on  tient  à ce  que  la  fonction  substituée  se  rapproche 
de  l’autre,  dans  toute  la  portion  de  son  cours  que  l’on  con- 
sidère, il  faut  évidemment  qu’il  n’y  ait  pas  incompatibilité 
entre  les  formes  essentielles  de  la  fonction  substituée  et  celles 
de  la  fonction  qu’on  remplace.  Par  exemple,  si  la  fonction  à 
remplacer  est  périodique,  on  admettra,  au  moins  jusqu’à 
plus  ample  examen,  la  possibibté  de  la  remplacer  par  une 
fonction  telle  que 

;/  = A sin  (m  X + n), 

qui,  de  sa  nature,  est  périodique  ; mais  il  serait  manifeste- 
ment impossible  que  la  fonction  proposée  se  rapprochât, 
dans  toute  l’étendue  de  son  cours,  d’une  autre  qid  aurait 
l’une  des  deux  formes 

,V  = A X",  y = A «"*, 

et  qui  serait  constamment  croissante  ou  décroissante,  selon 
le  signe  de  m. 

On  appelle  in<cr/>o/(UioH  l’opération  par  laquelle  on  déter- 
mine une  combe  y=  <px,  assujettie  à avoir  un  certain  nom- 
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bre  de  points  communs  avec  la  courbe  y = f x,  et  qui  doit 
s’en  écarter  d’autant  moins  entre  les  points  extrêmes,  que 
le  nombre  des  points  communs  intermédiaires  est  plus  con- 
sidérable. Nous  entrerons,  par  la  suite,  dans  quelques  dé- 
tails sur  les  procédés  d’interpolation  : pour  le  moment  il 
suffit  de  concevoir  qu’on  assujettira  la  courbe  dont  y x est 
l’ordonnée  à passer  par  im  point  donné  , y„),  en  posant 
l’équation 

c’est-à-dire,  en  liant  par  une  équation  de  condition  les  para- 
mètres ou  coefficients  indéterminés  que  doit  comprendre 
l’expression  mathématique  de  la  fonction  s;  et  plus  on  aura 
introduit  dans  celte  expression  de  paramètres  arbitraires, 
pourvu  qu’on  ait  un  nombre  égal  de  points  donnés  sur  la 
courbe  tj  = fx,  plus  les  courbes  dont  les  ordonnées  sont 
et  f X approcheront  de  la  coïncidence,  dans  la  portion  de 
leur  cours  que  l’on  considère. 

De  là,  pour  le  dire  en  passant,  la  difficulté  que  l’on 
éprouve  souvent  à fixer,  par  le  contrôle  de  l’observation,  la 
valeur  de  certaines  formules  de  physique  mathématique: 
car  si  l’on  donne,  pour  représenter  la  loi  d’un  phénomène?, 
l’équation  y — o x,  où  la  fonction  9 renferme  beaucoup  de 
paramètres  déterminés  par  la  condition  de  satisfaire  à des 
observations  qui  donnent  autant  de  systèmes  de  valeurs  cor- 
respondantes pour  X et  y qu’il  y a de  paramètres,  il  devient 
probable  par  cela  seul  que  des  systèmes  de  valeurs  intermé- 
diaires satisferont  à très-peu  près  à la  même  équation,  bien 
cpie  la  véritable  loi  des  phénomènes  soit  exprimée  par  une 
fonction  fx,  différente  de  <j>x.  Si  donc,  à l’expression  ana- 
lytique dont  on  a fait  choix  pour  la  fonction  9,  se  rattachait 
l’établissement  d’une  théorie  phT^sique,  celle  théorie  ne  serait 
pas  suffisamment  justifiée  par  l’accord  que  l’on  trouverait 
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entre  l’observation  et  le  calcul,  pour  les  valeurs  intermé- 
diaires des  variables  X,  y. 

S’il  y avait  incompatibilité  entre  les  formes  des  fonctions 
f et  l’une,  par  exemple,  étant  périodique  , et  l’autre  con- 
stamment croissante  ou  décroissante,  le  calcul  en  avertirait 
en  assignant  aux  paramètres  des  valeurs  infinies,  ou  ima^- 
naires,  ou  en  laissant  ces  valeurs  indéterminées. 

22.  On  conçoit  qu’il  peut  être  utile  de  remplacer  de  la 
sorte,  non-seulement  des  fonctions  empiriques  qu’il  serait 
impossible  de  soumettre  autrement  au  calcul,  mais  des  fonc- 
tions transcendantes  ou  même  algébriques  d’une  expres- 
sion compliquée,  par  d’autres  fonctions  d’une  forme  plus 
simple,  ou  dont  la  forme  s’adapte  mieux  à la  nature  des 
combinaisons  analytiques  dans  lesquelles  elles  doivent  en- 
trer. C’est  ainsi,  pour  prendre  la  comparaison  la  plus  élémen- 
taire, qu’on  remplace  une  fraction  ordinaire  telle  que 
par  une  fraction  décimale  0,6666 — dont  l’équivalence 
n’est  qu’approchée,  à quelque  décimale  que  l’on  s’arrête, 
mais  dont  l’expression,  quoique  plus  compliquée  au  fond, 
se  trouve  mieux  appropriée  à la  nature  des  opérations  de 
notre  arithmétique  décimale. 

Dans  ce  cas  encore,  il  est  aisé  de  comprendre  que,  lors- 
que la  fonction  substituée  n’aura  pas  une  forme  incompa- 
tible avec  celle  de  la  fonction  proposée,  plus  il  entrera  de 
paramètres  arbitraires  dans  son  expression  analytique,  plus 
on  pourra  rapprocher  les  deux  fonctions  l’une  de  l’autre  en 
fixant  convenablement  les  valeurs  de  ces  paramètres  arbi- 
traires» 

Mais,  d’un  autre  côté,  on  ne  peut  multiplier  les  paramè- 
tres sans  compliquer  la  fonction  substituée,  et  perdre  de  plus 
les  avantages  attachés  à la  substitution.  Voici  l’artifice  ima- 
giné par  les  analystes  pour  Iluder  autant  que  possible  cette 
difficulté. 
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Il  consiste  à substituer  à la  fonction  proposée  une  somme 
de  fonctions  analytiques  de  même  forme,  et  qui  diffèrent  les 
unes  des  autres  par  les  valeurs  de  certains  paramètres. 
Ainsi,  au  lieu  de  poser,  par  exemple, 

= oü  y = A.  sin  mx, 
pour  représenter  la  fonction  y — f x,  on  posera 
î/  = Ao  + A,  jc-l-  A,  x’  + Aj  x’  +etc., 

ou  bien 

y = A,  sin  X + A.  sin  + A,  sin  3x  + etc.  ; 

et  ces  suites  de  termes,  que  l’on  appelle  séries,  pourront 
être  considérées  comme  équivalentes  à la  fonction  proposée 
fx,  si,  en  prenant  un  nombre  suffisant  de  tenues  de  la  série, 
à compter  du  premier,  on  obtient  des  valeurs  qui  diffèrent 
d’aussi  peu  qu’on  veut  de  la  valeur  f x.  Pour  cela  il  faut 
concevoir  nécessairement  la  série  prolongée  à l’infini;  car  si 
l’on  obtenait  la  valeur  exacte  de  f x au  moyen  d’un  nombre 
fini  de  termes,  on  n’am-aii  fait  que  développer  l’expression 
analytique  de  fx;  on  ne  Paurait  pas  transformée  en  série, 
dans  le  sens  qui  s’attache  à cette  locution.  Ainsi,  les  équa- 
tions identiques 

(x  + A)’  = A’  -j-  3//’  X -J-  3/(x*  -f-  x’, 

5 .■»  . 3 

(.sin  x)‘  = - sm  X — — sm  3x  -f  — sin  5x, 

8 to  10 

n’indiquent  pas  des  transformations  en  séries,  mais  de  sim- 
ples développements. 

23.  Les  séries  les  plus  simples  sont  celles  qui  procèdent 
suivant  les  puissances  entières  et  ascendantes  de  la  variable. 
Mcrcator  et  Newton  ont  été  conduits  à des  séries  de  cette 
forme  ; le  premier  en  appliquant  la  règle  de  la  division  à la 
fonction  fractionnaire 

t 

<j  -f-éx’ 
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et  en  ordonnant  les  termes  successifs  du  quotient  suivant  les 
puissances  de  x ; le  second  en  appliquant  la  règle  de  l’extrac- 
tion des  racines  à la  fonction  irrationnelle 


V'  a b X , 

et  en  ordonnant  de  même  les  termes  obtenus  successivement 
à la  racine.  Bientôt  Newton  et  Leibnitz  trouvèrent  des  déve- 
loppements de  même  nature  pour  les  fonctions  transcen- 
dantes alors  connues  ; et  depuis  cette  épocpie  la  transforma- 
tion des  fonctions  en  séries  a été  l’un  des  points  capitaux  de 
l’analyse. 

Cette  transformation  s’opère  dans  deux  buts  qui  corres- 
pondent aux  doux  faces  sous  lesquelles  on  pont  envisager 
tout  le  système  dos  sciences  mathématiques.  Tantôt  on  n’a 
en  vue  que  de  démontrer  certaines  lois,  certaines  relations 
indépendantes  des  valeurs  numériques  des  quantités,  et 
pour  cela  on  met  les  fonctions  sons  formes  de  séries  appro 
priées  à la  démonstration  qu’il  s’agit  de  donner  : alors  peu 
importe  le  nombre  de  termes  qu’il  faut  prendre  dans  la  série 
pour  obtenir  une  valeur  suffisamment  approchée  de  la  fonc- 
tion (pie  la  série  remplace  ; il  suffit  qu’on  puisse  concevoir, 
dans  tous  les  cas,  la  série  assez  prolongée  pour  que  la  somme 
des  termes  négligés  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur 
donnée. 

Dans  d’autres  cas,  au  contraire,  on  veut  effectivement  cal- 
culer des  valeurs  numériques  au  moyen  des  séries,  et  alors 
il  est  nécessaire  que  Tou  puisse  obtenir  une  approximation 
suffisante  sans  avoir  besoin  de  calculer  un  trop  grand  nombre 
de  tenues  de  la  série,  ce  qui  conduirait  à un  travail  pénible 
et  quelquefois  impraticable. 

24.  On  appelle  séries  convergentes  celles  qui  satisfont  à 
la  condition  cpie  la  somme  de  leurs  termes  converge  de  plus 
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en  plus  vers  une  valeur  limite,  à mesure  que  l’on  prend  un 
plus  grand  nombre  de  termes  : cette  limite  se  nomme  aussi 
la  'somtne  de  la  série.  Pour  que  la  transformation  d’une 
fonction  en  sérié  soit  légitime,  il  faut  que  la  série  soit  con- 
vergente, et  qu’elle  ait  pour  somme  précisément  la  fonction 
transformée.  Réciproquement, pourqu’une  série  d’un  nombre 
infini  de  termes  dont  la  loi  est  donnée,  et  dans  lesquels  entre 
la  variable  x,  soit  censée  déterminer  une  fonction  de  x,  il 
faut  évidemment  que  cette  série  converge  vers  une  valeur 
limite,  ou  qu’elle  ait  une  somme  : soit  que  cette  somme 
puisse  s’e.\primer  en  fonction  de  x,  à l’aide  des  signes  algé- 
briques ou  transcendants  usités  (auquel  cas  on  dit  que  la  série 
a été  exprimée  sous  forme  finie),  soit  que,  dans  le  cas  con- 
traire, on  ne  puisse  en  calculer  numériquement  la  valeur, 
pour  chaque  valeur  numéricpie  de  x,  que  d’une  manière 
approchée,  à l’aide  de  la  série  même  ; et,  dans  ce  cas,  la  fonc- 
tion exprimée  en  série  constitue  une  transcendante  nouvelle, 
non  réductible  aux  transcendantes  connues. 

Une  série  peut  n’étre  pas  convergente  dès  scs  premiers 
termes  : il  suffit  qu’elle  finisse  par  converger  (quelque  éloigné 
•que  soit  dans  la  série  le  terme  où  la  convergence  commence) 
pour  qu’on  doive  la  considérer  comme  représentant  une 
fonction  déterminée  qui  en  est  la  somme,  et  pour  qu’on 
puisse  substituer  la  série  à la  fonction  dont  elle  dérive,  ou, 
réciproquement,  la  fonction  sommaloire  à la  série,  dans 
toutes  les  combinaisons  du  calcul  qui  n’ont  point  pour  objet 
la  détermination  numérique  des  valeurs.  Mais  s’il  s’agit  de 
calculs  numériques,  on  n’emploie  guère  (jue  des  séries  qui 
convergent  avec  rapidité  dès  leurs  premiers  termes,  du  moins 
pour  les  valeurs  numériques  (jue  l’on  veut  assigner  aux 
quantités  variables  qui  entrent  dans  les  séries.  Une  con- 
vergence qui  ne  commencerait  qu’après  un  grand  nombre 
de  termes,  ou  qui  ne  procéderait  qu’avec  une  grande 


Digilized  by  Google 


38  LIVRE  I.  — CHAPITRE  II. 

lenteur,  serait,  pour  un  tel  but,  évidemment  illusoire. 

A proprement  parler,  on  ne  devrait  appeler  divergentes 
que  les  séries  pour  lesquelles  les  sommes  que  l’on  obtient, 
en  prenant  successivement  un  nombre  de  termes  de  ])lus  en 
plus  grand,  vont  en  divergeant,  en  ce  sens  que  la  dillérence 
d’une  somme  à la  suivante,  au  lieu  de  tendre  de  plus  en  plus 
vers  zéro,  prend  une  valeur  numérique  de  plus  en  plus  grande . 
Telle  est  la  série 

1 4-  X 4-  .r*  + -r*  + etc., 

pour  les  valeurs  de  x numérifiuement  plus  grandes  que 
l’unité.  Mais  on  est  dans  l’usage  d’appeler  divergente,  pour 
plus  de  simplicité,  toute  série  qui  n’est  pas  convergente  et 
qui  n’a  pas  de  somme.  Ainsi,  on  dira  encore  que  la  série 
ci-dessus  est  divergente  quand  on  assigne  à x la  valeur  — 1 , 
auquel  cas  les  sommes  consécutives  prenmuit  alternativement 
les  valeurs  1 et  0. 

25.  Une  fonction  fx  étant  développée  en  série,  appelons 
çp.x  la  valeur  numérique  de  la  différence  ou  du  reste  qu’on 
obtient,  quand  on  retranche  de  fx  la  somme  des  n premiers 
termes  de  la  série.  Si  la  série  est  convergente  et  qu’elle  ait 
pour  somme  fx,  convergera  indéfiniment  vers  zéro  pour 
des  valeurs  croissantes  de  l’indice  »,  et  cette  quantité  pourra 
être  rendue  aussi  petite  que  l’on  voudra,  moyennant  qu’on 
prendra  pour  n un  nombre  suffisamment  grand.  Au  con- 
traire, si  la  série  est  divergente,  <p..x  ira  en  croissant  avec  », 
ou  du  moins  ne  décroîtra  pas  indéfiniment  pour  des  valeurs 
croissantes  de  ».  Mais  il  peut  arriver  encore,  et  il  arrive  fré- 
quemment que  aille  d’abord  en  décroissant,  au  point  de 
ne  conserver  qu’une  valeur  très  petite  et  négbgeable  pour 
une  valeur  convenable  de  l’indice  n ; puis,  que  pour  des 
valeurs  plus  grandes  de  l’indice  ç.x  commence  à croître,  et 
continue  ensuite  à prendre  des  valeurs  de  plus  en  plus 
grandes.  C’est  le  cas  où  lasérie,  après  avoir  offert  d’abord  les 
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caractères  d’une  série  convergente,  finit  par  devenir  diver- 
gente ; et  quelques  auteurs  qualifient  de  seini-convergenles  les 
séries  qui  touillent  dans  cette  catégorie.  11  est  clair  que  la  sub  • 
stitution  d’une  telle  série  à la  fonction  dont  elle  dérive  sera 
permise,  comme  moyen  d’approximation,  toutes  les  fois  que 
l’on  pourra  prouver  rjue  le  reste  devient  négligeable 
pour  des  valeurs  convenablement  choisies  de  x,  et  que  l’er- 
reur commise,  en  négligeant  ce  reste,  n’entraîne,  dans  les 
résultats  tles  calculs  subséquents,  que  des  erreurs  pareille- 
ment négligeables  à cause  de  leur  petitesse. 

Dans  les  diverses  branches  des  mathématiques  appliquées, 
il  s’en  faut  bien  que  l’on  procède  toujours  avec  cette  rigueur 
qui  restreindrait  singulièrement  les  ressources  tirées  de  l’em- 
ploi des  séries.  Lors  même  que  l’on  n’opère  que  sur  des 
séries  dont  la  convergence  est  démontrée,  il  n’est  pas  tou- 
jours possible  d’assigner  des  limites  à l’erreur  que  l’on  com- 
met en  arrêtant  la  série  à un  terme  de  rang  quelconque.  Ce 
sont  là  des  imperfections  dans  la  solution  des  problèmes,  que 
les  efforts  réitérés  des  géomètres  ont  pour  but,  et  quelque- 
fois pour  résultat  de  faire  disparaître,  autant  que  la  compli- 
cation de  ces  problèmes  le  comporte. 

26.  Une  série  dont  tous  les  termes  ont  le  même  signe, 
reste  convergente  ou  divergente  dans  quelque  ordre  que  ses 
termes  se  succèdent  ; et  si  elle  est  convergente,  la  somme  ou 
la  valeur  limite  vers  laquelle  la  somme  de  ces  termes  con- 
verge, reste  aussi  toujours  la  même.  .\u  contraire,  une  série 
dont  les  termes  successifs  se  détruisent  en  partie  par  l’oppo- 
sition de  leurs  signes,  peut  être  convergente  ou  divergente, 
selon  l’ordre  de  succession  des  termes  ; et  quand  elle  reste 
egnvergente,  la  somme  peut  vari«*r  avec  l’ordre  des  termes. 

Lorsqu’ mie  série 

y = y»  + y,  + ’h  + etc., 
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est  entremêlée  de  termes  positifs  et  négatifs,  et  qu’en  les 
prenant  tous  de  même  signe  on  fonne  une  nouvelle  série 
convergente,  il  faut  que  la  série  y soit  elle-même  conver- 
gente. En  effet,  désignons  par  ç.'  la  somme  des  termes  posi- 
tifs contenus  dans  la  série  y,  à partir  de  y,,  et  par  y.”  la 
somme  arithmétique  des  termes  négatifs,  de  sorte  qu’on  ait 

?•  = y.  + y +1  + etc.  = f,'  — çi.'. 

Dans  la  série  formée  des  mêmes  termes,  mais  tous  pris  avec 
le  même  signe,  par  exemple  avec  le  signe  positif,  on  aurait 

fl  n. 

ym  fm  -r  , 

et  puisque  cette  dernière  série  est  convergente,  il  faut  que 
la  somme  9.'  +9.*  tombe  au  dessous  de  toute  gi-andeur  don- 
née, pour  une  valeur  convenable  de  l’indice  n : donc,  à 
fortiori,  la  dilférence  9/  — 9,"  tombe  au-dessous  de  toute 
grandeur  donnée,  ce  qui  établit  la  convergence  de  la  série  y. 

Une  série  est  convergente  lorsque  ses  termes,  à partir 
d’un  certain  rang,  ont  des  signes  alternatifs,  et  que  leur 
valeur  numérique  va  en  convergeant  indéfiniment  vers  zéro. 
Soit  en  effet 

?.  = y.  — y«+i  + y-+t  — y*+s  4-  y.+»  — etc.  : 
on  pourra  écrire 

f.  = y.-  (y  +,  — y.+,)  — — y.+»)  — etc., 

de  manière  que  tous  les  binômes  compris  entre  paren- 
tbèses  soient  positifs.  On  aura  donc  9,  < y,  ; et  puisque  y. 
peut  être  pris  aussi  petit  qu’on  veut,  il  en  sera  de  même 
de  9.. 

Si  tous  les  termes  de  la  série  y,  à partir  d'un  certain  rang, 
sont  de  même  signe,  cette  série  sera  convergente  ou  diver- 
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y»+i 

gente,  selon  que  le  rapport  convergera  vers  une  limite 

< ou  > que  1 , pour  des  valeurs  croissantes  de  n. 

En  effet,  désignons  par  « un  nombre  compris  entre  l’unité 
et  la  limite  du  rapport  dont  il  s’agit  : on  aura  pour  « < 1 , 
et  pour  une  valeur  convenable  de  l’indice  n, 

y-+i  “ y.)  y*+»  <C  « y«+ij  y«+>  < * y«+» 

et,  à fortiori, 

y .+«  < «’  y.,  y.+j  < y 

Donc 

< y»  (1  + “ + “*  + »*  + )r 

ou 


donc  <j),  converge  indéfiniment  vers  zéro,  en  même  temps 
que  y.. 

Dans  le  cas  de  « > 1,  on  aurait 

f,  > y.  (1  +=<  + »’  -b  a’  + ); 

et  puisque  le  second  membre  do  l’inégabté  peut  évidenuneut 
surpasser  toute  grandeur  donnée,  il  en  est  même  de  !j>.. 

On  démontrerait  de  la  même  manière  que  la  série  y,  dont 
tous  les  termes  à partir  d’un  certain  rang,  sont  supposés  de 
même  signe  , est  convergente  ou  divergente,  selon  que  la 
racine 


converge  vers  une  limite  < ou  > que  1 , pour  des  valeurs 
croissantes  de  n,  y,  désignant  la  valeur  arithmétique  du 
terme  de  rang  n (' ). 


(')  Voyez,  pour  plus  de  développement,  le  Cours  d'analyse  algchriqve 
de  M.  Gauchy,  I"  partie,  chap.  vi. 
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27.  La  Üiéoric  des  séries  fonne  une  brandie  de  l’antli- 
métique  universelle  ou  do  l’algèbre  non  moins  importante 
que  la  théorie  des  équations,  et  qu’il  faut  étudier  dans  les 
mémoires  ou  traités  spéeiaux.  Nous  ne  l’invisageons  ici  que 
dans  ses  points  de  contact  avec  la  théorie  des  fonctions,  et 
nous  terminerons  par  les  observations  suivantes. 

De  même  que,  dans  le  cours  d’un  calcul  algébricpie,  on 
opère  souvent  sur  des  quantités  imaginaires  pour  arriver 
plus  brièvement  à des  relations  entre  di'S  quantités  réelles, 
après  que  les  signes  d’imaginarité  se  sont  détruits  les  uns  les 
autres,  de  même  les  analystes  n’ont  fait  pendant  longtemps 
aucune  difficulté  d’opérer  sur  des  séries  divergentes,  de 
manière  à arriver  finalement  à des  séries  convergentes  ou  à 
des  relations  entre  des  ipjantités  exprimées  sous  forme  finie. 
Mais  on  a été  amené  ensuite  h reconnaître  que  ce  mode  de 
procéder,  fondé  seulement  sur  l’analogie  et  sur  un  senti- 
ment vague  de  la  généralité  de  l’algèbre,  peut  induire  en 
erreur,  et  on  ne  le  regarde  plus  comme  rigoureux. 

Soit  néanmoins  F (æ,  «)  une  fonction  de  la  variable  x et 
d’un  paramètre  arbitraire  «,  qui  se  trouve  exprimée  au 
moyen  d’une  série  dont  le  terme  général  est  *F.  (x,  a),  et 
que  nous  désignerons  par  2.  'F.  (a;,  «),  le  signe  i ineb- 
quant  une  somme  de  termes  en  nombre  infini.  Supposons 
que  cette  série  ne  cesse  d’être  convergente  cpie  pour  certai- 
nes valeur  particulières  du  paramètre  a,  par  exemple  pour 
« = o : en  posant  a = o dans  l’équation 

F (x,  a)  = X . M . (x,  »), 
on  lui  donnera  la  forme 

/■(x)  = i . p.  (x), 

équation  inexacte,  ou  plutôt  qui  n’oflre  aucun  sens  précis, 
puisque,  par  hypothèse,  2.  sj/.  (a;)  est  une  série  divergente. 
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Il  peut  se  faire  toutefois  si  l’on  remplace,  dans  le  cours  de 
certaines  opérations  de  calcul,  la  fonction  F (x,  «)  par  son 
développement  en  série  2.  (a-,  a),  on  arrive  à des  résul- 

tats indépendants  de  la  valeur  du  paramétre  a,  et  à des  sé- 
ries convergentes  d’où  a a disparu.  Il  est  clair  que  l’emploi 
immédiat  et  transitoire  de  la  série  divergente  2.  (x)  à 

la  place  de  f{x),  dans  le  cours  des  mêmes  opérations,  con- 
duira à des  résultats  exacts. 
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THÉORIE  DES  FONCTIONS  DÉRIVÉES  ET  DES  SOLUTIONS  DE  CON- 
TINUITÉ DES  DIVERS  ORDRES.  — NOTIONS  SUR  LA  THÉORIE 
DES  FLUXIONS. 

28.  Étant  données  deux  fonctions 
y = f x,\  = F X, 

on  peut  considérer  une  troisième  fonction  u qui  dépende 
d’une  manière  quelconque  des  fonctions  y,  Y [10],  de  ma- 
nière qu’on  ait 

“ = ? (y»  Y)  = ? [fx,  FxL 
Examinons  en  particulier  le  cas  où  l’on  poserait 

? (y,  Y) 

ou  bien 


Pour  fa’re  tout  de  suite  l’hypothèse  la  plus  générale,  on 
peut  admettre  que  les  fonctions  f,  F,  mathématiques  ou  em- 
piriques, représentent  les  ordonnées  de  deux  courbes  actuel- 
lement tracées,  et  par  le  moyen  desquelles  il  faut  tracer  la 
courbe  qui  a pour  ordonnée  u.  Sur  la  fig.  10,  MN,  PQ,  RS 
sont  censées  être  les  coiu-bes  qui  ont  resi)ectivement  pour  or- 
données y,  Y et  u. 

L’opération  ne  saurait  olfrir  de  difficultés  tant  que  les  or- 
données y,  Y,  correspondantes  à la  même  abscisse  x,  ont 
valeurs  finies,  positives  ou  négatives,  différeutes  de  zéro.  Si 
l’ordonnée  y devenait  nulle,  tandis  que  Y conserverait  une 
valeur  finie,  l’ordonnée  u serait  nulle  aussi.  Ainsi,  sur  la 
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figure,  les  courbes  MN,  RS  coupent  l’axe  des  abscisses  en 
un  même  point  A. 

Si  l’ordonnée  Y s’évanouissait , sans  que  y devint  nulle, 
la  fonction  u éprouverait  une  solution  de  continuité  en  pas- 
sant par  l’infini.  Menons  par  le  point  B où  la  courbe  PQ  coupe 
l'axe  des  abscisses,  une  droite  GK  parallèle  aux  ordonnées  : 
celle  droite  sera  une  asymptote  commune  aux  deux  branches 
RS,  R'R'  de  la  courbe  qui  a pour  ordonnée  u. 

Supposons  maintenant  qu’il  arrive  que  les  deux  fonctions 
f X,  F X s’évanouissent  à la  fois,  ou  que  les  deux  courbes 
MN,  PQ  [ftg.  1 1),  coupent  en  un  même  point  A l’axe  des 
abscisses  : l’expression  de  u se  présentera  sous  la  forme  j , 
qui  est  en  algèbre  le  symbole  de  l’indétermination,  et  l’on 
ne  pourra  pas  calculer  direclemant  l’ordonnée  AK  de  la 
courbe  RS,  correspondante  à l’abscisse  0.\.  Cependant  la 
courbe  RS  rencontre  nécessairement  la  droite  AKI.,  menée 
par  le  point  k parallèlement  aux  ordonnées,  <à  moins  que, 
par  un  cas  singulier  que  nous  pouvons  d’abord  écarter,  elle 
n’ait  cette  même  droite  pour  asymptote.  L’ordonnée  AK  a 
donc  une  valeur  déterminée;  et  si  l’on  prend  sur  l’axe  des 
abscisses  des  points  a',  a",  de  plus  en  plus  voisins  de  A,  on 
pourra  déterminer  sur  la  courbe  RS  des  points  k\  k",  de  plus 
en  plus  rapprochés  de  K,  et  des  ordonnées  a'  k',  a”  k",  de 
moins  en  moins  différentes  de  AK.  Ainsi  on  conçoit , non- 
seulement  qu'il  existe  une  valeur  déterminée  de  ,\K,  mais 
qu’on  peut  l’évaluer  avec  une  approximation  indéfinie. 

En  pratique,  cette  approximation  serait  limitée  par  l’im- 
perfection inhérente  aux  procédés  graphiques,  si  les  fonc- 
tions /■,  F n’étaient  données  que  par  le  tracé  des  courbes 
MN,  1*Q,  et  à plus  forte  raison  si  elles  n’étaient  données  que 
par  des  tables  où  il  n’entre  qu’un  nombre  limité  de  valeure 
de  la  variable  indépendante  et  de  ses  fonctions  ; mais  lors- 
qu’il s’agit  de  fonctions  mathématiques , on  comprend  la 
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possibilité  de  déterminer  à priori  la  limite  vers  laquelle 

f X 

converge  le  rapport  — , Lirsque  les  deux  termes  du  rap- 
port convergent  indéliniment  vers  zéro.  Nous  donnerons, 
par  la  suite,  des  méthodes  générales  poiu  déterminer  cette 
limite,  dont  il  sufiit,  quant  à présent,  de  concevoir  l’exis- 
tence, non-sculomcnt  pour  des  fonctions  mathématiques, 
mais  pour  des  fonctions  continues  quelconques. 

Cette  limite  pourrait  avoir  pour  valeur  zéro,  aussi  bien 
que  toute  autre  valeur  numérique,  jiositive  ou  négative  ; en 
d’autres  termes,  il  n’est  pas  impossible  que  la  courbe  RS 
coupe  précisément  l’axe  des  abscisses  au  point  A,  qui  est  le 
point  commun  d’intersection  de  cet  axe  et  des  deux  courbes 
MN,  Py.  Nous  avons  déjà  remarqué  que  , par  un  cas  égale- 
ment exceptionnel,  la  droite  AKL  pourrait  être  une  asymp- 
tote de  la  courbe  RS,  ce  qui  revient  à dire  que  la  limite  en 
question  aurait  pour  valeur  l’inimi  positif  ou  négatif.  Il  n’en 
doit  résulter  aucune  restriction  dans  nos  énoncés,  car  on  est 
habitué,  en  mathémathiques,  à regarder  zéro  et  l’inOni 
comme  des  valeurs  particulières  qui  peuvent,  aussi  bien  que 
tout  autre,  être  attribuées  à des  quantités  variables,  et  par 
conséquent  aux  limites  vers  lesquelles  ces  quantités  conver- 
gent. 

29.  Maintenant,  envisageons  plus  spécialement  le  cas  où 
l’on  ferait 

fx 

Y = F X = X,  « = ; 

et  supposons  que  la  courbe  y = /à"  passe  par  l'origine  des 
coordonnées,  de  manière  qu’on  ait  à la  fois  x = o,  fx  = o. 
Soit  N’N  cette  courbe  {fig.  1 2 ),  et  menons  par  le  point  O la 
tangente  OT  : la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  que  la 
droite  OT  forme,  avec  le  demi-axe  OX  sera  précisément 
la  ümitc  dont  nous  venons  de  reconnaître  l’existence,  et 
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fx 

vers  laquelle  converge  le  rapport  —,  quand  x ei  f x pren- 

nent  des  valeurs  numériques  de  plus  en  plus  petites.  En 
effet,  la  tangente  à une  courbe  quelconque  est  la  droite  dont 
la  courbe  s’écarte,  dans  le  voisinage  immédiat  du  point  de 
contact,  moins  que  de  toute  autre  droite  menée  par  le  même 
point  : ce  qui  équivaut  à dire  que  la  tangente  est  la  droite 
dont  s’approche  indéfiniment,  dans  son  mouvement  de  rota- 
tion, une  sécante  menée  par  le  point  de  contact,  quand  le 
second  point  d’intersection  de  la  sécante  et  de  la  courbe  se 
rapproche  indéfiniment  du  premier  ; puisque,  si  rapproché 
que  le  point  m soit  de  O,  on  pourra  assigner  un  point  (i 
compris  entre  m et  O,  et  dont  la  distance  à la  sécante  Om 
sera  plus  grande  que  sa  distance  aux  sécantes  qui  passent 
par  le  point  O et  par  des  points  de  la  courbe  compris  entre 
m et  U.  Donc,  la  propriété  énoncée  dans  la  première  défini- 
tion ne  peut  appartenir  à aucune  des  sécantes  et  appartient 
à la  droite  dont  les  sécantes  se  rapprochent  indéfiniment, 
par  le  rapprochement  indéfini  des  points  m et  0. 

Or,  dans  un  système  de  coordonnées  rectangulaires , 

ÿ fx  mp 

X X Op  ’ 

est  la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  que  fait  avec 
l’axe  des  abscisses  la  sécante  Om,  menée  par  le  point  dont 

l’abscisse  Op  = x:  donc  la  bmite  du  rapport  est  la  tan- 
gente trigonométrique  de  l’angle  TOX,  formé  par  la  tangente 
et  par  l’axe. 

Imaginons  à présent  que  la  courbe  MN  {fig.  13),  dont 
l’équation  est  toujours  y=  fx,  se  trouve  située  d’une  ma- 
nière quelconque  dans  le  plan  des  coordonnées  : soient  m, 
m, , deux  points  de  cette  courbe  qui  ont  respectivement  pour 
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abscisses  Op—x,Op^  =x^  : la  limite  vers  laquelle  conver- 
gera le’rapport  fx,  — fx 

X,  — X ' 

quand  les  deux  termes  du  rapport  convergeront  simultané- 
ment vers  zéro,  sera,  d’après  ce  qui  précède,  la  valeur  de  la 
tangente  trigonométrique  de  l’angle  ?n  T X,  que  la  droite 
m T,  tangente  à la  courbe  en  m,  forme  avec  l’axe  des  abs- 
cisses, du  coté  des  x positifs.  Cette  limite  variera,  en  géné- 
ral, d’un  point  à l’autre  delà  courbe  MN  ; ce  sera  une  fonction 
de  X qui  dérive  de  la  fonction  fx,  en  ce  sens  que  celle-ci  déter- 
mine impbeitement  l’autre,  de  même  que  le  tracé  d’une 
courbe  détermine  la  direction  de  la  tangente  en  chaque 
point.  Comme  ce  mode  de  dérivation  a sans  comparaison 
plus  d’importance  que  tout  autre,  Lagi-angc  a proposé  d’ap- 
peler simplement  la  fonction  dont  il  s’agit,  la  dérivée  de  fxj 
et  de  la  désigner  par  l’une  des  notations 

qui  rappellent  la  liaison  de  ;/'  avec  y ou  de  f avec  f. 

Concevons  qu’on  ait  tracé  la  courbe  M'N'  {fig.  14)  dont 
l’équation  est  y'  = fx  :\a  tangente  trigonométrique  de 
l’angle  que  la  tangente  menée  par  un  point  de  cette  courbe 
forme  avec  l’axe  des  x,  sera  une  autre  fonction  de  x,  qui 
dérive  de  f,  de  la  mémo  manière  que  f dérive  de  f.  On 
l’appelle,  en  conséquence,  la  dérivée  du  second  ordre  ou  la 
seconde  dérivée  de  fx;  et,  suivant  l’analogie,  on  la  désigne 
par  l’un  des  symboles 

y\r'x. 

On  formerait  de  même  des  dérivées  du  troisième,  du  qua- 
trième,.... du  n'  ordre,  dont  les  relations  avec  la  fonction 
primitive  y = fx,  et  avec  toutes  les  dérivées  intermédiaires, 
seraient  très  simplement  exprimées  au  moyen  des  notations 

jé*’; 

r”  X,  P'  X, /t*>  X. 
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30.  Quand  la  fonction  dérivée  f'x  est  positive,  on  quand 
la  tangente  à la  courbe  j/  = fv  forme  un  angle  aigu  avec 
l’axe  des  abscisses  x,  du  côté  des  x positifs,  la  fonction  pri- 
mitive y est  évidemment  croissante  avec  x : au  contraire,  la 
fonction  y est  décroissante  pour  des  valem's  croissantes 
de  a-,  quand  les  valeurs  de  x rendent  f'x  négative.  Nous 
pouvons  donner  une  forme  plus  simjtle  au  même  énoncé, 
eu  disant  que  les  variations  de  y sont  de  même  signe  que  les 
variations  de  a;  ou  de  signe  contraire,  selon  que  la  dérivée 
est  positive  ou  négative  ; et  alors  nous  considérerons  l’ac- 
croissement comme  une  variation  positive,  le  décroissement 
comme  une  variation  négative.  Plus  ordinairement,  les  ana- 
lystes emploient  les  mots  d'accroissement  ou  d'incrément 
comme  sj'nonymcs  exacts  de  celui  de  variation'^  et  alors  il 
est  sous-entendu  que  les  accroissements  ou  incréments 
peuvent  avoir  des  valeurs  positives  ou  négatives. 

Lorsque/’'.r  s’évanouit,  en  passant  du  positif  au  négatif, 
fx  passe  par  une  valeur  ma.rimnm  [0]  ; et  au 'contraire,  la 
fonction  primitive  passe  par  un  minimum,  (jiiand  la  fonction 
dérivée  devient  nulle  en  passant  du  négatif  au  positif.  On 
voit  di-jà,  d’après  cet  énoncé,  comment  la  détermination 
des  valeurs  de  la  variable  indépendante  qui  font  passer  une 
fonction  par  un  ïnaximum  ou  par  un  minimum,  se  ramène 
à la  détennination  des  valeurs  qui  font  évanouir  sa  fonction 
dérivée:  tpiestion  importante,  à laquelle  on  donnera  plus 
tai’d  les  développements  convenables.  La  fonction  dérivée 
pourrait  changer  de  signe  en  passant,  non  plus  par  zéro, 
mais  par  l’infini  ; et  alors  on  aurait  ces  maxima  ou  minima 
singuliers,  dont  il  a aussi  été  question  dans  le  numéro  cité. 

Non-seulement  le  signe  de  la  dérivée  f'x  fait  connaître  si 
la  fonction  fx  éprouve  un  accroissement  ou  un  décroisse- 
ment pour  des  valeurs  croissantes  de  x,  mais  encore  la  va- 
leur absolue  de  f'x  mesure  de  rapidité  de  l’accroissement 
TI.  4 
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OU  du  décroissemenl  de  fæ.  Bien  que  le  terme  de  rapidité  ne 
s’applique,  dans  le  sens  propre,  qu’au  ]tlicnoni{>ne  du  mou- 
vement , chacun  comprend  l’acception  extimsive  que  nous 
lui  donnons  ici  ; et  si  l’on  disait,  par  e.venqile,  que  la  tem- 
pérature do  l’atmosphère  varie  plus  rapidement  près  de  la 
surface  de  la  terre  que  dans  les  hautes  régions,  le  sens  de 
cette  phriise  serait  clair  pour  tout  le  monde,  ipioique  ni  l’idée 
de  mouvement,  ni  celle  de  temps  n’entient  dans’  la  notion 
qu’il  s’agit  d’exprimer.  Au  reste,  il  est  facile  de  définir  ma- 
thématiquement l’idée  que  l’on  se  fait  do  la  rapidité  avec 
laquelle  une  fonction  varie.  IV abord,  si  f'x  était  une  quan- 
tité constante,  ce  qui  suppose  manifestement  que  fx  est  une 
fonction  linéaire  de  la  forme  ax  -f-  b,  fx  varierait  uniformé- 
ment avec  X,  en  ce  sens  qu’à  des  variations  égales  de  x cor- 
respondraient des  variations  égales  de  fx,  de  même  signe 
rpie  celles  de  x ou  de  signe  contraire,  selon  (juc  a aurait  le 
signe  positif  ou  négatif.  Dans  ce  cas,  la  dérivée  f'x  n’étant 
autre  chose  que  la  constante  a,  ou  que  la  tangente  trigono- 
mélriiiue  de  l’angle  que  la  di  oite  y/  — ax  b forme  avec, 
les  X positifs,  et  les  variations  de  fx  qui  correspondent  à 
des  variations  égales  de  x se  trouvant  proportionnelles  au 
nombre  a,  ce  nombre  mesure  évidemment  la  rapidité  avec 
laquelle  fx  varie,  toujours  par  comparaison  avec  la  variable 
X cpii  est  censée  varier  d’une  manière  uniforme.  Lorsque 
y = /"x  cesse  de  désigner  une  fonction  linéaire  ou  l’ordonnée 
d’une  hgne  droite,  à des  variations  égales  de  x cessent  de 
correspondre  des  variations  égales  de  y.  Cela  posé,  conce- 
vons (jue  l’on  jirenne  sur  la  courbe  .MN  {fiy.  1 5)  dont  l’éijua- 
tionest  y — fx,  des  points  m,  m,,  m,,  m,,....  très-voisins  les 
uns  des  autres,  et  cpie  l’on  substitue  pour  un  moment  à la 
courbe  MN  le  polygone  ?»m, ; l'ordonnée  variera 
avec  des  rapidités  inégales  d’un  côté  à l’autre  de  ce  J>oly- 
gone  ; et  en  un  [loiut  tel  <[ue  »i,  on  devra,  d’après  ce  cjui 
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précède,  prendre  pour  mesure  de  la  rapidité  de  la  variation, 
la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  jn,m.r  que  la  sé- 
cante mm,  fait  avec  l'axe  des  abscisses  ou  avec  une  paral- 
lèle à oet  axe,  du  côté  des  abscisses  positives.  Or,  la  courbe 
MN  est  la  limite  dont  s’approche  indéüniment  la  ligne  poly- 
gonale, quand  les  points  ....m,  m,,  m,,  m,,....  sont  pris  de 
plus  en  plus  voisins  ; donc  la  dérivée  f'  x ou  tang  Tmx,  qui 
est  la  limite  dont  s’approche  indéfiniment  tang  m^tnx,  me- 
sure la  rapidité  de  la  variation  de  l’ordonnée  fx  correspon- 
dant à l’abscisse  x,  toujours,  bien  entendu,  par  comparaison 
avec  X,  qui  est  censé  varier  partout  uniformément. 

Prenons,  pour  plus  de  simplicité,  l’origine  arbitraire  de  la 
grandeur  y,  de  manière  que  y reste  positif  dans  toute  la 
portion  de  la  courbe  y = fx  que  l’on  veut  considérer.  Cette 
courbe  MN  peut  tourner  sa  convexité  {fig.  16)  ou  sa  conca- 
vité {fig.  17)  vers  l’axe  des  abscisses.  11  y a inversion  dans 
le  sens  de  la  courbure  on  inflexion  dans  la  courbe  (pg.  18), 
lorsque  l’on  passe  de  la  convexité  a la  concavité,  ou  inver- 
sement. Or,  une  telle  inversion  suppose  que  lalonclion  f x, 
d’abord  croissante,  devient  décroissante,  ou  que,  d’abord 
décroissante,  elle  devient  croissante  ; ce  qui  fait  changer  de 
signe  à la  fonction /'"x,  et  implique  en  général  le  passage  de 
la  première  dérivée  par  une  valeur  maximum  ou  minimum. 
Ainsi,  sur  la  figure,  l’angle  que  la  tangente  mT  forme  avec 
l’axe  des  abscisses,  du  côté  des  x positifs,  après  avoir  été 
en  croissant  de  .M  en  m,  point  où  la  courbe  MN  subit  une  in- 
flexion, va  en  décroissant  de  m en  N. 

3 1 . Lorsque  l’on  donne  la  fonction  dérivée  fx,  on  ne 
détermine  pas  complètement  par.  cela  seid  la  fonction  primi- 
tive f X,  de  la  même  manière  qu’on  détermine  la  première 
dérivée,  et  par  suite  les  dérivées  de  tous  les  ordres,  en  don- 
nant la  fonction  primitive.  Effectivement,  si  l’on  conçoit  que 
la  courbe  MN  {fig.  19),  dont  l’équation  est  y = fx,  soit  suc- 
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cessivement  transportée  en  M,  N,,  M,  N,,  etc.,  de  façon  que 
toute  les  ordonnées  deda  première  courbe  se  trouvent  aug- 
mentées d’une  longueur  constante,  les  tangentes  m T,  m,  T, , 
m,  Tj , etc.,  seront  parallèles;  et,  par  conséquent,  la 
dérivée  y'  = f’x  sera  commune  à toutes  les  courbes  qui 
ont  pour  équation  y = f x C,  C dé.signant  une  constante 
(juelconque,  que  l’on  appelle  pour  cette  raison  constante  ar- 
bitraire. Soit  donc  y une  fonction  inconnue  de  x,  qui  doit 
avoir  pour  première  dérivée  une  fonction  connue  tj  = f x, 
et,  soit  fx  une  fonction  qui  a pour  dérivée  f'x.  : on  posera 

’J  = fx  + C, 

et  il  faudra  déterminer  la  constante  arbitraire  C par  une 
autre  condition  ; au  moyen,  par  exemple,  de  la  condition 
que  la  courbe  MN  passe  par  un  point  donné  ( i/J,  ou  que 
la  fonction  prenne  une  valeur  y„  pour  une  valeur  donnée 
de  X désignée  par  Il  résulte  en  effet  de  cette  condition 

y,  ~ fx,  -I-  C , 

et  par  suite 

y — ,y.  =■  fx  — fx.,, 

équation  d’oîi  la  constante  arbitraire  C se  trouve  éUminée, 
et  où  il  n’entre  que  des  quantités  connues. 

32.  Une  fonction  périocbijue  a pour  ses  dérivées  de  tous 
les  ordres  des  fonctions  périoditpies.  Une  fonction  paire  a 
pour  sa  première  dérivée  et  pour  toutes  ses  dérivées  d’ordre 
impair  des  fonctions  impaires^  tandis  que  sa  seconde  dérivée 
et  toutes  ses  dérivées  d'ordre  pair  sont  des  fonctions  paires. 
L’inverse  a lieu  pour  les  fonctions  primitives  impaires.  La 
vérité  do  ces  diverses  projiositions  ressort  de  la  simple  in- 
tuition des  courbes,  et  elles  s'appliquent  à des  fonctions 
quelconques,  mathématiques  ou  empiriques. 

33.  De  même  ipie  nous  avons  défini  géométriquement  le 
passage  de  la  fonction  primitive  à sa  dérivée,  nous  pouvons 
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donner  une  signification  géométrique  à l’opération  inverse 
par  lacjuelle  on  remonte  d’une  fonction  dérivée  à sa  fonction 
primitive.  Soit  en  effet  .M'  N'  [fig.  20)  la  courbe  qui  a pour 
équation 

y'  = 

et  proposons-nous  d’évaluer  l’idre  trapézoïdale  comprise 
entre  l’axe  des  abscisses,  la  courbe  M'  N'  et  deux  ordonnées 
m p,  dont  l’une  correspond  à l’abscisse  déterminée 
ü/>„  = x„,  et  l’autre  à l’abscisse  variable  Op  — x.  Cette  aire 
est  une  fonction  de  la  variable  x que  nous  désignerons 
provisoirement  par  (f  x.  Si  x augmente  et  prend  la  valeur 
0/^  = X,,  l’airt!  augmente  du  trapèze  curviligne  mpp^m,, 
et  l’on  a 

O X,  — rj  X aÎTù  mpp^m^ 

X,  — X ~ PP,  ’ 

on  sorte  que  la  dérivée  de  la  fonction  (y  est  la  limite  vers 
laquelle  converge  le  rapport  du  trapèze  curviligne  mpppn, 
à son  côté  PP,,  quand y>/>,  converge  indéfiniment  vers  zéro. 
Mais  l’aire  de  ce  trapèze  est  comprise  entre  celle  du  rec- 
tangle mpp,n,  et  celle  du  rectangle  pnm,p„  et  le  rapport 
des  aires  de  ces  deux  rectangles,  ipii  est 

mp 

m,  P,  ' 

converge  indéfiumient  vers  l’unilé,  quand  pp,  converge 
indéfiniment  vers  zéro.  Donc  aussi  le  rapjRjrt  de  l’aire  d’un 
de  CCS  rectangles  à celle  du  trapèze  interuiédiaire  converge 
indéfiniment  vers  l’unité,  et  l’on  peut  écrire 

li.„.  ^ 'ÜEim  = n,p  = fx. 

P!>t  PPi 

Donc  la  fonction  désignée  provisoirement  par  x satisfait 
à la  côndition  d’avoir  f'  x pour  dérivée  ; donc  c’est  une  des 
fonctions  primitives  def'x  comprises  dans  la  formule  fx~{-  C, 
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C désignant  une  constante  arbitraire  ; et  cuinnie  elle  doit 
s’évanouir  quand  on  y fait  x=.r„  puisque  l’on  mesure  les 
aires  à partir  de  l’ordonnée  fixe  il  s’ensuit  que  cette 
fonction  est  coniplétcnient  déterminée  et  égale  à fx — />„. 

Pour  cette  raison  on  donne  communément  le  nom  de  qua- 
drature à toute  opération  par  laquelle  on  détermine  une 
fonction,  en  rassujettissanl  à la  double  condition  d’avoir 
pour  dérivée  une  fonction  donnée,  et  de  prendre  unt;  valeur 
numérique  déterminée  pour  une  valeur  particulière  de  la 
variable  dont  clic  dépend. 

Si  l’on  divise  en  n parties  égales  l’intervalle  p^p  {fig.  21), 
et  qu’on  mène  les  ordonnées  équidistantes  m,p„m„p^,  etc., 
on  a,  en  désignant  par  w,  m,,...  les  aires  des  rectangles 
p^,m,r„,  p,p„vvr„  . et  par  e l’intervalle  constant  p^), 
_PoP 
n 

= - y etc., 

t f 

+ etc.  __  eo  + O.,  + etc. 

» il!  ’ 

c’est-à-dire  que  la  moyenne  arithmétique  des  ordonnées 
ffhp,,  etc.,  égale  la  somme  des  aires  w,,  6>,  etc.,  divi- 
sée par  la  ligne pp=x — x„.  Mais  quand  le  nombre  n devient 
de  plus  en  plus  grand,  l'intervalle  e décroissant  en  raison 
inverse,  afin  que  le  produit  ns  reste  constant,  la  somme  des 
aires  w,  u,,  etc.,  converge  indéfiniment  vers  une  limite  qui 
est  l’aire  trapézoïdale  . Donc  le  rapport  de  cette  aire 

à 1 intervalle  p^p,  ou  bien  le  rapport 

fx—fxg 

X Xo 

e.xprime  la  moyenne  de  toutes  les  valeurs,  en  nombre  infini , 
que  prend  la  fonction  dérivée .r,  pour  les  valeurs,  aussi 
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en  nombre  infini,  de  la  variable  indépendante,  comprises 
entre  Æ.et  æ. 

Pour  la  ffénéralité  de  cette  règle,  et  de  toutes  celles  qui 
se  rattachent  à la  théorie  des  quadratures,  il  faut  considérer 
comme  négatives  les  aires  telles  (jue  qss'q’,  limitées  par  des 
ordonnées  négatives. 

34.  On  conclut  facilement  de  ce  qui  ])i‘écède,  que  si  une 
fonction  y était  donnée  parla  condition  d’avoir  pour  dérivée 
n*  ordre  une  fonction  connue. 

y”  =/■'“’ -P,  («.) 

il  faudrait  en  outre,  pour  déterminer  complètement  y,  assi- 
gner explicitement  ou  implicitement  les  valeurs 

I/o,  l/'o,  i/o, , 

que  prennent  les  fonctions. 

y-u'y>j", 

pour  une  valeur  déterminée  de  x,  telle  que  a’„.  Soit  en  effet 
.M"  ^"{fiy.  22)  la  courbe  doimée  par  l’équation  (a,)  : le 
tracé  de  cette  courbe  détermine  en  fonction  de  l’abscisse  va- 
riable Op  = X l’aire  tra])ézoïdale  pm,  et  détermine  par 
conséquent  la  courbe  dont  l’écpialion  est 

y.-l, 

pourvu  qu’on  assigne  f ou  la  valeur  de  corres- 

pondant à X = La  courbe  («._,)  étant  tracée,  détermine 
par  la  même  raison  celle  ijui  a pour  ordonnée 

y ^ i-, 

pourvu  qu’on  assigne  l’ordonnée  f '’~'‘x„,  et  ainsi  de  suite. 

35. ' On  a supposé  tacitement  dans  ce  qui  précède,  que 
l’ordonnée  /'  x ne  devient  point  infinie  entre  les  limites  de 
la  (piadrature.  Il  pourrait  se  faire  néaiunoins  que  les  rai- 
sonnements et  les  constructions  fussent  encore  applicables. 
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même  lorsque  la  l'oncllon  f x preiulrait  entre  les  limites  de 
la  quadrature  ime  valeur  infinie.  Soit  en  cfl'et 

y = A 

réquation  d’ime  courbe  MRN  {/ig.  2:t)  iiui  a un  rebrousse- 
ment en  R [0],  l’ordomiée  PU  étant  tangente  aux  deux  arcs 
MR,  RN  : la  coiu-be  M'N',  dont  l’ordonnée  est  la  dérivée  f x, 
aura  pour  asynqitote  la  droite  P'R'  menée  parallMemcnt  à 
OY'  par  le  point  P'  dont  l’abscisse  OP'  = OP.  Dans  ce  cas,  il 
résulte  de  la  définition  même  de  la  courbe  M'N',  que  l’aire 
comprise  entre  une  ordonnée  fixe  tn\p\,  l’asymptote  P'R'. 
l’a.xe  des  x et  la  courbe  M',  à une  valeur  finie  numéri(|ue- 
ment  égale  à la  difléreuce  des  ordonnées  PR,  Kn 

d'autres  termes,  il  arrive  en  pareil  cas  cjue  l’aire  trapézoï- 
dale converge  vers  la  valeur  finie  PR — 

quand  le  point  ;/  se  rapproche  de  plus  en  yilus  du  point  P'. 
Alors  rien  ne  s’oppose  à ce  que  l’ordonnée  de  la  courbe 
MRN  soit  censée  déterminée  par  une  quadrature,  au  delà 
comme  en  deçà  de  l’ordonnée  PR.  La  même  observation 
s’applique  à la  courbe  MRN  IJig.  24),  qui  est  touchée  au 
point  R par  l’ordonnée  PR  , et  qui  suhit  une  inflexion  en  ce 
point. 

Au  contraire,  si  Paire  liudtée  d’une  pari  par  l’ordonnée 
m'^'„  ( fîg.  23  ),  de  l’autre  par  l’asymptote  P'R',  était 
infinie , ou  si  Paire  trapézoïdale  p'm'  devenait 

infinie,  quand  le  point  p'  se  rapjiroche  de  plus  en  plus  du. 
point  P',  l’ordonnée  PR  serait  aussi  une  asymptote  de  la 
courbe  .M  ijui  éprouverait  une  solution  de  continuité  ; et  Pou 
ne  pourrait  plus  jiasser,  par  la  continuation  de  la  mémo 
quadrature,  de  la  branche  jM  à la  Ijranche  N. 

Nous  conclurons  de  ces  remarques  que,  quand  une  fonc- 
tion éprouve  une  solution  de  continuité  en  passant  par  Pin- 
fini,  sa  première  dérivée,  et  par  suite  scs  dérivées  ulté- 
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rieures  de  tous  les  ordres,  éprouvent  la  même  solution  de 
continuité  ; mais  que  l’inverse  n’a  pas  généi’alement  lieu, 
une  fonction  pouvant  devenir  infinie  sans  que  la  fonction 
primitive  dont  elle  dérive  devienne  infinie,  pour  la  même 
valeur  de  la  variable  indépendante. 

36.  Une  fonction  quelconque  y = f x étant  représentée 
par  l’ordonnée  de  la  courbe  MRN  (//</.  25),  cette  courbe 
peut  être  continue  (en  ce  sens  que  l’ordonnée  reste  finie, 
sans  passer  brusquement  d’une  valeur  finie  à une  autre),  et 
offrir  au  point  U ce  que,  dans  les  arts  graphiques,  on  appelle 
un  jarret  ; c’est-à-tlire  fine  la  tangente,  ajirès  avoir  varié 
d’inclinaison  d’une  manière  continue  de  Men  U,  passe  brus- 
quement de  la  direction  T'RT  cà  la  direction  SRS',  pour  va- 
rier ensuite  d’inclinaison,  sans  discontinuité,  de  R en  N. 
Nous  dirons  qu’en  pareil  cas  la  ligne  MRN  a un  point  sail- 
lant en  R.  La  courlje  dont  l’ordonnée  est  la  fonction  dérivée 
y'  = f'x  éprouve  une  riq)ture , et  cette  fonction  dérivée 
elle-même  subit  une  solution  de  continuité  résultant  du  pas- 
sage brusque  d’une  valeur  finie  à une  autre,  pour  la  valeur 
de  X qui  est  l’abscisse  du  point  saillant  de  la  courbe  y — f x. 
Iæs  dérivées  de  f x,  des  ordres  supérieui’s,  éprouvent  toutes 
en  général,  pour  la  même  valeur  de  x,  la  solution  de  conti- 
nuité qui  consiste  dans  le  passage  brusque  d’une  valeur  finie 
à une  autre. 

Dans  ce  cas,  aussi  bien  que  dans  celui  où  f'x  devient 
infinie , fx  restant  finie  , nous  dirons  (|ue  la  fonction  /'  x , et 
toutes  les  dérivées  subséquentes,  éprouvent  une  solution  de 
continuité  du premier  ordre,  et  que  la  fonction  primitive  fx 
éprouve  une  sf)lution  de  continuité  duseeond  ordre. 

La  fonction  f'x  pourrait  elle-même  n’épnuiver  qu’une, 
solation  de  continuité  du  second  ordre  ; celle  de  la  seconde 
dérivée  f 'x  et  des  dérivées  subséquentes  étant  du  premier 
ordre  ; et  alors  nous  ebrions  que  la  fonction  primitive  fx 
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subit  une  solution  de  continuité  dti  troisième  ordre.  En 
général , on  dira  qu’une  fonction  éprouve  une  solution  de 
continuité  du  «*  ordi’O,  loi-sque  sa  dérivée  du  (» — 1 )®  ordre, 
et,  par  suite,  les  dérivées  d’ordres  plus  élevés,  éprouvent  une 
solution  de  continuité  du  premier  ordre,  résultant,  soit  du 
passage  de  ces  fonctions  jiar  l’infini,  soit  de  leur  passage 
brusque  d’une  valeur  finie  là  une  autre. 

37.  La  distinction  des  solutions  de  continuité  des  tbvers 
ordres,  telle  qu’on  vient  de  l’établir,  est  d’une  grande  im- 
portance dans  la  théorie  des  fonctions,  soit  qu’on  l’applitpie 
à l’algèbre,  à la  géométrie  ou  au.\  questions  de  physique 
mathématique.  Jusqu’à  ces  derniers  temps,  les  analystes 
entendaient,  et  l’on  entend  communément  encore  par  fonc- 
tions discontinues  celles  qui  s’expriment,  dans  diverses  por- 
tions de  leurs  cours,  par  des  formules  algébriques  dillérentes. 
Effectivement,  il  sera  prouvé  plus  loin  que  toute  fonction  y 
égale  à la  fonction  algébrique  fx,  pour  les  valeurs  de  x plus 
petites  que  et  à la  fonction  également  algébrique  (\x  . 
pour  les  valeurs  de  .r  i>lus  grandes  que  x„.  éprouve,  pour 
l’abscisse  x~x„,  une  sfdution  de  continuité  d’un  ordre  dé*- 
terminé  ; ou  tpie  ces  fonctions,  à moins  d’être  identiques,  ne 
peuvent  satisfaire  à la  série  d’équations 

f --  x„,  f x„,  etc. 

prolongée  à l’infini;  en  sorte  (jue  si  la  dernière  des  équa- 
tions de  cette  série  àla([uelle  on  peut  satisfaire,  est 

/>=  x„  =/■,<•'  x„, 

la  fonction  x éprouvera,  pour  l’abscisse  x„,  une  solution  de 
continuité  de  l'ordre  n | 2. 

Cette  proposition  cesserait  d’être  exacte  si  les  fonctions 
f,l\  n’étident  pas  des  fonctions  algébriques,  explicites  ou 
implicites.  Nous  verrons,  en  effet,  surdos  exemples,  qu’une 
fonction  j»eut  recevoir  dans  diverses  portions  de  son  cours. 
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des  c.vprcssions  transcendantes  de  formes  essentiellement 
différentes,  sans  ([n’il  y ait  de  solution  de  continuité  d’un 
ordre  tpielconque,  correspondant  au  passage  d’iuie  lorme  à 
l’antre. 

i\ons  ven-ons  aussi  (qu’une  môme  e.\pression  transcen- 
liante  pi;ul  éciuivaloii'  à mic  certaine  fonction  algébrique  fx 
pour  les  valeurs  de  x < et  h une  autre  fonction  algé- 
brique /’,  X,  distincte  de  la  première,  pom- les  valeurs  de 
X > x„.  Ainsi  une  série  convergente,  qui  est  une  expression 
transcendante,  peut  avoir  successivement  pour  somme  les 
fonctions  algébriques  distinctes  fx  et  x. 

Dans  tous  les  cas,  les  caractères  essentiels  des  solutions 
de  continidté  sont  ceux  que  nous  avons  donnés  dans  le  nu- 
méro jirécédent,  sans  égard  à la  circonstance  accessoire  que 
la  fonction  puisse  ou  non  s’exprimer  matliématiquement, 
sous  forme  algébrique  ou  transcendante,  dans  la  totalité  ou 
ou  dans  une  portion  de  son  cours. 

38,  Nous  avons  dit  [4]  que  les  fonctions  qui  représentent 
des  grandeurs  pbysicpies  et  mesurables  ne  peuvent  devenii' 
infinies,  mais  qu’il  y en  a parmi  elles  qui  sont  susceptibles 
d’éprouver  les  solutions  de  continuité  (consistant  dans  le  pas- 
sage brusc{ue  d’une  valeur  finie  à une  autre,  au  moins  sous 
le  point  de  vue  où  nous  nous  trouvons  placés  ])Our  observer 
les  phénomènes  matériels,  et  pour  les  soumettre  au  calcul. 
Ceci  se  rattache  aux  notions  sur  les  limites  et  sur  les  fonc- 
tions dérivées  qui  font  l’objet  du  présent  cliapitre.  Admet- 
tons, pour  fixer  les  idées,  cpie  y désigne  la  densité  d’un  cy- 
lindi-e  ABCD  [fuj.  26),  supposée  la  même  dans  toute  l’éten- 
due d’une  section  perpenihculaire  à l’axe  OX,  et  variable 
d’une  section  à l’autre.  La  distance  O/)  de  la  base  du  cy- 
lindre à la  section  mn,  pour  laquelle  la  densité  a la  valeur 
7,  étant  représentée  par  x.  ij  deviendra  une  fonction  de  x; 
mais  comme  la  notion  de  densité  n’est  pas  applicable  en  soi 
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à une  surface  mathéinalique,  il  faudra,  pour  définir  rigou- 
reusement la  gi’andeur  y,  imaginer  un  plan  m,«,  parallèle 
à mn.  et  qui  peut  s’ en  rapprocher  indéfiniment,  tandis  que 
mn  reste  fixe.  La  masse  de  la  tranche  divisée  poi- 

son volume,  donnera  un  quotient  variable  avec  la  chstauce 
P/),  = — X,  Ce  quotient  convergera  vers  une  certaine 

limite  quand  — x convergera  indéfiniment  vers  zéro  ; et 
la  bmite  du  quotient  sera  précisément  la  fonction  de  x ipie 
nous  prenons  pour  mesure  de  la  densité  du  cylindre  dans 
l’étendue  delà  section  mn.  On  appliquerait  ce  que  nous  ve- 
nons de  chre  au  sujet  de  la  mesure  de  la  densité  ii  la  mesure 
de  la  température  et  généralement  de  toutes  les  grandeurs 
qui  ne  peuvent  être  conçues  qu’à  la  faveur  do  cette  exphea- 
tion  comme  des  fonctions  des  coordonnées  d’un  point,  d’une 
ligne  ou  d’une  surface  mathématiques. 

En  générjd,  la  limite  qui  mesure  la  fonction  y ne  chan- 
gera pas,  soit  qu’on  mène  le  plan  m,n,  en  avant  ou  en  ar- 
rière du  plan  mn  ; mais,  ])Our  certaines  valeurs  particulières 
de  X,  la  limite  pourra  être  différente  dans  les  deux  cas  ; et 
alors,  la  fonction  y éprouvera  la  solution  de  continuité  de 
premier  ordre  qui  consiste  dans  le  passage  brusque  d’une 
valeur  finie  à une  autre.  Elle  pourrait  aussi  éprouver  une 
solution  de  continuité  du  second,  du  troisième  ordre,  et  ain.«i 
à l’infini. 

Si  l’on  détermine  la  fonction  x en  menant  deux  plans  pa- 
rallèles m,a,,  m'u',  l’un  en  avant,  l’autre  en  arrière  du  plan 
mn,  et  en  cherchant  la  limite  vers  laquelle  converge  le  rap- 
port de  la  masse  m,n^m'n  à son  volume  quand  les  deux 
plans  m,H,,  m'/i'  se  rapprochent  indéfiniment  de  mn,  en 
général  la  fonction  y sera  encore  la  même  ; mais , pour 
la  valeur  de  x qui  fait  éprouver  à la  fonction  une  solution 
de  continuité  du  premier  ordre,  la  valeur  de  la  limite,  cal- 
culée dans  la  .seconde  hj-potliè.se,  sera  la  demi-somme  des 
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deux  valeurs  distinctes  correspondant  à cette  valeur  de  x, 
dans  la  première  hypothèse. 

.39.  Supposons  qu’on  ail  idontiqueraenl 

/■x=  y X + + ''X  + etc., 

on  aura  aussi,  quelles  que  soient  les  abscisses  x,  et  x, 

fxi  — fx  yX,  — yx  -ix,  — ix  6jX,  — t.X 

! = + _J _|_etc.; 

X,  — X X,  — X X,  — X X,  — X 

et  par  conséquent,  en  faisant  converger  la  différence  x^  — x 
vers  zéro,  et  prenant  les  limites  de  tous  les  rapports, 

f X = / X + •/  X -t-  u'  X -t-etc. 

Donc  la  dérivée  d’une  somme  (algébrique)  de  fonctions  est 
la  somme  (algébrique)  de  leurs  fonctions  dérivées. 

La  dérivée  du  produit  de  deux  fonctions  est  la  somme 
des  produits  qu’on  obtient  en  multipliant  chacune  des  fonc- 
tions par  la  dérivée  de  l’autre.  Soit,  en  effet  , 

/"x  = y X . i X ; 
on  aura  identirpiement 

yX, . yX,  yX.  yX  — (y^i  ?x)  ’^X  ( '^X , — fx)  yX 

+ ~',x)  (^x,—ix), 

d’où 

fx.  — fx  yX,  — 1X  px,  — yX 

= -px  H . ®x 

X,  — X X,  — X X,  — X 


+ - 


X,  — X 


(Px,  — -px). 


Si  l’on  fait  maintenant  convergera’,  — x vers  zéro  et  qu’on 
passe  aux  ümites,  il  idendra 


fx=’/x.px-i-p'x.!x;  (b) 


car,  dans  l’hypotlièse  où  çæ  et  <px  n’éprouvent  pas  de  solu- 
tion de  continmté  du  premier  ou  du  second  ordre,  le  fac- 
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leur  converge  vers  zéro  en  même  temps  que 

Æ,  — ,T,  et  le  facteur' 

çX^  <jX 

X,  — X 

convertreanl  vers  la  limite  finie  9'x,  le  terme 

OX,  — ©X 


X,  — X 


(•;.x,  —-px) 


a pour  limite  zéro. 

On  peut  mettre  l’écpiation  (b)  sous  la  forme  plus  symétri- 
que 

fx 

fx  oX  fX 

et  il  est  aisé  d’en  conclure  que  si  l’on  avait 

fx  = tjiX  . pX  . ùiX , 

la  dérivée  f'  serait  donnée  par  la  formule 


fx ç.'x  ^ 

fx  O X -p  X (aX 


etc. 


Inversement,  si  nous  posons 

9X 

f X = , ou  yX  = /x  . px, 

px 

on  tirera  de  la  règle  précédente 

f'x  fx  p'x 

fX  fx  px’ 

et  par  suite,  en  remettant  pour  /'x  sa  valeur, 


fx 


y'x  . px  — -fX  . p'x 

(p^y 


(r) 


La  constante  a peut  être  regardée  comme  une  fonction 
dont  la  dérivée  est  nulle  ; si  donc  on  pose  successivemen  t 

1/  = a +fX,yz=a  .fX  , 1/  = ?^, 

a 
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on  aura,  en  vertu  des  règles  précédemment  démontrées , 

t/  = y'  r=  a . o'xy  y — . 

a 

Toutes  les  fonctions  qui  ne  diffèrent  que  par  l’addition 
d’une  constante  arbitraire  a ont  donc  la  même  dérivée, 
principe  fondamental  et  déjà  établi  [31]. 

40.  Supposons  que  l’on  ait  à la  fois 

y -=fx,x  = yt, 

et  que 

= ■'  t 

soit  l’expression  de  y en  fonction  immédiate  de  t,  telle 
qu’on  la  tirerait  de  l’élimination  de  x entre  les  deux  pre- 
mières équations,  si  l’élimination  était  possible.  Désignons 
par  I/,,  X,,  ; y,  x,  t deux  systèmes  de  valeurs  correspon- 

dantes pour  ces  trois  variables  : on  aura  évidemment , en 
vertu  de  la  correspondance  admise, 

_ /’.T,  — /x  ^ 'J,  — 

— t X,  — X t,  — t 

et,  en  passant  aiLx  limites, 

Ccîtte  équation  exprime  le  principe  fondamental  de  la  dériva- 
tion des  fonctions  médiates,  ou  des  tonctions  d,e  fonctions. 
On  le  généralisera  sans  difficulté  ; et,  par  exemple,  si  l’on 

])OSC 

y=fx,  x = 

de  manière  (pie 

soit  l’expression  de  y en  fonction  immécbate  de  l,  telle  qu’on 
la  déduirait  de  l’élimination  des  fonctions  intermédiaires  x 
et  U,  on  trouvera,  en  opérant  comme  ci-dessus , 
yt  = f X . f'u . u'i . 
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41.  Réciproquompiit,  on  peut  considt^rcr  les  variables  x 
et  1/  comme  cU'(ermin('‘es  immédiatement  en  fonction  d’une 
troisième  variable  t par  les  équations 


de  manière;  que 


X ^ rJ  , y = yt, 


y fx 


soit  l’éi {nation  qui  se  déduit  des  précédentes  par  l’élimina- 
tion de  t.  On  a d’abord  , d’après  ce  qui  vient  d’ètre  démon- 
tré , 


Désignons,  comme  à l’ordinaire,  par  i/'  la  dérivée  f '.t, 
et  soit,  pour  plus  de  commodité, 

l't 


on  aura  entre  les  variables  x,  if,  t,  les  trois  équations 


x = ‘.t,  y'=  y’=fx, 


d’où  l’on  tire,  en  appbquant  toujours  la  règle  de  la  dériva- 
tion des  fonctions  métUates , 


rx  = 


Mais,  d’après  la  formule  (c),  on  a 


donc 


■yt .y' .yt 

(ÿÿ 


rx= 


I » 

V 


t . 


yt-yt 

(?'<)• 


(rf) 


et  en  continuant  ainsi,  on  exprimerait,  les  dérivées  de  tons 
les  ordres  de  la  fonction  /"au  moyen  des  dérivées  des  fonc- 
tions ({■  et 


Digilized  by  Googl 


THÉOBIE  DES  FONCTIONS  DÉRIVÉES.  63 

Considérons  plus  particulièrement  le  cas  où  l’on  aurait 
et  par  suite 

f<  = t,p  = 0,  etc.: 

réümination  de  t s’opérera  immédiatement,  et  l’on  aura  à 
la  fois 

a:  = ?ÿ,  y = /’x; 

c’est-à  dire  qne  <p  désignera  la  fonction  inverse  de  f,  ou  celle 
que  l’on  obtiendrait  en  résolvant  par  rapport  à x l’équation 
y = f X.  Pour  exprimer  les  dérivées  de  la  fonction  f au 
moyen  des  dérivées  de  la  fonction  inverse  cp,  il  suffira  donc 
de  remplacer  dans  les  formules  précédentes  l par  y,  puis 
de  faire  (|/'y  = 1 , Ÿ y — 0,  etc. , au  moyen  de  quoi  il  viendra 


rx=-,r^=-^,  etc.  (e) 

9 y (?  yr 

La  première  des  formules  (e)  aurait  pu  se  tirer  directe- 
ment d’une  considération  bien  simple.  En  effet,  puisque, 
d’après  l’bypothèse,  les  deux  écpiations  y=(x,x  = <^y  sont 
identiques  et  représentent  la  même  courbe,  f'x  et  f'y  expri- 
ment respectivement,  dans  un  système  de  coordonnées  rec- 
tangulaires, les  tangentes  trigonométriques  des  angles  que 
la  tangente  à cette  courbe  au  point  {x,y)  forme  avec  les  axes 
des  X et  des  y)  et  ces  deux  angles  étant  complémentaires, 
on  & f X,  1 . 


Notions  sur  la  théorie  des  fluxions. 


42.  On  a vu  [.30]  que  la  fonction  dérivée  mesure 

la  rapi4ilé  avec  laquelle  varie,  relativement  à a:,  la  fonction 
primitive  y—(x\  et  nous  avons  expliqué  ce  qu’il  faut  en- 
tendre par  cette  rapidité  relative.  Maissi  la  varisffilc  i désigne 
le  temps  compté  d’une  origine  quelconque,  et  si  les  gran- 
deurs X,  y sont  considérées  comme  variant  avec  le  temps, 
en  vertu  des  équations 

I.  5 
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les  dérivées  '!f't  mesureront  la  rapidité  des  vaiiations  do 
X et  de  y,  non  pins  dans  un  sons  relatif,  mais  dans  un  sens 
absolu  : car  le  temps  ainsi  compté  est  la  variable  essentiel- 
lement indépendante  qui,  par  sa  nature,  varie  ou  s’écoule 
toujours  uniformément.  En  rapportant  ainsi  la  variation  des 
grandeurs  à l’écoulement  du  temps,  .\ewton  donne  le  nom 
de  (luenles  aux  grandeurs  x,y,  — qui  sont  censées  varier 

avec  le  temps,  et  le  nom  de  fluxiom  aux  dérivées  <^'t,  'S/l, 

qui  varient  elles-mêmes  en  général  avec  le  temps,  et  qui 
mesurent  en  chaque  instant  les  ritesses  de  variation  des 
quantités  fluentes.  Sa  notation  consiste  à marquer  d’un 
point  la  quantité  fluente  pour  indiquer  la  fluxion  correspon- 
dante. Ainsi  X,  y désignent  les  fluxions  de  x,  y ou  les  déri- 
A'ées  (f'i,  S/t.  De  même  x,  y ; x,  y correspondent  à <f"t,  '^>"1  ; 

et 'désignent  des  fluxions  de  fluxions,  ou  des 
fluxions  du  second,  du  troisième  ordre,  et  ainsi  de  suite. 

On  peut,  avec  Newton,  prendre  pour  type  des  quantités 
fluentes  la  distance  x d’un  point  fixe  O {fig.  27)  à un  point 
m en  mouvement  sur  la  droite  indéfinie  OX.  La  fluxion  x 
sera  la  vitesse  même  du  point  mobile,  pour  l’instant  ipie 
l’on  considère  : le  mot  de  vitesse  étant  pris  ici  dans  son 
acception  primitive,  qui  est  aussi  la  plys  usitée.  Mais  on 
pourrait  choisir  tout  autre  exemple  sans  nuire  à la  clarté 
des  idées.  Ainsi,  quand  un  corps  échauffé  se  refroidit,  on 
conçoit  que  la  température  de  sa  surface  est  une  grandeur 
qui  varie  avec  le  temps,  et  qui,  en  général,  ne  doit  pas 
varier  uniformément , de  manière  que  des  pertes  é^es  de 
température  aient  lieu  dans  des  temps  égaux.  On  se  fait  de 
la  vitesse  variable  du  refroidissement  une  idée  aussi  directe 
et  aussi  claire  que  de  la  vitesse  variable  d’un  point  mobile. 

La  conception  de  Newton  s’étend  d’ailleurs  à des  gran- 
deurs quelconques,  en  ce  sens  que  l’on  peut  toujours  défi- 
nir et  exprimer,  au  moyen  des  fluxions , les  fonctions  que 
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nous  avons  qualifiées  jusqu’ici  de  dérivées,  et  dont  les  rela- 
tions avec  les  fonctions  primitives  sont  l’objet  essentiel  de 
la  théorie  qui  nous  occupe.  En  effet,  soit  y—fx  une  fonction 
quelconque  de  x,  on  aura,  d’après  les  formules  du  numéro 
précédent,  pourAii  que  x,  y désignent  des  grandeurs  varia- 
bles avec  le  temps, 


yx  — yx 


etc. 


Maintenant,  si  x,  y ne  sont  pas  des  fonctions  du  temps, 
il  y aura  une  de  ces  grandeurs  dont  les  variations  ne  seront 
subordonnées  à celles  d’aucune  autre,  et  que  l’on  pourra 
traiter  comme  une  variable  indépendante  ; ou  bien  on  les 
considérera  toutes  doux  comme  étant,  médiatement  ou  im- 
médiatement, des  fonctions  <f>«,  d’ime  autre  variable  « 
que  l’on  prendra  pour  variable  indépendante.  Or,  la  varia- 
tion de  U étant  réputée  uniforme,  comme  l’est  celle  de  t par 
l’essence  de  cette  grandeur,  rien  n’empêchera  d’imaginer 
que  U varie  avec  t,  et,  en  poursuivant  cette  fiction,  de  pren- 
dre U pour  mesure  de  t;  c’est-à-dire,  d’identifier  les  fonctions 
9'«,  (j/'u  avec  <p't,  ou  avec  les  fluxions  x,  y. 

Si  X est  pris  pour  variable  indépendante,  on  aura  a:  = 1 , 
Æ = 0,  X = 0,  etc.,  et  alors,  les  fluxions  y,  y,  y,  deviendront 
identiques  avec  les  dérivées  f'x  , f"x  , f"'x  ....  ou  bien 
avec  y',  y",  y”'...,  La  notation  de  Lagrange  nediffèrera  plus 
de  celle  de  Newton  que  par  la  substitution  insignifiante  des 
accents  aux  points. 

On  a reproché  à Newton  de  faire  intervenir,  sans  néces- 
sité, dans  ce  mode  d’exposition,  la  notion  du  temps  et  celle  du 
mouvement.  Le  reproche  peut  être  fondé,  quant  à la  notion 
du  mouvement,  à laquelle  rien  n’obUge,  en  effet,  de  recou- 
rir ; mais  on  devait  remarquer  que  la  notion  du  temps  in- 
tervient ici  par  la  nature  des  choses,  en  raison  de  ce  que  le 
temps  est  la  seule  variable  essentiellement  indépendante,  et 
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la  seule  dont  la  variation  soit  essentiellement  uniforme,  ou 
la  flu.\ion  constante. 

Dans  tous  les  cas,  la  conception  de  Newton,  appliquée 
aux  grandeurs  qui  varient  cfToctivement  avec  le  temps,  a l’a- 
vantage de  fixer  la  signification  réelle  des  fonctions  déri- 
vées, et  par  là  même  de  donner  à l’avance  la  raison  du 
rôle  qu’elles  jouent  dans  les  applications  de  l’analyse  à la 
discussion  des  phénomènes  physiques.  Newton  se  proposait 
aussi  de  fonder  la  théorie  des  fonctions  sur  une  idée  que 
l’esprit  pût  saisir  directement,  sans  passer  par  la  considéra- 
tion des  limites  et  sans  s’assujettira  ime  marche  jusqu’à  un 
certain  point  détournée  et  indirecte.  11  entendait  exprimer 
directement  la  continuité  dans  la  variation  des  grandeurs, 
au  moyen  du  phénomène  le  plus  familier  où  cette  conti- 
nuité tombe  sons  les  sens.  On  a objecté,  d’après  d’Alem- 
bert,  (pie,  pour  définir  une  vitesse  continuellement  varia- 
ble, il  faut  toujours  recourir  à la  considération  des  limites  ; 
mais , en  faisant  cette  objection,  on  a mal  à propos  subor^ 
donné  la  précision  des  idées  à leur  définition  logique.  Un 
concept  existe  dans  l’entendement , indépendamment  de  la 
définition  cpi’on  en  donne;  et  souvent  l’idée  la  plus  simple 
dans  l’entendement  ne  comporte  qu’une  définition  compli- 
(piée,  quand  elle  n’échappe  pas  à toute  définition.  Tout  le 
monde  a une  idée  directe  et  exacte  de  la  similitude  de  deux 
corps,  (pioique  peu  de  gens  puissent  entendre  les  définitions 
compliquées  (jue  les  géomètres  ont  données  de  la  sinûUr 
tilde.  De  plus  amples  développements  à ce  sujet  rentre- 
raient dans  la  théorie  de  la  génération  des  idées  et  nous 
écarteraient  trop  de  notre  but  principal. 
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NOTIONS  SUR  LES  DIFFÉRENCES  ET  SUR  LES  APPROXIMATIONS 
DES  DIVERS  ORDRES.  — THÉORIE  DES  INFINIMENT  PETITS  ET 
PRINCIPES  DU  CALCUL  INFINITÉSIMAL. 

43.  Imaginons  deux  grandeurs  variables  x,  y,  dont  l’une 
soit  fonction  de  l’autre,  et  qui  passent  par  deux  série  sde 
valeurs  correspondantes 

Xy  Xj,  Xif  Xgy  Xjj 

y* 

Prenons  la  différence  de  chaque  terme  à celui  qui  le  suit 
dans  la  série  où  il  se  trouve,  et  désignons  par  Ax  la  diffé- 
rence X| — X,  la  lettre  A étant  employée  comme  caractéris- 
tique , et  non  comme  signe  de  quantité  : nous  formerons 
deux  autres  séries  de  valeurs 

iX,  iX„  M, 

iy.  

qui  se  correspondront  encore.  Opérons  sur  celles-ci  comme 
sur  les  séries  primitives,  c’est-à-dire,  prenons  la  différence 
de  chaque  terme  au  terme  consécutif  ; et  d’après  l’analogie 
désignons  par  A.Ax,  ou  par  A*x,  la  différence  Ax,  — Ax  : 
nous  obtiendrons  deux  nouvelles  séries 

s'x,  a’x,,  a’x„  

û‘y,.  A‘ÿi»  

dans  lesquelles  les  termes  A’x,  A*t/, exprimeront 

des  différences  de  différences,  ou  des  différences  du  second 
ordre,  par  rapport  aux  termes  x,  y qui  leur  correspondent 
dans  les  séries  primitives.  On  formerait  de  même  les  séries 
des  différences  du  troisième,  du  quatrième  ordre,  et  ainsi  de 
suite.  » 

1. 1. 
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En  conséquence  de  ces  notations  on  aura  identiquement 

X,  = X + .Sx, 

X,  = X,  + iX,  = X + SX  + a(x  + sx)  = X + 2 AX  + a’x, 
Xj  = X,  + AX,  = X + 2 AX  + A*X  + A (x  + 2 AX  + 

= X + 3 AX  + 3 a’x  + a’x. 


et  par  une  induction  évidente  (que  l’on  confirmerait  d’ail- 
leurs sans  difficulté,  en  employant,  comme  pour  la  formule 
du  binôme,  le  tour  de  démonstration  de  proche  en  proche) 


x.  = x + 7 AX  + 
1 


”(»  — « ) 
1 . 2 


A*X  + 


n(n  — 1)(n  — 2) 
t . 2 . 3 


A’x+  . . +A’X. 


On  aura  de  même 


n n(n  — t)  n(n— 1)(n — 2) 

y.=y  + -iy  + ^ ^ A»y+.---+ A-y. 

Ces  dernières  formules  peuvent  s’écrire  symboliquement 

X,  = (I+A)"X,  ÿ.  = (t  +A)'y, 


pour^’u  qu’on  se  rappelle  que  de  telles  équations  n’ont  de 
sens  qu’après  le  développement  des  seconds  membres,  la 
lettre  A étant  un  indice  d’opération,  et  non  un  signe  de 
quantité.  L'analogie  entre  les  puissances  et  les  différences 
qui  ressort  de  ces  équations  symboliques,  et  dont  on  verra 
beauc  oup  d’autres  exemples,  provient  évidemment  de  ce 
que  la  formule  du  binôme  s’obtient  d’après  des  règles  d’ana- 
lyse combinatoire  tout  à fait  indépendantes  de  la  nature  des 
opérations  de  calcul  que  chaque  combinaison  représente,  ou 
de  l’idée  accessoire  de  multiplication  qui  vient  s’associer, 
dans  les  éléments  d’algèbre , à l’idée  abstraite  de  combi- 
naison. 

44.  Si  la  quantité  x remplit  naturellement  ou  par  con- 
vention le  rôle  de  variable  indépendante,  on  est  porté  à s’oc- 
cuper plus  spécialement  du  cas  où  l’on  ferait  croître  cette 
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variable  par  différences  constantes,  de  manière  à avoir 

X,  = a?  + Ax, 

X,  = X + 2 Ax, 

X,  = X + 3 Sx,  etc., 

les  différences  des  ordres  supérieurs  A^x,  A’x, se  rédui- 

sant toutes  à zéro.  Nous  allons  envisager  dans  cette  hypo- 
pothèse  les  séries  qui  comprennent  les  valeurs  consécutives 
de  y,  et  leurs  différences  des  divers  ordres. 

Il  n’y  aurait,  poim  notre  but  actuel,  aucune  remarque  es- 
sentielle à faire,  tant  que  la  fonction  y = fx  reste  indéter- 
minée, si  d’ailleurs  on  ne  s’assujettissait  à aucune  condition 
dans  le  choix  de  la  différence  arbitraire  Ax.  Mais  supposons 
que  l’on  prenne  pour  Ax  une  très  petite  fraction  : les  diffé- 
rences Ay,  A®y,  A^y, deviendront,  en  général,  très 

petites  aussi  ; de  manière  toutefois  (et  ceci  est  très  i«mar- 
quable)  que  les  rapports  de  A®  y à A y,  de  A’ y à A^  y,  etc., 
soient  eux-mêmes  exprimés  par  des  fractions  très  petites.  Plus 
la  différence  Ax  sera  petite,  et  plus  cette  subordination  de 
grandeur  entre  les  différences  des  divers  ordres  de  la  fonc- 
tion y deviendra  sensible. 

En  effet,  nous  pouvons  remarquer  que  le  rapport  con- 
verge vers  la  limite  f'x,  quand  Ax  décroît  indéfiniment.  On 
a donc 

f X -f  fX, 

Ax 

en  désignant  pai-  <px  une  fonction  de  x et  de  Ax  qui  s’éva- 
nouit avec  Ax,  quelle  que  soit  x. 

On  a de  même 

— ï=  Z’  (x  + Ax)  -p  y (x  -f  Ax), 
d’oû  l’on  déduit  ^ 

^ -P  Ax)  — Z^'X  y(X  -i-  A x)  — y X 

Ax’  AX  AX  AX  AX  ’ 
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et,  quand  Ax  décroît  indéfiniment, 

A*!/ 

lim.  — ^ = /’"a:  + ?'iF. 

M 

Mais,  quand  Ix  s’évanouit,  la  fonction  étant  nulle  pour 
toutes  les  valeurs  de  x,  sa  dérivée  est  nulle,  et  l’on  a 


= f"x. 
^x* 


Ceci  nous  montre  que  la  fonction  dérivée  du  second  ordre 

• A ^ M 

f"X  est  la  limite  vers  laquelle  converge  le  rapport  ^ quand 
Ax  décroît  indéfiniment,  de  même  que  f'x  exprime,  dans  la 
môme  circonstance,  la  limite  du  rapport 
On  a de  môme 

^ = /*  (X  + Aï)  + •;-  (X+Aï), 


d’où  l’on  déduit 


£y 

AX’ 


= A*®  A®’  = 


/■"(x  + ^X)  — /"X 
Aa; 


+ 


(X  + Ax)  — <px 
Ax 


et,  quand  Ax  décroît  indéfiniment. 

= /^''x  + yx  = f'x 

puisque  est  identiquement  nulle. 

Comme  le  même  calcul  peut  être  indéfiniment  poursuivi, 
on  voit  que  la  dérivée  f^’'x  est  la  limite  vers  laquelle  con- 

verge,  dans  l’hypothèse  admise,  le  rapport^  , ce  qui  fournit 

un  moy«n  de  calculer  approximativement  les  valeurs  de  la 
fonction  /^"'x,  quand  la  fonction  primitive  fx  est  donnée  par 
une  tabli,  pour  des  valeurs  de  x équidifférentcs  et  très  rap- 
prochées. En  effet,  avec  cette  table  on  formera  les  valeurs 
de  Al/,  ^'hJ, A‘"'i/;  et  par  suite  on  aura  celle  du  rap- 
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port^,  lacluelle  se  confond  sensiblement  avec  la  valeur 
de  f’x. 

On  voit  ejicore  que , si  toutes  les  dérivées  de  fx  restent 
finies,  jusqu’à  f^’^x  inclusivement,  on  pourra  toujours  pren- 
dre assez  petit,  non-seulement  poiu'  que  les  différences 
des  divers  ordres 

^y,  ^'y,  y,  ^‘y 

forment  une  suite  de  fractions  très  petites,  mais  pour  que 
cette  série  soit  ordonnée,  de  manière  que  le  rapport  de 
chaque  terme  à celui  qui  le  précède  dans  la  série  se  réduise 
lui-mémc  à une  fraction  très  petite,  on  a en  effet,  d’après  le 
théorème  précédent , 

A-y  =z  {f-X  -f  «)  Ax", 


e étant  une  quantité  très  petite  qui  s’évanouit  avec  Aæ,  ou 
avec  une  approximation  relative  indéfinie,  et  d’autant  plus 
grande  que  Ax  reçoit  une  plus  petite  valeur, 

A*y  = f'x  . A®* . 

On  en  déduit  appro.ximativement 

A*v  r®  f”'x 

Ay  f’x  ’ A*y  f"x  ^ 

On  pourra  donc  toujours  prendre  Ax  assez  petit  pour  que 
chacun  de  ces  rapports  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur 
donnée. 

45.  La  série  des  puissances  d’une  fraction  très  petite  est 
le  type  arithmétique  de  la  subordination  des  grandeure.  Si 
l’on  élève,  par  exemple,  à scs  puissances  successives  la  frac- 
tion on  aura  une  suite  rapidement  décroissante 

1 1 i 

I -■  ■ — . I I 11  6tC 

4000’  tOOOOOO’  1 000000  000’ 


telle  que,  dans  un  calcul  d’approximation,  on  pourrait  re- 
garder comme  négligeable  vis-à-vis  d’un  terme  de  la  série, 
non-seulement  le  lcrmc  qui  le  suit,  mais  un  multiple  de 
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celui-ci,  tant  que  le  multiplicateur  ne  serait  pas  de  l’ordre 
des  dizaines  ou  des  centaines.  Généralement,  désignons  jmr 
e une  fraction  très  petite,  et  par  A,,  k^, ....  k,  des 
nombres  qui  ne  soient  pas  très  grands,  ou  desmombres  tels 
que  les  fractions 

_L  1 i.  1 

A-, k. 

ne  soient  pas  comparables  pour  leurs  petitesse  à e : la  suite 

Ajf,  AjC  , kft  y ......  k^t 

sera  formée  de  termes  dont  chacun  pourra  être  considéré 
comme  très  petit  par  rapport  à celui  qui  le  précède,  ou  dont 
chacun  serait  exprimé  par  ime  fraction  très  petite,  compa- 
ralde  dans  sa  petitesse  à e,  si  l’on  prenait  pour  unité  la  va- 
leur du  terme  qui  le  précède  immédiatement. 

Appelons  quantité  très  petite  du  premier  ordre  les  frac- 
tions e et  : on  exprimera  la  subordination  qui  vient  d’être 
expbquée  en  disant  que 

Ajl  y k^t^  y ...... 

sont  des  quantités  très  petites  du  second,  du  troisième, 

du  n'  ordre. 

Conséquemment  cet  énoncé,  nous  dirons  que,  si  ax  est 
une  quantité  très  petite  du  premier  ordre,  et  s’il  u’y  a au- 


cune des  fractions 

t J_  J_  t 

r'x’  f'x’  r'x’ f'x 

comparable  pour  sa  petitesse  à Aæ,  les  différences 
^y,  ^'y>  ^*y,  ^"y 


seront  des  quantités  très  petites  du  premier,  du  second,  du 
troisième, du  n“  ordre , ou  des  quantités  respecti- 

vement du  même  ordi’e  que 

Ax,  Ax*,  Ax’,  Ax". 

46.  Il  ne  sera  pas  hors  de  propos  d’ajouter  ici  quelques 
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éclaircissements  au  sujet  de  la  distinction  que  font  les  géo- 
mètres, de  grandeurs  de  divers  ordres,  lorsqu’ils  se  propo- 
sent, non  plus  de  déterminer  rigoureusement  des  rapports 
mathématicjues,  mais  d’évaluer  approximativement  des 
grandeurs  cpii  ont  une  existence  réelle. 

A envisager  les  choses  dans  leur  généralité  abstraite, 
cette  distinction  est  sans  doute  artificielle  ; il  n’y  a pas  dans 
la  nature  de  grandeur  ni  de  petitesse  absolues  ; la  même 
grandeur  s’exprime  par  des  nombres  très  grands  ou  par  des 
fractions  très  petites,  selon  l’unité  employée  ; et  des  gran- 
deurs continues  de  même  espèce  ne  peuvent  non  plus,  en 
tant(jue  grandeurs,  être  distribuées  naturellement  en  des 
ordres  distincts,  par  la  raison  même  qu’elles  sont  continues, 
et  qu’on  peut  aller  de  l’une  à l’autre  par  des  transitions 
insensibles. 

Mais  au  point  de  vue  où  l’homme  se  trouve  placé  pour 
observer  les  phénomènes  et  mesurer  les  grandeurs  qui  en 
dépendent,  il  y a des  imités  de  mesure  indiquées  par  la  na- 
ture des  choses,  et  d’une  disproportion  telle  quand  on  passe 
d'un  ordre  de  phénomènes  à un  autre,  que  l’on  est  eiïecti- 
vement  conduit  à établir  entre  des  quantités  de  même  espèce 
une  subordination  de  grandeur. 

.\insi,  dans  certaines  recherches  délicates  de  physique, 
telles  que  celles  qui  se  rapportent  à la  capillarité  et  à l’op- 
tique, on  a pu  prendre  le  millimètre  pour  unité  de  longueur  : 
on  compliquerait,  sans  raison,  l’expression  numérique  des 
grandeurs  qu’il  s’agit  de  comparer  dans  ces  recherches,  si 
l’on  s’avisait  de  choisir  pour  unité  le  mètre  ou  le  kilomètre  ; 
et  il  serait  absurde  de  prendre  pour  unité  le  millimètre, 
quand  il  s’agit  de  comparer  des  hauteurs  de  montagnes  dont 
la  mesure  comporte  toujours  une  erreiu’  de  quelques  déci- 
mètres ou  même  de  quelques  mètres.  Que  s’il  s’agit  de  me- 
surer les  diamètres  du  soleil  et  des  planètes,  la  nature  de 
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l’observation,  l’analogie  conduisent  à prendre  pour  terme 
de  comparaison  ou  pour  unité  de  longueur  le  rayon  terrestre  ; 
car,  non-seulement  des  différences  de  quelques  centaines  de 
mètres  sont  insigniGantes,  eu  égard  aux  dimensions  de  ces 
corps  énormes  et  aux  phénomènes  sur  lesquels  ces  dimen- 
sions ont  de  l’influence,  mais  encore  de  telles  différences 
sont  insaisissables  par  les  moyens  d’observation  et  de  me- 
sure dont  nous  disposons.  Enûn,  dans  la  mesure  des  dimen- 
sions des  orbites  planétaires,  le  rayon  même  du  globe  ter- 
restre serait  une  unité  disproportionnée  ; le  grand  axe  de 
l’ellipse  que  la  terre  décrit  est  l’unité  convenable,  en  com- 
paraison de  laquelle  on  peut  regarder  comme  très  petites, 
ou  même  dans  beaucoup  de  cas  comme  échappant  à nos 
mesures,  des  variations  de  distance  comparables  aux  dimen- 
sions de  la  terre. 

Il  serait  facile  de  pousser  cette  progression  plus  loin,  en 
continuant  de  prendre  nos  exemples  dans  des  phénomènes 
astronomiques  bien  généralement  connus  ; mais  les  exphea- 
tions  déjà  données  font  sufGsamment  comprendre  comment 
nous  sommes  conduits  à concevoir  des  grandeurs  homo- 
gènes de  divers  ordres  : de  manière  que,  dans  chaque  classe 
de  phénomènes,  et  pour  la  mesure  des  grandeurs  qui  s’y 
rapportent,  il  convienne  de  prendre  l’unité  dans  un  certain 
ordre,  et  en  conséquence  d’exprimer  les  unités  de  l’ordre 
inférieur  par  de  très  petites  fractions.  C’est  à cette  subordi- 
nation des  grandeurs,  lorsqu’elle  existe,  que  tient  la  sim- 
plicité des  lois  des  phénomènes,  et  que  nous  devons  la  puis- 
sance de  les  soumettre  au  calcul,  par  les  méthodes  d’ap- 
proximation que  l’analyse  a fait  découvrir., 

Théorie  des  iofiniment  petits  et  principes  du  calcul  infiniiésimal. 

47.  Étant  donnée  la  série  des  différences  des  divers  ordres 

MJ,  i^'y,  i’y,  
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qui  deviennent,  jiourde  très  petites  valeurs  de  Aar,  resjiecti- 
vement  comparables 

A®,  A®*,  Ax’,  , 

l’erreur  que  l’on  commettra  en  négligeant  A^y , Ax®,  vis-à- 
vis  de  Ay,  Ax;  Ahy,  A’x,  vis-à-vis  de  Ahj,  A^x,  et  ainsi  de 
suite,  sera  d’autant  moindre  que  l'on  prendra  pour  Ax  une 
quantité  plus  petite;  et  l’on  pourra  toujours  prendre  Ax 
assez  petit  pour  que  l’erreur  relative  commise  tombe  au- 
dessous  de  toute  grandeur  donnée.  C’est  ce  qu’on  exprime, 
d’après  Leibnitz,  d’une  manière  plus  brève,  en  disant  que 
Ahj,  Ax^,  sont  rigoureusement  négligeables  vis-à-vis  de 
Ay,  Ax  ; que  Ahj,  Ax’,  le  sont  pareillement  vis-à-vis  de 
A^y,  Ax®,  et  ainsi  de  suite,  lorsque  la  différence  Ax  est 
infiniment  petite. 

Ax  et  par  suite  Ay  étant  des  quantités  infiniment  pe- 
tites, Ax®,  A®ÿ  sont  des  quantités  infiniment  petites  du 
second  ordre  ; ce  qui  signifie  que  les  rapports 

Ax’  A’y 
Ax  ’ Ay 

deTÛenncnt  aussi  des  (juantités  infiniment  petites.  Ax’,  A’i/, 
sont  des  infiniment  petits  du  troisième  ordre  ; ce  qui  revient 
à dire  que  les  rapports 

Ax’  A ’y 
Ax’’  A*y 

deviennent  des  quantités  infiniment  petites , ou  que  les 
rapports 

Ax’  A’y 
Ax  ’ Ay 

sont  des  infiniment  petits  du  second  ordre.  Généralement , 
pour  des  valeurs  infiniment  petites  de  Ax,  les  quantités 
Ax",  A'y,  deviennent,  dans  le  sens  qui  ^’ient  d’être  expli- 
qué, des  (piantités  infiniment  petites  du  n*  ordre. 
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Ce  langage  adopté,  au  lieu  de  dire  que  les  dérivées 

y',  y",  y'",  

sont  les  limites  vers  lesquelles  convergent  indéfiniment  les 
rapports 

Ay  ^ *y  ^ *y 

A®’  Ax’’  Ax’  ’ 

quand  la  différence  Ax  converge  indéfiniment  vers  zéro, 
noi^  énoncerons  le  même  fait  en  disant  que  ces  fonctions 
dérivées  sont  les  valeurs  mêmes  des  rapports  correspon- 
dants, quand  la  différence  Ax  devient  infiniment  petite,  et 
c[uand  par  suite  les  différences  Atj,  A^y,  Ahj, de- 

viennent des  quantités  infimnient  petites  du  premier,  du 

second,  du  troisième ordre,  chacune  rigoureusement 

négligeable  vis-à-vis  des  infiniment  petits  d’un  ordre  infé- 
rieur. 

Afin  d’exprimer  la  même  chose  avec  la  concision  qui  est 
propre  à l’écriture  algébrique,  Leibnitz  emploie  la  caracté- 
risque  d pour  désigner  des  différences  infiniment  petites  ; 
et  d’après  cette  notation,  nous  poserons 


ou  bien 


i 

dx  ’ rfx’ 


rfy  = fx.dx,  d'y  x.dx',  d*y=zfx.dx\  etc. 

48.  Pour  faire  comprendre  tout  de  suite,  par  un  exemple 
très  simple,  la  raison  et  le  but  de  cet  algorithme,  proposons- 
nous  de  trouver  la  dérivée  de  la  fonction  algébrique 

y -f-ax’  +bx  + c: 

nous  aurons,  en  formant  d’abord  la  différence  Ay  pour  pas- 
ser de  là  au  rapport  et  ensuite  à la  limite, 


Ay  = (X  -h  Ax)’  +a  (x-l-  AX)*  4-  6 (a;  H- Ax)  + c — (x’  ax* 
+ bx  + c)  = (3x’  -+-  2ax  -t-  ê)  Ax  (3X  -I-  a)  Ax*  -f-  Ax’; 
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«Voù  nous  tirons 

= 3x*  + aa?  + 6 + (3a:  + a)  Aa;  + A®’. 

A®  ' 

Or,  si  nous  faisons  converger  indéfiniment  Axvers  zéro,  les 
termes 

(3x  + a)  Ax,  Ax* 

convergeront  aussi  indéfiniment  vers  zéro , et  s’évanouiront 
à la  limite  ; donc  on  a 

Av 

V'  = lim.  — 3x’  •+  2 ox  + ô. 

^ Ax 

Au  lieu  d’employer  ce  tour  de  raisonnement,  traitons  les 
différences  Ax,  Aï/  comme  des  quantités  infiniment  petites, 
et  désignons-les  par  dx:  dij  : nous  aurons 
dy  = (3x*  -t-  2ax  + 6)  rfJ  + (3x  + a)  dx*  + dx*;  (t) 
mais  les  termes 

(3x  •+■  a)  dx*f  dx* 

sont  des  infiniments  petits  du  second  et  du  troisième  ordre  , 
qui  doivent  être  négligés  vis-à-vis  des  quantités  intinimenl 
petites  du  premier  ordre, 

dy,  {3x*  -f  2ax  b)  dx: 
donc  on  a simplement 

dy  = (3x*  -+-  2ax  -|-  b)  dx;  (2) 
d’où  l’on  tire,  comme  ci-dessus, 

y'  =^—3x*  + 2 etx+  b. 
dx 

Maintenant  (et  c’est  en  ceci  que  consiste  essentiellement 
l’avantage  du  procédé  de  Leibnitz)  il  est  clair  qu’on  aurait 
pu  se  dispenser  d’écrire  dans  l’équation  (1)  et  de  calculer 
préalablement  les  termes  en  dx^  et  dx^,  sachant  que  ces 
termes  ne  peuvent  être  que  des  infiniment  petits  d’ordres 
supérieurs,  destinés  à disparaître  vis-à-vis  des  infiniment 
petits  du  premier  ordre,  de  même  et  par  la  même  raison 
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que  ceu.v-ci  disparaissent  vis-à-vis  des  quantités  finies.  Il 
y a plus  : pour  former  Ay  on  a eu  licsoin  de  connaître  la 
formule  qui  donne  les  développements  des  puissances 
(x-f-Aa:)’,  (x-)-Ax)®;  tandis  que,  pour  former  l’équa- 
tion (2),  il  aurait  suffi  de  connaître  les  termes  affectés  de 
la  première  puissance  de  Ax  dans  les  mêmes  développe- 
ments. 

Supposons  encore  que  nous  voulions  retrouver  la  dérivée 
de  la  fonction  qui  mesure  l’aire  trapézoïdale  comprise  entre 
la  courbe  M' N’  (/?</.  20) , l’axe  des  abscisses  et  deux  ordon- 
nées mp,  dont  la  première  est  fixe,  tandis  que  l’autre 
se  déplace.  Cette  question  a été  traitée  au  n°  33  par  la  con- 
sidération des  limites.  Pour  y appliquer  les  principes  de 
Leibnitz,  nous  concevrons  que  l’abscisse  Op=x  augmente 
de  la  quantité  infiniment  petite  pp,  = dx.  L’aire  m,p^m 
étant  désignée  par  y,  la  valeur  de  dy  sera  le  trapèze  curvi- 
ligne infiniment  petit  mpp,m,.  Mais,  si  nous  menons  les 
droites  mn,,  m,n,  parallèles  à la  différence  de  rfy  au 
rectangle  infiniment  petit  mjy)^  n,  sera  moindre  que  l’aire 
du  rectangle  qui  est  elle-même  im  infiniment  petit 

du  second  oi\lre,  puistpic  les  deux  dimensions  mn„  m,n, 
sont  chacune  des  infiniment  petits  du  premier  ordre.  Donc, 
en  négbgeant,  comme  on  doit  le  faire,  les  infiniment  petits 
du  second  ordre  vis-à-vis  de  ceux  du  premier  ordre,  et  en 
désignant  par  f'x  l’ordonnée  courante  de  la  courbe  M'N',  on 
aura 

dy  = fx.dx, 

d’où  l’on  tire 


y' 


ce  (jui  apprend  que  la  dérivée  de  la  fonction  cherchée  est 
firécisément  la  fonction  donnée  f'  x. 

En  général,  on  ne  soumet  à des  raisonnements,  à des 
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constructions  et  à des  calculs,  des  infiniment  petits  de  di- 
vers ordres,  que  pour  assigner  des  rapports  finis  qui  exis- 
tent entre  des  infiniment  petits  du  même  ordre;  et  i\ 
cet  effet  on  néglige  constamment  les  infiniment  petits 
d’ordre  supérieur  vis-à-vis  des  infiniment  petits  d’ordre 
inférieur  : ce  qui  opère,  dans  le  cours  même  des  rai- 
sonnements , des  constructions  et  des  calculs,  des  simpli- 
fications qui  constituent  essentiellement  l’avantage  de  la 
méthode. 

49.  Effectivement,  si  nous  pouvions  comparer  dès  le  dé- 
but , non  plus  seulement  dans  leurs  germes,  mais  dans  leurs 
applications  aussi  variées  qu’étendues,  la  méthode  des  limites 
et  la  méthode  infinitésimale,  nous  verrions  que  toutes  deux 
tendent  au  même  but,  qui  est  d’exprimer  la  loi  de  continuité 
dans  la  variation  des  grandeurs,  mais  qu’elles  y tendent  par 
des  procédés  inverses.  Dans  la  première  méthode,  étant 
donnée  à traiter  une  question  sur  des  grandeurs  qui  varient 
d’une  manière  continue , on  suppose  d’abord  qu’elles  pas- 
sent subitement  d’un  état  de  grandeur  à un  autre  ; et  l’on 
cherche  ensuite  vers  quelles  limites  convergent  les  valeurs 
obtenues  dans  cette  hypothèse,  quand  on  resserre  de  plus 
en  plus  l’intervalle  qui  sépare  deux  états  consécutifs.  Il  est 
clair  qu'on  n’obtient  ainsi  qu’après  coup,  à la  fin  de  la  so- 
lution, les  simplifications  qui  résultent  de  la  continuité,  et 
que  la  méthode  infinitésimale , par  l’évanouissement  suc- 
cessif des  infiniment  petits  d’ordres  supérieurs,  donne  direc- 
tement et  successivement,  à mesure  qu’on  avance  dans  le 
traitement  de  la  question. 

Aussi  peut -on  poser  en  fait  que,  quelque  adresse  que  l’on 
mette  à employer  la  méthode  des  limites,  et  quelques  sim- 
plifications que  les  progrès  des  sciences  apportent  dans  les 
théories  mathématiques  et  physiques,  on  arrive  toujours  à 
des  questions  pour  lesquelles  il  faut  renoncer  à cette  mé- 
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tlioile,  et  y substituer,  dans  le  langage  et  dans  les  calculs , 
l’emploi  des  infiniment  petits  des  divers  ordres. 

D’ailleurs  la  méthode  infinitésimale  ne  constitue  pas  seu- 
lement im  artifice  ingénieu.x  : elle  est  l’e.xjiression  naturelle 
du  mode  de  génération  des  grandeurs  physiques  fjui  crois- 
sent par  éléments  jtlus  petits  que  toute  grandeur  finie.  Ainsi, 
pour  revenir  sur  un  exemple  cité  [42] , quand  un  coqis,  en 
se  refroidissant , émet  sans  cesse  de  la  chaleur  tlu'rmomé- 
tricpie,  la  perte  de  température  qu’il  éprouve  dans  im  inter- 
valle de  temps  quelconque,  si  petit  (pi’on  le  sup{)Ose,  est  un 
effet  composé,  résultant,  comme  de  sa  cause,  de  la  loi  sui- 
vant laquelle  le  corps  émet  sans  cesse,  en  chaque  instant 
infiniment  petit,  une  quantité  infiniment  petite  de  chaleur 
thermométique.  Le  rapport  entre  les  variations  élémentaires 
de  la  chaleur  et  du  temps  est  la  raison  du  rapport  qui  s’éta- 
blit entre  les  variations  de  ces  mêmes  grandeurs  quand  elles 
ont  acquis  des  valeurs  finies,  le  terme  de  raison  élimt  pris 
ici  dans  son  acception  philosophique. 

Do  môme,  pour  eqiployer  un  exemple  déjà  familier  à la 
plupart  de  nos  lecteiu-s,  les  espaces  décrits  par  un  corps  cpii 
tombe  librement,  en  cédant  à l’action  de  la  pesanteim , va- 
rient proportionnellement  aux  carrés  des  temps  écoulés  de- 
puis le  commencement  de  la  chute,  parce  que  l’accroisse- 
ment infiniment  petit  de  l’cspacÆ  parcouru  est  proportionnel 
à la  vitesse  actpiise,  qui  elle-même,  par  un  résultat  évident 
de  l’action  continuelle  et  constante  de  la  pesanteur,  est  pro- 
portionnelle au  temps  écoulé  depuis  que  le  corps  est  en 
mouvement.  De  cette  relation  si  simple  entre  les  éléments 
du  temps  écoulé  et  de  l’espace  décrit,  dérive,  comme  de  sa 
cause , la  loi  moins  simple  (jui  lie  entre  elles  les  variations 
finies  de  ces  deux  grandeurs. 

Sous  ce  point  de  vue,  on  a pu  dire  avec  fondement , (pie 
les  infiniment  petits  existent  dans  la  nature  ; et  il  convien- 
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(Irait  certainement , dans  le  môme  ordre  d'idiVs,  d’appeler 
px  la  fonction  gômiralricc  ou  primitive,  et  fx  la  fonction 
dériv(5c,  an  lieu  d’appliquer  ces  dénominations  en  sens  in- 
verse, comme  l’a  fait  I.agrange,  guidé  en  cela  par  des  consi- 
dérations de  pure  algèbre. 

Du  reste,  ces  remarques  ne  concernent  pas  exclusivement 
les  grandeurs  douées  d’ime  existence  physique  : en  géomé- 
trie pure,  les  grandeurs  continues  ont  aussi  ou  peuvent  avoir 
leur  mode  naturel  de  génération,  par  le  mouvement  de  cer- 
tains points,  bgnes  ou  surfaces;  et,  en  pareil  cas,  on  trouve 
le  même  avantage  :i  saisir  directement  la  loi  des  variations 
infinitésimales , de  lacpielle  résulte  la  loi  des  variations  ü 
l’état  de  grandeurs  finies. 

En  résumé,  la  méthode  infinitésimale  est  mieux  appro- 
priée à la  nature  des  choses  : elle  est  la  méthode  directe , 
au  point  de  vue  objectif  ; et  c’est  pour  cela  que  l’algorithme 
de  Leibnitz,  qui  prête  à cette  méthode  le  secours  d’une  no- 
tation régulière,  est  devenu  un  si  puissant  instrument,  a 
changé  la  face  des  mathématiques  pures  et  appliquées,  et 
constitue  à lui  seul  une  invention  capitale  dont  l’honneur 
revient  sans  partage  à ce  grand  philosophe.  D’un  autre  côté, 
le  concept  de  l’infinimenf  petit  ne  peut  se  définir  logiquement 
que  d’une  manière  indirecte,  par  l’intermédiaire  des  limites  ; 
de  sorte  qu’au  point  de  vue  logique  et  subjectif,  la  rigueur 
démonstrative  appartient  directement  à la  méthode  des  li- 
mites ; et  indirectement  h la  méthode  infinitésimale,  en  tant 
que  celle-ci  devient,  à l’aide  de  certaines  définitions  de  mots, 
une  pure  traduction  de  la  première.  La  conséquence  de  ce 
double  fait,  c’est  qu’on  ne  peut  se  dispenser  de  mettre  en 
évidence,  dans  les  cas  les  plus  simples,  l’identité  des  résul- 
tats des  deiLX  méthodes  ; mais  (|u’une  fois  celte  traduction 
bien  comprise,  il  convient  de  s’abandonner  à la  méthode 
infinitésimale , qui  seule  peut  conduire  à la  solution  des 
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questions  compliquées,  par  la  suppression  de  tout  échafau- 
dage inutile. 

Quoique  la  méthode  des  limites  ait  certainement  toute  la 
rigueur  logique  désirable,  le  concept  sur  lequel  elle  repose 
ne  semblait  pas  encore  assez  rigoureusement  défini  aux  géo- 
mètres de  l’antiquité,  habitués  aux  subtihtés  de  la  dialecti- 
que grecque,  et  qui  cherchaient  toujours  à réduire  le  nombre 
des  concepts  immédiats,  en  tirant  le  plus  grand  parti  pos- 
sible du  principe  d’identité  ou  de  contradiction  sur  lequel 
repose  la  démonstration  logique.  En  conséquence,  ils  substi- 
tuaient à la  méthode  des  limites  le  procédé  si  connu  dans 
les  éléments,  de  la  réduction  à l’absurde  ou  de  Vexhaustion  : 
procédé  le  plus  indirect  et  le  plus  compliqué  de  tous  ; celui, 
par  conséquent,  qu’on  est  forcé  d’abandonner  le  plus  tôt , 
quand  on  s’élève  graduellement  des  questions  les  plus  sim- 
ples aux  questions  plus  complexes. 

n y aurait  à tirer,  du  rapprochement  de  ces  diverses 
théories  mathématiques , des  inductions  précieuses  pour 
l’étude  générale  des  opérations  et  des  lois  de  l’entende- 
ment ; mais  ce  serait  faire,  dans  le  champ  de  la  philosophie 
pure,  une  excursion  incompatible  avec  le  but  essentid  de 
cet  ouvrage. 

50.  Les  différences  infiniment  petites  dx,  dy,  cPy,  <Py, 

se  nomment  plus  brièvement  des  différentielles.  Les 

rapports 

dy  d*tj  d^y 

dx’  dx"  dx^’ 

dont  nous  avons  fait  voir  l’identité  avec  les  fonctions  déri- 
vées y',  y,  y'",....  quand  la  différentielle  dx  est  constante, 
et  avec  les  fluxions  y,  y,  y,....  quand  la  fluente  x varie  ou 
s’écoule  uniformément  avec  le  temps,  ont  été  nommés,  par 
M.  Lacroix,  les  coefficients  différentiels  de  la  fonction  y,  et 
l’on  fait  maintenant  un  usage  fréquent  de  cette  expression. 
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L’ordre  d’un  coefficient  différentiel  est  celui  de  la  différen- 
tielle et  de  la  fonction  dérivée  correspondantes. 

IHfférentier  une  fonction,  c’est  passer  de  cette  fonction  à 
sa  différentielle  : la  branche  de  l’analyse  qui  a pour  objet 
la  différentiation  des  fonctions  se  nomme  le  Calcul  diffé- 
rentiel. 

On  appelle  équations  différentielles  celles  qui  ont  beu 
entre  la  variable  indépendamte,  la  fonction  qui  en  dépend, 
et  les  dérivées  ou  les  coefficients  différentiels  de  cette  fonc- 
tion. L’ordre  d’ime  équation  différentielle  est  celui  du  coef- 
ficient différentiel  de  l’ordre  le  plus  élevé  qui  entre  dans 
cette  équation.  Ainsi 

f {X,  y,  y')  = 0,  ou  f(x,  y,  = 0, 

est  une  équation  différentielle  du  premier  ordre  ; 

f (®,  y,  y',  y")  = o.  «u  y<  = o. 

est  une  équation  différentieUe  du  second  ordre  ; et  ainsi  de 
suite. 

51..  La  différence  finie  x — est  la  somme  des  incré- 
ments infiniment  petits  que  la  variable  indépendante  a reçus 
successivement,  en  passant  de  la  valeur  x„  à la  valeur  x : de 
môme  la  différence  finie  y — y*,  est  la  somme  des  incréments 
infiniment  petits  ou  des  éléments  différentiels 
dy  — fx.dx, 

par  l’accession  successive  desquels  la  fonction  a passé  de  la 
valeur  y„  à la  valeur  y ; ces  éléments  peuvent  d’ailleurs  être 
de  même  signe  que  dx  ou  de  signe  contraire  [30],  selon  que 
f X prend  une  valeur  positive  ou  négative. 

On  écrit  en  conséquence. 

y — yo=f  fx.dT,  (3) 

X, 
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fx  — fxo—J  fx.dx, 

le  signe  yélaal  regardé  comme  l’abréviation  du  mot 
somme  ou  summa  ; td  l’on  dit  (jue 

fx.dx 

est  ïintégralc  de  la  dillérenticlle  f'x.  dx,  entre  les  limites 
x„,  x('). 

En  d’autres  termes,  si  l’on  prend 

«Z? 

Ax  = , 

n 

la  somme 

fXo  .t^X  + f{Xo  + ^X).^X  f (Xc.  ■+-  2 AX) . Ax  4- 

+ f [Æ'o  (»+  t)Ax].Ax 

convergera  v(;rs  la  limite 

fx  — fXo 

(pand  on  prendra  le  nombre  n de  plus  en  plus  grand,  ou 
quand  Ax  convergera  vers  zéro. 

52.  L’écpation  (3)  montre  qu’il  ne  suffit  pas  d’assigner 
la  fonction  f'x  pour  déterminer  complètement  la  fonction  tj 
dont  f 'x  est  la  dérivée,  ou  dont  fxdx  est  la  (blférentielle  : 
il  faut  en  outre  assigner  expbeitement  ou  impbeitement  la 
valeur  de  la  fonction  y correspondant  à une  valeur  déter- 
minée de  la  variable  md(5pendante,  œ c[ui  rentre  tout  à fait 
dans  le  principe  déjà  connu  [31  et  39]. 


(')  Leibnitz  employait  toujours  le  terme  de  somme,  dont  le  signe/  est  l'a- 
bréviation; celui  d’intc'ÿrate  a été  proposé  par  les  Bernoulli.  Voy.  Œutres 
de  Leibnitz,  t.  III,  p.  326. 

C’est  un  usage  peu  ancien  que  celui  d’écrire  en  indices,  au  haut  et  au  bas 
du  signe  /,  les  valeurs  de  la  variable  indépendante  entre  lesquelles  la  somma- 
tion ou  l'intégration  s’efTectiie  : celte  nolalinn  très  commode  a été  proposée, 
pat  Fourrier,  e|  on  l’a  aussildl  généralement  adoptée. 
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11  suit  de  là  : 1°  que,  si  l’on  peut  découvrir,  par  un  moyen 
quelconque,  une  fonction  fx  qui  jouisse  de  la  propriété 
d’avoir  pour  dérivée  f x,  on  aura,  pour  des  valeurs  quel- 
conques des  limites  x^,  x,  la  valeur  de  l’intégrale 

I . fxdx  ~ fx  — fx^  ; 

2”  que 

/x+C, 

C désignant  une  constante  arbitraire,  est  l’expression  géné- 
rale des  fonctions  qui  ont  pour  dérivée  f'x.  En  conséquence, 
on  qualifie  d'intégration  indéfinie  l’opération  par  laquelle 
on  remonte  de  la  dérivée  f'xh.  l’expression  générale  des 
fonctions  dont  elle  est  la  dérivée,  ou  de  la  différentielle 
fxdx  à l’expression  générale  des  fonctions  dont  elle  est  la 
différentielle,  et  l’on  indique  cette  opération  par  le  signe 
J\  sans  désignation  de  limites.  Ainsi  l’on  écrira 

J fxdx  = /x  4-  C, 

ou  bien 

ffxdx=  fx  q-  c<mt.  ; 
et  l’on  dira  que  l’expression 

fx  + const . 

est  l'intégrale  indéfinie  de  la  différentielle  fxdx. 

Par  opposition,  on  appelle  intégrales  définies  celles  qui 
sont  prises  entre  des  limites  indiquées,  et  que  n’accompagne 
plus  la  constante  arbitraire  inhérente  à l’intégrale  indéfinie. 

53.  Le  Calcul  intégral,  que  l’on  peut  considérer  comme 
l’inverse  du  calcul  différentiel,  a pour  objet  la  détermination 
des  intégrales,  indéfinies  et  définies.  On  comprend  à la  fois, 
sous  la  dénomination  de  Calcul  infinitésimal,  le  calcul  dif- 
férentiel et  le  calcul  intégral. 

Le  calcul  infinitésimal,  en  tant  qu’il  a pour  objet  de  dé- 
montrer, à l’aide  d’un  langage  et  d’un  algorithme  particu- 

•II 
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liers,  les  relations  gén(5ralcs  qui  subsistent  entre  les  fonctions 
et  leurs  dérivées  des  divers  ordres,  renferme  ce  qu’il  y a de 
plus  important  dans  la  théorie  des  fonctions,  et  se  confond 
en  quelque  sorte  avec  celte  théorie,  dans  l’état  de  la  science  ; 
mais  il  faut  pourtant  distinguer,  au  point  de  vue  rationnel, 
le  calcul  qui  n’est  qu’un  instrument,  d’avec  la  théorie  à la- 
quelle on  l’applique. 

Il  ne  faut  pas  identifier  non  plus  la  méthode  infinitésimale 
(méthode  que  l’on  avait  déjà  appliquée  avant  Leibnitz  et 
que  l’on  applique  encore  dans  les  parties  élémentaires  de  la 
géométrie  et  de  la  statique)  avec  l’algorithme  différentiel 
imaginé  par  Leibnitz,  en  vue  des  applications  de  la  méthode 
infinitésimale  à la  théorie  des  fonctions. 

L’usage  apprendra  que  cet  algorithme,  malgré  ses  avan- 
tages généraux,  n’est  pas  exempt  de  quelques  imperfec- 
tions inhérentes  au  mode  d’écriture,  et  qui  ne  tiennent 
pas  au  fond  de  la  méthode  infinitésimale.  Dans  certains 
cas,  l’algorithme  de  Lagrange  est  plus  commode,  et  alors 
les  analystes  ne  font  aucune  difficulté  de  l’employer, 
tout  en  se  servant  plus  habituellement  de  la  notation 
leihnitzienne. 

54.  Nous  avons  supjwsé,  dans  tout  ce  qui  précède,  que 
la  fonction  n’éprouve  point  de  solution  de  continuité,  ré- 
sultant de  ce  que  cette  fonction  ou  ses  dérivées  des  divers 
ordres  passent  par  l’infini,  ou  passent  brusquement  d’une 
valeur  finie  à une  autre.  En  effet,  dire  que  la  fonction  y 
éprouve  une  solution  de  continuité  du  premier  ordre,  c’est 
dire  que,  pour  une  variation  infiniment  petite  dx,  la  varia- 
tion correspondante  dy  a une  valeur  finie  ou  infinie  : infinie 
si  y passe  par  l’infini,  finie,  si  y passe  brusquement  d’une 
valeur  finie  à une  autre  ; et  dans  l’un  et  l’autre  cas  il  n’est 
plus  permis  de  traiter  dy  comme  im  infiniment  petit  du 
même  ordre  que  dx.  Pareillement,  si  la  fonction  y éprouve 


Digitized  by  Google 


THÉORIE  DES  INFINIMENT  PETITS. 


89 


</•« 

une  solution  de  continuité  du  second  ordre,  du'  =y  ~ est 

dx 

une  quantité  finie  ou  infinie  a,  et  la  différentielle  seconde 
d'y  = adx  n’est  plus  un  infiniment  petit  du  second  ordre, 
négligeable  vis-à-vis  des  infiniment  petits  du  premier  ordre, 
et  ainsi  de  suite.  Donc  toutes  les  formules  auxquelles  on  est 
parvenu  en  employant  la  différentielle  dij  et  en  la  traitant 
comme  un  infiniment  petit  du  premier  ordre,  cesseront  en 
général  d’étre  exactes,  si  la  fonction  y éprouve  une  solution 
de  continuité  du  premier  ordre  ; toutes  celles  qui  ont  exigé 
l’emploi  de  la  différentielle  seconde  d'y,  traitée  comme  un 
infiniment  petit  du  second  ordre,  cesseront  aussi  en  général 
d’être  exactes,  non-seulement  lorsque  y éprouvera,  dans  les 
limites  de  l'application  des  formules,  une  solution  de  conti- 
nuité du  premier  ordre,  mais  lors  même  qu’elle  ne  subirait, 
entre  les  mêmes  limites,  qu’une  solution  de  continuité  du 
second  oi-dre  ; et  ainsi  à l’infini. 

Toutes  les  fois  que  des  valeurs  infimes  de  dy  correspon- 
dent à des  valeurs  infiniment  petites  de  dx,  le  coefficient 

différentiel  ^ devient  infini  ; mais  la  réciproque  n’est  pas 

dSC 

vraie  généralement  ; ce  qui  revient  à cette  remarque  déjà 
faite,  et  rendue  évidente  par  la  considération  des  courbes 
[35],  que  la  dérivée  y'  peut  passer  par  l’infini  sans  que  la 
fonction  y cesse  d’être  finie.  En  regardant  d'ailleurs  dy 
connue  la  limite  de  la  valeur  de  ^y  tirée  de  l’équation 

MJ=  — . iX, 

IX 

on  conçoit  que  la  limite  du  prodmt  de  deux  facteurs,  dont 
l’un  — converge  vers  l’infini,  et  l’autre  Ax  converge  vers 

zéro,  peut  être  l’infini,  ou  une  quantité  finie,  ou  même  zéro. 
Dans  les  deux  premiers  cas 

rfy  — fx  dx 
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est  une  quantité  infinie  ou  finie,  et  la  fonction  y éprouve  une 
solution  (le  continuité  du  premier  ordre  ; mais  dans  le  troi- 
sième cas  dy  reste  une  quantité  infiniment  petite,  et  y n’é- 
prouve qu’une  solution  de  continuité  du  second  ordre.  De 
d'y 

lééme,  si  dy'=—  passe  par  l’infini,  le  coefficient  différen- 
d*w 

^ tiel  du  second  ordre  — de\-ient  à plus  forte  raison  infini  ; 

mais  l’inverse  n’est  pas  généralement  vrai,  et  ce  coefficient 
différentiel  ou  la  dérivée  correspondante  f"x  peut  passer  par 

d'y 

l’infini,  sans  que  dy'  — — cesse  d’être  une  quantité  infini- 
ment petite  du. premier  ordre,  et  par  consé(juent  sans  (pie 
d'y  cesse  d’être  une  quantité  infiniment  petite  du  second 
ordre;  auquel  cas  y ne  subit  qu’une  solution  de  continuité 
du  troisième  ordre. 

L’équation 

dy  ~ fxdx 

et  celle  qui  s’en  déduit  [51] 


cessent  d’offrir  un  sens  (piand  la  différence  dy  passe  par 
l’infini,  pour  des  valeurs  de  x comprises  entre  les  bmites  de 
l’intégrale  : ce  qui  suppose,  d’après  ce  qu’on  Adent  d’expli- 
quer, non-seulement  que  Px  devient  infinie  , mais  encore 
que  le  produit  pxdx  conserve  une  valeur  infinie.  Cependant, 
si  fx  désigne  une  fonction  dont  la  dérivée  soit  fx,  de  ma- 
nière qu’on  ait  l’intégrale  indéfinie 

fpx  dxz=fx  + c, 

on  en  conclura 

y y®  — fx  fx^ , 

pour  l’équation  d’une  courbe  dont  la  courbe  dérivée  aurait 
pour  ordonnée  y'  = f x,  et  qm  serait  en  outre  assujettie  à 
passer  par  le  point  mais  dont  l’ordonnée  y passerait 
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]>ar  l’infini , pour  des  valeurs  de  l’iibscissc  comprises  entre 
Xo  et  X.  L’expression  fx  — fx„  représenterait  encore  la  iliffé- 
rence  des  ordonnées  y,  mais  ne  représenterait  plus  la 
somme  des  valeurs  de  la  différentielle  diy  = fx  dx,  entre  les 
valeurs  x„,  x de  la  variable  indépendante.  Nous  reviendrons 
par  la  sidte  sur  des  exemples  de  ce  cas  exceptionnel,  déjii 
présenté  sous  une  autre  forme  [35],  et  qu’il  suffit  de  rappe- 
ler! ci. 

55.  Par  la  même  raison,  nous  nous  contenterons  d’indi- 
quer rapidement  la  forme  que  prennent  les  théorèmes  géné- 
raux sur  les  fonctions  dérivées,  démontrés  dans  le  chapitre 
précédent,  lorsqu’on  y adapte  la  raétiiode  et  les  notations  du  ‘ 
calcid  infinitésimal. 
i°  Si  l’on  pose 

y = u-\-v  + w + etc., 

U,  V,  IV,  etc,,  désignant  des  fonctions  d’une  même  variable 
indépendante  x,  on  a évidemment , en  passant  aux  différen- 
tielles , 

dy  = du-i-  dv  -H  dw  etc. 

Ainsi  la  différentielle  d’une  sonmie  de  fonctions  est  la  somme 
de  leurs  différentielles , le  mot  de  somme  devant  être  pris 
dans  son  acception  algébrique.  On  en  conclut 

dii  du  dv  dw 

~i~  J — t-  r — h 3 — h etc., 

dx  dx  dx  dx 

équation  qui  est  l’express'ion  du  théorème  sur  les  fonctions 
dérivées,  démontré  directement  au  n"  39. 

On  a inversement 

! ydx  =■  f udx  -p  f vdx  -f-  / wdx  f etc., 

I.  I,  T.  ''  X, 

ce  qu’on  énonce  en  disant  que.  l’intégi-ale  définie  d’une 
somme  de  fonctions  est  la  somme  de  leurs  intégrales  défi- 
nies, entre  les  mêmes  liniites. 
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11  est  permis  d’établir  la  même  identité  entre  les  intégrales 
indéfinies,  et  d’écrire 


Jydx  zz  Jvdx  + Jvdx  + Jtudx  + etc,  (4) 


Pour  l’intelligence  de  cette  dernière  formule,  admettons 
qu’on  ait  trouvé  séparément 


+ Cyjidx  =fx  + CfJ’vdx  :z:f^x  + 
/■,  + e„etc.. 


C,  c,  c‘,  c’,  etc.,  désignant  des  constantes  arbitraires  ; d’a- 
près la  formule  (4)  il  faudra  qu’on  puisse,  par  un  choix  con- 
venable de  la  constante  C,  établir  l’identité 


Fx  + C = /x  -f-  c +ftX+Ct  -1-  /■.x  H-  c,  -f  etc., 
quelles  que  soient  les  valeurs  attribuées  aux  constantes  c, 
c',  c’,  etc. 

2°  La  différentielle  du  produit  de  deux  fonctions  est  la 
somme  des  produits  qu’on  obtient  en  multipliant  chacime 
des  fonctions  par  la  différentielle  de  l’autre.  En  effet  l'on  a 

d.uv  = (u  -t-  du)  (p-hdr)  — uv, 

d’où,  en  développant,  et  en  négligeant  l’infiniment  petit  du 
second  ordre  du  dv  vis-à-vis  des  infiniment  petits  du  premier 
ordre, 

d .UD  — vdu  -p  udv.  (5) 

Si  l’on  passe  aux  coefficients  différentiels,  il  viendra 
d.uv  du  dv 

dx  ^ dx~^  dx’ 

ce  cpii  est  l’expi-ession  d’im  autre  théorème  sur  les  fonctioas 
dérivées,  contenu  dans  l’équation  {b)  du  n°  cité. 

On  met  l’équation  (5)  sous  la  forme 

d.uv  du  dv 

, 

UV  U V 
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et  l’on  en  conclut  facilement 


d.uvw du  , dv  dw 

+ 1-  etc.  (6) 

Si  U est  un  nombre  constant  o,  du  devient  nul , et  l’on  a 
simplement 

d.cm  = adv. 

Inversement  on  aurait 


et 


cette  dernière  équation  étant  interprétée  conune  la  for- 
mule (4).  • 

Soit 

U fX,  V — ^x,  uv  zsfX.  ^x  = fx  ; 


l’équation  (3)  prendra  la  forme 


d’où 


fxdx—  ypx.  f'xdx  ffX.  yxdx, 


<fX  yx  dx=z  f xdx  — yj)X.f'x  dx,  (7) 
et  en  intégrant 


ytr 

fx.yxdx  = fx  — fx,  — / ^x.v'xdx, 

U ^ r. 

ou  bien 

/ <fX.'^'xdx—fX.'iX  — fX,.'i(X, — r ■^x, f'xdx.  (8) 


De  cette  manière,  l’intégration  de  la  fonction  <^x.yocdx  a 
été  ramenée  à l’intégration  de  la  fonction  yx  dx  (ce  qui  fait 
connaître  la  fonction  «f),  et  à celle  de  la  fonction  <^x.(fx  dx  ; 
l'une  et  l’autre  intégration  pouvant,  dans  beaucoup  de  cas, 
s’opérer  plus  simplement  qpie  celle  de  la  fonction  proposée. 
Ce  procédé,  dont  nous  verrons  que  l’on  fait  le  plus  fréquent 
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usaire  dans  le  calcul  intégral,  est  connu  sons  le  nom  d’/'n/d- 
qration  par  parties. 

Si  l’on  prend  les  intégrales  des  deux  membres  de  l’é([ua- 
tion  (7),  sans  égard  aux  lûnites,  il  viendra 


ou 


Jyx.  y xdx  = fx  — j fX. y xdx , 
JiX.yxdx  = fX.’fX  — J'^x.f'xdx.  (9) 


11  serait  inutile  d’ajouter  une  constante  arbitraire  à l'inté*- 
gralc  du  terme  f'x  dx,  parce  qu’elle  se  confond  avec  la  con- 
stante arbitraire  (pii  accompagne  nécessairement  l’intégrale 
indéfinie  <i>x . c^'xdx.  Par  ce  moyen,  chaque  membre  de 
l’identité  (9)  est  censé  accompagnié  d’une  constante  arbi- 
traire, de  façon  rpie  l’on  puisse  toujours  disposer  de  la  va- 
leur de  l’une  des  constantes  pour  étabbr  l’identité,  quelle 
que  soit  la  valeur  numérique  assignée  aihitraireraent  à 
l’autre  constante,  comme  nous  l’avons  expUqué  au  sujet  de 
la  formule  (4). 

3”  Soit 

r 

w = r,  ou  y = — : 

U 


il  viendra,  par  l’équation  (5), 

, d.iw—vdu  , r tidr — rdu 

dv=z ^ ,ouf/.  — = . [toi 

U U îd 


Dans  le  cas  de  r=  1 , on  a 

^ 1 du 

U u*‘ 


(H) 


oG.  Nous  avons,  dans  tout  ce  qui  précède,  traité  y comme 
une  fonction  immédiate  de  la  v'ariable  indépendante  a"  ; si  a? 
était  elle-même  une  fonction  de  la  variable  t,  et  qu’on  eût,  à 
la  fois 

i/=f  x.x  = U, 
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la  diflertTilit'lk!  dx  ces.serait  d’ètre  constante  et  serait  donnée 
j>ar  l’é([na1ion 

dx  = ‘f't.dt, 

d’où  l’on  tirerait 


di/  = f’.x  . ^'1 . dt, 


ou  bien,  en  pa.ssant  au.\  coefficients  différentiels, 
dt  dx  dt  ’ 


é(ination  qui  est  l’expression  de  la  régie  pour  la  dérivation 
des  fonctions  médiales,  déjà  établies  [40].  11  n’y  a aucune 
difficulté  à la  généraliser,  en  supposant  un  nombre  quel- 
«■onque  de  vai’iables  intermédiaires  entre  y et  t. 

57.  Si  l’on  dilférentie  les  deux  membres  de  l’équation 


en  cessant  de  considérer  la  variable  x comme  indépendante, 
et  par  suite  sa  variation  comme  uniforme,  ou  dx  comme  une 
quantité  constTute,  on  aura,  en  vertu  de  la  formule  (10)  où 
l’on  fera  r = dy,  n =z  dx, 


dy'  — 


d'ydx  — dyd^x 


et  par  suite 


dx* 

dy'  d*ydx  — dyd*x 


dx* 


(12) 


Quand  x et  y seront  donnés  en  fonction  de  la  variable  indé- 
pendante t par  des  éipialions  de  la  forme 

on  en  tirera 

dx  = f't  dt,  dy  = j,'t  dt,  ‘ 
d*x  = ftdt*,  d'y  =ftdt*. 

Ap  rès  qu’on  aura  substitué  ces  valeurs  dans  la  formule  (1 2), 
dl  s’en  ira  comme  commun  aux  deux  termes  du  rapport , 
et  l’on  retombera  sur  l’équation  (d)  dun“  41. 
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On  Irouverail,  au  moyen  de  calculs  semblables,  les  for- 
mules par  lesquelles  les  dérivées  supérieiu'es  j/'",  i/'’,etr,., 
s’expriment  en  fonction  des  différentielles 

dy,  d*y,d’y,  d'y ; dx,d*x,  d*x,d'x 

quand  on  cesse  de  regarder  la  différentielle  dx  comme  con- 
stante : mais,  pour  effectuer  commodément  ces  calculs , il 
convient  de  s’ être  familiarisé  avec  l’application  des  règles 
du  calcul  différentiel  aux  fonctions  algébriques,  application 
qui  doit  faire  l’objet  du  chapitre  suivant. 

Pour  revenir  au  cas  où  la  variable  x est  traitée  comme 
indépendante,  on  fera  dans  l’équation  (1 2)  = 0,  et  l’on 

retombera  sur  la  formide 


comme  cela  doit  être.  Si  l’on  veut,  au  contraire  prendre  y 
pour  variable  indépendante,  on  posera  cPy  = 0,  et  il 
viendra 

formule  identique  avec  l’équation  (e)  du  n”  cité  plus  haut. 


, d*x  /dij\^ 

^ =-dÿ-U)’ 
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CHAPITRE  PRE.M1ER. 

DIFFÉRENTIATION  DES  FONCTIONS  ALGÉBRIQUES  ET 
TRANSCENDANTES. 

58.  Nous  avons  passé  en  revue,  dans  les  deux  chapitres 
précédents,  les  principes  généraux  de  la  dérivation  ou  de  la 
diflérentiation,  principes  applicables  à des  fonctions  quel- 
conques et  indépendants  des  procédés  particuliers  par  les- 
quels on  parviendra,  suivant  les  cas,  à découvrir  les  valeurs 
des  dérivées  ou  des  différentielles  d’une  fonction  proposée. 
Ces  principes  subsistent,  soit  qu’on  ne  puisse  assigner  nu- 
mériquement les  valeurs  des  dérivées  ou  des  coefficients 
différentiels  que  par  approximation  [44],  et  séparément 
pour  chaque  valeur  de  la  variable  indépendante,  comme 
c’est  le  cas  à l’égard  des  fonctions  empiriques,  qui  ne  sont 
données  que  par  une  table , soit  qu’on  puisse  comprendre 
dans  une  formule  mathématique  les  valeurs  exactes  des 
coefficients  différentiels  pour  des  valeurs  quelconques  de  la 
variable  indépendante,  comme  nous  allons  voir  que  cela  à 
beu  à l’égard  des  fonctions  algébriques  et  des  transcen- 
dantes qui  nous  .sont  connues. 

En  vertu  des  principes  généraux  que  l’on  vient  de  rap- 
peler [oD  et  .sMÎv.].  le  problème  de  la  différentiation  des 
T.  I.  7 
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fonctions  algébriques,  logarithmiques,  exponentielles  et  tri- 
gonométriques , est  ramené  à la  différentiation  des  trois 
fonctions  élémentaires  suivantes  : 

1"  y = x”,  en  supposant  à l’exposant  m une  valeur  quel- 
conque. 

2"  y = log  X,  ce  qui  donnera  la  différentielle  de  la  fonc- 
tion inverse  x=  a’  {a  désignant  la  base  des  logarithmes), 
ou,  par  une  permutation  de  lettres , la  différentielle  de  la 
fonction  exponentielle  y — a*. 

3°  y = sin  X , d’où  l’on  déduit  les  différentielles  des 
autres  fonctions  trigonométriques,  et  des  arcs  qui  en  sont 
les  fonctions  inverses. 

Quand  on  saura  différenticr  ces  fonctions  élémentaires,  la 
règle  pour  la  différentiation  des  fonctions  médiates  donnera 
les  différentielles  des  fonctions  complexes  quelconques,  sus- 
ceptibles de  s’exprimer  expbeitement  par  les  signes  usités 
en  algèbre  et  en  trigonométrie. 

59.  Occupons-nous  d’abord  de  la  fonction  x".  En  pre- 
mier beu,  si  l’exposant  m est  un  nombre  entier  positif,  l’é- 
quation (6)  du  n°  [55  donnera , après  qu’on  y aurait  fait 
u = v = w = X, 

d.X"  dx 

;/i  — , 

OU  x~  X 


d.x“  = nix“~‘  dx.  (a) 


Si  m est  égal  à une  fraction  positive^,  pel  q désignant 

des  nombres  entiers  positifs,  on  posera  x’=  z,  d’où  - 
x'  = z’,  et  en  différentiant  d’après  la  formule  (o) 
px'^  ' dx  — ' dz. 

On  tire  de  là 

|r  P f _ 

dz  = d.Xq  =-  xq  ' dx,  ^ 

en  sorte  que  la  formule  (n)  est  démontrée  pour  toutes  les  * 
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valeurs  positives  et  commensurables  de  m.  Supposons  que 
m ait  une  valeur  négative  et  égale  à — n,  n désignant  un 
nombre  positif  commensurable  : on  aura,  en  faisant 
U = X*  dans  l’équation  (1 1)  du  n°  55, 

1 d.x!‘ 

d.x“=d.  — = — nx~‘~' dx  dx, 

X"  x^ 

au  moyen  de  quoi  la  formule  (a)  se  trouvera  démontrée 
pour  toutes  les  valeurs  commensurables  de  l’exposant  m, 
tant  positives  que  négatives. 

On  est  fondé  à en  conclure  qu’elle  sudisiste  aussi  pour  les 
valeurs  incommensural)les  de  m.  En  effet,  admettons  qu’on 
ait,  dans  le  cas  de  l’incommensurabilité  de  m, 

d.X“ 

-—=mx“-‘+fX, 


et  soit  m'  un  nombre  commensurable,  qui  pourra  différer  de 
f»  d’aussi  peu  qu’on  voudra.  Désignons  en  outre  par  x^ , x, 
deux  valeurs  de  x séparées  par  im  intervalle  fini,  et  choi- 
sies de  manière  que  la  fonction  (p  x ne  change  pas  de  signe 
dans  l’intervalle,  ce  qui  est  toujours  possible  : on  aura 


/«I 

x,“  - x,“  = / mx“-'.dx-{-  / fx.dx 

^ I.  Z. 

JC,"  — X,"'  = / m’x“-'  dx; 

Z, 

d’où 

X,”  — X,"’  — (x,"  — X,"')  — / mx"'~'.dx  — f m'x“'-‘.dx 

J Z,  Z, 

-f  j ' fXrfx. 

Mais  la  différence  m — m' convergeant  indéfiniment  vers 
zéro,  les  quantités 

X,"  — X,"'  , Xo"  ~ Xo"', 

J wix““'.rfx — J m'x~~'.dx=.J  (mx”"‘  — m’x"“')rfx 
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convergeront  aussi  indéfiniment  vers  zéro  : donc  il  faut  que 
que  l’intégrale  définie. 


qui  ne  dépend  pas  de  m',  s’évanouisse  d’elle-même  ; et 
comme  les  limites  de  l’intégrale  ont  été  choisies  de  ma- 
nière que  (p  a;  ne  change  pas  de  signes  entre  ces  limites,  il 
faut  que  la  fonction  ç x soit  nulle,  pour  chaque  valeur  de  x. 

On  doit  remarquer  deux  valeurs  particulières  de  m qui  se 
présentent  fréquemment  dans  les  applications,  les  valeurs 
y et  — Y : on  a 


d.yx  = â — > 7~= 

X V X 


dx 


60.  I.a  formule  (a)  donnant  pour  y = a:“, 


dx 


mx“~', 


on  en  tirera  par  une  seconde  différentiation 

— - =:  m (m  — 1 ) .X—*, 
ax’ 

et  en  général 
d'y 

--  = m{m  — t ) (fw  — 2) {m  — i H-  t ) * 


Si  l’exposant  m est  un  nombre  entier  positif,  le  coefficient 
différentiel  de  l’ordre  m se  réduira  au  nombre  constant 


m(m  - t)(m  - 2) .3.2.1; 

par  conséquent  le  coefficient  différentiel  de  l’ordre  m -f  1 
et  ceux  des  ordres  supérieurs  seront  nuis.  Cette  propriété, 
qui  appartient  au  monôme  x",  quand  m est  un  nombre  en- 
tier positif,  appartient  aussi  à toute  fonction  algébrique  en- 
tière et  rationnelle  de  x,  puisqu’on  peut  toujours  dévelop- 
per une  fonction  de  cette  nature  en  une  suite  finie  de  mo- 
nômes 

Ajt  -+•  Bx'  + Cx'’  + etc.. 
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m,n,  P, étant  des  nombres  entiers  positifs.  Si  m dé- 

signe le  plus  haut  exposant,  il  est  clair,  d’après  ce  qui  pré- 
cède, que  le  coefficient  différentiel  de  l’ordre  m de  la  fonction 
dont  il  s’agit  se  réduira  au  nombre  constant 

Am(m  — 1)  (wi  — 2)  3.2.1  , 

et  que  les  coefficients  différentiels  des  ordres  supérieurs 
s’évanouiront. 

61.  Pour  trouver  la  différentielle  de  la  fonction  trans- 
cendante 

y = log  * , 


nous  emploierons  directement  la  considération  des  limites. 
On  a 

Ay log  (X  Ax)  — log  X ^ if) 1 X ) ■ 

Ax  Ax  Ax  X Ax 

X 


Ajr 

Le  rapport  — converge  indéfiniment  vers  zéro  en  même 
temps  que  àx,  tant  que  x n’est  pas  nul  : de  sorte  que,  pour 
avoir  il  ne  s’agit  que  d’assigner  la  limite  vers  laquelle 
converge 


log  (t  + 0 

fi 


= log.(1  +0«J 


et  par  conséquent  la  limite  vers  laquelle  converge  le  nombre 


(t  + d « , (E) 


quand  le  nombre  e converge  indéfiniment  vers  zéro. 

Or,  on  pourra  toujours  satisfaire  à la  condition  de  faire 
converger  indéfiniment  vers  zéro  le  nombre  e,  en  posant 

1 

t =- , 

n 

et  en  prenant  pour  n un  nombre  entier  positif  de  plus  en 
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plus  grand.  La  formule  du  binOme  donnera 


/.  . I\*  , . « < . «(«-<)  1 . «(n— 1)(n-2)  1 


1 n ' 1.2  n 

n(n-l)(n-2)...(n-v+l)  1 


1.2.:i V 


; +•••+ 


1.2,3  n* 
n(n-l)(fi-2)...[n-(n-l))  1 


1.2.3 n 


n" 


ou  bien 


0+D  = <+!+T^(-D+r^,0-;)0-D+- 

-O-DO-0 0— )+ 


1 

1.2.3.. 

1 


1 .2.3.  .v(v-|-l) 


Tous  les  termes  de  cette  suite,  à partir  du  second,  vont 
évidemment  en  décroissant  de  valeur  : nous  disons  de  plus 
qu’on  peut  toujours  prendre  v assez  grand  pour  que,  si  l’on 
arrête  la  suite  au  terme 


1.2.3 


b;(-D0-D 


la  somme  des  termes  négligés  tombe  au-dessous  de  toute 
grandeur  donnée,  si  grand  que  soit  n. 

En  effet,  cette  somme  est  plus  petite  que 

1 . 1 . , 1 
1.2.3 *(»+l)'^1.2.3....v(v+l)(v+2)‘^ '^1.2.3...v(v+l)....n' 

et  à fortiori,  plus  petite  que 

Il  1 

ÿi+>  s—'  ’ 


quand  n augmente  indéfiniment,  elle  est  moindre  que  la 
somme  de  la  série 


2v+' 


+ etc.. 
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prolongée  à l’infini,  laquelle  est  égale  à 

4 

et  tombe  au  dessous  de  toute  grandeur  donnée,  pour  une 
valeur  convenable  de  v. 

Après  avoir  arrêté  la  suite  (n)  au  terme  (v),  si  nous  pre- 
nons pour  n un  nombre  de  plus  en  plus  grand,  la  valeur  de 
cette  suite  convergera  indéfiniment  vers  celle  de  la  suite 

1,1  1 , 1 

'^i.!î.3....v' 


Donc  la  limite  vers  laquelle  converge  le  nombre  (E),  pour 
des  valeurs  de  e de  plus  en  plus  petites,  sera  donnée  par  cette 
dernière  suite  avec  une  approximation  d’autant  plus  grande 
que  l’on  aura  pris  pour  v un  nombre  plus  grand  et  qu’elle 
comprendra  plus  de  termes.  Donc,  si  l’on  désigne  par  e,  se- 
lon l’usage  généralement  reçu,  la  Umite  dont  il  s’agit,  il 
viendra 


1,1-,  1 

+ I . 

' 1.2  ^1.2.3 


I 


1.2.3.* 


■etc.,  (e) 


le  second  membre  de  l’équation  étant  une  série  prolongée  à 
l’infini,  et  convergente  en  vertu  de  la  règle  du  n°  26. 
D’ailleurs  la  série 


1 

1.9 


1 


+ 


1 


1.2,3  ' 1.2. 3. 4 


- -f-  etc.. 


a tous  ses  termes  plus  petits  que  ceiLx  de  même  rang  dans  la 
série 


— -4-  — — I f-  etc., 

O ' Qi  ' as  ' ^ 


qui  est  convergente  et  a pour  somme  l’unité.  Donc  la  valeur 
de  c est  comprise  entre  2 et  3. 

62.  En  prenant  la  somme  des  14  premiers  termes  de  la 
série  (e),  on  trouve 

^ = 2,71828  18281 


Digilized  by  Google 


LIVRE  II.  — CHAPITRE  I. 

Si  1 on  n avait  calculé  que  les  neuf  premiers  chiffres  de  la 
pai'tie  décimale  de  e,  le  retour  accidentel  de  quatre  chiffres 
dans  le  même  ordre  aurait  pu  porter  à croire  que  le  nombre 
e s exprime  par  une  fraction  décimale  périodique,  et  consé- 
^emment  qu’il  a une  valeur  commensurable.  Mais  cette 
induction  serait  trompeuse:  et,  en  effet,  supposons  que  e 

puisse  être  égale  à la  fraction  commensurable^,  en  sorte 
qu’on  ait 


!î=2+JLa,_i_ 

18  1 .2.3 


+»... 


1.2.3...V  ' t.2.3...v(v-f1; 


+ etc. . 


F,  V désignant  des  nombres  entiers,  on  en  conclura,  en  mul- 
tipliant tous  les  termes  parle  produit  continu  1 . 2.  3...  v, 

i [2‘.3.4....v-|  3.4....V+4.5....V+ -}-«] 

L I . < , f 

•-+•1  (v-f-l)  (v-i-2)  (v-ft;  (v4  2)  (v+3)+ 

La  somme  de  la  série  qui  forme  le  second  membre  de 
équation  précédente  devrait  donc  être  un  nombre  entier,, 
positif  ou  négatif,  tandis  qu’elle  est  positive  et  moindre  que 
; qui  est  la  somme  de  la  série 


_J I 1 I \ 

On  démontre  aussi,  mais  moins  simplement,  que  toutes 
es  puissances  du  nombre  e,  à exposants  rationnels,  sont 
irrationnelles,  en  sorte  que  e ne  peut  être  la  racine  d’une 
quation  algébrique  binôme,  à coefficients  rationnels, 
n entend  par  nombres  transcendants  ceux  qui  ne  peu- 
vent êbe  les  racines  d’une  équation  algébrique  quelconque, 
à coefficients  rationnels.  Il  y a tout  lieu  de  croire  que  le 
nombre  e,  comme  le  tt  avec  lequel  nous  verrons  qu’il  a une 
étroite  affinité,  sont  des  nombres  transcendants,  bien  que 
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ce  caractère  négatif  n’ait  encore  été  rigoureusement  établi 
ni  pour  l’un  ni  pour  l’autre  nombre. 

63.  L’équation 

1 

e =■  lim.  (t  + t)  « 


n’a  été  démontrée  que  sous  la  condition  d'assujettir  le  nom- 
bre e à converger  vers  zéro,  en  passant  par  une  série  de  va- 
leurs positives  de  la  forme  caria  formule  du  binôme,  sur 


laquelle  nous  nous  sommes  appuyé,  quoique  subsistant  pour 
des  valeurs  quelconques  de  l’exposant  n,  comme  la  suite  le 
fera  voir,  n’est  ordinairement  démontrée  dans  les  éléments 
que  pour  des  valeurs  entières  et  positives  de  n.  Afin  de  s’af- 
franchir de  la  première  restriction,  on  peut  poser 


d’où 

o+j77)’«'+'>-<o+ir’' 

n+t 

Quand  e diminue  indéfiniment,  n augmente  indéfiniment  ; 

X 

la  quantité  (1  -j-  e)  *,  étant  comprise  entre  deux  quantités  qui 
tendent  vers  la  même  limite  e,  tend  vers  cette  même  limite. 

Supposons  maintenant  la  quantité  e négative.  On  po- 
sera f 


de  manière  que  e'  s’évanouisse  en  même  temps  que  t,  et 
qu’à  des  valeurs  négatives  de  e correspondent  des  valeurs 
positives  de  e'.  Il  en  résultera 

(t  t .)•=(<  t-  *')•'(<  r.'), 
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et  par  conséquent 

lim.  (1  -fl)*  = lim  (1  + 1')  *'  = e, 

en  sorte  que  la  limite  sera  la  môme,  quel  que  soit  le  signe 
de  £. 

• • dx 

64.  Donc,  quel  que  soit  le  signe  de  — , on  a 

du  1 dx 

- = -IoB.,ourfj,=_,log., 

y désignant  le  logarithme  de  x dans  une  base  quelconque , et 
le  logarithme  de  e se  rapportant  à la  même  base  que  celui 
de  X. 

Par  conséquent,  si  l’on  prenait  précisément  le  nombre 
transcendant  e pour  base  des  logarithmes,  on  aurait  simple- 
ment 


Les  logaritlimes  dont  la  base  est  e sont  ceux  qu’on  a aji- 
pelés  pendant  longtemps  logarithmes  naturels  ou  hyperboli- 
ques, et  que  M.  Lacroix  a proposé  de  nommer  logmitlimes 
népériens,  du  nom  de  Neper,  inventeur  des  logarithmes,  qui 
avait  été  elfectivement  conduit  à considérer  le  nombre  e 
comme  la  base  naturelle  des  logarithmes,  ainsi  que  nous 
l’expbquerons  tout  à l’heure. 

Mais  immédiatement  après  la  publication  de  la  découverte 
de  Neper,  en  1614,  Henri  Briggs,  professeur  de  mathéma- 
tiques à Oxford,  comprit  l’avantage  que  l’on  trouverait  dans 
les  calculs  numériques,  à prendre  pour  la  base  des  logarith- 
mes la  base  môme  de  notre  numération  décimale.  11  en  con- 
féra avec  Neper,  à qui  la  môme  idée  était  aussi  venue,  et  en 
1 624  parurent  les  premièrs  tables  de  logarithmes  calculées 
par  Briggs  dans  ce  système,  et  que  l’on  nomme  pour  cette 
raison , tantôt  logarithmes  de  Briggs,  tantôt  logarithmes  vid- 
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gaires  ou  tabulaires  ; mais  dans  les  branches  supérieures 
des  mathématiques  le  signe  log.  désigne  toujours  les  loga- 
rithmes naturels  ou  népériens,  à moins  qu’on  n’avertisse  du 
contraire,  et  nous  nous  conformerons  à l’usage  reçu. 

U est  d’ailleurs  évident  que  l’on  peut  passer,  des  logarith- 
mes calculés  pour  ime  certaine  base,  aux  logaritlunes  calcu- 
lés pour  une  base  différente,  en  multipliant  les  premiers  par 
un  facteur  constant.  Désignons  généralement  par  log.  les  lo- 
garithmes calculés  dans  le  système  dont  la  base  est  a,  et 
soient 

y = log.  a;,  Y = logh  x : 
on  aura  inversement 


X = O»,  X = ô’’,  0»  = ô'', 

d’où  l’on  lire,  en  prenant  maintenant  les  logarithmes  dans 
un  système  quelconque. 


y log  a = Y log  b, 
ou 

logt  X = log.  X.  ; Z. 

log  b 


Si  y désigne  le  logarithme  népérien  et  Y le  logarithme 
vulgaire  du  nombre  x,  on  aura 


Y = y log.  e. 


le  logarithme  de  e étant  pris  dans  le  système  vulgaire  dont 
la  base  est  10.  Ce  nombre,  par  lequel  il  faut  multiplier  les 
logarithmes  népériens  pour  avoir  les  logarithmes  vulgaires 
correspondants , se  nomme  le  module.  Nous  verrons  plus 
tard  comment  on  peut  en  calculer  commodément  la  va- 
leur. 

65.  Puisque  l’équation 


«pii  équivaut  à 


y = log.  X, 
X = af. 
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donne 
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dx 

rfy  = — log.  t, 

X 


réciproquement  on  aura 


dx  — xdy . 


log,  e 


OU 


d.cf 


log.e 


a'  dy, 


OU  bien  enfin  en  remplaçant  y par  x,  d’après  l’usage  où  l'on 
est  de  désigner  par  x la  variable  indépendante, 

1 


d.  a' 


On  a d’ailleurs 


— ■ a’  dx. 
log.e 


log.  e= 


log  <> 
logo’ 


les  logarithmes  qui  entrent  dans  le  second  membre  de  cette 
équation  étant  pris  dans  un  système  quelconque,  par  exem- 
ple, dans  le  système  vulgaire,  ce  qui  donne 


et  par  suite 
ou  bien  encore 


d a. 


log  a 


loge 
d.e“  = e*  dx, 
d.e".  ' 

~d7~^‘ 


. a*  dx. 


Ainsi  le  coefficient  différentiel  du  premier  ordre  de  la 
fonction  y = e’,  et  par  suite  ses  coefficients  différentiels  ou 
ses  fonctions  dérivées  de  tous  les  ordres  sont  identiques  avec 
la  fonction  primitive.  Cette  propriété  caractéristique  et 
extrêmement  remarquable  nous  donne  à l’avance  la  raison 
du  rôle  important  de  la  fonction  exponentielle  e'  et  du 
nombre  e lui-méme  dans  la  théorie  des  fonctions. 

Posons,  pour  abréger, 


log  a 


ei  y = 


Digilized  by  Google 


DIFFÉRENTIATION  DES  FONCTIONS  ALGÉBRIUDES.  109 
îl  viendra 


ou,  suivant  la  notation  de  New  ton  [42]. 


et  l’on  sait  de  plus  que,  pour  x=o,  la  fluente  y est  égale  à 1 . 

Si  donc  on  imagine  deux  points  ri  (fig.  28),  dont  le 
premier  se  meuve  sur  la'  droite  OX  avec  une  vitesse  ou  une 
fluxion  constante,  et  dont  l’autre  se  meuve  sur  la  droite 
O'Y  avec  une  vitesse  proportionnelle  à sa  distance  au  point 
fixe  O',  de  manière  à se  trouver  en  A,  à l’unité  de  distance 
du  point  O',  quant  le  point  $ est  en  O ; si  enfin  l’on  admet 
que  la  vitesse  constante  du  point  $ est  prise  pour  unité,  et 
que  la  vitesse  variable  du  point  n est  égale  à V quand  il  passe 
par  le  point  A,  les  distances  variables  O $,  O'iri  représente- 
ront à chaque  instant  les  valeurs  variables  x,  y ; ou,  en 
d’autres  termes,  la  fluente  0|  sera,  dans  le  système  de  lo- 
gcirithmes  dont  la  base  est  a,  le  logarithme  du  nombre  re- 
présenté par  la  fluente  O'/i. 

Quand  on  prend  la  vitesse  V égale  à l’unité  ou  à la  vitesse 
constante  du  point  ce  qui  est  la  supposition  la  plus  natu- 
relle ou  la  moins  arbitraire  que  l’on  puisse  faire,  O?  est  le 
logarithme  naturel  ou  népérien  de  O'ti. 

C’est  précisément  de  cette  manière  que  Neper  a conçu  les 
logarithmes  ; et  il  doit  passer  pour  le  précurseur  de  Newton 
dans  l’invention  de  la  théorie  des  fluxions,  de  même  que 
Kepler  et  Cavalieri  peuvent  être  considérés  comme  les  pré- 
curseurs de  Leibnitz  dans  la  théorie  des  quantités  infinité- 
simales. 

Il  est  très  digne  de  remarque  que,  contrairement  à la 
marche  ordinaire  des  inventeurs,  Neper  ait  défini  immédia- 
tement la  fonction  logarithmique  par  son  caractère  essen- 
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tiel  et  éminent , au  lieu  de  partir  de  scs  propriétés  secondaires 
par  lesquelles  on  définit  encore  les  logarithmes  dans  les 
éléments,  et  qui  sont  la  base  de  leurs  applications  vul- 
gaires. 

66.  La  différentielle  de  la  fonction  logarithmique  nous  a 
donné  celle  de  la  fonction  e.xponentielle  : il  est  bon  de  re- 
marquer qu’elle  donnerait  aussi,  delà  manière  lapins  sim- 
ple, celle  de  la  fonction  x”,  l’exposant  m ayant  une  valeur 
réelle  quelconque,  positive  ou  négative,  commensurable  ou 
incommensurable.  En  effet,  de 


on  tire 

et  en  différcntiant 
donc 


y = x~, 

log  y =;  m log  x, 

du  dx 
— z=m — : 


y 

dy=.m-dx—  mx“~'dx. 


(«) 


Mais  alors  la  démonstration  de  cette  dernière  formule  sup- 
pose celle  de  la  formule  du  binôme,  au  moins  dans  le  cas 
d’un  exposant  positif  entier  : celle  que  nous  avons  donnée 
en  premier  heu  n’est  pas  soumise  à la  même  condition,  et 
peut  servir  au  contraire  à étabhr  la  formule  du  binôme, 
comme  la  suite  le  montrera. 

Réciproquement,  la  formule  (a)  étant  démontrée,  on  en 
déduit  la  dérivée  de  la  fonction  logarithmique.  Désignons  en 
effet  par  <fx  la  fonction  log  x et  <f'x  sa  dérivée  inconnue  : on 
aura 


f {x")  = m fX, 

et  en  différentiant  conformément  à la  règle  de  différentia- 
tion des  fonctions  médiates, 

d .X” 
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OU  bien,  en  vertu  de  l’équation  (o), 

X”  y'  (ar)  = ar  y'  X , 

Cette  dernière  équation  ne  peut  subsister,  pour  des  valeurs 
quelconques  de  x et  de  m,  qu’autant  que  x^'x  se  réduit  à 
une  constante  dont  on  obtient  la  valeur  en  faisant  m=o  dans 
le  premier  membre.  Si  donc  on  désigne  par  k cette  cons- 
tante égale  à If'  (1),  il  viendra 

, k kdx 

œ'x  = - , ou  a . log  ar  = — , 

X X 

ce  qui  peut  servir  à retrouver  tous  les  résultats  précédem- 
ment obtenus. 

67.  Passons  maintenant  aux  fonctions  trigonométriques, 
et  posons  d’abord 

y = sin  X ; 


nous  aurons,  en  employant  encore  cbrectement  pour  cette 

fonction  transcendante  la  considération  des  limites, 

û y sin  [x  H-  àx)  — sin  x sin  { £^x 

— = = — .cos  (a?  + i Aa; . 

Aa;  ^x  1 ^x 

Le  facteur  cos  j Ax)  a pour  limite  cos  x,  lorsque  A 

converge  vers  zéro  ; quant  au  facteur 

sin  1 Aa; 


il  a pour  limite  l’unité.  En  effet,  de  l’identité 


sm  I 

= cos  t, 

ting  ( 

il  suit  que  le  rapport  du  sinus  à la  tangente  a l’unité  pour 
limite,  quand  l’arc  converge  vers  zéro  : d’ailleurs,  en  vertu 
d’un  principe  de  géométrie  bien  connu,  la  longueur  d’im  arc 
est  toujours  comprise  entre  celle  du  sinus  et  celle  de  la  tan- 
gente ; donc,  à fortiori,  le  rapport 


sin  t 


( 

a l’imité  pour  limite. 
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— = cos  X, 
ax 


ou 


rf.sin  a;  = cos  x.flfa?.  (6) 

On  trouverait  directement,  par  un  calcul  tout  à fait  sem- 
blable, 

d.cosx  = — sinxrfar.  (c) 

Dailleurs,  si  l’on  pose. 


cos  X =■  sia  Z, 
ï = i jr  — X, 

d . cos  X — d. sin  z =.  cos  zdi ; 


d’où 

il  viendra 
et  comme 

rf*  = — dx,  cos  s — sin  x, 
on  retombe  par  cette  voie  sur  l’équation  (c). 

Les  différentielles  du  sinus  et  du  cosinus  nous  donnent 
celles  des  autres  fonctions  trigonomélriques.  Ainsi  l’on  aura 
. /sinx\  cosxrf.sinx  — sinx.rf  cosx 

d tang . X = O . I =. 

\COS  X/ 


cos’  X 
(cos*  X + sin’  x)  dx 


dx 


et  par  des  calcuk  analogues, 

rf.cot  x = — 


cos’  X 
dx 


cos’  X 


rf.sécx  — 
d.  coséc  X — 


sin  xdx 
cos’  X ’ 
cos  X dx 
sin’  X 


fonction  y =sin  x ayant  pour  différentielle 


dy  = cos  X rfx  = V 1 — y’ . dx  , 
on  aura  inversement 

dx— 


<iy 


V t — y’  ’ 
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OU 

, 

d arcsinÿ  = ^^-=,, 

ou  bien,  en  changeant  y en  x,  afin  de  désigner  toujours  par 

X la  variable  indépendante, 

, . dx 

a.arc  sm  x = — ^==. 

V i —X* 


On  trouverait  de  la  même  manière 


d. arc  cos  X = . . 

V I — x’ 

. dx 

a. arc  tangx  = , 

° I +x* 

dx 

a . arc  cot  X = — -, 

I + x’ 

Pour  l’interprétation  de  toutes  ces  formules,  il  faut  con- 
cevoir que,  le  rayon  du  cercle  étant  pris  pour  unité,  les  sinus 
et  cosinus  sont  des  fractions  positives  ou  négatives  dont  la 
valeur  numérique  est  comprise  entre  zéro  et  1 . Quant  aux 
arcs,  ce  sont  des  nombres  nécessairement  rapportés  à la 
même  unité  métrique  que  les  sinus,  cosinus,  tangentes,  etc., 
sans  quoi  il  n’y  aurait  point  d’homogénéité  dans  les  for- 
mules, et  la  relation  d’où  nous  sommes  parti. 


1-  ‘ 1 
hm . = 1 , 

t 


n’aurait  aucun  sens.  Il  faudra  donc  que  les  arcs  soient  mesu- 
rés, non  point  par  le  noipbre  de  degrés  qu’ils  contiennent, 
mais  par  les  rapports  de  leurs  longueurs  à celle  du  rayon 
prise  pour  unité.  Si  un  arc  était  exprimé  en  degrés  sexagé- 
simaux pcœ  le  nombre  X°,  on  aurait  le  nombre  x qui  doit 
être  substitué  dans  les  formules,  par  la  proportion 

<80° jr 

X°  ~x’ 

TI.  8 
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où  7:  désigne,  comme  à l’ordinaire,  la  longueur  de  la  demi- 
circonférence  dont  le  rayon  est  l’unité. 

Si  l’on  prend  pour  unité  angulaire  la  seconde  sexagési- 
male, comme  cela  se  pratique  dans  les  calculs  de  précision, 
et  si  l’arc  est  exprimé  en  secondes  par  le  nombre  X",  le 
nombre  x se  déterminera  par  la  proportion 
648000  _rr 

d’où 

\ 

~ 206264,81 . . . ’ 

On  a souvent  besoin  de  connaître  la  valeur  en  degrés  de 

l’arc  pour  lequel  x = 1 , ou  dont  la  longueur  est  égale  à 

celle  du  rayon  du  cercle.  Cette  valeiu'  est  57°  17'44"81 

z=208264°,81. 

On  tu-c  des  équations  {h)  et  (c)  : 

rf’.sinx  . rf’  cosx 

— — — = — sm  X,  — — — = — cos  x; 


ainsi,  les  deux  fonctions  y = sin  x,  y = cos  x jouissent  d’une 
propriété  commune  et  fort  remarquable,  exprimée  par  l’é- 
quation 

dhf 


dx' 


= - y- 


De  là  on  conclut  immédiatement 


</*'.sin  X 
dx*‘ 


= àz  sin  X, 


d*‘ . cos  X 


= ± cos  X, 


sin  X 


cosx. 


COS  X 

= =Fsmx, 


(rf) 


les  signes  supériem-s  ou  inférieurs  devant  être  choisis  selon 
que  le  nombre  entier  t est  pair  ou  impair. 

68.  Les  exemples  suivants  suffiront  pour  indiquer  la 
marche  à suivre  dans  la  dilfércntiation  des  fonctions  com- 
plexes. 
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Soit  proposé  de  différentier  ; 

y — {aar  + by. 

On  fera 

rtx"  -y  b ~ U, 


d’où 


y = u\  = dy—  nu'-'  du,  du  = mar—'  dx, 


et  enfin* 

dy  = rrma  (axT  -f  6)—'  x"-‘  dx. 
2®  y = log.  sin  x. 

On  posera 


d’où 


sin  X = u. 


du 


et  finalement 


30 


y = log  U,  dy  z=—,  du  — cos  x dx, 

U 


dy  = 


dx 

tang  x' 


y — log  î a;  + t +x*\- 
On  emploiera  deux  variables  intermédiaires 
" + V/1  +x*,o  = 4 +x*, 

ce  qiu  donnera 

, dw  , , dv 

dy  — — , du  — dx  + 5-—,  dv  =z2x  dx, 

U V 

et  après  toutes  réductions, 

, dx 

4®  .y  = — ^ _ 

' V X*  — 2rr'  cos  x + r'*  ' 

On  posera 
d’où 

t , du 

= 2rr'sin  xrfx, 

et  par  suite 

rr’  sin  X dx 


u = r*  — 2n*'  cos  x + r*. 


dy=  — 


(»•’  — 2rr'  cosx  + r'*)î 
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COMPARAISON  DES  TRANSCENDANTES  LOGARITHMIQUES , EXPONEN- 
TIELLES ET  CIRCULAIRES. — FORMULE  DE  MOIVRE,  ET  NOTIONS 
SUR  LA  THÉORIE  DES  SECTIONS  ANGULAIRES. 


J 1".  Comparaison  des  transcendantes  logarithmi(iues,  exponentielles  et 
• circulaires. 


69.  Dans  le  chapitre  qui  pru'cède  , on  a donné  les  règles 
pour  la  différentiation  des  fonctions  exponentielles,  loga- 
rithmiques et  circulaires  , qui  sont  les  seules  fonctions 
transcendantes  que  l’on  considère  par  les  parties  élé- 
mentaires des  mathématiques  ; mais  ce  sujet  demande 
à être  étudié  plus  à fond  et  sous  des  rapports  divers  , 
parce  qu’il  sert  de  fondement  aux  calculs  de  l’analyse 
supérieure. 

Nous  avons  vu  que  Neper  était  parti  d’une  relation  équi- 
valente à l’équation  différentielle. 


pour  définir  la  fonction  exponentielle 

y 

ou  la  fonction  logarithmiipie  qui  en  est  l’inverse, 

X = log  y. 

En  effet,  cette  équation  différentielle,  jointe  à la  condi- 
tion que  X s'évanouisse  pour  y=l,  caractérise  essentielle- 
ment l’une  et  l’autre  fonction  transcendante,  en  fixant  la 
loi  très  simple  d’après  laquelle  ces  fonctions  varient  sans 
discontinuité.  Les  définitions  élémentaires  qu’on  donne  des 
logarithmes  en  arithmétique  et  en  algèbre,  n’en  sont  que 


I 
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des  conséquences,  et  n’expriment,  par  comparaison  que 
des  propriétés  secondaires  de  la  fonction  logarithmique. 

Il  est  facile  de  se  rendre  compte,  d’après  la  forme  de  l'é- 
quation (a) , du  rôle  cpie  doit  jouer  la  fonction  exponen- 
tielle dans  l’expression  d’une  foule  de  phénomènes  natu- 
rels, et  notamment  de  ceux  qui  pourraient  se  classer  sous  la 
dénomination  générique  de  phénomènes  d’absorption  ou 
d’extinction  graduelle.  Que  l’on  se  représente  un  corps  mû 
dans  un  milieu  résistant  qui  lui  enlève  sans  cesse  une  par- 
tie de  sa  vitesse.  La  résistance  du  milieu,  ou  l’absorption 
de  vitesse  dans  un  instant  infiniment  petit,  dépend  évidem- 
ment de  la  vitesse  du  corps  : elle  croît  avec  cette  vitesse, 
s’évanouit  quand  la  vitesse  est  nulle,  reste  très  petite  quand 
la  vitesse  est  très  petite,  et,  par  consécpient  [5],  pour  de 
très  petites  valeurs  de  la  vitesse,  est  sensiblement  propor- 
tionnelle à la  vitesse  du  corps  en  chaque  instant.  On  a donc 
une  équation  de  la  forme 


y désignant  la  vitesse  supposée  très  petite,  i le  temps  et  A 
un  certain  coefficient  constant.  Oi',  cette  équation  secliange 
en 


quand  on  pose  x= — kl  ; et  si  l’on  prend  pour  unité  la  valeur 
de  y au  moment  oh  l’on  a t-=»o,  ou  x==o,  il  résultera  de 
cette  dernière  équation 

y = e‘  — <•-*',  ou  < = — ^ log  y. 

Un  raisonnement  semblable  s’appliquerait  à l’extinction  pro- 
gressive de  la  lumière  et  de  la  chaleur  dans  des  milieux  ab- 
sorbants, aux  déperditions  de  chaleur  et  d’électricité  par  le 
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rayonnement  des  surfaces  ou  par  le  contact  d’un  milieu  am- 
biant et  à tous  les  phénomènes  analogues. 

70.  Suivant  la  notation  des  intégi-ales  définies  que  nous 
avons  fait  connaître  [51],  on  peut  écrire 


ou 


'»si'=y,  7’ 

loga:=/  — . 

^ 1 X 


La  fonction  logarithmique  n’est  donc  qu’une  intégrale 
définie,  et  nous  l’avons  quaüfiée  de  transcendante,  non-seu- 
lement parce  qu’on  n’a  pas  pu  jusqu’ici  l’exprimer  algébri- 
ment,  mais  parce  qu’en  effet,  comme  on  le  démontrera  plus 
tard,  elle  ne  comporte  pas  d’expression  algébrique,  exphci- 
tc  ou  implicite.  Cette  considération  doit  nous  mener  dans 
la  suite  à regarder  les  intégrales  définies  comme  constituant 
de  nouvelles  fonctions  transcendantes,  toutes  les  fois  qu’elles 
ne  peuvent  pas  s’exprimer  algébriquement,  ou  par  d’autres 
transcendantes  déjà  définies. 

Le  nombre  transcendant  e est  la  valeur  qu’il  faut  assigner 
à la  limite  supérieure  de  l’intégi-alc,  pour  que  la  valeur  de 
cette  intégrale  soit  égale  à l’unité  ; ou,  si  l’on  veut,  c’est 
une  constante  déterminée  implicitement  par  l’équation  trans- 
cendante 

y''dx 
1 X 

1 1 . Supposons  que  l’on  cherche  une  fonction  ’^x,  telle 
qu’on  ait,  pour  toutes  les  valeurs  de  x et  de  z. 


fX  fz  — y(x;) . (6) 

En  faisant  dans  cette  équation  z=o,  on  en  tirera 


î®  + ? (0)  — ? (0); 

en  sorte  que,  si  <p  (0)  avait  une  valeur  finie  quelconque,  <p  .r 
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serait  nulle  pour  toutes  les  valeui’s  de  x.  Donc  la  fonction 
cherchée  éprouve  une  solution  de  continuité  pour  x=o, 
Faisons  dans  la  même  équation  î=1  , nous  amons 
aX  + {^)  ~f  {x),  ou  y (i)  = 0.  (Ô,) 

On  peut  différentier  l’équation  {b)  par  rapport  à æt  et  par 
rapport  à z,  en  y considérant  successivement  ar  et  z comme 
variables,  ce  qui  donnera,  d’après  les  règles  déjà  exposées, 

y'  X = 5 y'  (X2),  f'  Z =2  X f'  (XZ), 

et  par  conséquent 

Xf'  X ~ I y’ 

Donc  la  fonction  (p  est  telle  que  le  produit  x ^x  ne  dépend 
pas  de  X,  et  qu’on  a 

X X — k, 

k désignant  une  constante  quelconque,  ou 

rlyx  k 

dx  x’ 

et  puisque  la  fonction  tpx  doit  se  réduire  à zéro  pour  x=  1 , 
on  conclut  de  cette  dernière  équation 

dx 

yx  = k I — ==k  log  X. 

^ 1 X 

• Effectivement,  l’équation  {b)  exprime  la  prcq)riété  qui  sert 
de  base  à l’usage  vulgaire  des  logarithmes  ; et  nous  aurions 
pu,  comme  on  vient  de  le  voir,  partir  de  cette  équation,  ou 
de  la  propriété  qu’elle  exprime,  pour  trouver  la  différentielle 
de  la  fonction  logarithmique. 

72.  Soit  mie  autre  fonction  4'  caractérisée  par  l’équation 
■;,x.^z  = (X + z),  (c) 

d’où  l’on  tire,  en  faisant  z=o, 

^ (0)  = 1 . (co) 

Si  l’on  différentie  l’équation  (c)  par  rapport  à æ et  par 
rapport  à z,  il  viendra 
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fx.^z  = y{x  + z),  }x.yz  — f {x  -\-z), 
et  par  suite 

fl—ŸI 

Ainsi,  l’on  doit  avoir 


li'a?  eUx 

Tr  = “>  0"  = 

■^x  dx 


a désignant  une  constante  quelconque  que  nous  supposerons- 
d’abord  réelle.  Or,  nous  savons  par  ce  qui  précède  que  la 
fonction  de  x qui  satisfait  à cette  équation  différentielle  et 
à la  condition  i{/  (0)=1 , est 


■{-X  = e“  ; 

et,  en  effet,  l’équation  (c)  n’est  que  la  traduction  de  la  règle 
fondamentale  du  calcul  des  exposants  ; en  sodé  que  nous 
aurions  pu  partir  de  cette  équation  pour  trouver  directement 
la  différentielle  de  la  fonction  exponentielle. 

Supposons  maintenant  que  la  constante  a soit  imaginaire, 
ou  de  la  forme  a+/3v/ — i ; la  fonction  x sera  elle-même 
[17]  une  quantité  imaginaire  de  la  forme 

fx  •+■  fa:  V/  — 1 . 

En  effet,  l’équation 

= (a  + ^ V/  — l)  '/'X  rfx  (rf) 

peut  être  remplacée  par 

A . = (a  -j-  |S  P'  — 1 ) -^XAX, 

avec  une  approximation  d’autant  plus  grande  que  l’on  prend 
pour  Ax  une  fraction  plus  petite.  Ainsi,  à cause  de  tO)=l , 
si  l’on  prend,  par  exemple,  Ax=0, 001,  cette  valeur  de  Ax 
étant  regardée  comme  une  quantité  très  petite  du  premier 
ordre  [44  et  45],  on  aura,  en  négligeant  les  quantités  très 
petites  du  second  ordre , 

; (0,001)  = 1 -1-  0,001  (a  f P V^), 

i (0,002)=  [l  + 0,001  («  + j3 

} (0,003)  = [l  -+-  0,001  U + P t/”)]’" 
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et  toutes  ces  valeurs  de  la  fonction  i|/  sont  réductibles  à la 
forme 

fi  _|_  V V"  — 1 . 

Comme  l’erreur  conunise  par  la  substitution  d’une  différence 
finie  Ax  à la  différentielle  dx  peut  être  indéfiniment  atténuée, 
il  s’ensuit,  non-seulement  qu’il  existe  effectivement  une 
fonction 

ix  = fx  -^îxV 

jouissant  de  la  propriété  de  satisfaire  aux  équations  [c)  et 
(c,),  et  par  suite  à l’équation  (d),  mais  encore  que  les  fonc- 
tions réelles  f’x,  fx,  qui  entrent  dans  la  composition  de  ^ x, 
peuvent  être  calculées  numériquement,  pour  une  valeur 
quelconque  assignée  à x,  avec  une  approximation  indéfinie. 

A cause  de  l’équation  (c„),  on  a 

/^(O)rzl,  f(0)=0,  (e) 

et  il  vient,  en  vertu  de  l’équation  (c), 

(/®+  fxt/=^)(/i  - f:V/^)=/'(x  + i)-r  ffx  +i)\/=T 
d’où  l’on  conclut 

/■xJz  ^ fx./-z=  r [x  i z),i  1/-' 

formules  dont  les  conséquences  seront  développées  tout  à 
l’heure. 

Puisque  l’équation  (c)  n’est  que  la  traduction  de  la  règle 
algébrique  pour  le  calcul  des  exposants,  il  s’ensuit  que  nous 
pouvons  désigner  par  e“,  même  lorsque  la  constante  a est 
imaginaire,  la  fonction  <p  x qui  jouit  de  la  propriété  de 
satisfaire  aux  équations  (c)  et  (c„)  : car,  bien  que  l’on  ne 
puisse  pas  élever  un  nombre  à une  puissance  imaginaire,  et 
qu’ ainsi  l’expression  e",  quand  ox  est  imaginaire,  n’indique 
pas  une  opération  arithmétique  possible,  exactement  ou  par 
approximation,  cependant  lorsqu’on  appliquera  les  règles 
du  calcul  algébrique  à une  telle  expression,  on  se  confor- 
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mera  à la  nature  de  la  fonction  qu’elle  représente,  et  l’on 
arrivera  nécessairement  à un  résultat  exact. 

73.  La  fonction  transcendante 


y ~ sin  X 

ayant  la  propriété  de  satisfaire  à l’équation  différentielle 

dy  = cos  X dx,  [g) 
ou 

dy  = V^—g^-dx,  (g') 

on  peut  faire  abstraction  de  la  signification  géométrique  at- 
tachée à la  fonction  y,  et  la  caractériser  par  la  double  con- 
dition d’étre  nulle  en  môme  temps  tpiex  et  de  croîlre  avec 
continuité  suivant  une  loi  exprimée  par  l’équation  {g').  On 
peut  aussi  envisager  la  fonction  inverse  comme  une  inté- 
grale définie,  et  écrire 

dii 

J V I -y* 

ou  en  changeant  de  lettre 

~J. 

en  sorte  que  le  nombre  transcendant  n sera  déterminé  par 
l’équation 

J V.-x*- 


arc  sin  X ~ 


Les  équations  {g)  et  [g')  coïncident  pour  les  valeurs  de  y 
comprise  entre  — 1 et  1 , ou  pour  les  valeurs  de  x com- 
prises entre  — -j  tt  et  -f-  i t:  ; mais  quand  x vient  à dépas- 
ser il  faut,  d’après  ce  que  la  trigonométrie  nous  en- 
seigne sur  le  changement  de  signe  du  cosinus,  remplacer 
l’équation  {g')  par 

rfy  = — V/=ïÿ'.rfx.  {g") 

En  ell'et , il  est  impossible  ijue  l’éipiation  [g')  subsiste 
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pour  des  valeurs  réelles  de  y,  après  que  la  variable  x,  répu- 
tée indépendante  et  dont  par  conséquent  rien  ne  gêne  l’ac- 
croissement continu,  vient  à dépasser  la  valeur  pour  laquelle 
ÿ = 1 : car  alors  l’accroissement  dx  étant  positif,  et  le  ra- 
dical étant  pris  positivement,  dy  serait  positif,  d’où 

il  résulterait  que  y dépasse  la  valeur  1 , et  qu’ ainsi  le  ra- 
dical 1/1— y*  devient  imaginaire  ; ce  qui  ne  peut  arriver  sans 
que  dy  et  par  suite  y prennent  des  valeurs  imaginaires. 

74.  Mais,  pour  démontrer  directement  que  l’on  doit  pas- 
ser de  l’équation  (</')  à l’équation  (g"),  sans  rien  emprunter 
à la  trigonométrie,  ni  dans  cette  démonstration,  ni  dans  la 
définition  de  la  fonction  y,  considérons  deux  fonctions  fx, 
fx,  déterminées  simultanément  par  le  système  des  deux 
équation  différentielles 

d.ïx=fxdx,  (i) 
d.fx  — — ixdx,  {j) 

jointes  aux  conditions 

î(Ü)-a,  f{ç,)  = \.  p„) 

On  tirera  de  ces  équations 


ou 


fx  rf.fx  + fxd.fx  = 0 
^(/■x)*]  = 0; 

et  de  là  on  conclut 

(fx)>  + (fxy  = c, 

C désignant  mi  nombre  quelconque,  indépendant  de  x.  Mais 
les  éfiuations  (t„)  donnent 

(f0)o  = 

donc 

(fX)‘  + {k) 

Cela  posé,  tant  que  f x passe  d’une  manière  continue,  pour 
des  valeurs  croissantes  de  x , de  la  valeur  0 à la  valeur  I . 
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d.  ix  est  positif  ainsi  que  d x : donc  f x est  positif  en  vertu 

de  l’éipiation  (i),  et  l’on  a 

/x  =:  1 — (fx)’  . 

Désignons  par  i la  valeiu'  de  x pour  laquelle  on  a f x = 1 , 
et  par  suite  f x = 0.  En  vertu  de  l’équation  (j),  d.  f x est 
négatif,  et  /'x  va  en  décroissant,  pour  des  valeurs  croissantes 
de  X,  tant  que  f x est  positif  ; donc,  pour  des  valeurs  de  x 
plus  grandes  que  f x après  avoir  passé  par  zéro  devien- 
dra négatif,  et  sera  égal  à 

Donc  f X croîtra  et  décroîtra  symétriquement  en  deçà  et 
au  delà  de  sa  valeur  maximum  f (i  ;:)  = i , de  sorte  qu’oa 
aura 

+ = — =)• 

Par  conséquent 

fW  = f (0)  = o,/H=-  1. 

La  variable  indépendante  x venant  à dépasser  la  valeur  r, 
et  fx  étant  négatif,  d.  f x sera  négatif  et  f x continuera  à 
décroître  en  prenant  des  valeurs  négatives.  Or,  comme  f x 
ne  change  pas  de  valeur  pour  des  valeurs  de  f x numéri- 
quement égcdes  et  de  signes  contraires,  il  en  résulte  encore 
que  l’on  a 

et  par  suite 

Lorsque  x aura  dépassé  la  valeur  \r.,  fx  redeviendra 
positif,  f X recommencera  à croître  algébriquement  en  pas- 
sant par  des  valeurs  numériques  de  plus  en  plus  petites  ; et 
par  la  raison  déjà  indiquée  il  décroîtra  et  croîtra  symé- 
triquement, en  deçà  et  au  delà  de  sa  valeur  minimum 
f (î  ;r)  = — 1 , de  façon  qu’il  viendra 

1 " -h  *)  — f (i  ’T  — ;), 
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et  enfin 

f(2;r)=:f(n)  = 0,/‘(27r)=1. 

En  ce  moment,  les  valeurs  de  îx  et  de  fx  redevenant 
ce  qu’elles  étaient  pour  a:  = O,  f (æ)  repassera  par  la  même 
série  de  valeurs  également  espacées,  et  l’intervalle  de  la 
période  sera  égal  à 2 tt. 

On  discuterait  de  même  la  marche  périodique  de  la  fonc- 
tion f,  et  l’on  étendrait  cette  discussion  aux  valeurs  néga- 
tives de  X. 

Ainsi,  la  règle  pour  le  changement  révolutif  des  signes 
des  sinus  et  des  cosinus,  qui  n’était  établie  en  trigonométrie 
que  par  induction , et  par  la  vérification  des  formules  lors- 
qu’on les  étend,  d’après  cette  règle,  aux  arcs  plus  grands 
que  le  quadrant,  ou  même  plus  grands  qu’une  circonférence 
entière,  dérive  en  effet  de  la  génération  de  ces  fonctions, 
abstraction  faite  de  toute  signification  géométrique  attribuée 
à la  variable  x et  aux  fonctions  qui  en  dépendent. 

75.  Considérons  la  fonction 

=cosx  -esinx.f,^^  : 
la  différentiation  donnera 

■yx~  — sin  x-|-  cos  I — 1, 

ou 


D’ailleurs,  la  fonction  <]/  æ se  réduit  à l’unité  pour  a:  = 0 : 
donc  [72]  la  fonction^'}/ x peut  se  représenter  par  et 

l’on  a cette  formule  fondamentale 

cos  X sin  x . |/”— i . (A) 

Il  est  bien  évident  en  effet  que  les  fonctions  cos  x,  sin  x 
jouissent  des  propriétés  qui  doivent  appartenir  aux  fonctions 
f X,  f X,  en  vertu  des  équations  (c)  ei{f). 
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En  changeant  le  signe  du  radical  dans  l’équation  (A), 

on  aura  _ 

r—-^->  — cosx — sinx.j/"  —I, 

d’où  l’on  conclut 


pjK-i  — fi— jK-1 

Ces  formules,  sans  cesse  employées  dans  l’analyse,  ont  été 
publiées  pour  la  première  fois  par  Euler,  qui  les  attribue  à 
son  maître  Jean  Bernoulli. 

On  exprimerait  de  même  en  exponentielles  imaginaires 
toutes  les  autres  fonctions  trigonométriques  ; par  exemple  : 

^ 1 —I  I __  \ 

tangx  (/"— 1 " r l' 

76.  L’équation  (.A)  donne  encore 

X j/*— I ==  log  (cos  X -f  sin  X . ) ; 

et  si  l’on  fait  x = 2 i w,  i désignant  un  nombre  entier  quel- 
conque, positif  ou  négatif,  en  en  tirera 

log.t  =2 

Ainsi,  la  signification  des  exposants  imaginaires,  et  par 
suite  celle  des  logarithmes  imaginaires  étant  fixée , il  en 
résulte  que  l’unité  a une  infinité  de  logarithmes  imaginaires, 
en  outre  du  logarithme  réel  zéro  correspondant  à i = 0.  Il 
faut  en  conclure  aussi  qu’un  nombre  positif  quelconque  a 
une  infinité  de  logarithmes  imaginaires  ; car,  en  vertu  de 
l’équation  identique 

û = a X I, 

on  aura 

log  n = (log  a)  + log  t = (log  û)  + 2l  rr 
(log.  rt)  désignant  le  logarithme  réel  de  a. 
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On  trouverait  de  la  même  manière 

l0g(—  t)  = (2j  1)  TT  \/  — 1, 

tog  (—  a)  = (log  n)  + log  {—  t ) = (log  n)  + (2i‘  + t ) « \/— i , 
et  cette  formule  montre  que  tous  les  logarithmes  des  nombres 
négatifs  sont  affectés  d’imaginarité. 

Enfin  l’on  aurait 

4»-^  1 

log  (V/-1)=— j;— V/-1. 

U + 3 

log(- 

valeurs  qui  restent  imaginaires,  quel  que  soit  i, 

Il  n’y  a pas,  dans  l’analyse  mathématicpe,  de  fait  plus 
remarquable  que  cette  baison  inattendue  qui  s’établit,  comme 
une  conséquence  de  l’emploi  du  signe  algébrique  , 
d’une  part,  entre  les  fonctions  exponentielles  et  les  fonctions 
trigonométriques,  d’autre  part,  entre  les  logarithmes  et  les 
arcs  de  cercle  : c’est-à-dire  entre  des  fonctions  si  diverses  de 
nature  et  d’origine,  tant  qu’on  ne  remonte  pas  à la  loi  qid 
régit  leurs  accroissement  différentiels. 

^ 3.  Formule  de  Moivre  et  notions  sur  la  théorie  des  sections  angulaires. 

77.  De  l’étjuation  (A)  on  déduit,  en  désignant  par  n un 
nombre  entier  positif, 

— ços  „J.  4-  si, J 

et  par  conséquent 

(cosx-fsin  x.V'^)"=  cos  nx+  sinnx.j/^.  (C) 

Cette  équation  se  décompose  en  deux  autres,  comme 
toutes  celles  qui  renferment  à la  fois  des  termes  réels  et  des 
termes  imaginaires.  Ainsi,  pour  n = 2,  on  trouve 

cos’x  — sin’j  + 2 sin  x cos  =.  cos  2x  + sin  2jr.y/.I^, 
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ce  qui  équivaut  aux  deux  équations  bien  connues  : 
sia  2x'  — 2 sin  x cos  x, 
cos  2x  = cos*  X — siu’  x. 

Le  même  calcul  doimerait,  n = 3, 

sin  3j;  = 3 cos*  x sin  x — sin*  x, 
cos  3 X = cos’  X — 3 cos  x sin*  x. 

Afin  de  généraliser  ces  résultats  , nous  remarquerons 
que  réquation  (C)  donne , par  le  changement  de  signe  du 
radical, 

(cos  X — sin  x-v/— 1)‘  = cos  nx  — sin  nx.^ — 1 , 
ce  qui  conduit  aux  expressions 


(cos  X 4- sin  x.l/— 1)"  + (cos  x — sin  x.i/— 0“ 

cos  nx  = — , 

« 

(cosx  + sin  x-v/^)'  — (cos  x — sin  x. (/—<!* 


sin  nx  = 


2 y/-t 

En  développant  les  puissances  par  la  formiüe  du  binôme, 
on  fait  disparadtre  les  imaginaires,  et  il  vient  : 

n (n— 1 ) 


cos  nx  1-  cos“  X • 


1 .2 


cos”“*  X sin’  X 


n(n— 1)(n — 2)  (n  — 3)  , . , ^ 

H iTal cos— * X sm*  x — etc.,  (D) 

1 . Z • O . 4 


sin  nj?  = n cos"“^  a?sin  j -cos"“*a:  sin*a?+etc.  lE) 

1.2.3 

Ces  deux  formules  ne  comprennent  qu’un  nombre  fini  de 
termes,  toutes  les  fois  que  n est  im  nombre  entier  positif, 
comme  nous  le  supposons  ici. 

78.  Soit,  pour  la  simpbcité  du  calcul, 

cos  X + sin  X V/  ^ cos  X — sin  X v/^  = 
d’où  _ 

uv=  1,  U y = 2 cosx,  M — y =;  2 sin  X t/— 1 : 

la  formide  du  binôme  donne,  toujours  dans  le  cas  d’un  ex- 
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posant  « entier  et  positif, 

n n(n  — 1 ) 

(2  cos  a;)’ = (tt  + «)•  =:  vH v*  +i;*, 

t t . 2 

ou  bien,  à cause  de  w r = 1 , 


(2  cos  a?)' 


rt  . n (n  — 1 ) 
r=zu"-hr  «•"’+  - . . — ^a— ‘ 


4 


1.2 


n (n  — 1 ) ' n 

ty-*  4--  V— * -t-  V’. 

1.2  ^1 


Mais  on  a d’ailleurs 

U"  = cos  na?  sin  nar  r"  — cos  na;  — sin  nx  y/^  : 
donc 

(2  cos  x)’=  cos  «a?  + n cos  (n  — 2)  a;  + ” ^ cos  (n—  i)  a?-j-... 


"(»-0 

1.2 


1.2 


cos  (n  — 4)  X -j-  n cos  (n  — 2)  X + cos  nx 


■ r -,  “ t)  . 

+ y —K  1 sm  nx  + n sm  (n  — 2)  x H ^ — sin  (n— 4)  x + ... 

fi  ilï  O T 

î~2  (n  — 4)  X — n sin  (n—  2)  x — sin  nx  . (m) 

La  partie  réelle  du  second  membre  est  formée  de  termes 
tous  égaux  deux  à deux,  à l’exception  du  terme  moyen, 
dans  le  cas  oîi  nest  pair:  par  la  même  raison,  la  partie 
imaginaire  est  formée  de  termes  qui  se  détruisent  deux  à 
deux,  le  terme  moyen  s’évanouissant  de  lui-même  si  n est 
pair.  Ainsi  l’on  a,  pour  les  valeurs  paires  de  n, 

(icos  x)’  = 2j^cosnx  + ncos(n— 2)x  + ^^^-^cos(n—  4)x 

R 

"2 


n (n  — 1). 


1.2.3. 


-CrO 


C08  2 X 


{1+') 


, (F.) 


1.2.3 - 

2 
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et  pour  le.s  valeurs  impaires  de  cet  exposant, 

n (n  — t ) 


(2  cos  a?)"  = 2 j^cos  nj;  n cos  (n — 2)ar  - 

f-T^) 

C-ï') 


1.2 


cos  (n— 4)  X... 


cos  X 


1.2.3. 


• (F.) 


On  trouve  de  même,  selon  que  n est  pair  ou  impair, 

n(n — 1) 

(2\/— l.sinx)’=  («— = — ««"'V  + — T~^  w— V : 

1 • X 


: ir. 


q:  nv"-’  d:  v’ 


n(n— 1) 

::r  u’ — nu*“’  H u"-*—  . 

1.2 

, „ «(« — 1) 

= cos  n®  — n cos  (n — 2)  x H cos  (n  — 4)  X. 

n cos  (n  — 2)  x ± cos  n® 

r n (n — 1 . 

-|-V/— 1 sin  nx  — n sm  («—2)  x H sm  (n  — 4)  ® — . 


.±  n sin  (n — 2)®  q:  sinn®^  . (m') 


Dans  le  cas  où  n est  pair,  la  série  qui  multiplie  i/ — 1,  dans 
le  dernier  membre  de  l’équation,  s’évanouit  conune  précé- 
demment ; les  termes  de  la  partie  réelle  s’accouplent,  à l’ex- 
ception du  terme  moyen,  et  l’on  a 


I — lj*^2sin®j  =â|^cosn®— ncosn— 2)®+  ^^^cos(n— 4)®.... 


cos  2® 


w(n-1) 


1 .2.3 


n 

2 


(G,) 


formule  dans  laquelle  il  faut  prendre  les  signes  supérieurs 
ou  inférieurs  selon  que  ^ est  pair  ou  impair. 
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Dans  le  cas  où  n est  impair,  c’est  la  partie  réelle  du  der- 
nier membre  de  l’équation  (m'),  dont  les  termes  se  détmi- 
sent  deux  à deux,  et  la  partie  imaginaire  dont  les  termes 
s’accouplent.  Après  qu’on  a divisé  de  part  et  d’autre  par 
l/ZIî,  il  \ient 


— I J“r2  sin  XJ  =2l  sinnï— nsinfn— 2)jc+-YY  sin(n-4)j-. 


+ 


n(n  — 1 ) 


1 .2.3. 


(O.) 


79.  La  formule  (C),  due  à Moivre,  et  qui  porte  le  nom  de 
ce  géomètre  , fournit  immédiatement  l’expression  des  ra- 
cines des  équations  de  la  forme 

X"  zp  4 = 

auxquelles  on  sait  que  peuvent  se  ramener  toutes  les  équa- 
tions binômes. 

Prenons  d’abord  l’équation 

X"  — 1=0,  (n) 

et  posons  

X = cos  çi-t  siny.v/— 1 ; 

cet  angle  <51  devra  être  déterminé  de  manière  à satisfaire  à' 
l’équation 

cosny-t-sin  wy  = 1, 

' qui  se  décompose  en  deux  autres 

cos  ny  z=  I , sin  «y  = 0, 

auxquelles  on  satisfait  simultanément  si  l’on  prend 
, et  par  conséquent 

2i'r  . Btti  — 

x = cos 1-  sin  — .v^— 1,  (p) 

n n 

i désignant  un  nombre  entier  quelconque. 
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Il  est  clair  que  lorsqu’on  attribue  à t les  n valeurs  en- 
tières 

0,  3, n — t, 

on  a autant  de  valeurs  différentes  pour  x : tandis  que , si 
l’on  attribue  à i des  valeurs  entières , soit  négatives , soit 
positives,  mais  numériquement  plus  grandes  que  n — i , on 
retombe  sur  des  valeurs  de  x déjà  obtenues.  Ceci  résulte  de 
la  formule. 

C0S|2  {A-n -4-r)77 ^2  A -P— ] cosj  ^ 

sin|  n sin  \ n } sin{  n ’ 

OÙ  r désigne  un  nombre  entier,  positif  et  plus  petit  que  n,  et 
k un  nombre  entier  quelconque , positif  ou  négatif. 

Le  nombre  des  racines  distinctes  données  piu?  la  formule 
{q)  est  donc  la  même  que  celui  qui  exprime  le  degré  de 
l’équation  (n),  conformément  à la  théorie  des  équations 
algébriques, 

La  valeur  i=0  donne  la  racine  réelle  x = 1 ; si  »i  est 
pair,  — 1 est  une  autre  racine  réelle  de  l’équation, 

et  cette  racine  correspond  à la  , valeur  * = ^ • Toutes  les 

autres  valeurs  de  i donnent  des  racines  imaginaires. 

On  sait  qu’une  équation  algébrique  à coefficients  réels  a 
toutes  ses  racines  imaginaires  conjuguées,  de  manière  que  le 
produit  de  deux  racines  conjuguées 

est  une  quantité  réelle  positive  a’  -f-  La  foraiule  {p)  satis- 
fait à cette  condition  ; car  on  a 

2(n  — r)?:  2r-  . 2(n  — 2rT 

cos =:  COS  — , sin  = — sin  — , 

n n n n 

de  façon  que  la  racine  imaginaire  donnée  par  la  valeur  i=r 
se  conjugue  avec  celle  qui  correspond  à i=n — r.  On  peut 
donc  exprimer  toutes  les  racines  de  l’équation  (n),  ou  toutes 
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les  racines  de  l'unité,  par  la  formule 

2l:r  , Ht:  — 

X = COS  ±sin - 

n n 

dans  laquelle  on  n’attribuera  à i que  les  valeurs  entières  de 
0 à ^ inclusivement  si  n est  pair,  et  de  O à si  n est 
impair. 

Les  facteurs  réels  du  second  degré,  qui  sont  les  produits 
de  deux  facteurs  imaginaires  conjugués,  se  trouvent  compris 
dans  la  formule 

Sirt 

X*  — 2x  COS 1“  1 • 

n 

Cette  proposition , à laquelle  on  peut  donner  facilement  un 
énoncé  géométrique , est  connue  sous  le  nom  de  Théorème 
de  Cotes. 

L’équation 

x*  + l =0, 

donne  lieu  à des  formules  analogues  que  l’on  obtient  en 
écrivant  dans  celles  qui  précédent  2i  -)- 1 au  lieu  de  2i. 

Réciproquement , toutes  les  fois  que  l’on  saura  résoudre 
algébriquement  une  équation  binôme 

x*q=4  = 0, 

c’est-à-dire  exprimer  ses  racines  imaginaires  par  un  système 
de  radicaux  algébriques,  on  aura  une  expression  algébrique 
des  lignes  trigonométriques 

cos  I 2<jr  cos  j (2«  -r:  1 )rr 
sin  ' n ’ sin  ' n ’ 
et  en  particulier  des  lignes 

. 2r 

sin  — , cos  — 

n U 

Donc , si  ces  racines  imaginaires  s’expriment  par  un 
système  de  radicaux  du  second  degré , que  l’on  puisse  con- 
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slruire  avec  la  règle  et  le  compas,  comme  on  l’enseigne  dans 
les  éléments  de  la  géométrie  analytique,  on  pourra  con- 
struire avec  la  règle  et  le  compas  le  sinus  ou  le  cosinus  de 
l’arc  qui  est  la  n'  partie  de  la  circonférence , et , par  consé- 
quent , diviser  géométriquement  (dans  le  sens  des  anciens) 
la  circonférence  en  n parties  égales.  On  voit  par  là  comment 
ce  problème,  si  célèbre  chez  les  géomètres  grecs,  se  rattache 
à la  théorie  de  la  résolution  algébrique  des  équations , qui 
elle-même  se  lie  étroitement  à la  théorie  des  combinaisons 
et  à celle  des  nombres.  Mais  ce  n’est  pas  ici  le  lieu  d’insister 
sur  ces  rapprochements  très  ciuieux , qui  intéressent  plutôt 
la  philosophie  des  mathématliiques  que  leur  application  aux 
autres  sciences  positives. 

80.  On  résout,  à l’aide  des  tables  trigonométriques,  non- 
seulement  , comme  on  vient  de  le  voir,  les  équations  binô- 
mes , mais  encore  les  équations  trinômes  de  la  forme 

— iazr  + b=0;  (q) 

car,  si  l’on  en  tire  pour  z’  une  valeur  réelle,  elles  se  ramè- 
neront immédiatement  à des  équations  binômes  dudegré  n : 
et  dans  le  cas  contraire , où  l’on  a < à,  on  poiura  poser 

*»  _ a 

s = v/6  • ^ cos 

X désignant  un  arc  plus  petit  que  le  quadrant  : au  moyen  de 
quoi  l’équation  {q)  prendra  l’ime  des  deux  formes 

— 2 x“  cos  X -H  1 = 0,  (q^) 

X*" -f  2x"  cos  X + 1 = 0.  (ÿ*) 

Admettons  que  ce  soit  la  première , et  posons 
X = cos  ip  4.  sin  î> . — 1 ; 

la  valeur  de  l’angle  0 devra  satisfaire  aux  conditions 
cos  2 Mp  — 2 cos  np.cos  X + I = 0, 
sin  2 n»  — 2 sin  np  . cos  X = 0 ; 
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et  elle  y satisfera  effectivement  si  l’on  prend 

, ^ 2 ITT  ± > 

cos  n»  = cos  1,  d ou  b = 

n 

i désignant  un  nombre  entier  quelconque,  .\insi  les  2h 
racines  de  la  proposée  sont  données  par  la  formule 

2l7r±>  . 2l:r±X  ^ 

X = COS 1-  sm . l/— 1 , 

n n 


dans  laquelle  on  attribuera  successivement  à i toutes  les 
valeurs  entières,  de  0 à,  n — 1 inclusivement.  Les  facteurs 
de  l’équation  (5,)  sont  représentés  par  la  formule 


2 i jy  ± X 

— 2 X COS 

n 


+ 1 • 


U faudrait  remplacer  dans  les  formules  précédentes  2/ 
par  2i  1 , afin  de  les  adapter  à la  résolution  de  l’équation 

(gj- 

8i . Lorsque  dans  la  formide  de  Moivre 

(cos  a?+  sin  a;.v/^)‘=cosna7  + sinna;.v/^  (G) 
on  attribue  à n des  valeurs  entières,  chaque  membre  de 
l’équation  ne  comporte  qu’une  seule  valeur,  et  l’appbcation 
de  la  formule  n’exige  aucune  remarque  nouvelle  ; mais  si 

l’exposant  n est  une  fraction  rationnelle^,  que  l’on  doit 

toujours  supposer  réduite  à sa  plus  simple  expression , le 
premier  membre  de  l’équation  comporte,  d’après  la  théorie 
des  racines  de  l’unité,  q valeurs  distinctes  que  l’on  obtiendra 
eu  multipliant  successivement  le  second  membre  par  les 
racines  de  l’imité,  du  degré  q.  Or,  d’après  ce  qui  précède, 
ces  racines  sont  données  par  la  formule 

2iV  . iirr  ^ _ 

COS  — + sin  - .\/— 1. 

<!  y 

Donc,  pour  que  dans  ce  cas  la  formule  de  Moivre  acquière  la 
généralilé  qu’elle  doit  avoir,  il  faut  écrire 
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^cosx  -f  sin  xV— ij 

px  + 2l:r  pX  -}-  2lff  

— COS^- — f-  Slll' -V/— 1. 

? î 


En  outre,  puisque  p est  un  nombre  entier,  premier  avec  q, 
on  peut  remplacer  t par  pi,  ce  qui  donnera  cette  formule 
plus  élégante 


^cosxt  sinx-v/  -ij’=cos  - ^a?-|-2irj+sin^  ^x-f2iwVv'— i, 


dans  laquelle  on  attribuera  à i toutes  les  valeurs  entières,  de 
Oàg — 1 inclusivement. 

‘82.  Les  formules  (D),  (E),  (F,),  (F,),  (GJ,  (G,),  qui 
servent  à transformer  les  sinus  et  cosinus  des  multiples  d’un 
arc  en  puissances  des  sinus  et  cosinus  de  l’arc  simple , ou 
réciproquement,  doivent  recevoir  des  modifications  analo- 
gues lorsque  les  indices  des  puissances  sont  des  nombres 
fractionnaires  ; et  ce  point  délicat  de  la  théorie  des  sections 
angulaires  a été  mis  dans  un  grand  jour  par  l’intéressant 
mémoire  que  M.  Poinsota  publié  en  1825,  sous  le  titre  de 
Recherches  sur  l'analyse  des  sections  angulaires.  Voici  quel- 
ques expbcations  à ce  sujet,  que  l’on  pourra  laisser  de  côté 
à une  première  lecture,  comme  étant  moins  essentielles  que 
ce  qui  précède. 

Soit 


nfn — 1) 

4>x  = cos  nx  -f-  n cos  (n — 2)  xH — --  - cos(n— 4)  x+etc. | 

1 • 2 

^ n(n— t) 

Tx=smnx  + nsin  (n  — 2)x  4-  — sin  (n — 4)x  + etc. 

1 .2 


(H) 


la  formule  (m)  devuendra 

(2  cos  X)*  = <>x  + S X \/  —1  ; 


et  cette  formule  pourra  être  censée  établie,  d’après  les  cal- 
culs du  n"  78,  pour  des  valeurs  quelconques  de  l’exposant  n, 
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si  l’on  admet  que  la  formule  du  binôme  subsiste  pour  des 
valeurs  quelconques  de  1 exposant,  sous  la  condition  de  con- 
duire à une  série  convergente  : ainsique  cela  se  prouve  dans 
la  plupart  des  traités  d’algèbre,  indépendanunent  de  la  dé- 
monstration par  le  calcul  différentiel,  qui  doit  être  donnée 
plus  loin. 

Quand  n est  un  nombre  positif  entier,  la  fonction  'Vx  est 
nulle  ; la  fonction  est  composée  d’un  nombre  fini  de 
termes  qui  s’ajoutent  deux  à deux,  selon  qu’on  l’a  expli- 
qué : mais  en  général  les  seconds  membres  des  équations 
(H)  sont  des  séries  formées  d’un  nombre  infini  de  termes. 

Donnons  à n la  valeur  fractionnaire  | (/),  q désignant  des 
nombres  entiers,  positifs  et  premiers  entre  eux)  : la  quan- 
tité radicale 

■ (’■) 

12  cos  xy 

admettra  q valeurs  distinctes , comprises  dans  l’expression 

|<i>x  + Hx  t^-l^  ^cos  ^2«V-(-sin^  .2i,7  V^— 1^> 

qui  équivaut,  d’après  ce  qu’on  a vu  plus  haut,  à 
♦ (x  +2iV)  + «r  (x  + 

i devant  recevoir  toutes  les  valeurs  entières,  de  0 à q — 1 
inclusivement. 

Supposons  que  cos  x soit  positif , et  désignons  par  X la 
valeur  réelle  et  positive  du  radical  (r)  : on  obtiendra  les  au- 
tres valeurs  du  radical  en  multipliant  X par  les  racines  de 
l’unité,  autres  que  1 ; c’est-à-dire  que  les  q valeurs  du  radi- 
cal seront  comprises  dans  i’ expression 

X (cos  - 2i'7  -I-  sin  - . 2 « 'w 
Ç Q 

sous  la  condition  d’attribuer  à i'  toutes  les  valeurs  entières 
de  0 à q — 1 inclusivement. 
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Donc,  il  sera  toujours  possible  d’assigner  entre  ces  limites 
aux  nombres  entiers  i,  i'  des  valeurs  telles  que  l’on  ait 

X(cos-^  .‘Si'k  + sin .2i'Tz.\/  ~t}=<^(x+2^K)+w(ic+ÿirr.l/:^),(s) 
•l  >! 

ou,  ce  qui  est  la  même  chose, 

X (cos  - . Si'îr  + sin  . 2î't  . i/  :^i)  = 

(/  <7 

(■l>  X 4- 'C  Æ . (cos  - .iiitd- shi  - .2éT.i/ J:î);  (0 
9 y 

et  la  question  est  ramenée  à déterminer  les  valeur  corres- 
pondantes des  nombres  i,  i'. 

Faisons  dans  l’éipiation  précédente  x=0  ; on  a 

VI- (0)  = 0,  <1.  (0)  = (t-l-t)\  X.  = 2»; 
donc  i—i,  et  par  conséquent  la  fornuile  {s)  de\âent 

X(cos ^ .2j'--t-sin . 2i’jr . ^i)  = 4> (x  + 2/n)  + 'F  (x4-2iV) . 
'I  y • 

Comme  on  peut  prendre  maintenent  i=ü,  il  en  faut  con- 
clure que  l’on  a , pour  toutes  les  valeurs  de  x comprises 
entre  — | tt  et  i r,  qui  font  de  cos  x une  fraction  posi- 
tive , 

^<x  — X,  4x  = 0 ; («) 

et  plus  généralement  on  a entre  ces  bmites,  à cause  de  l’in- 
déjiendance  des  deux  parties  réelles  et  imaginaires, 

<l>;x  -f  2iTr)  = X cos  - .2l7r, 

y 

H (x  -f-  2/4)  = X sin  . 214. 

y 

■ 83 . Supposons  mainteiuuit  que  cos  x soit  négatif  (x  tom- 
bant entre  ? ît  et  | tt),  et  désignons  par  X la  valeur  réelle 

<>t  positive  du  radical  ( — 2 cos  x)?  : on  aura 
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(2 cosx)?  = X (—1)?  =X[cos^(2i'  +1)îT  + sin^  (2i'f IkV— *1; 

et,  en  conséijuence,  les  équations  (s)  et  (<)  seront  rempla- 
cées par 

X [cos  - (2i'  -H  1)  " -t-  sir>-  < ) " • V —0 
ï 'I 

SiV)  + 'T  (z+ («') 

X [cos  - (2r  + 1)  TT  + sin  - (2i'  -f  1)  Tr.y/ 

q q 


(<t>X  H-  Tx-V^— 0(COS-  -2/7t  -f-  sin-  .iirr.y—i).  {('} 

q 7 


Les  nombres  /,  i'  continuent  de  comporter  toutes  les  va- 
leurs entières,  de  0 à (] — 1 inclusivement  ; et  parmi  ces  va- 
leurs il  s’agit  de  savoir  quelles  sont  celles  qui  se  corres- 
pondent. 

Or,  si  l’on  prend  x=t:,  tous  les  cosinus  et  les  sinus  qui 
entrent  dans  les  seconds  membres  des  ikjualions  (H)  deve- 


nant égaux  à cos^îT,  sin^^Ti,  on  trouve 

P P 

<I>(7r)  = (l-t-t)ï  cos  “ 


’’  . P 

V (7r)=(t-|-l)ïSin- r, 

et  X ,(  a pour  valeur  2 « ; de  sorte  qu’on  lire  de  l équation  (t  ), 

F 

après  la  suppression  du  facteur  commun  2 » , 


cos  - (2»' H-  t)  JT  -f-  sin  - \ii'  -p  1)  jr-v/— ' 

q 7 

~ (cos  - + sin  - TT. i —T)  (cos  - 2<it  -p  sin  - 2iV.v/  — i ; 

q q q 7 

= cos-(2<:-P  1):t  q sin -(2(  + 

7 7 
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d’où  il  faut  conclure  t'=t,  et  par  suite 


X[cos-(2r4-l)ir  -i  siu-\2«  + 4>(a:+2i';r)+'i(a;-p2i7r).i/  — < . 

9’  ? 


Cette  dernière  équation  se  déeonqiose  dans  les  deux  sui- 
vantes : 


1'  (ar  + 2 !ir)  = X cos  - ('2i  -f  t)  Z-, 

H (a;  + 2 ir)  = X sin  ^ (2i  -f  t ) w; 
et  quand  on  pose  t=0,  il  vient 


'i>x  — X cos  - K ,1 
•l 

. P 

'i  X =:  X sm  - r . 


(«') 


{V) 


' 84.  Nous  avons  supposé,  dans  tout  ce  qui  précède,  que 
les  fonctions  <I>,  'F  ont  une  valeur  déterminée,  pour  toutes 
les  valeurs  de  x,  en  vertu  des  équations  (H),  ou  qu’on  pour- 
rait construire  avec  une  approximation  indéfinie,  au  moyen 
de  ces  équations  seulement,  les  courbes  ayant  pour  abscisse 
X et  pour  ordonnées  ^x,  ’Fx.  Si  cette  condition  essentielle 
n’était  pas  satisfaite,  c’est-à-dire  si  les  seconds  membres  des 
équations  (H)  ne  constituaient  pas  des  séries  convergentes, 
les  formules  obtenues  deviendraient  illusoires  et  n’offriraient 
réellement  aucun  sens  déterminé.  Or,  la  condition  exigée  se 
vérifie,  comme  M.  Cauchy  l’a  fait  voir,  tant  qu’on  n’attribue 
à l’exposant  n que  des  valeurs  positives. 

En  effet  l’on  a.  par  la  formule  du  binôme. 


(t-0’  = l 


• < 


n(l  — n)  ^ n (I — n)  (2 — n) 
t.2  ‘ t.2.3 


— etc.,  (0 


le  développement  ne  s'airètant  (pie  pour  les  valeurs  entières 
et  positives  de  «,  et  conduisant,  pour  les  autres  valeurs  de 
l’exposant,  à une  série  infinie.  Soit  le  terme  de  cette  série 
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qui  en  a i avant  lui,  il  viendra 


yi+i 

y> 


i — n 


,1 

.-fl 


donc,  à mesure  que  l’on  fait  croître  i,  la  valeur  du  rapport  (p) 
converge  vers  une  limite  numériquement  plus  petite  ou  plus 
grande  que  Tunité,  selon  que  la  valeur  numérique  de  e est 
elle-même  inférieure  ou  supérieure  à 1 . Donc  [26]  la  série  (e) 
est  convergente  pour  toutes  les  valeurs  de  e numériquement 
plus  petites  que  Tunité.  En  outre,  tous  les  termes  de  cette 
série,  poiu’ lesquels  l’indice  i est  supérieur  à la  valeur  numé- 
rique de  w-j-l,  se  trouvent  évidemment  affectés  du  même 
signe,  qui  est  celui  du  terme 

n(<  — n)(2-  n) (v— ») 

1.2.3 (vH)  ’ 


V désignant  le  nombre  entier  ûnmédiatement  inférieur  à h. 
Donc,  à la  limite  e=l , la  série  (e)  est  convergente  ou  diver- 
gente, selon  que  la  quantité  (1 — e)"  converge  vers  une  limite 
finie  ou  nulle,  ou  vers  une  limite  infinie,  tandis  que  e con- 
verge vers  l’unité.  Or,  quand  l’exposant  n est  positif,  on  a 

/irn.  = = 

et  conséquemment  il  vient,  pour  les  valeurs  positives  de  n, 
" n ■(»-«)  n(l-n)(2-«) 


Mais,  puisque  la  série  (h),  dont  tous  les  termes,  à partir 
d’un  certain  rang,  ont  le  môme  signe,  se  trouve  convergente, 
les  séries  (H]  que  l’on  obtient  en  multipliant  chaque  terme 
de  la  série  (h)  par  un  facteur,  tantôt  positif,  tantôt  négatif, 
mais  toujours  numériquement  plus  petit  que  l’uniié,  sont  à 
plus  forte  raison  convergentes,  tant  que  le  paramètre  n 
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consorve  une  valeur  po.sitive,  et  quelle  que  soit  la  valeur 
fie  X. 

Les  formules  des  deux  numéros  précédents  ont  pour  résul- 
tat utile  de  faire  connaître  les  valeurs  des  fonctions 
sans  qu’on  ait  besoin  de  recourir  aux  calculs  d’approxima- 
tion fondés  surl’cmploi  des  séries.  Ainsi,  les  fonctions  Oæj'Fæ 
étant  données  par  les  équations  (m)  poiu’les  valeurs  de  x com- 
prises entre  — ^ et  i-ir,  et  par  les  équations  («')  pour  les  va- 
leurs de  X comprises  entre  et  |t:,  se  trouveront  détermi- 
nées, en  vertu  des  formules  (v)  et  (r'),  pour  toutes  les  valeurs 
positives  de  x<(2ç — t)7r;  et  comme  on  a d’ailleurs,  d’après 
la  forme  des  équations  (H), 

<i'X  = <t>(x  + ^kqr.), 

HX  =:  'E  (x  ± 2Â-y»r), 


k désignant  im  nombre  entier  quelconque,  il  s’ensuit  que 
les  valeurs  des  fonctions  'Fx  seront  connues  pour  toutes 
les  valeurs  de  x;  ou  qu’on  ama,  pour  toutes  les  valeurs  de 
X,  les  limites  vers  lesquelles  convergent  les  sommes  des 
séries 


P P 

cos  -X  +-S.COS 
? 


-|-  etc.. 


■ P P ■ 

sin -X  -f-  - j.sin 

7 9 


quand  le  nombre  e,  en  restant  plus  petit  que  1 , converge  in- 
définiment vers  l’unité. 

Soit,  par  exemple,  =i,  on  aura  pour  les  valeurs  de 
X comprises 

t t > 

entre — ^ ®t  - w,  4>x  = |/2  cos  x, 
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entre 

1 

— 7: 
2 

3 

s 1 

= 1/ — 2 cosx.  cos  - 7T  = — 

1 > 

- |/2  cos  X, 

3 

- K 
2 

5 

4 3 

entre 

et  2-, 

= IX  2 cos  X . cos  - TT  — — 

- 1/2  cos  X, 
« 

5 

7 

3 

1 

entre 

et  2-, 

<l>x  = 1/ — 2 cos  X.  cos  ir  = 

1/2  cosx. 

7 

g 

> 4 

4 * 

entre 

r 

etg 

IX  = 1/2  cos  X.  .cos  ^ — — 

- 1/2  cos  X, 
2 

9 

2’' 

H 

et  — Tz, 
2 

> ? 

4 *3 

entre 

<Px  = 1/^—2  cos  X.  cos  - ir  = - 

3 

- - 1/2  cos  x; 
2 

après  quoi  les  valeurs  de  <I>x  repasseront  périodiquement  par 
les  mêmes  valeurs.  En  conséquence,  la  courbe  périodique 
dont  est  l’ordonnée  a la  forme  indiquée  par  la  fig.  29. 
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RÉSOLUTION  DES  CAS  ü’iNDÉTERMINATION  POUR  LES  FONCTIONS 
EXPUCITES  d’une  SEULE  VARIABLE.  — RECHERCHE  DE  LEURS 

VALEURS  maxima  et  minima. 


5 I*'.  Résolution  des  cas  d’indélermlualion  pour  les  fonctions  explicites  d’une 

seule  variable. 

85.  Nous  traiterons  dans  ce  chapitre  de  deux  applications 
importantes  du  calcul  différentiel,  et  d’abord  de  celle  qui 
consiste  à trouver  la  valeur  d’une  fonction  de  x,  quand  elle 
se  présente,  pour  une  valeur  particulière  de  x,  sous  la  forme 

indéterminée  ^ . 

Le  problème  revient  [28]  à déterminer  la  limite  vers  la- 
quelle converge  la  fonction 

Fx 

lorsque  x converge  vers  la  valeur  x„,  et  qu’en  même  temps 
les  fonctions  fx,  Fx  convergent  toutes  deux  vers  zéro. 

Supposons,  pour  simplifier,  que  les  deux  fonctions  fx  et 
Fx  s’évanouissent  pour  x=0;  faisons  varier  x de  zéro  à une 
quantité  h assez  petite  pour  que,  dans  cet  intervalle,  la  déri- 
vée de  la  fonction  Fx  ne  change  pas  de  signe,  ce  qui  revient 
à dire  que  cette  fonction  Fx  va  constamment  en  croissant, 
ou  constamment  en  décroissant,  dans  l’intervalle  considéré. 
Partageons  h en  n parties  égales  ; appelons  h’  l’une  des  par- 
ties et  considérons  les  fractions. 

fW-fh'  pih'-fîh'  fh-f[n-^)h' 

^ ’ F/i'’"F2A'~ FA'’F3A'  — FîA” FA  _F(«  — <)A" 


Digitized  by  Googie 


RÉSOLimON  DES  CAS  d’ INDÉTERMINATION.  145 

dont  les  dénominateurs  ont  le  môme  signe.  Si  l’on  fait  la 
somme  des  numérateurs  et  celle  des  dénominateurs,  on  ob- 
tient la  fraction 

(2) 

' ^ FA’ 

dont  la  valeur  est  comprise  entre  la  plus  grande  et  la  plus 
petite  des  fractions  proposées.  L’une  quelconque  de  ces  frac- 
tions est  de  la  forme 

f[x-\-h')-fx 
— fx  A' 


(3) 


F (x  + A')  — Fx  F'  (X  -f-  A')  — Fx 

lî' 


(4) 


Supposons  maintenant  que  l’on  ait  partagé  l’intervalle  h 
eu  un  nombre  de  parties  de  plus  en  plus  grand;  h'  tendra 
vers  zéro,  et  la  fraction  (3)  qui  représente  l’une  quelconque 
des  fractions  (1)  tendra  vers  une  limite  égale  à 

rjo 

V'x 

Concevons  que  x varie  d’une  manière  continue  de  zéro  à h'\ 
la  fraction  (4)  variera  aussi  d’une  manière  continue  ; elle 
passera  donc  pai*  toutes  les  valeurs  comprises  entre  la  plus 
grande  et  la  plus  petite  des  valeurs  qu’elle  acquiert  dans  cet 
intervalle.  Mais  la  fraction  (2)  est  égale  à l’une  de  ces  va- 
leurs moyennes  ; si  l’on  désigne  par  0 un  nombre  positif 
plus  petit  que  l’unité,  Ofc  sera  une  valeur  de  x inférieure  à 
h et  pour  une  valeur  convenable  de  0,  on  aura 

rm 

FA  F'(')A)’ 

Pour  revenir  au  cas  général  où  les  deux  fonctions  s’éva- 
nouissent pour  X—  Xo,  il  sulïit  de  poser  x—x„-\-h  ; les  deux 
fonctions  f{x^-\-h)  et  ¥(x^-\-h)  s’évanouiront  pour  h=0,  et 
l’on  aura,  en  vertu  de  ce  qid  précède, 

f {Xo  -+-  A)  f (x,  -F  cA) 


(5) 


(6) 


T.  I. 


F (xo  + A)  F”  (x,  + Oh) 


40 
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Si  l’on  fait  tendre  h vers  zéro,  il  vient 

f'Xo 

ça?.  • 

F Xo 

Il  peut  arriver  que  les  deux  fonctions  px  et  F x s é\  a- 
nouissent  simidtanément  pour.T=rx„;  on  aura  alors,  en  vertu 

du  même  principe, 

P (xo  + îA) r (xo  + e'A) 

F'  (a?o  + o/i)  F"  (+aro  9' A)  ’ 

la  lettre  6'  désignant  un  nombre  inférieur  à 1 unité  et  même 

inférieur  ii  0-,  il  en  résulte 

F (x,  + A) r (x,  + O'A) 

. F"  (ar.  + o'A)  ’ 

et,  en  passant  à la  limite, 

’ * t "x. 

et  ainsi  de  suite. 

La  valeur  de  <?x.,  ainsi  déterminée,  peut  être  nulle  on  in- 


U1UC«  ^ n • J>  V* 

Si  la  valeur  x„  rendait  infinies  les  deux  fonctions  fx,  r x, 
elle  ferait  évanouir  les  fondions 

1 _L 

/x’  Fx* 

(pii  ont  respectivement  pour  dérivées  du  premier  ordre 


Il  viendrait  donc 

1 


F'(x.-+9A) 


f C.ro  + A)  F(Ï:+T)  _ F»(xd6A)  ^ F'(x.FcA)  ^ 
F(xo^)  “ < “ f 

/•(X. + A)  r(x.+9A) 
équation  d’oîi  1 on  tire 

rnx,  + 9A)-i" 

LF  IXo  + 9A)  j r (x,  -I-  6A) 

/•(X.  + A)  F'  (X,  + oh)  ■ 


F(x.+ A) 


nx.foA) 
F*(x.  1 GA)’ 
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Si,  quand  h tend  vers  zéro,  la  fonction  (fx  tend  vers  une 
limite  déterminée  <fx,,  le  numérateur  devenant  égal  à 
on  a 


Nous  en  conclurons  avec  M.  Cauchy  que  la  règle  pour  trou- 
ver la  valeur  de  ^x^  reste  la  même  quelle  que  soit  celle  des 

deux  formes  indéterminées^  » sous  lafjuelle  se  pré- 

sente le  rapport  . 

86.  On  trouvera,  en  appliquant  cette  règle,  et  en  la  com- 
binant avec  les  règles  de  différentiation  données  dans  l’avant- 
dernier  chapitre. 

1"  pour  x=0, 

a*  — b*  /flV 

— — = log  a — logé  = log  y j. 


log  (?) 

COt  X 

X — sin  a?  _ 
x’  “ 
sin’x 

X — ^ sih  2x 
3 


sin*  X 

= = sin  a;  cos  ® = ü, 

X 

1 — cos  X sin  X cos  X 1 

3 x’  G X 6 g’ 

3 sin’x  cos  x 3 sin  x (2  cos*x  — sin* 

\ — cos  2 X 2 sin  2x 

cos  X (2  cos’x  — 7 sin’x) 3 

» cos  2x  2' 


x) 


2°  pour  x=l, 
lo^_  J 

X— 1 X ’ 

X—  I t_  1 

X"  — \ nx’~‘  n 


xi—  1 -|-(x— i)î jy/  X -t-  îy/x— t 3 

(x*— 1)1  — x-f  1 3xvx’-H— 1~  2 

xî  — 1 -t-  (x  — l)l iw  X e|y/x  — 1 ^ 

y/x’“T  * 

V X»  — » 
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87.  Supposons  que  la  fonction  F x se  réduise  à x,  et  que 
l’autre  fonction  f x jouisse  de  la  propriété  de  devenir  nulle 
ou  infinie  en  même  temps  que  x,  on  pourra  être  curieux  de 
connaître  le  rapport  qui  subsiste  entre  cette  fonction  et  la 
variable  x,  quand  l’une  et  l’autre  deviennent  nuUes  ou  infi- 
nies. Ce  problème  rentre  dans  celui  qui  vient  d’être  traité  : 
ainsi  l’on  trouvera , pour  x=0. 

< — cos  a? 

= 0, 

X 


et  pour  x=Qo  , 

!25i  = A=o. 

a * 

On  énonce  ces  résultats  en  disant  que  le  sinus  verse  d’un 
arc  infiniment  petit  est  infiniment  petit  par  rapport  à cet  arc  ; 
et  que  le  logarithme  d’un  nombre  infiniment  grand  est  infi- 
niment petit  par  rapport  à ce  nombre. 

Soit  proposé  de  discuter  la  courbe  qui  a pour  équation 


y=xlogx; 

les  valeiu^  négatives  de  x rendent  y imaginaire,  et  l’ordon- 
née y est  positive  on  négative  selon  que  les  valeurs  positives 
de  X sont  > ou  < 1 . Pour  savoir  quelle  est  la  valeur  de  y 
correspondant  à x=0,  on  fera 

< 

X =-, 


et  il  viendra 


y = — 


logz 


Or,  d’après  ce  qui  précède,  j/=0  pour  z=oo  ou  pour  x=0  ; 
d’ailleurs  on  a 

dy 


dx 


= loga?  + t, 


quantité  qui  devient  infinie  pour  a:=:0,  en  sorte  que  la 
courbe  touche  l’axe  des  y à l’origine  des  coordonnées 
{fig.  30).  On  peut  ajouter  cet  exemple  à celui  qui  a déjà  été 


I 
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donné  [16],  de  courbes  transcendantes  qui  sont  interrom- 
pues brusquement  dans  leurs  cours,  sans  qu’il  y ait  raccor- 
dement entre  deux  branches  de  la  même  courbe , comme 
cela  arrive  toujours  pour  les  courbes  à équations  algé- 
briques. 

88.  S’il  arrivait  que  toutes  les  dérivées  de  f x et  de  F x 
devinssent  nulles  ou  infinies  en  même  temps  que  les  fonc* 
lions  dont  elles  dérivent,  la  méthode  serait  en  défaut,  et 
il  faudrait  déterminer  la  valeur  de  <p  à l’aide  de  procédés 
particubers.  Si,  par  exemple,  on  avait 
fx  = Ÿâi—\  -f-t/5^, 

Vx—\/  ®*— 1, 

quand  on  ferait  x=I,  ces  deux  fonctions  s’évanouiraient, 
et  leurs  dérivées  de  tous  les  ordres  deviendraient  simulta- 
nément infinies.  Mais  si  nous  posons  x — 1 = z , il  viendra 
V/44i  — 1 -f  V/ï 

fX  = r--  . . 

y i(z+i) 

En  multipliant  les  deux  termes  de  la  fraction  par 

V/t+i+  1 —^/3, 

' et  supprimant  le  facteur  i/z  qui  devient  commun  aux  deux 
termes , on  obtient 

2 

+ 1 — v/iT 

expression  qui  donne 

t 


quand  on  y fait  z=0,  ou  x=l . 

89.  Nous  savons  qu’ime  fonction  ne  peut  devenir  infinie, 
pour  une  valeur  particulière  de  la  variable,  sans  que  toutes 
ses  dérivées  deviennent  simultanément  infinies  [35],  et 
ainsi , le  cas  où  la  méthode  générale  se  trouve  en  défaut , 
doit  se  présenter  toutes  les  fols  que  la  valeur  de  x qui  fait 
évanouir  fx  et  Fx  rend  infinies  f’x  et  F'x.  Au  contraire,  on 
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ne  peut  regarder  que  comme  une  exception  singulière  de  la 
méthode  (du  moins  pour  les  fonctions  susceptibles  d’une 
expression  mathématique  ) , celle  qui  résulterait  de  l’éva- 
nouissement simultané  des  dérivées  de  tous  les  ordres  des 
fonctions  fel  F.  Ou  a pourtant  signalé  des  fonctions  pour 
lesquelles  cette  exception  se  rencontre.  Prenons 

fx  = a 

a et  n désignant  des  nombres  positifs  dont  le  premier  est 
plus  grand  (pie  l’unité  : on  aura 

1 ^ 

nloga.n  ~ f n log  n n+1) 

• = — — ,r®  = ioga.fl  l __ 


rx 


Quand  on  fait  la  ciuantité 

1 


1 


fx=a  ^=~T 


est  infiniment  petite  ou  nulle,  ce  qui  met  toutes  les  dérivées 
f'x,l"x,.  . . . sous  la  forme  2 . Posons 


il  viendra 

nloga.z"+' 

i X — —— 


X 


7iloga.(nloga.î(»+’)*— (w-f1)z*+*) 

, rx= . etc. 


et  la  valeur  x=0  correspondra  a z — » . Ür,  il  est  facile  de 
voir  que  toute  expression  de  la  forme 

2*» 

(dans  laquelle  a,  m et  n désignent  des  nombres  positifs  et  a 
un  nombre  plus  grand  que  1").,  est  nulle  pour  z-=  cc  ; car  si 
l’on  appbqne  à cet  exemple  la  règle  générale  œncemant  la 
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détermination  des  fonctions  qui  se  présentent  sous  la  forme 
indéterminée 

00 
00  » 

on  différentiera  i fois  de  suite  les  deux  termes  de  la  fraction, 
i étant  le  nombre  entier  immédiatement  supérieur  à m , et 
Von  aura  pour  z=:cc , 

zr  k 


k étant  un  nombre  constant,  et  z une  fonction  qui  reste 
infinie  quand  z est  infini.  Par  conséquent  toutes  les  dérivées 
de  la  fonction  f x s’évanouiront,  quand  on  y fera  a:  = 0. 

Si  donc  on  donnait 

_1  _± 
fx  = a^',Vx=b^‘, 

b étant  ainsi  que  a un  nombre  positif  plus  grand  que  l’unité, 
et  n'  un  nombre  positif  aussi  bien  que  «,  les  dérivées  de  tous 
les  ordres  des  deux  termes  de  la  fraction 


1 


6 ^ 


s’évanouiraient  simultanément  pour  x =0,  et  l’on  nepour- 
rait  plus  appliquer  la  règle  générale.  Dans  le  cas  de  n'=ii, 
il  viendra 


1 


et  la  valeui’  x=0  rendra  ^ x nulle  ou  infinie,  selon  qu’on 
aura  o > ou  < 6. 

90.  On  trouve  de  la  mèmè  manière  que  la  valeur  de  la 
fonction 

il 

X 

converge  vers  zéro,  et  que  celle  de  la  fonction 
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J* 

X 

converge  vers  rinfird  quand  on  prend  pour  x une  quantité 
positive  de  plus  en  plus  petite.  Conséquemment  1a  valeur  de 
la  fonction 

1 

e * 

qui  SC  présente  sous  la  forme  quand  on  y fait  æ=0,  est 
zéro  ou  l’infini,  selon  qu’on  y considère  zéro  comme  la  li- 
mite des  X positifs  ou  comme  celle  des  x négatifs.  Ceci 
tient  à une  solution  de  continuité  de  la  fonction  y,  du  genre 
de  celles  qui  ont  été  signalées  dans  des  fonctions  analogues 
[16  et  87]. 

$ 2.  Maxima  et  minima  des  fonctions  eiplicites  d’une  seule  variable. 

91.  Représentons-nous  la  succession  des  valeurs  que 
prend  la  fonction  y=fx,  lorsqu’on  donne  à x toutes  les  va- 
leurs possibles,  sans  que  y cesse  de  conserver  une  valeur 
réelle  et  finie.  Si  les  valeurs  de  y,  après  avoir  été  crois- 
santes, deviennent  décroissantes,  y aura  passé  dans  l’inter- 
valle par  une  valeur  plus  grande  que  celles  qui  la  précèdent 
et  que  celles  qui  la  suivent  immédiatement  ; cette  valeur 
se  nomme  un  maximum.  Au  contraire,  si  les  valeurs  de  y, 
après  avoir  diminué  progressivement,  viennent  ensuite  à 
augmenter  progressivement,  la  valeur  intermédiaire , plus 
petite  que  celles  qui  la  précèdent  et  que  celles  qui  la  suivent 
immédiatement,  se  nomme  im  minimum.  On  voit  qu’il  est 
possible  qu’une  fonction  n’ait  ni  maximum,  ni  minimum, 
ou  qu’elle  ait  plusieurs  maxima  et  minima , de  manière 
qu’uu  minimum  tombe  toujom's  entre  deux  maxima,  et  un 
maximum  entre  deux  minima  consécutifs.  La  question  con- 


Digitized  by  Coogle 


UAXIMA  ET  MINIMA. 


153 

siste  à détenniner  les  valeurs  de  la  variable  indépendante, 
s’il  en  existe,  auxquelles  correspondent  des  maxima  ou  des 
minirna  de  la  fonction. 

Admettons  d’abord,  pour  plus  de  clarté,  que  ni  la  fonc- 
tion fx  ni  ses  dérivées  n’éprouvent  de  solution  de  continuité 
en  môme  temps  que  l’une  de  ees  fonctions  atteint  une  va- 
leur maximum  ou  minimum  : il  est  évident,  dans  cette  hy- 
pothèse, que  la  différentielle 

dij=  fx.dx 

change  de  signe,  en  devenant  nulle,  au  moment  du  maxi- 
mum ou  du  minimum  de  fx  : qu’elle  passe  du  positif  au 
négatif  dans  le  cas  du  maximum,  et  du  négatif  au  positif 
dans  le  cas  du  minimum.  Donc,  la  condition  commune 
au  maximum  et  au  minimum  de  fx  est  exprimée  par  l’é- 
quation 

rx  = 0;  0) 

et  il  faut  en  outre  pour  le  maximum  que  fx  passe  du  po- 
sitif au  négatif,  c’est-à-dire,  soit  une  fonction  décroissante 
quand  x croit,  et  par  conséquent  que  l’on  ait 

r'x<0. 

Par  une  raison  semblable , il  faut , dans  le  cas  du  mini- 
mum, que  la  valeur  de  x tirée  de  l’équation  (1)  vérifie 
l’inégalité 

fx>0. 

Mais  si  fxs’  évanouit,  pour  la  même  valeur  de  x qui 
fait  évanouir  fx,  la  valeur  de  fx  qui  est  zéro,  correspond 
à im  maximum  ou  à un  minimum  de  cette  dernière  fonc- 
tion. Dans  le  premier  cas,  fx  est  négative  en  deçà  et  au 
delà  de  la  valeur  x,  et  fx  est  constamment  décroissante 
pour  des  valeurs  croissantes  de  x;  dans  le  second  cas,  fx 
est  positive  en  deçà  et  au  delà  de  la  valeur  x , et  f x est 
constamment  croissante  avec  x : donc  l’équation  fx=0 
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n’enlraine  ni  maximum  ni  vtiuimum  de  fx,  si  elle  est  ac- 
compagnée de  l’éipiation  f"  x=0. 

Or,  par  la  même  raison,  l’équation  f”x:=0  n’entraînera 
ni  maximum  ni  vûuimutn  de  fx,  si  l’on  a f'x  = 0,  et  si 
f"x  passe  elle-même  par  un  maximum  ou  un  7ninimum. 
Quand  fx  passe  par  un  maximum,  fx  étant  décroissante 
pour  des  valeurs  croissantes  de  x,  passe  conséipienunent  du 
positif  au  négatif  en  s’annulant,  et  fx  passe  pai*  un  maxi- 
mum. On  verrait  de  même  que  le  minimum  de  f x entraîne 
dans  ce  cas  le  minimum  de  fx. 

Donc,  poiu’  le  cas  où  l’on  a simidtanément 
fx  = 0,  fx  = 0, 

fx  ne  passe  par  un  maximum  ou  un  minimum  qu’autanl 
(pic  fx  passe  ellfvmême  par  un  maximum  ou  un  minimum, 
c’est-à-dire,  qu’autant  que  l'on  a 

r*=o,r®<o. 

ou  bien 

r = 0,  fx  > 0, 

Dans  ce  cas,  l'analogie  conduit  à dire  que  fx  passe  par  un 
maximum  ou  un  minimum  du  second  ordre. 

En  généralisant  ce  raisonnement,  on  en  conclut  (pi’il  ne 
peut  y avoir  maximum  ou  minimum  de  la  fonction  f x, 
pour  une  valeur  donnée  de  x,  qu’autant  que  le  premier 
coefficient  dilférentiel  de  la  fonction,  que  cette  valeur  n’an- 
nule pas,  est  d’ordre  pair.  11  y a maximum  ou  minimum 
suivant  que  le  coefficient  prend  une  valeur  négative  ou  po- 
sitive. 

Tous  ces  résultats  prennent  urte  forme  sensible  lorsrpi’on 
représente  grapliiquement  la  fonction  par  l’ordonnée  (l’une 
courbe.  L’équation  fx=0  exprime  que  la  tangente  est  jiaral- 
lèle  à Taxe  des  abscisses  : les  inégalités  f x<0  ou  fxyO  ex- 
priment (pie  la  courbe  tourne  sa  concavité  ou  sa  convexité 
vers  1 axe  des  x,  dans  le  cas  d’une  ordonnée  positive  ; sa 
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convexité  ou  sa  concavité  vers  le  même  axe , dans  le  cas 
d’une  ordonnée  négative.  Enfin,  si  l’on  a.f”x=0,  sans  que 
f’x  s’évanouisse,  la  courbe  subit  une  inflexion  [30],  en 
sorte  que  le  parallélisme  de  la  tangente  à l’axe  des  x n’em- 
pêche pas  l’ordonnée  de  croître  ou  de  décroître,  de  part  et 
d’autre  du  point  de  contact. 

92.  D’après  ce  qui  précède,  toutes  les  fois  que  la  fonction 
fx  aura  un  coefficient  différentiel  p x,  exprimé  algébrique- 
ment, on  obtiendra  les  valeurs  de  x qui  correspondent  à des 
valeurs  maxima  ou  minima  de  la  fonction,  en  résolvant  par 
rapport  à x l’équation  px—0.  On  distinguera  ensuite  le 
maximum  du  minimum,  en  substituant  pour  x les  racines 
de  cette  équation  dans  la  fonction  p'x,  puis  dans  f"'x,  si 
p'x  s’évanouit  aussi , et  ainsi  de  suite. 

Mais  il  faut  obseiver  que  souvent , par  la  nature  de  la 
question,  on  sait  à priori  qu’une  fonction  ne  comporte  pas 
de  maximum,  ou  qu’elle  ne  comporte  pas  de  minimum  : 
alors  on  est  dispensé  d’une  discussion  de  signes , et  il  suffit 
de  résoudi'e  l’équation  px=0',  en  supposant  toutefois  quiï 
l’on  sache  aussi  que  les  racines  de  cette  équation  n’annulent 
pas  les  dérivées  subséquentes. 

.Appliquons  là  règle  générale  à la  fonction  prise  pour 
exemple  dans  le  n°  o, 

- X*  — 7x  -H  6 
fx  = 


on  aura 


X — tO 


X*  — + 64 


(X  — 10)* 

L’équation  à résoudre  est 

x’ — 20x-4-64  = 0, 

dont  les  racines  sont  x=16  etx=4.  On  trouve  ensuite 

72 


rx= 


(X-  10)’ 
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valeur  qui  devient  positive  pour  x=»16,  négative  pour 
x=4  : ainsi  la  racine  1 6 con'espoiid  à un  minimum , et  la 
racine  4 à un  maximum. 

Si  l’on  donne 

/"x  = e*  + 2 cos  a:  -H  e~‘, 

on  trouvera  : 

fx  = e"  — 2 sin  X — e~‘, 
f"x  = 6“  — 2 cos  X -t-  e~’, 
f’x  = e*  -t-  2 sin  X — e~‘, 
f"x  = e*  + 2 cos  X.-+-  e~‘  =/x. 

La  valeur  x*=0,  qui  fait  évanouir  f'  x,  f"  x,  f"'x,  donne  à 
/’”  X la  valeur  positive  4 : la  valeur  correspondante  de  f x, 
qui  est  aussi  4,  constitue  donc  une  valeur  minimum  de  cette 
fonction. 

93.  Maintenant  il  peut  se  faire  que  f'  x change  de  signe 
en  passant  par  rinhni,  et  que  néanmoins  fx  n’éprouve 
qu’une  solution  de  continuité  du  second  ordre,  en  sorte  que 
la  difTérenlielle 

dy  = f X dx 

reste  infiniment  petite  [35  et  54].  Dans  ces  circonstances  y 
passe  par  un  maximum  ou  par  un  minimum  , selon  que  dy 
passe  du  positif  au  négatif,  ou  du  négatif  au  positif  ; mais  il 
faut  s’en  assurer  directement  par  la  discussion  de  la  fonction 
/x,  attendu  que  toutes  les  dérivées  f”  x,  f"  x,  etc.,  pren- 
nent , en  même  temps  que  f'  x,  des  valeurs  infinies. 

Si , par  exemple , on  avait 

d'où  A = 

la  valeur  x=l  rendrait  f x infinie  et  f x nulle.  11  est  d’ail- 
leurs évident  que  f x sera  négative  ou  positive  pour  des 
valeurs  de  x < ou  > 1 , tandis  que  f x restera  constamment 
positive  : ainsi  la  valeur  x = l correspond  à un  minimum 


Digitized  by  Google 


MAXIMA  ET  MJNIMA, 


157 

ôe  fx.  C’est  le  cas  où  la  courbe  dont  f x est  l’ordonnée  a un 
point  de  rebroussement  répondant  à l’ordonnée  minimum 
ifig.3i). 

Au  contraire,  si  l’on  posait 

fx=  (T  — l)i, 

d’où 

la  valeur  a:=:l  rendrait  encore  f x infinie  et  fx  nulle  ; 
mais  f X ne  changerait  plus  de  signe  en  passant  par  l’infini,  . 
tandis  que  fx  passerait  du  négatif  au  positif,  et  conséquem- 
ment n’atteindrait  ni  maximum  ni  minimum.  En  pareilles 
circonstances,  la  courbe  subit  une  inflexion,  et  la  tan- 
gente au  point  d’inflexion  est  perpendiculaire  aux  abscisses 
(fig.  32). 

Dans  le  cas  où  la  racine  de  f’  x=0  rend  infinie /"'x,  ce 
qui  correspond  à une  solution  de  continuité  du  troisième 
ordre  pour  la  fonction  fx,  i\  faut  encore  examiner  direc- 
tement si  f x passe  du  positif  au  négatif,  ou  du  négatif  au 
positif,  ou  bien,  enfin,  si  elle  s’évanouit  sans  changer  de 
signe  ; car  dans  la  première  supposition  il  y a maximum, 
dans  la  seconde , minimum , et  dans  la  troisième  on  n’a  ni 
maximum  ni  minimum. 

Ces  trois  suppositions  se  réalisent  respectivement  pour  les 
fonctions 

f x=  - {x  — , fx  {x  — 1)î,/x  = (x  — t)î. 

Enfin , le  cas  où  toutes  les  dérivées  d’une  fonction  s’éva- 
nouissent simultanément  [89]  est  évidemment  un  de  ceux 
qui  échappent  à la  règle  générale  des  maxima  et  minima. 

Les  maxima  et  minima  singuliers,  dont  il  est  question 
dans  ce  n%  ne  vérifient  plus  le  principe  de  Kepler  [6],  et 
leiu*  théorie  est  de  peu  d’importance  dans  les  applications 
aux  questions  physiques  : aussi  ne  nous  y arrêterons-nous 
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pas  davantage.  Au  contraire,  l’importance  de  la  théorie  des 
maa-ima  et  minima  ordinaires  nous  engage  à l’éclaircir 
encore  par  la  discussion  des  trois  problèmes  suivants , qui 
se  rattachent  à des  questions  de  physique  ou  de  géométrie 
appliquée. 

94.  problème.  Un  disque  m,  posé  sur  une  table  hori- 
zontale AB  {/ig.  3.3),  est  éclairé  par  une  lampe  F,  dont  le 
pied  B est  fixé  à une  distance  invariable  du  disque  m , mais 
(jue  l’on  peut  hausser  ou  baisser  suivant  la  verticale  BF.  On 
demande  à quelle  hauteur  on  doit  la  fixer  pour  que  le  disque 
m reçoive  la  plus  grande  clarté  possible.  On  regarde  comme 
des  quantités  très  petites  et  négligeables  les  dimensions  du 
disque  et  du  foyer  ImnineiLx  par  rapport  à la  distance  qui  les 
sépare , et  l’on  sait  d’ailleurs , par  la  tbéorie  et  par  l’expé- 
rience , tpie  l’intensité  de  la  lumière  projetée  par  un  point 
lumineux  sur  un  élément  de  surface,  est  en  raison  directe  du 
sinus  de  l’angle  que  les  rayons  lumineux  font  avec  la  surface, 
et  en  raison  inverse  du  carré  de  la  distance  de  l’élément 
éclairé  au  point  lumineux. 

Soient  a la  cUstance  invariable  m B du  centre  du  disque 
au  pied  de  la  verticale  menée  par  le  point  lumineux  F,  a: 
l’angle  variable  B m F, 

a 

S= 

cos  X 

la  distance  rn  F,  fx  l’intensité  de  la  lumière  projetée  sur  le 
disipie,  A l’intensité  de  la  lumière  qu’il  recevrait , sous  l’in- 
cidence perpendiculaire  des  rayons  , et  à une  distance  du 
foyer  égide  à l’unité  linéaire  : on  aura 

, A sin  X \ . 

fx~ — = — .sm  X cos’  X. 

rV  a’ 

1/équ.Ttion  p x— 0 devient , dans  ce  cas , 

, cos’  X — 2 cos  ar  sin’  a;  = 0, 
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et  se  décompose  en 

cos  x=:0,  tang  x = ± 

On  a ensuite 


J_ 

l/2‘ 


f" X—  — .(9  sin’  X — 7)sina:. 

a’ 


La  solution  cos  x—0  donne 

/ar  = 0,sina;:=±l,/^a;  = ±— 

a* 

Les  A'aleurs  négatix’es  de  x ou  de  sin  x donneraient  pour  f x 
des  valeurs  négatives,  et  sont  étrangères  à la  question  telle 
qu’on  l’a  posée,  bien  qu’on  puisse  admettre  par  convention 
que  les  valeurs  fx  seront  considérées  comme  positives  ou 
comme  négatives , selon  que  le  disque  sera  éclairé  par  sa 
surface  supérieure  ou  par  sa  surface  inféi-ieure.  En  écartant 
donc  les  solutions  négatives , on  voit  que  la  solution 
cos  X = 0 correspond  à un  minimum.  Effectivement,  il  est 
manifeste  que,  si  l’on  élève  indéfiniment  le  foyer  lumineux, 
l’intensité  de  la  lumière  projetée  sur  le  ibsque  s’affaiblit 
indéfiniment  : conséquemment  il  ne  s’agit  ici  que  d’un 
minimum  matliématiipie , impossible  ii  réaliser  physique- 
ment. 


la  seule  qui  nous  intéresse , donne 


rx=-±à. 


et  correspond  au  maximum  cherché. 

9o.  2” problème.  Trouver  le  point  le  moins  échauffé  sur 
la  droite  (pii  joint  deux  foyers  de  chaleur,  sachant  que  l’in- 
tensité de  la  chaleur  rayonnante  varie  en  raison  inverse  du 
carré  de  la  distance  au  foyer  calorifique. 


Digitized  by  Google 


LIVRE  n.  — CHAPITRE  III. 


160 


Supposons  que  les  j^uvoirs  échauffants  des  foyers  A,  B,  à 
l’unité  de  distance , soient  entre  eux  comme  les  nombres  a* 
et  ; désignons  par  a la  distance  des  foyers  A , B,  et  par  x 
celle  de  la  particule  échauffée  au  foyer  A : l’intensité  de  la 
chaleur  rayonnante  reçue  par  cette  particule  aura  pour 
mesure 


f ^ = — + 


P* 


Æ’  ■ (a — x\*’ 
expression  qu’il  faudra  rendre  un  maximum,  en  jiosant 


^ 2”’ 


2 ;s‘ 


= 0. 


X'  {a  — xt‘ 

D’ahord  les  valeurs  X—  satislont  à cette  équation  en 
faisant  évanouir  fx;  la  solution  que  l’on  cherche  s’obtient 
quand  on  fait 


]S’  x^  = a*  (rt  — a:)’,  ou  X = 

( 

et  comme  la  dérivée  f x a pour  valeur 


a 7. 


P 


expression  qui  reste  constamment  positive,  il  en  résulte  que 
la  solution  correspond  bien  à un  minimum. 

Enfin , les  valeurs  x=0  et  x=a,  qui  rendent  fx  infinie, 
faisant  subir  h fx  la  même  solution  de  continuité,  ne  corres- 
pondent pas  à des  maxima,  dans  le  sens  ordinaire  du  terme. 
D’ailleurs , ces  valeurs  infinies  de  f x sont  inadmissibles 
physiquement , par  des  raisons  analogues  à celles  qui  ont 
déjà  été  indiquées  [4]. 

96.  3*  problème.  Quand  on  veut  mesurer  la  hauteur  h 
d’une  ligne  verticale  A B [fig.  32),  on  mesure,  à partir  du 
pied  de  la  verticale , une  distance  horizontale  BC=à  ; on 
observe  l’angle  BCA=x,  et  l’on  a 

h~  b tang  x . (2) 

Cela  posé , il  s’agit  de  choisir  la  base  arbitraire  b,  de  manière 


Digilized  by  Google 


MAXIMA  ET  MINIMA. 


161 

à former  le  triangle  le  plus  avantageux , e’esUà-dire , celui 
qui  est  tel  (pi’à  une  même  erreur  sur  l’angle  x correspond 
l’erreur  minimum  sur  la  hauteur  cherchée  h. 

Si,  au  heu  d’ observer  exactement  l’angle  x,  on  observe  un 
angle  x-{-Ax  qui  en  difiêre  peu , la  valeur  qu’on  en  conclura 
pour  la  hauteur  cherchée  pourra  s’exprimer  par  h-\-Ah  , et 
l’on  aura  sensiblement 


. rf. (étang  X é 

^h  = — — ■ — àx  = — —.XV. 
dx  cos’  X 


Donc , pour  que  le  rapport  de  l’erreur  A h sur  la  valeiu-  cal- 
culée, à l’erreur  d’observation  Aj:,  soit  un  minimum,  il 
faut  que  la  vraie  valeur  de  l’angle  x et  celle  de  la  hase  h qui 
en  dépend,  rendent  un  minimum  le  facteur 

é 

cos’x’ 


c’est-à-dire  (substitution  faite  pour  b de  sa  valeur  donnée 
pai-J  l’équation  (2)  en  fonction  de  a:  et  de  la  constante  b),  le 
facteur 

h 

tg  X cos*  X ’ 

Le  problème  revient  par  conséquent  à rendre  un  maximum 
la  fonction 

fx  — tang  X cos’  x = sinx  cos  x . 

Or,  on  a 

f x = cos’  X'—  sin’  X,  /*  X = — 4 sin  X cos  x. 

Donc  le  maximum  cherché  correspond  à 

sin  X = cos  X = — ,b  — h. 

Vi 

C’est  la  règle  pratique  que  l’on  découvre,  pour  ainsi  dire, 
instinctivement , mais  dont  le  calcul  seul  peut  donner  une 
démonstration  rigoureuse. 

solution  t 

sm  X = — 

Vt 

T.  I.  tt 
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résoudrait  aussi  le  problème  analytiquement , mais  ne  pré- 
senterait aucun  sens , d’après  les  conditions  géométriqpies 
de  la  question. 

97.  Soient  y=f  x,  x=<^t  : il  viendra 

/V  -,  If 

Par  conséquent  ^ l’équation 


se  décomposera  d’elle-même  en  deux  autres 

f xz=a,  f't  = 0, 

dont  chacune  pourra  déterminer  des  maxima  ou  minimaàe 
y,  considéré  comme  fonction  médiate  de  t.  Mais  si  les  valeurs 
munériques  de  x,  tirées  de  l’équation  f x=0,  sont  plus 
grandes  que  la  valeur  maximum  de  t , ou  plus  petites  que 
sa  valeur  minimum,  ces  solutions  devront  être  rejetées 
comme  étrangères  à la  question  qui  est  de  déterminer  les 
maxima  et  minima  de  y quand  t est  la  variable  indépen- 
dante. En  conséquence , si  l’on  range  par  ordre  de  grandeur 
les  valeurs  de  x correspondant  aux  valeurs  de  l tirées  de 
l’équaüon  9't=0,  il  faudra  que  les  racines  de  l’équation 
f x=0  tombent  entre  les  deux  termes  extrêmes  de  la  série. 
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5 1".  Formule  de  Taylor. 

98.  La  génération  des  dérivées  des  divers  ordres  conduit 
au  développement  des  fonctions  en  séries  ordonnées  par 
rapport  aux  puissances  entières  et  ascendantes  de  la  varia- 
ble. Cette  théorie  importante,  qu’il  con\ient  d’envisager 
sous  plusieurs  aspects,  sera  l’objet  de  ce  chapitre. 

Représentons , comme  au  chapitre  IV  du  premier  livre, 
par 

y>  Vu  y*y  y»!' • 

les  valeurs  d’une  fonction  fx  qui  correspondent  aux  valeurs 

X,  XT  ^x,  X r iiX,  X + 3i®,. . .X  + niX 

de  la  variable  indépendante  : on  aura  [43] 


y,=/'iar+nia;)=y+-.iy  - 


n(n-t)  n(n— t)(n— 2) 

-s‘y-i — ^ *• 


\ .2 


t.2.3 


A*y+...+A'y. 


On  peut  mettre  cette  équation  sous  la  forme 
, nia?  A/a?  n’ia?’  (,  A*/x 

I s.a'.  «'  tx' 

i .2.3...n\  \ n/ Y V. 

ce  qui  donne,  quand  on  fait  jiAa?=ft , 

+ 


n — yfx 
n }' 
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Concevons  maintenant  que  l’on  diminue  indéfiniment 
l’intervalle  Aa: , en  augmentant  indéfiniment  le  nondire  n, 
de  manière  que  le  produit  n^x  reste  égal  à la  quantité 
constante  h : le  nombre  de  termes  dont  se  compose  le  second 
membre  de  l’équation  précédente  ira  en  croissant  indéfini- 
ment, et  les  rapports 

ifx  A’/ar  A’/lc 

^X  ’ ùiX*  ' ’ 

convergeront  vers  les  limites 

dfx  d*fx  d^f  X 
dx  ’ rfx*  ’ dx*  ’ 
ou 

rx,rx,f"x,  

üe  plus,  les  fractions 

i-î. 


-ï) 0-^0 

(t  étant  un  nombre  positif  quelconque  <n , qui  reste  con- 
stant tandis  que  n augmente)  convergeront  toutes  vers 
l’unité.  Donc,  quelque  grand  que  soit  le  nombre  i,  et  quelle 
que  soit  la  valeur  assignée  à l’accroissement  h,  on  pourra 
prendre  n assez  grand  pour  que  la  somme  des  i-|-l  pre- 
miers termes  du  second  membre  de  l’équation  (o),  diffère 
d’aussi  peu  qu’on  voudra  de  la  somme 



Nous  admettons  que  toutes  les  fonctions  fx,  f x,  f"x, 
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/"'‘’x  conservent  des  valeurs  finies , sans  quoi  le  raisonne- 
ment qui  précède  tomberait  en  défaut. 

Ceci  ne  nous  autorise  point  encore  à regarder  la  fonction 
f {x-\-h)  comme  étant  la  somme  de  la  série  (b)  prolongée  à 
l’infini  [24].  Car,  si  l’on  considère  dans  la  suite  (a)  d’où  nous 
sommes  partis,  et  qui  est  la  valeur  exacte  de  f (x-j-A),  le 
teiinc  de  rang  v -|- 1 , v étant  un  nombre  compris  entre  i et  n, 
mais  beaucoup  plus  grand  que  i et  comparable  à n,  ce  terme 
ne  se  réduira  plus  sensiblement  à 


parce  que  le  facteur 

O-DO-DO-D 0-^) 

ne  se  réduira  plus  sensiblement  à l’unité , et  au  contraire  se 
réduira  sensiblement  à zéro , pour  des  valeurs  de  v très 
voisines  de  ». 

Mais  du  moins  il  sera  toujours  permis  de  poser 

Ri  étant  une  fonction  inconnue  de  x et  de  h ; et  si  nous 
fixons  les  conditions  pour  que  la  valeur  de  cette  fonction 
tombe  entre  les  limites  susceptibles  de  se  resserrer  indéfini- 
ment, pour  des  valeurs  indéfiniment  croissantes  de  l’indice  i, 
nous  aurons  par  cela  même  déterminé  les  conditions  sous 
lescpielles  la  fonction  f {x-\-h)  peut  être  considérée  comme  la 
somme  de  la  série  [b),  prolongée  à l’infini. 

99.  A cet  effet,  nous  remarquerons  d’abord  que,  si  une 
fonction  <fh  est  nulle  pour /i=0,  et  si  la  dérivée  (f'h  conserve 
le  même  signe  entre  les  limites  O et  h,  sans  passer  par  l’in- 
fini, la  fonction  (j>  sera  de  même  signe  que  (f'h  ; car  on  peut 
lit  considérer  comme  la  soimne  d’éléments  infiniment  petits, 
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tous  de  même  signe  que  «p'A.  On  suppose  que  la  variable  h 
est  indépendante  et  que  la  limite  h est  positive  : les  résul- 
tats seraient  inverses  s’il  s’agissait  d’une  limite  négative. 

Cela  posé , donnons , ce  qui  est  permis , à la  fonction 
inconnue  R*  la  forme 

A<+i 

rî.3....(i+l) 

étant  une  autre  fonction  inconnue  : on  déterminera  évi- 
demment des  limites  inférieure  et  supérieure  de  R.,  si  l’on 
assigne  des  nombres  P,  Q tels  que  l’on  ait,  pour  toutes  les 
valeurs  de  h allant  de  zéro  à h, 

Aar+A)— j/’x  + + 


- + 


/e+1 


P >0. 


1.2.3...»'  ” ■ 1.2.3.. .(«tO 

f{x+hy-  j/*  + ^rx+^rx+-^/"x+.... 


(O 


- /lOx 


Ai+1 


Q <0, 


1.2.3... I “ ’ 1.2.3.. .(»>1) 

Soient  (p,/i,  <p,/i  les  premiers  membres  de  ces  inégabtés  : 
les  fonctions  ly,,  «y,  s’évanouissent  quand  on  y fait  h=0  ; 
donc  les  inégalités  seront  satisfaites  , d’après  la  remarque 
précédente,  si  l’on  a pour  toutes  les  valeurs  de  h,  de  zéro  à h 

fl” — — JL 


dh 


dh 


ou 


Har+A)- j /^x -1- J Ta?  + ^ r » + ..••  ! 

A'-»  ^ A’ 

-f-  /'*“**x  -4-  — ■ 

^ ^ 4.2.3.. .t 


P >0, 


rix+h)  X +. 


(«') 


A*-' 

1.2.3.. .1—1 


4- 


1.2.3...1 


Q l<o. 
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Mais  <f\h,  (f\h  sont  aussi  des  fonctions  de  h qui  s’éva- 
nouissent pour  fe=0  : donc  les  inégalités  (c'),  et  par  suite 
les  inégalités  (c),  seront  satisfaites  si  l’on  a 

ou 

r(»+  «)  - 1 r . + f r ï +-.+ ,.8.3*7, ' ' 

A'~‘  ^ I / 

rî.3...(i— 1)  ^ 

/ h A'-’  } 


(i-2)' 

H — Q }<o. 


En  continuant  ce  raisonnement,  on  parviendra,  après  t+1 
différentiations  successives,  aux  inégalités 


/•'+■)  (a,  ^ A)  _ P > 0.  ) 

r‘+'Hx  + h)-Q<oJ 


(c('+o) 


Or,  ces  inégalités  finales,  et  par  suite  les  inégalités  primi- 
tives (c),  seront  satisfaites,  si  l’on  choisit  pour  P et  pour  Q 
respectivement  la  plus  petite  et  la  plus  grande  valeur  que 
prenne  là  fonction  dérivée 

/;c+.)s, 

pour  les  valeurs  de  z comprises  entre  x et  x-{-h. 

Si  cette  fonction  était  constamment  croissante  ou  décrois- 
sante, de  a:  à x-\-h,  on  pourrait  poser 

P = p+»  (x),Q  = /f+*!(a;+A), 
ou  inversement 


P = /•('+■)  (a:  + A),  Q =/•'-+•)  (X). 
Donc  le  reste  R,  a pour  expression 
AH-* 


1.2.3....  (H-4) 


/(.+■)  (X  + Oh), 
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0 désignant  un  nombre  inconnu,  compris  entre  0 et  t,.  de 
manière  que  x-\-0  h tombe  entre  x et  x-^h. 

Nous  écrirons  d’après  cela 

Maintenant , s’il  arrive  que  les  valeurs  numériques  des 


onctions 


f‘+')z 


ne  dépassent  jamais  une  certaine  limite  X,  pour  toutes  les 
valeurs  de  z comprises  entre  x et  x-\-h,  et  pour  toutes  les 
valeurs  possibles  de  l’indice  de  différentiation  i , on  am-a 
numériquement 

et  alors,  quel  que  soit  h,  on  pourra  toujours  prendre  i assez 
grand  pom-  que  R,  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur  don- 
née. Par  conséquent,  dans  ce  cas,  la  fonction  f {x-\-h)  sera  la 
somme  de  la  suite  [b),  prolongée  à l’infini  ; ce  que  nous  in- 
diquerons en  écrivant  ; 

/•(x+h)  = fx+^fx-^  (B) 


Cette  formule  porte  le  nom  du  géomètre  anglais  Taylor, 
qui  l’a  découverte,  et  l’on  en  fait  un  perpétuel  usage  en 
analyse.  On  en  a donné  une  foule  de  démonstration  ; celle 
qui  précède,  telle  que  nous  l’avons  présentée,  nous  semble 
parfaitement  rigoureuse  ; et  nous  l’avons  préférée,  non-seu- 
lement pour  nous  rapprocher  de  la  marche  de  l’inventeur, 
mais  parce  qu’elle  nous  paraît  très  propre  à bien  fixer  le 
sens  et  l’étendue  de  cette  formule  fondamentale. 

1 00.  Il  sera  bon,  néanmoins,  d’indiquer  un  autre  tour  de 
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démonstration.  On  peut  toujours  poser 

/(x  + A)  = /x  -t-  Ay  (x,  h), 

la  fonction  inconnue  <j>  devant  être  telle  que  le  terme 
{x,  h)  se  réduise  à zéro  pour  h = 0.  On  tire  de  là 
_f(x  + b)  — f X 
A 


y (a?,  A): 


expression  qui  se  présente  sous  la  forme®,  et  se  réduit, 
comme  on  sait,  à f'x,  quand  on  y fait  A=0.  D’après  cela 
nous  pouvons  poser, 

y {X,  A)  = /’x  + A y,  (X,  A), 

d’où 

f{x+h)  = fx+~f’x^  A*  y,  (x,  h), 
f (x  + h)  — f X — hf  X 


?t 


(X,  A) 


Cette  expression  de  <p,  se  réduit  encore  à 9 , pour  /t=0. 
Appliquons  la  régie  générale  [85]  en  prenant  les  dérivées 
des  deux  termes  de  la  fraction  par  rapport  à h : il  viendra 

f (x  + A)  — f X 


ft  (®.  0)  = 


1.2. A 


et  eu  dilférentiant  de  nouveau,  pour  faire  disparaître  l’indé- 
termination qui  subsiste  encore , 


y,  (x,  0)  = 


d’où 


r x 
1.2’ 


/■  (x  + A;  = /x  + ^ Z’  X + X + A y,  (x,  A) j. 


Sans  pousser  ce  calcul  plus  loin,  on  voit  comment  on  re- 
trouverait la  loi  du  développement,  après  quoi  on  assigne- 
rait, comme  ci  dessus,  les  limites  du  reste  R.. 

101 . Enfin,  si  l’on  veut  appliquer  les  règles  élémentaires 
de  l’intégration  déjà  exposées  [55] , on  trouvera  de  la  nia- 
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nière  la  plus  directe , non-seulement  la  loi  du  développe- 
ment de  Taylor,  et  les  limites  de  R. , mais  la  valeur  même 
de  R.  exprimée  par  une  intégrale  définie.  En  effet,  quelle 
que  soit  la  fonction  f,  pourvu  que  cette  fonction  reste  con- 
tinue entre  les  valeurs  do  la  variable  désignées  par  x et  par 
x-{-h,  on  a 

f(x  + h)  — f{x)=J  fx.dx. 

Pour  mieux  distinguer  la  variable  courante  x,  sous  le  signe 
d’intégration,  de  la  valeur  x qui  entre  dans  l’expression  des 
limites,  on  peut  écrire 

f(x  \h)—fx=  fx'.dx', 

ou  bien  encore,  en  changeant  de  variable,  et  en  posant 
x'  = X h — 2,  dx'  = — dz, 

f{x  + h]  — fx=—/  f{x-\-h—z)dz 

k 

/ f {x  + h — z)dz. 

La  formule  (8)  du  n°  55  devient , quand  on  y remplace 
X par  2,  et  quand  on  prend  pour  binite  inférieure  des  inté- 
grales 2,=0,  pour  limite  supérieure  2=fc, 

/ fz.-yz  dz  = -yh  . ph  — f (0)  . f(0)  — / ^z.f'zdz.  (d) 

O 'X  a 

Faisons  dans  cette  formule 

^s=/’(x  + /l  — 2),  ^2=2, 


d’où 


7 (0)  = /■  ' (»  -f-  A,  f/i  = fx,  ^ (0)  = 0,  = A, 

f'z-  ■ A— 2),  f2=1; 


il  viendra 

J Z’  (iT4-  A — 2)</2  2=Afa;-Hy  2/”(x-f-A  — 2)rf2, 
et  par  suite 

f{x  + h)x=fx  Jr-f'x-\-  f zr(x^h—z)dz. 

1 •'O 
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Introduisons  maintenant  dans  la  formule  (d)  la  suppo- 
sition 

<fx  = f (a?  + h — s),  1 2*, 

d’où 

f[0)  = r + A),  fh  = rx,  (0)  = 0,  = yi\ 

^'z=-r{x  + h-z),  ^2  = 2: 

nous  aurons 

/‘‘‘zr  {x  + h-z)dz=ih*  r x+kf"  c®  -f  a-  2)  dz, 
et  en  conséquence 

f ix +h)= fx  X +^r  X ix  h-z)dz. 

On  trouverait  de  même 

+ /. = /-I + J /-X  + r * 

et  en  continuant  ce  calcul  de  proche  en  proche , 

f[x+h)  = fx+^  f'x  -\--^rx+  -^^rx-i- 


• ■ • + îÂ^rr/''  Tjhzif! 

Maintenant  il  est  clair  que  si  l’on  désigne , comme  ci- 
dessus,  par  P et  Q la  plus  petite  et  la  plus  grande  valeur  de 

f*+‘>  (x  + h-  Z), 

pour  la  série  des  valeurs  de  z comprise  entre  0 et  h,  on 
aura 

/ 2*  /‘‘+0  (x  + A — z)dz^P  f zf  dz, 

" O J a 

OU 

/.  h P fi'+t 

Z'  /t<+i) (a;  r h -z)dz> 

car  la  dérivée  de  la  fonction^  est  z'  dz  [59].  Il  vient  par 
la  même  raison 
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z)dz< 


Qfe‘+‘. 

» + r 


donc  la  valeur  de  R,'  tombe  entre 


P /«'+'  ^ Q /»*+• 

1.2.3...(e  + l)’ 

et  de  plus  on  a 

R,  = —4 ./* ' (x  + h-z)  dz,  (e) 

valeur  que  l’on  pourra  calculer  exactement,  ou  par  approxi- 
mation , à l’aide  des  procédés  qui  seront  cxjîosés  plus  tard, 
en  supposant  donnée  la  fonction  f,  et  par  suite  la  dérivée 

102.  Écrivons  z au  lieu  de  x dans  la  formide  (A),  et 
ensuite  remplaçons  h pai‘  x — z : cette  foimule  deviendra 


fx_fz-\-~r-  4 + 


en  posant  par  abréviation 

(X  - z)‘+' 


’ 1.2.3 (|+  1) 

Pour  i=0,  la  formule  donne 


/T+'i  [s  + e(a;-;)]. 


fx=fz  -f-(x— :)/’[: -)-o,  (x_  2)], 

0 désignant  un  nombre  compris  comme  6 entre  0 et  1,  mais 
en  général  dilférent  de  G ; et  de  là  on  tire,  en  remplaçant  f 
par<p, 

<fX  = fZ-h{x -z)f'[z+0^{x^z)].  (pO 

Mais  d’après  l’équation  (ç)  on  a évidemment  ; et  si 

1 on  différentie  cette  même  équation  (<p)  par  rapport  à z,  en 
supprimant  à mesure  les  termes  qui  se  détruisent,  il  restera 
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d’où 

f'  [z  + e,  (X—  2)]  = — + ®I  (*—  *)] • 

En  conséquence,  on  tire  de  l’équation  {<f') 


et  l’on  peut,  dans  la  formule  (A),  remplacer  l’expression  du 
reste  R, 

h'+' 

./V+*>  [X  + oh), 

t.2.3...(«  + t)  ' ^ ^ ’ 

par  cette  expression  équivalente,  due  à M.  Cauchy, 

(t  — 8,V  h'+' 


103.  De  quelque  manière  que  l’on  arrive  au  développe- 
ment de  Taylor,  ce  développement  n’a  de  sens  qu’autant 
que  l’on  conçoit  la  suite  des  termes  obtenus  complétée  par 
un  reste,  qui  peut , dans  certains  cas , décroître  au-dessous 
de  toutes  limites  , ce  qui  permet  de  considérer  la  série  pro- 
longée à l’infini  comme  équivalente  à la  fonction  proposée. 
Dans  cette  hypothèse , il  faut  bien  que  la  série  soit  conver- 
gente ; mais  la  réciproque  n’est  point  vraie , et  la  série  pro- 
longée à l’infinie  pourrait  être  convergente  sans  que  le  reste 
R„  qu’ü  faut  toujours  calculer  directement,  allât  en  décrois- 
sant indéfiniment.  Dans  ce  cas,  la  série  de  Taylor  serait  en 
défaut,  la  somme  de  la  série  convergente  ne  coïncidant  pas 
avec  la  fonction  donnée. 

Pour  se  convaincre  de  la  vérité  de  cette  proposition , il 
suffit  de  considérer  que,  dans  tous  les  raisonnements  qui  pré- 
cèdent , la  fonction  fx  est  supposée  quelconque  : elle  peut 
être  mathématique  ou  empirique  ; il  suffit , pour  l’applica- 
tion des  formules,  que  cette  fonction  et  scs  dérivées  de  tous 
les  ordres  n’éprouvent  aucune  solution  de  continuité  corres- 
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pondante  aux  diverses  valeurs  de  la  variable , de  x à x-\-h 
inclusivement.  Cela  posé,  le  tracé  de  la  courbe  y=fz  étant 
arbitraire  entre  les  valeurs  z=x  et  z=x-\-h,  et  ne  dépen- 
dant point  de  la  forme  de  la  courbe  dans  le  voisinage  du 
point  initial,  il  serait  absurde  que  les  quantités , 

fs,  fx,  fx, 

qui  toutes  se  rapportent  au  point  initial,  déterminassent  im- 
plicitement le  tracé  de  la  courbe  dans  tout  l’intervalle  que 
l’on  considère.  Par  conséquent , f ne  peut  pas  en 

général  être  déterminée  par  la  série  des  quantités  fx, 

f'x, même  prolongée  à l’infini.  Mais  du  moment 

que  l’on  a égard  au  reste  R„  pour  l’évaluation  duquel  il 
faut  tenir  compte  de  toutes  les  valeurs  de  la  fonction,  dans 
l’intervalle  de  x à x-f/i,  la  difficulté  disparaît , et  rien  ne 
saurait  infirmer  la  légitimité  du  développement. 

A la  vérité , on  pourrait  supposer  que , si  deux  fonctions 
fz,  f,z,  non  identiques  dans  l’intervalle  de  z=x  à z=x-\-h, 
étaient  telles  néanmoins  que  l’on  eût 

f,x  = fx,f,x,fx,f,x‘=fx, (/) 

jusopi’à  l’infini , l’une  au  moins  de  ces  fonctions  devrait 
subir,  pour  z=x , une  solution  de  continuité  d’un  ordre 
quelconque,  ce  qui  suffirait  pour  qu’on  ne  pût  pas  prolonger 
à l’infini  la  série  de  Taylor,  et  ce  qui  rentrerait  dans  une 
exception  déjà  signalée.  Effectivement  nous  avons  admis 
déjà  [37]  et  nous  démontrerons  plus  loin  que,  si  les  fonctions 
fz,  f^z  sont  déterminées,  explicitement  ou  implicitement, 
par  des  équations  algébriques,  la  série  des  équations  {f) 
entraînera  l’identité  des  deux  fonctions  ; en  sorte  que , si 
les  deux  fonctions  avaient  dans  une  partie  de  leurs  cours  la 
même  expression  algébrique,  et  dans  une  autre  portion  de 
leur  cours  des  expressions  algébricpies  non  identiques . elles 
éprouveraient  nécessairement,  au  passage  d’une  expression 
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à l’autre,  une  solution  de  continuité  d’un  oi'dre  quelconque. 
Mais  rien  n’autorise  à généraliser  cette  remarque  en  l’éten- 
dant aux  fonctions  empiriques , ni  même  aux  fonctions 
transcendantes  , comme  M.  Cauchy  l’a  montré  sur  un 
exemple  bien  simple. 

Prenons  en  effet 

fz  restant  quelconque.  Nous  avons  vu  [89]  que,  pour  2=0, 

1 

les  dérivées  de  tous  les  ordres  de  la  transcendante  e ? 
s’évanouissent  avec  la  transcendante  dont  elles  dérivent  : 
par  conséquent,  pour  on  aura 

/•,  x = fx,  fi'x=fx,  f^"x  = rx, 

jusqu’à  l’infini , bien  que  les  fonctions  f et  restent  dis- 
tinctes pour  toute  autre  valeur  de  z. 

D’après  cela,  le  développement  de  fji  parla  série  de 
Taylor,  prolongée  à l’infini,  ne  différera  point  du  développe- 
ment de  fh  ; et  si  la  série  de  Taylor  ainsi  prolongée  est  con- 
vergente et  a pour  somme  fh,\e  même  développement, 
quoique  convergent , sera  fautif  quand  on  l’appliquera  à la 
fonction  /",. 

Désignons  en  général  par  (pz  une  fonction  de  z telle  que, 
pour  une  valeur  particulière  z—x,  on  ait 

0 fX  = f'x  = f"x  = 

jusqu’à  l’infini  ; et  soient  R(, , Ru,,  les  restes  de  la  série  de 
Taylor  pour  les  fonctions 

f(x+  h),ft  {x+  h]  = f{x-i-h)  -f-  A), 
il  faudra  évidenunent  qu’on  ait,  quel  que  soit  l’indice  i , 
R,W_  = y (x-l-A), 

ce  qu’il  serait  d’ailleurs  facile  de  retrouver  à posteriori , au 
moyen  de  l’expression  du  reste  en  intégrale  définie. 
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104.  Le  nombre  de  termes  dont  se  compose  la  série  de 
Taylor  n’est  limité  que  dans  un  cas , savoir  : quand  fx  est 
une  fonction  algébrique  entière  ; car  alors  , m désignant  le 
plus  haut  exposant  de  x dans  cette  fonction , la  dérivée  du 
rn*  ordre  est  une  quantité  constante , et  les  dérivées  des 
ordres  supérieurs  s’évanouissent  [60]. 

Si  l’on  pose  fx  = x",  la  série  de  Taylor  donne,  pour  un 
exposant  quelconque  m , le  développement  de  {x-)-/t)",  et 
coïncide  avec  la  formule  de  Newton , qui  se  trouve  ainsi 
démontrée  pour  un  exposant  quelconcpie , comme  nous 
l’avions  annoncé  [66  et  82].  On  a en  même  temps 
mlm  — t) (m  — O/»*  . . , 

“■=  ,.LJ<  l 


lOo.  La  série  de  Taylor,  par  sa  générabté,  avait  déjà 
fixé  depuis  longtemps  l’attention  des  analystes , lorsque 
Lagrange  imagina  de  la  prendre  pour  base  de  la  théorie  des 
fonctions,  et  par  ce  moyen  d’éluder,  à ce  qu’il  croyait,  dans 
le  passage  de  la  discontinuité  à la  continuité  , l’emploi  de 
toute  notion  auxiliaire  debmite,  de  flu.xion  ou  d’infiniment 
petit.  A cet  effet,  L<agrange  admet  qu’une  fonction  quel- 
conque, ou  du  moins  qu’une  fonction  mathématique  quel- 
conque f {x~\-h)  peut  se  développer  en  ime  série  telle  que 


fx  + y,*. A»  -b  P,  x.h?  4-  by  -f-  etc. 

Il  montre  , en  s’appuyant  sur  la  nature  algébrique  de  la 
fonction , que  ces  puissances  ne  peuvent  être  ni  négatives, 
ni  fractionnaires,  tant  que  x et  h restent  indéterminés.  Car 
d’abord , si  la  série  contenait  des  puissances  négatives  de 
h,  en  y faisant  A = 0,  les  termes  affectés  des  puissances 
négatives  deviendraient  infinis,  et,  par  conséquent,  fx 
aurait  une  valeur  infinie,  ce  qui  ne  peut  arriver  que  pour  des 
valeurs  particulières  de  x.  En  second  lieu,  si  la  série  conte- 
nait im  terme  affecté  delà  puissance  fractionnaire^,  d’après 
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les  propriétés  des  radicaux,  ce  terme  aurait  autant  de 
valeurs  distinctes  qu’il  y a d’unités  dans  le  dénominateur  ^ ; 
en  sorte  que , pour  un  même  système  de  valeurs  de  æ et  de 
fx,  f{x-]-h)  aurait plusieiu-s  valeurs  distinctes;  ce  qui  ne 
peut  arriver  que  pour  certaines  valeurs  particulières  de  x et 
de  fx,  par  la  môme  raison  qu’il  est  impossible  que  tous  les 
points  d’une  courbe  soient  des  points  de  rencontre  de  plu- 
sieurs branches  de  la  courbe. 

On  peut  donc  admettre  que  le  développement  de  f (x^h) 
est  donné  d’une  manière  générale  par  la  formule 

f{x  + h)  =/x+A7,x-t-A*5.,  a:-f  (A) 

et,  ceci  posé,  Lagrange  appelle  la  fonction  ç,  x la  dérivée  de 
fx,  en  la  désignant  par  la  notation  f'x,  pom-  mieux  rappeler 
la  liaison  qui  existe  entre  fx  et  <p,  x.  Le  mode  de  dérivation 
ainsi  défini,  il  ne  lui  est  pas  difficile  de  trouver  la  loi  suivant 

laquelle  les  fonctions  <5».  a;,  9,  x, dérivent  de  f'x,  et 

d’écrire  dans  sa  notation  la  formule  de  Taylor 

/•(a?  + A)  = /x  + J /■'  X + X 4-  f'x  + etc. 

Il  suffit  maintenant  de  substituer  successivement  à fx  les 
fonctions  élémentaires  « , log  x,  sin  x,  et  de  trouver,  par 
les  méthodes  algébriques  connues,  les  premiers  termes  des 
développements  des  fonctions  { x 4-  h)",  log  ( a:  -)-  h), 
sin  {x  -)-  h),  suivant  les  puissances  de  h,  pour  en  conclure  les 
premières  dérivées  de  ces  fonctions  élémentaires,  et  par 
suite  leurs  dérivées  des  ordres  supérieurs,  comme  aussi 
les  dérivées  des  fonctions  quelconques,  composées  de  ces 
fonctions  élémentaires. 

C’est  ainsi,  selon  Lagrange,  tpae  la  théorie  des  fonctions 
se  trouve  ramenée  à une  sirajile  application  des  règles  du 
calcul  algébrique  ordinaire.  On  peut  consulter,  pour  le  dé- 
veloppement de  cette  idée  fondamentale,  les  deux  traités 

TI.  12 
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spéciaux  que  ce  grand  géomètre  y a consacrés,  la  Théorie 
des  fonctions  analytiques  et  les  Leçons  sur  le  calcul  des 
fonctions. 

Mais  si  ces  deux  ouvrages,  à cause  du  nom  imposant  de 
leur  auteur,'  ont  été  d’abord  accueillis,  par  toute  une  géné- 
ration de  jeunes  géomètres,  comme  fixant  les  bases  de  l’en- 
seignement, un  examen  attentif  a dû  montrer  qu’il  s’y 
trouve  un  de  ces  paralogismes  métaphysiques  dans  lesquels 
les  plus  grands  maîtres  peuvent  tomber,  lorsque  la  nature  de 
leur  sujet  les  force  à sortir  de  l’analyse  et  de  la  sjTithèse 
scientifiques,  pour  entrer  dans  la  critique  des  idées  qui 
sont  les  matériaux  mêmes  de  la  science. 

En  effet,  le  développement  en  série  n’a  de  sens  que  lors- 
qu’il mène  à une  série  convergente,  ou  mieux  encore  lors- 
qu’il est  démontré  que  le  reste  de  la  série  tend  sans  cesse 
vers  la  limite  zéro  quand  le  nombre  des  termes  croit  indéfi- 
niment. Toute  induction  tirée  d’un  développement  en  série 
non  convergente  manque  de  solidité,  et  peut  conduire, 
comme  des  exemples  le  font  voir,  à des  résultats  fautifs. 
La  méthode  de  Lagrange  n’a  donc  point  l’avantage  d’éli- 
miner la  notion  des  limites  ou  toute  autre  équivalente.  La 
nature  des  choses  et  les  lois  de  l’entendement  exigent  ici 
l’emploi  de  l’une  de  ces  notions  auxiliaires,  dont  le  simple 
développement  par  l’algèbre  du  principe  d’identité  ne  peut 
tenir  la  place. 

D’ailleurs,  les  raisonnements  indiqués  ci-dessus,  et  qui 
servent  à justifier  la  forme  attribuée  à la  série  {h),  outre 
qu’üs  reposent  sur  un  principe  subtil  et  sujet  à controverse, 
suivant  que  l’on  regarderait  l’ambiguïté  des  signes  des  ra- 
dicaux comme  le  résultat  d’une  convention  ou  comme  un 
fait  nécessaire,  ne  peuvent  en  tous  cas  s’appliquer  qu’aux 
fonctions  algébriques  : tandis  que  la  théorie  des  fonctions, 
comme  nous  nous  sommes  attaché  à le  faire  voir,  doit  essen- 
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liellement  comprendre  les  fonctions  continues  quelconques, 
et  former  un  corps  de  doctrine  qui  subsiste  indépendamment 
des  applications  à l’algèbre.  Le  développement  en  série  n’est 
qu’un  artifice  de  calcul,  et  ne  peut  convenablement  servir  à 
étabbr  des  lois  et  des  rapports  dont  l’existence  est  indépen- 
<lante  de  nos  procédés  artificiels. 

f06.  On  dit  que  la  formule  de  Taylor  tombe  en  défaut, 
lorsque  la  valeur  particulière  de  x que  l’on  considère,  rend 
infinie  la  fonction  fx  ou  ses  dérivées  à partir  d’un  ordre 
quelconque.  Alors,  en  effet,  si  la  fonction  f est  algébrique, 
la  fonction  f (x+/i)  est  susceptible  de  se  développer  en  ime 
série  qui  contient  des  puissances  négatives  ou  fractionnaires 
de  h,  mais  qui  n’a  de  sens  qu’ autant  que  l’on  peut  faire 
converger  indéfiniment  vers  zéro  le  reste  de  la  série.  Soit, 
par  exemple, 

f-r. 

(t  — *)-’ 

m désignant  un  nombre  positif,  et  <j>x  une  fonction  qui  prend, 
ainsi  que  toutes  ses  dérivées,  une  valeur  finie  quand  on  y 
fait  X = 1 . La  fonction  f{i-\-h)  pourra  se  développer  en 
série  contenant  des  puissances  négatives  de  h,  car  on 
aura 

. ...  . A-'— ■) A-i— *> 


A<+A)  = 


= A-y{1)t-. 


1 


t.2 


f"  0)  + etc. 


Si  la  fonction  algébrique  f ne  devient  pas  infinie,  mais 
que  ses  dérivées  le  deviennent  à partir  d’un  ordre  quelcon- 
que, il  est  clair  que  son  développement  ne  peut  contenir 
uniquement  des  puissances  entières  et  positives  de  h : car 
alors  ses  dérivées  pourraient  se  développer  aussi  suivant  les 
puissances  entières  et  positives  de  h,  et,  par  conséquent,  ne 
deviendraient  pas  infimes  pour  ft=0  ; tandis  que,  si  le  dé- 
veloppement de  la  fonction  proposée  contient  des  puissances 

P 

fractionnaires  et  positives  de  h,  telles  que  et  si  nt  dési- 
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gne  le  plus  grand  nombre  entier  contenu  dans  la  différen- 
tiation amènera,  dans  le  développement  des  fonctions  dé- 
rivées de  l’ordre  m+l  et  des  ordres  supérieurs,  des  puis- 
sances négatives  de  h. 

Ce  cas  se  présente  toutes  les  fois  que  fx  contient  en 

numérateur  un  radical  de  la  forme  [x — a)  ’ , et  qu’on 
y donne  à x la  valeur  particulière  a.  Soit,  par  exemple, 

fx  — ^x  -}-  -^x.y  X*— (, 

<p  et  ({<  désignant  des  fonctions  algébriques  entières,  qui  ne 
s’évanouissent  pas  pour  x=l  : toutes  les  dérivées  de  fx  à 
partir  de  la  première,  deviendront  infinies  pour  la  même 
valeur  de  x,  et  la  formule  de  Taylor  tombera  en  défaut. 
Mais  si  l’on  substitue  directement  1 -|-  /t  à x,  il  viendra 

/■(l  + ^)  ? (1  + ^)  + ’r'  (1  2-i-A; 

et  ainsi,  en  développant  par  la  série  de  Taylor,  suivant  les 
puissances  entières  de  h,  les  fonctions 

?(1  -H/.),  K<  +/«), 

on  obtiendra  h),  exprimée  par  une  série  qui  renferme 
des  puissances  fractionnaires  de  h. 

Quand  la  première  dérivée  de  fx  qui  devient  infinie  pour 
la  valeiu  particubère  x==a,  est  la  dérivée  de  Tordre 
on  peut  employer  la  série  de  Taylor  en  l’arrêtant  au  terme 
affecté  de  h‘,  et  en  évaluant  le  reste  R,  par  la  formule  (c) 
qui  subsiste  toujours,  pui.sque  f ('+’)  n’éprouve  point  en- 
core de  solution  de  continuité  du  jiremior  ordre  ; ou  en 
s’assurant,  par  la  considération  des  limites  de  ce  resté, 
qu’il  est  d’un  ordre  de  grandeur  tel  qu’on  puisse  le  né- 
gliger. 

107.  Lagrange  emploie  un  raisonnement  semblable  à ce- 
lui qui  a été  indiqué  ci-dessus  [lOo]  pour  montrer  à priori 
que  la  fonction  f[x-\-ii)  doit  renfermer  dans  son  dévelop- 
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pement  des  puis.sances  fractionnaires  de  h,  quand  des  va- 
leurs particulières  de  x fout  évanouir  les  radicaux  qui  en- 

F 

trentdans/Æ.  En  effet,  le  radical  (x — a)’ donne  à la  fonction 
autant  de  valeurs  distinctes,  réelles  ou  imaginaires,  qu’il  y 
a d’unités  dans  le  nombre  entier  q.  Comme  ce  même  radi- 
cal se  reproduit  dans  les  coefficients  différentiels  de  fx  tant 
que  X reste  indéterminé,  ces  coefficients  prennent  eux-mé- 
mes  un  nombre  q de  valeurs  différentes.  Ainsi  il  y a,  à pro- 
prement parler,  autant  de  fonctions /"(x-t- /j)  et  de  dévelop- 
pements distincts,  que  le  radical  dont  il  s’agit  comporte  de 
valeurs.  Mais  si  l’on  donne  à x la  valeur  particulière  a,  le 
radical  dispamit  de  tous  les  coefficients  de  la  série  de 
Taylor 

etc.; 

tandis  qu’il  subsiste  dans  la  fonction  /'  (a  -f-  h) , oîi  il  est 

F 

devenu  /i’.  Donc  la  série,  dans  sa  forme  ordinaire,  ne  peut 
plus  alore  représenter  la  fonction , ])uisque  celle-ci  a plu- 
sieurs valeurs , tandis  que  la  série  n’eu  aurait  qu’une: 
donc  il  faut  que  le  développement  de  f h)  contienne  des 

F 

termes  affectés  du  radical  fe’ . 

Remarquons  d’ailleurs  qu’un  radical  contenu  dans  fx 
peut  disparaître  de  deux  manières  cüstinctes  pour  des  va- 
leurs particuUères  de  x:  1°  parce  que  la  quantité  sous  le 
signe  radical  devient  nulle  ; 2°  parce  qu’un  facteur  affectant 
le  radical  s’évanouit.  Ce  dernier  cas  ne  doit  point,  d’après 
les  mômes  principes,  faire  exception  à la  fonnule  de  Taylor. 
Soit  en  efl'et 

F 

(x  — a,)“  (x  — a)* 

F 

un  terme  qui  introduit  dans /"x  le  radical  (x — a)’:  ce  terme 
disparaissant  pour  la  valeur  x=a,,  laquelle  fait  évanouir 
le  facteur  (x — a,)*.  Comme  l’exposant  du  binôme  x — a,. 
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supposé  entier  et  positif,  diminue  d’une  unité  à chaque  dif- 
férentiation, il  y aura,  dans  les  dérivées  de  fx  de  l’ordre  m 
et  des  ordres  supérieurs,  des  termes  où  ce  binôme  cessera 

d’affecter  comme  facteur  le  radical  (x — a)  ’ ; d’où  il  suit  que 
le  développement  par  la  série  de  Taylor  de  la  fonction 
f (a,  -f-  h),  prolongé  au  moins  jusqu’au  terme  de  rang  m-f-l 
inclusivement,  conserve  autant  de  valeurs  distinctes  que  le 

radical  (x — a)  ’ en  attribue  à /*  (a,  -f-  ù). 

Il  ne  faut  pas  conclure  de  ce  qui  précède,  avec  quelques 
auteurs,  qu’en  pareils  cas  la  série  de  Taylor  doit  au  moins 
être  prolongée  jusqu’au  terme  inclusivement  où  reparaît  le 

P 

radical  (x — à)  ' : car  ce  radical  subsiste  toujours,  avec  la 
multiplicité  de  ses  valeurs,  dans  l’intégi-ale  définie  qui  ex- 
prime la  valeur  du  reste  R„  quelle  que  soit  la  valeur  de 
l’indice  t;  et  il  faut  toujours  tenir  compte  du  reste  de  la 
série  pour  donner  de  la  rigueur  aux  raisonnements. 

On  voit,  par  exemple,  que,  si  le  facteur  qui  affecte  le  ra- 
dical était  une  fonction  transcendante  de  la  natiue  de  celles 
indiquées  ci-dessus  [102],  qui  deviennent  nulles,  ainsi  que 
toutes  leurs  dérivées,  pour  certaines  valeurs  de  x,  le  raison- 
nement de  Lagrange  ne  serait  plus  applicable  ; et  l’identité 
entre  le  développement  et  la  fonction  développée  ne  pour- 
rait subsister  qu’autanl  qu’on  arrêterait  la  série  d’un  terme 
quelconque,  en  tenant  compte  du  reste. 

1 08.  Lorsque  la  fonction  fz  ou  ses  dérivées,  à partir  d’un 
ordre  quelconque,  éprouvent  une  solution  de  continuité  du 
premier  ordre,  non  plus  pour  la  valeur  initiale  z=x,  maiis 
pour  une  valeur  z=o  comprise  entre  z=x  et  z=x  h,  la 
formule  de  Taylor,  dès  l’instant  qu’on  y fait  ft=ou  > a — x, 
doit  être  inapplicable,  aussi  bien  que  si  la  solution  de  con- 
tinuité se  rapportait  à la  valeur  initiale  : cependant  la  mé- 
taphysique de  Lagrange  ne  s’applique  pas  h ce  cas,  et  l’on 


Digitized  by  Google 


FORMULE  DE  MACLAURIN  ET  SES  APPUCATIONS.  183 

n’est  pas  dans  l’usage  de  le  considérer  comme  un  cas  de  dé- 
faut de  la  formule  de  Taylor.  Mais  du  moment  que  l’on  tient 
compte  du  reste  R„  comme  cela  doit  toujours  se  faire,  le  dé- 
faut se  manifeste  par  l’impossibilité  d’assigner  des  limites 
• au  reste,  ou  de  l’évaluer  en  intégrale  détinie,  quand  la  fonc- 
tion sous  le  signe  f passe  par  l’inûni,  que  ce  soit  à la  limite 
ou  dans  le  cours  de  l’intégration. 

^ 2.  Formule  de  Maclaurm  et  ses  applications. 

109.  Si  l’on  fait  dans  la  formule  (B)  æ=0  , ce  qui 
donne 

/7i  = / (O)  + J .r  (0)  + ^ . r (0)  + ^ -r  (0)  + etc-, 

et  qu’on  écrive  ensuite  x au  lieu  de  h,  il  viendra 

/X  = /•  (0)  -1-  î (0)  + . r (0)  + 7^3  -r  (0)  + etc.;  (C) 

en  sorte  qu’on  aura  résolu  de  la  manière  la  plus  générale  le 
problème  qui  consiste  à transformer  une  fonction  quelcon- 
que en  série  ordonnée  suivant  les  puissances  entières  et  as- 
cendantes de  la  variable.  On  pourrait  trouver  très  simple- 
ment la  loi  de  cette  série  par  la  méthode  connue  des  coefli- 
cients  indéterminés,  sans  passer  par  la  formule  de  Taylor. 
Admettons,  en  effet,  que  la  fonction  fx  soit  susceptible  de 
se  développer  en  série  convergente  procédant  suivant  les 
puissances  entières  et  ascendantes  de  æ,  et  posons 
/a?  A 4-  + Cx*  Dx’  + etc.: 

on  aura,  en  différentiant, 

fxz=n  +2Cx  + 3üx*+etc., 
fx  = 2C  + 2.3Dx  + etc., 

/’"x  = 2.3.D+  etc., 
etc. 

Faisons  dans  toutes  ces  équations,  x=0  : il  viendra 
A = /•  (0),  B = r (0),  C = 5 r (0),  D = ^ r'  (O).  eu. 
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C’est  par  ce  procédé  {dont  on  ferait  pareillement  usage 
pour  établir  la  loi  delà  série  de  Taylor)  que  Maclaurin  a ob- 
tenu la  formule  (C),  qui  porte  encore  son  nom,  quoiqu’on 
ait  revendiqué  dans  ces  dernières  années  la  priorité  de  la 
découverte  en  faveur  du  géomètre  Stirling.  D’ailleurs,  on 
ne  doit  pas  regarder  cette  fonnule  comme  essentiellement 
distincte  de  celle  de  Taylor  : seulement  la  formule  de  Taylor 
a plus  de  généralité,  en  ce  ipi’elle  subsiste  tant  que  x et  h 
conservent  leur  indétermination,  et  ne  tombe  en  défaut, 
d’une  manière  ou  d’une  autre,  que  pom-  des  valeurs  particu- 
lières attribuées  à ces  lettres  ; tandis  que  la  formiüe  de  Ma- 
claurin n’est  applicable  qu’autant  que  la  fonction  fx  n'é- 
prouye  pas  de  solutions  de  continuité,  pour  .r=0. 

La  série  de  Maclaurin  doit,  comme  celle  de  Taylor,  et  par 
la  même  raison,  être  complétée  par  un  reste.  Soit  r,  le  reste 
de  la  série  de  Maclaurin,  arrêtée  au  terme  de  rang  i-j-1 , en 
sorte  qu’on  ait 

fx  = m + ^ r (0)  -H  r (0)  -f  n , 


l’expression  de  r,  en  intégrale  définie  sera  évidemment,  d’a- 
près ce  qui  précède,  donnée  par  l’équation 


la  valeur  de  r,.  tombera  entre 


ÇX'+' 

.(i-H)  1.2. 3. ..(«-H) 

p,  q désignant  la  plus  petite  et  la  plus  grande  valeur  de 
f{i+i)  (x  — 2),  entre  les  limites  z = 0,  z = x,  ou  celles  de 
Z entre  les  mêmes  bmites. 

Si  l’on  désigne  par  0 , 0,  des  nombres  compris  entre  0 et 
1 on  aura  encore  pour  ces  deux  expressions 
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Ces  explications  pouvant  suffire,  nous  allons  passer  à l’ap- 
plication reinarqucible  que  l’on  fait  de  la  formule  de  Maclau- 
rin  au  développement  des  fonctions  logarithmique,  exponen- 
tielle et  circulaires. 

1 1 0.  Si  nous  voulions  développer  la  fonction  log  x suivant 
les  puissances  positives  et  ascendantes  de  x,  nous  trouve- 
rions que  cette  fonction  et  ses  dérivées  des  divers  ordres  de- 
viennent infinies  pour  x = 0,  en  sorte  que  la  série  de  Ma- 
claurin  tombe  en  défaut.  Mais  en  prenant 
/x  = log(t  -ex), 

et  en  supposant  toujoui-s,  pour  plus  de  sbnplicité,  qu’il  s’a- 
git d’un  logarithme  népérien,  nous  trouverons 

1 _ 1 t.2  • 


r(x)=— ,rx=-— 

' M+X)'  ’ 

suivant  que  i est  pair  ou  impair  ; d’où 

x’  . x’  X*  . x" 


(I  -e  x) 


I’ 


etc. 


(0 


log(l+x)=*--  + j--+- 

série  convergente,  tant  que  x est  compris  entre — 1 et-}-  1 . 
A la  limite  supérieure  x—  1 , la  série  est  encore  convergente; 
car  on  a 

U) 


. ' t t t 1 

losî  = l-5  + 5-j+g-etc.. 


et  l’on  sait  que  toute  série  dont  les  termes,  alternativement 
positifs  et  négatifs,  vont  en  diminuant,  est  nécessairement 
convergente  [26]. 

Si  l’on  fait  x = — 1 , il  vient 

logO  = -|t  -pi  + + i + etc.|. 

On  sait  que  zéro  a pour  logarithme  l’infini  négatif:  donc  la 


série 


1 I t t 

‘ +i  + 3 + i+5  + '"- 
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est  divergente,  ce  qui  se  démontre  d’ailleurs  directement. 
On  a 

'1  + x\ 


= îjx 


log  (1  +ap)— log  (1— a) 
(*) 


X*  X X 

+ ¥ + ^ + 7+^*^- 


si  l’on  fait  ensuite 

; = 1 -H-,  doùx= , 

<■ — X n 2n-|-v 

il  viendra  : 

log  ^1  + = log  = log  («  + »)  — log  V 

= * + e(^) 

Cette  dernière  série  est  toujours  très  rapidement  conver- 
gente pour  des  valeurs  entières  des  nombres  n et  v,  et  elle 
fait  connaître  le  logarithme  du  nombre  n-|-w  quand  celui  de 
n est  connu.  On  ne  Ccdculera,  bien  entendu,  par  le  moyen  de 
cette  série  que  les  logarithmes  des  nombres  premiers  ; les 
autres  s’obtiendront  par  de  simples  additions  ; et  pour  cela 
on  aura  soin  de  calculer  les  logarithmes  des  nombres  premiers 
avec  un  plus  grand  nombre  de  décimédes  qu’on  n’en  veut 
conserver  dans  la  table. 

Supposons  n=l , v=l  : connue  le  logarithme  de  l’unité 
est  zéro,  on  aura 

log  2 = 2 H — ^ 1 — - — H — ^ + etc.V 

® \3  ^3.3*  ^ 5.3»  ^ 7.3’  ^ J’ 


série  bien  plus  rapidement  convergente  que  la  série  (j),  et 
dont  il  suffit  de  calculer  un  petit  nombre  de  termes  pour 
trouver. 

log  2 = 0,693  U7 18 

Par  conséquent 

log  * = t, 38629436 

En  faisant  dans  la  série  (/)  «=4,  v=i , il  vient 
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log5  = log»  + + jl.  + ^ + etc.), 

d’où 


log  5 = 1,60943791 

troisième  terme  de  la  série  n’influe  déjà  plus  cpie  sur 
le  chiffre  de  l’ordre  des  millionièmes,  et  le  cinquième  serait 
tout  à fait  insensible  dans  le  calcul  des  tables  ordinaires. 

I.A  somme  des  logarithmes  de  2 et  de  5 donne  le  logarithme 
népérien  de  10,  égal  à 2,30258509  

En  divisant  par  ce  nombre  l’unité  qui  est  le  logarithme 
vulgaire  de  10,  on  a [64]  le  logarithme  vulgaire  de  e,  ou  le 
module  des  logarithmes  de  Briggs,  égal  à 0,4342944819... 

Avec  ce  module  on  forme  les  logarithmes  vulgaires  de 
tous  les  nombres  premiers  dont  on  a préalablement  calculé 
les  logarithmes  népériens. 

L’analyse  fournit  des  méthodes  encore  plus  expéditives 
pour  calculer  les  logarithmes  ; mais  toutes  ces  méthodes,  y 
compris  celle  dont  nous  venons  de  donner  une  idée,  n’ont 
été  imaginées  que  lorsqu’on  possédait  depuis  longtemps  des 
tables  calculées  par  des  procédés  bien  plus  laborieux. 

111.  Toutes  les  dérivées  de  la  fonction  e*  étant  identiques 
avec  la  fonction  primitive,  se  réduisent  comme  elle  à l’unité 
pour  x=0.  En  conséquence  la  formule  de  Maclaurin 
donne 


X X*  a?’ 


+ 


t.2.3.4  t.2.3.4.5 


+ etc.,  (m) 


série  qui  finit  toujours  par  converger,  quelle  que  soit  la  va- 
leur attribuée  àx.  Eln  effet  [26],  si  l’on  désigne  par  i/.letemie 
de  cette  série  qui  en  a i avant  lui,  il  viendra 

ÿi+i X 

« + 1 ’ 

rapport  qui  converge  indéfiniment  vers  la  limite  zéro,  quel 
que  soit  x quand  i prend  des  valeurs  de  plus  en  plus 
grandes. 
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En  faisant  x=\ , nous  retrouverons  l’expression  du  nom- 
bre c en  série,  telle  qu’on  l’a  déduite  de  la  formule  du  bi- 
nôme [61]. 

D’après  les  formules  [d]  dun°  67  on  trouve  aussi 


sin  X = J 
1 

cos  X = 1 


X* 

t.2.3 


+ 


x‘ 

1.2. 3. 4. 5 


x’ 

1 .2.3. 4. 5. 6. 7 


+ etc.,  {m^) 


X*  X*  X* 

ÏTi  1.2. 3. 4 ~ 1.2. 3. 4. 5. 6 


(w.) 


Ces  séries  très  remarquables  données  par  Newton  jouissent, 
comme  la  série  [m)  de  la  propriété  d’étre  toujours  finalement 
convergentes,  quel  que  soit  x,  en  sorte  qu’ elles  s’étendent 
aux  arcs  qui  surpassent  la  circonférence  ou  un  nombre  quel- 
conque de  circonférences.  On  pourrait  s’en  servir  pour  cal- 
culer des  tables  de  sinus  et  de  cosinus  naturels,  dont  on  cal- 
culerait ensuite  les  logarithmes  au  moyen  de  la  série  (t)  ; 
mais  c’est  par  des  méthodes  plus  élémentaires  qu’ont  été  ef- 
fectivement construites  les  tables  trigonométriques  pour  les 
besoins  de  l’astronomie,  bien  avant  le  siècle  de  Newton. 

Les  séries  (m),  (/»,),  (m,),  étant  convergentes  pour  tou- 
tes les  valeurs  de  x,  rien  n’empêcherait  de  partir  de  ces  sé- 
ries et  de  poser  c priori 


7»  7»*  /«• 

,.  = ,+j+_  + j^^  + e.C 


fx  = - _ 

1 


1.2.3  1 .2. 3. 4. 5 


fx  = 1 h etc.: 

1.2  ^ 1.2.3  4^  ’ 


puis,  de  déterminer  les  propriétés  des  fonctions  f,  f,  d’a- 
près les  propriétés  des  séries  convergentes  dont  elles  sont 
les  sommes,  on  trouverait  ainsi 


■H0)=1,f(0)  = 0,A0)=t;  I 

^x,  P X z=  fx,  Px  = — fx  ; ! ° 

et  de  ce  .système  d’équations  on  pourrait,  comme  on  l’a  in- 
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diqué  au  chapitre  II,  déduire  toutes  les  propriétés  des  fonc- 
tions f,  f.  Les  équations  (h)  donneraient  même  directe- 
ment ces  propriétés,  sans  qu’on  eût  besoin  de  passer  par 
l’intermédiaire  des  équations  (o).  Ainsi  l’on  trouverait,  par 
La  forme  môme  des  séries, 

^ (x  = /x  + fx.  \/'^, 
yj,  (— X\/^)  = /x—  fx.j/I^n, 

(fx)*+(/x)*  = 1, 
f (x  + y)  = fx./y  + fy  fx,  etc. 

Mais  quoique  cette  marche  soit  logiquement  rigoureuse,  elle 
ne  nous  semble  pas  convenable  dans  une  exposition  didacti- 
que oû  l’on  doit  surtout  rechercher  l’enchaînement  ration- 
nel des  théories.  En  général,  les  fonctions  sont  caractérisées 
dans  l’ensemble  de  leur  cours,  par  la  loi  de  leurs  accrois- 
sements différentiels  ; et  ce  n’est  cjue  sous  de  certaines  con- 
ditions qu’elles  peuvent  être  exprimées  (aussi  dans  toute 
l’étendue  de  leur  cours),  par  des  séries  convergentes  pour 
toutes  les  valeurs  de  la  variable  (t). 

112.  Dans  les  applications  qui  font  l’objet  des  deux  nu- 
méros précédents,  nous  n’avons  fait  que  constater  la  conver- 
gence de  la  série  de  Maclaurin.  A la  rigueur,  on  est  tenu  de 
prouver  directement  que  ces  développements  convergents 
ont  pour  sommes  les  fonctions  développées,  ou  que  le  reste 
r,  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur  donnée,  pour  des  va- 
leurs convenables  de  i.  Or,  le  reste  r„  dans  les  développe- 
ments (i),  (în),  (m,),  (m,),  est  exprimé  par 
x‘+'  x*+‘ 

■^(j  + 1)(1-|-0x)‘+‘’  t.2.3...|ti-l)'  ’ 


(i)  M.  Cauchy  a cherché  les  conditions  de  la  convergence  du  développe- 
ment d’une  fonction  suivant  les  puissances  entières  et  positives  de  la  variable 
indépendante.  Celte  question  importante,  qui  a beaucoup  occupé  les  mathé- 
maticiens, a été  reprise  dans  ces  derniers  temps  par  MM.  Briot  et  Bouquet,  et 
traitée  d’une  manière  complète  (Journal  de  V Ecole  polytechnique,  36*  cahier). 
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, ( sin  , 

■ 1 cos 

Les  deux  dernières  expressions  donnent  pour  la  valeur  nu- 
mérique du  rapport  ^ , une  fraction  qui  peut  tomber  au- 

dessous  de  toute  grandeur  donnée , quel  que  soit  x pourvu 
qu’on  prenne  pour  i un  nombre  suffisamment  grand.  La 
même  condition  est  satisfaite,  à l’égard  de  la  première  ex- 
pression de  r„  dès  qu’on  prend  poiu*  x un  nombre  positif. 
113.  On  tire  de  la  formule  (Z)  du  n“  73 


1 , /t  + V/— t*tangx\ 

^ \1 —v/^l -tanga?/’ 

et  en  développant  le  logarithme  par  la  formule  (Zr), 

X = tang  x — i tang’  a?  + i tang*  x — \ tang’  x + etc  . . (p) 


Cette  dernière  série  a été  donnée  par  Leibnitz.  La  conver- 
gence ne  subsiste,  et  par  conséquent  la  série  n’est  applicable 
que  pour  les  valeurs  de  tang  a;  comprises  entre — 1 et-|-l , ou 
pour  les  valeurs  de  x comprises  entre  — { tt  et-j-  * quoi- 
que la  fonction  tang  x reste  continue  entre  les  limites 
X = — l7retx=jïr. 

A la  limite  a;  = jtt,  la  série  (p)  est  encore  convergente,  et 
il  vient 


4 


. 1 11. 

= '-5  + i-5+'“> 


mais  la  convergence  est  trop  lente  pour  que  cette  série  puisse 
servir  à calculer  commodément  la  valeur  du  nombre  trans- 
cendant r..  Si  l’on  prend  pourx  l’arc  de  30°  dont  la  tangente 


est  ^ , la  formule  donnera 


« 1 Z'.  1 . 1 1 \ 

6“v^3  V ~3T3  5.3*  ■ 


C’est  par  cette  dernière  série  que  Lagny  a calculé  le  nom- 
bre TT  avec  1 27  décimales.  On  connaît  d’ailleurs  d'autres  dé- 
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veloppements  propres  à donner  beaucoup  plus  rapidementen- 
core  la  valeur  de  jt. 

Ou  tire  de  la  formule  (t)  : 


log  X = log  (J^i)  = log  ( 1 + x)  — log  ^1  + 

= * - ï-  î (*■  - ?) + “î 


A la  vérité,  cette  nouvelle  série,  est  divergente  pour  tou- 
tes les  valeurs  réelles  de  x ; mais,  si  nous  donnons  à x la  va- 
leur imaginaire  on  aura 


\ BliP'-l  — 

logx=zv/— l,rr“ -=^  — ^ =:  2 . sin  m:  ; 

et  par  suite  la  formule  précédente  deviendra,  après  qu’on 
aura  divisé  par  2 l/^, 

< * . 'I  • 1 , 

- Z = sm  s sin  2z  + - sin  3z sm  4z  + etc.  ; 

2 2 3 4 ’ 


Cette  nouvelle  série  est  évidemment  convergente,  quel  que 
soit  2 ; mais  elle  n'a  pour  somme  ^ z que  quand  la  valeur  de 
2 est  comprise  entre  les  limites  — ? 

Le  lieu  géométrique  de  l’équation 

4 1 4 

y = sin  X — - sin  2x  + - sin  3x  — - sin  4a>  -f  etc . . {q) 

X 4 

serait  im  système  de  portions  de  droites  parallèles 

M,N„  MN,  M'N',  M"N", (fig.  33) 

ayant  respectivement  pour  équation  en  termes  finis  [37]  : 

4 4 4 4 

....y  =-(x+  ^),y  X,  y = -(x  — ■r),y  = -{x  — 2ir).... 

Les  points  N,  M',  ont  pour  abscisse  commune  O P=rjr;  mais 
l’équation  (g),  cpiand  on  y faitx=rr,  ne  donne  pour  la  valeur 
de  y,  ni  l’ordonnée  P N,  ni  l’ordonnée  P M',  égale  et  de  si- 
gne contraire.  On  tire  de  cette  équation  y — 0,  c’est-à-dire 


Digitized  by  Google 


LIVRE  II.  — CHAPITRE  IV. 


192 

une  valeur  de  y t^gale  à.  la  deini-ôoimne  des  ordonnées  P N, 
P M'.  La  même  chose  arrive  quand  on  prend  pour  x un  mul- 
tiple positif  ou  négatif  de  n [38].  Nous  reviendrons  dans  la 
suite  sur  cette  particularité  essentielle  du  développement  des 
fonctions  discontinues  ; et  nous  retrouverons  l’équation  (q) 
comme  un  cas  particulier  de  formules  beaucoup  plus  géné- 
rales. 

114.  Le  développement  d’une  fonction  en  série  procédant 
suivant  les  puissances  de  la  variable,  conduit  au  développe- 
ment des  fonctions  en  séries  d’exponentielles  : car.  soit  fx\a. 
fonction  proposée  : si  l’on  fait 

ar  = log  Z,  ou  2 = e* , 

elle  denendra  f (log  z)-=F2,  et  pourra,  en  général,  se  déve- 
lopper suivant  les  puissances  de  z.  Soit  A z“  un  terme  du 
développement  ; quand  on  y mettra  pour  z sa  valeur,  ce 
terme  prendra  la  forme  A e“  ; et  ainsi  la  fonction  f se  trou- 
vera développée  en  série  d’exponentielles. 
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DIFFÉRENTIATION 

DES  FONCTlOiVS  EXPLICITES  DE  PLUSIEURS  VARIABLES 
ET  DES  FONCTIONS  IMPLICITES. 


CHAPITRE  PREMIER. 

DES  FONCTIONS  EXPLICITES  DE  PLUSIEURS  VARUBLES  INDÉPEN- 
DANTES, ET  DE  LEUR  DIFFÉRENTIATION.  — NOTIONS  SUR  LE.S 
SOLUTIONS  DE  CONTINUITÉ  DES  FONCTIONS  DE  lŒüX  ET  DE  TROU 
VARIABLES. 

115.  Nous  n’avons  considéré  jusqu’ici  que  des  fonctions 
d’une  seule  variable,  c’est-à-dire,  des  grandeurs  dont  la  va- 
leur est  déterminée  par  cela  seul  qu’on  assigne  la  valeur 
d’une  autre  grandeur  variable  dont  elles  dépendent;  mais 
plus  généralement  la  valeur  d’une  quantité  dépend  des 
valeurs  que  prennent  plusieurs  autres  quantités  susceptibles 
de  varier,  chacune  séparément  et  indépendaunment  des  au- 
tres : ce  qu’on  exprime  en  disant  que  la  première  quantité 
€st  une  fonction  de  plusieurs  variables  indépendantes. 

Ainsi  l’intensité  de  la  pesanteur  terrestre  varie  avec  la  hau- 
teur du  corps  pesant  au-dessus  du  niveau  des  mers,  et  elle 
varie  aussi  avec  la  latitude.  Ces  variables  sont  indépendantes; 
car  on  peut  concevoir  que  la  hauteur  change  sans  que  la  lati- 
tude varie,  et  réciproquement.  Si  la  figure  de  la  terre  s’écartait 

T.  I.  <3 
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sensiblementdecelle'd’un  sphéroïdede  révolution,  l’intensité 
de  la  pesanteur  varierait  encore  avec  la  longitude,  et  de- 
viendrait une  fonction  de  trois  variables  indépendantes. 

Quand  un  corps  solide  et  homogène,  primitivement 
échauffé  d’une  manière  uniforme,  se  refroidit,  la  tempéra- 
ture en  chaque  point  de  la  masse  varie  avec  le  temps;  elle 
varie  aussi,  au  même  instant,  d’un  point  à un  autre  ; car  les 
molécules  voisines  de  la  surface  par  où  la  chaleur  se  dissipe, 
doivent  arriver  à une  température  rapprochée  de  celle  du  mi- 
lieu ambiant,  plus  tôtque  les  molécules  placées  dans  la  partie 
centrale  du  corps.  La  température  en  chaque  point  de  la 
masse  est  donc  une  fonction  de  quatre  variables  indépendan- 
tes, savoir,  du  temps  écoulé  depuis  l’origine  du  refroidisse- 
sement,  et  des  trois  coordonnées  qui  fixent  la  position  du 
point  dans  l’intérieur  du  corps. 

On  pourrait  multiplier  indéfiniment  ces  exemples,  et  il 
est  facile  de  reconnaître  que,  dans  la  plupart  des  phénomè- 
nes naturels,  chaque  quantité  mesurable  dépend  de  beau- 
coup d’autres  quantités  susceptibles  de  varier  séparément. 
Mais,  afin  de  simplifier  les  questions  et  de  les  rendre  acces- 
sibles au  calcul,  on  considère  les  cas  où  ces  quantités  reçoi- 
vent des  valeurs  fixes,  ou  sensiblement  fixes,  à l’exception 
d’une,  de  deux,  de  trois  d’entre  elles  ; et  alors  les  quantités 
. dépendantes  deviennent  fonctions  d’une,  de  deux,  de  trois 
variables. 

Pour  exprimer  qu’une  quantité  uest  fonction  de  plusieurs 
variables  x,  y,z, on  emploie  la  notation 

U — f (x,  y,  2,  . . . . 

et  si  l’on  voulait  indiquer  qu’il  entre  en  outre  des  constantes 

ou  des  paramètres  a,  b,  c, dans  la  détermina- 

nation  de  la  fonction,  on  écrirait 

« = /■  (®.  y,  b,  c, 
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Par  rapport  à cliacune  des  variables  dont  elle  dépend,  une 
fonction  peut  être  mathématique  ou  empirique,  algébrique 
ou  transcendante,  rationnelle  ou  irrationelle , entière  ou 
fractionnaire,  linéaire  ou  non  linéaire,  etc.  ; il  n’y  a rien  à 
ajouter  aux  explications  que  nous  avons  données  sur  ces 
diverses  classes  de  fonctions,  en  traitant  des  fonctions  d’une 
seule  variable. 

Quand  la  fonction  « est  définie  mathématiquement  par 
une  équation 

F (m,  X,  y,  s,...  .)  = 0, 

non  résolue  par  rapport  à w,  la  fonction  est  implicite  : elle 
devient  explicite  après  qu’on  a résolu  l’équation  par  rap- 
port à tt. 

116.  Une  fonction  de  plusieurs  variables,  qui  n’a  pas,  ou 
à laquelle  on  ne  connaît  pas  d’expression  mathématique,  est 
censée  connue,  pour  les  Vcileiirs  des  variables  indépendantes 
comprises  entre  des  limites  assignées,  au  moyen  .de  tables 
qui  donnent  les  valeurs  de  la  fonction,  correspondant  à au- 
tant de  systèmes  de  valeurs  très  rapprochées,  assignées  aux 
variables  indépendantes.  Mais  la  construction  de  ces  tables 
n’est  réellement  praticïible  que  pour  les  fonctions  de  deux 
variables  seidement.  Soient 

.Xm— I,  Xm  * 

î/t>  y-»» 

deux  séries  de  valeurs  de  x et  de  y,  suffisamment  rappro- 
chées, et  désignons  par  ^ la  valeur  de  la  fonction  u qui 
correspond  au  système  (æ,,  y»)  : les  valeurs  de  m,  correspon- 
dant à toutes  les  combinaisons  qu’on  peut  former  entre  les 
valeurs  de*  et  celles  de  y,  comprises  dans  les  deux  séries 
ci-dessus,  pourront,  pour  la  commodité  des  recherches,  être 
disposées  en  tableau  comme  il  suit  : 
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Xx 

X, 

1 

X, 

y. 

«».i 

«3.1 

«—Il 

«-.1 

y» 

«M 

«1.) 

«l.t 



«•-1.1 

«•.1 

y» 

«1,1 

«1.3 

j 

«— 1.3 

«-.1 

1 

1 

y.-i 

“1,— 1 

«».._1 

«3.—1  ! 

1 

«— 1..-1 

«...-I 

y- 

«1.. 

U*’ 

«3..  ' 

«— !.. 

«... 

de  manière  que  la  valeur  u, , se  trouve  dans  la  bande  verticale, 
en  tête  ou  à Centrée  de  laquelle  figure  x„  et  dans  la  bande 
horizontale  à gauche  ou  à Centrée  de  laquelle  figure  y*.  Une 
table  ainsi  construite  se  nomme  une  table  à double  entrée. 
Latable  de Pythagore  est  l’exemple  le  plus  connu  d’une  ta- 
ble à double  entrée.  Une  table  de  logarithmes  est  de  sa  na- 
ture à simple  entrée,  comme  toutes  celles  qui  comprennent 
la  série  des  valeurs  des  fonctions  d’une  seule  variable  ; mais 
par  la  manière  dont  on  a disposé  les  tables  ordinaires  pour 
en  diminuer  le  volume,  on  les  a artificiellement  converties 
en  tables  à double  entrée. 

Une  fonction  de  trois  variables  indépendantes  x,  y,  z 
pourrait  être  donnée  au  moyen  d’une  table  c triple  entrée, 
dont  on  se  fera  une  idée  en  imaginant  l’espace  partagé  en 
cases  cubiques  par  trois  systèmes  de  plans  parallèles  dont 
chacun  coupe  à angles  droits  ceux  des  deux  autres  systèmes; 
et  en  supposant  qu’on  inscrive  dans  chaque  case  une  valeur 
de  la  fonction  u,  de  manière  que  la  valeur  u,^  , se  trouve  au- 
dessus  de  la  case  u* , du  précédent  tableau,  supposé  hori- 
zontal, et  dans  l’assise  horizontale  pour  laquelle  la  variable 
Z a la  valeur  2,.  S’il  y avait  plus  de  trois  variables  indépen- 
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daates,  on  ne  pourrait  plus  imaginer  de  disposition  géométri- 
que analogue,  propre  à coordonner  dans  l’espace  toutes  les 
valeurs  particulières  de  la  fonction  qui  en  dépend. 

H7.  La  fonction  f {x,  y,  z, ),  mathématique  ou 

empirique,  doit  en  général  être  continue,  pour  les  raisons 
que  nous  avons  indiquées  en  parlant  des  fonctions  d’une 
seule  variable  ; et  de  cet  attribut  de  continuité  dérivent  des 
conséquences  importantes,  indépendantes  de  la  propriété 
que  les  fonctions  peuvent  avoir,  de  s’exprimer  par  des  for- 
mules mathématiques. 

La  continuité  dont  jouit  la  fonction  n’empêche  pas  qu’elle 
ne  puisse  éprouver  des  solutions  de  continuité,  ou  pour  des 
systèmes  de  valeurs  particulières 

X — Ç,  y — ^ 6tc.  f 

ou  pour  des  systèmes  de  valeurs  qui,  sans  être  individuel- 
lement déterminées,  satisfont  à certaines  conditions  pai’ti- 
culières. 

f{x,  y,  = y,z....)z=0,  etc.; 

mais  avant  de  s’occuper  de  ces  solutions  de  continuité,  il 
convient  d’étendre  aux  fonctions  de  plusieurs  variables  la 
théorie  des  dérivées  ou  des  variations  infiniment  petites. 

1 1 8.  Considérons,  en  premier  lieu,  une  fonction  de  deux 
variables 

z — f{x,y), 

et  supposons  que  X et  y prennent  les  accroissements  A x, 
I A 1/  ; la  variation  correspondante  de  z sera 

« Sz  = f{x-\-àx,  y + ^y)—f{x,y), 

? et  nous  pourrons  la  mettre  sous  la  forme 

® Az  = [/(»  + Ax.y)— /■(x,  y)]  + /'(a!  +Ax,y  + iy) -f[x-\-Kx,y)y 

de  manière  que  la  quantité  isolée  par  des  crochets  soit 
^ la  valeur  qu’aurait  prise  la  variation  Az  si  x seul  avait 

varié. 
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Nous  pourrons  mettre  encore  l’expression  de  A 2 sous  la 
fonne 

/■(x  + Ax,y)  — /■(x,  y) 

A2  — . Ax 

iX  , 

, /■(x  + Ax,y  + Ay)  — /■(x  + Ax,y) 

H r:: 


Admettons  maintenant  que  les  différences  Ax,  A y s'appro- 
chent indéfiniment  de  zéro  ; le  rapport 

/•(x  àx,  y)  — f (X,  y) 

Ax 


aura  pour  limite  /*'  [x,  y)  cette  notation  désignant  la  dérivée 
de  f {x,  y)  par  rapport  à la  variable  x.  Et  si  nous  désignons 
par  f,  {x,  y)  la  dérivée  de  f {x,  y)  que  l’on  obtient  en  traitant 
y comme  la  variable,  le  rapport 

f(x-t^x,y  + Aÿ)  — /~(x+  Ax,  y) 

convergera  vers  la  limite  f,  (x  + Ax,  y)  quand  A y devieii- 
di’a  de  plus  en  plus  petit. 

Enfin  cette  dernière  limite,  dont  la  valeur  varie  avec  Ax, 
convergera  à son  tour  vers  la  limite  /]  {x,  y)  quand  A x con- 
vergera vers  zéro. 

Donc  en  désignant  pjir  dx,  dy,  dz  des  valeurs  infiniment 
petites  de  Ax,  Ay,  Az,  on  aura 

dz  = f {X,  y)  dx  + f,  (X,  y\  dy. 


Mais  d’un  autre  côté,  si  nous  désignons  par  la  différen- 
tielle de  2 dans  l’hypothèse  ou  x varierait  seul,  et  par  d^  la 
différentielle  de  2 dans  l’hypothèse  opposée  où  y serait  seul 
variable,  on  aura,  selon  les  principes  de  la  notation  diffé- 


tielle. 


r {x,  y)  - y)  = 


et,  par  consé(juent, 


rfy’ 


, rf»  2 J d,z 
dz  = ■ dx  *4"  ” y • 

dx  dy' 


(<) 
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dz  désigne  alors  une  différentielle  totale  ; djz,  d^  sont  des 
différentielles  partielles  ; 

dg  Z df  Z 

dx  ’ dy 

sont  des  coefficients  différentiels  partiels,  ou  des  dérivées 
partielles. 

L’usage  a fait  prévaloir  la  dénomination  de  différences 
partielles  sur  celles  de  différentielles  partielles , qui  est 
plus  régulière,  mais  moins  euphonique.  Cet  usage  provient 
de  ce  que  les  géomètres  du  siècle  dernier  substituaient  com- 
munément à l’expression  de  différentielle  celle  de  diffé- 
rence, en  sous-entendant  la  qualification  d’infiniment  pe- 
tite. 

La  formule  (1),  telle  que  nous  venons  de  l’écrire,  n’offri- 
rait aucune  ambiguïté  : mais  en  prati(jue  l’emploi  des  indi- 
ces au  bas  des  Ccu-actéristiques  de  différentiation  occasion- 
nerait des  embarras  et  souvent  des  fautes  d’écriture  ou  d’im- 


pression. On  préféré  écrire  simplement 

et  l’on  ne  craint  point  de  confondre  le  dz  (différentielle  to- 
tale cpiiest  au  premier  membre  de  l’équation,  avec  les  dz  (dif- 
férentielles partielles)  qui  figurent  aux  numérateurs  des 
coefficients  différentiels  dans  le  second  membre. 


Rappelons-nous  en  effet  que  les  différentielles  ne  sont  que 
des  symboles  auxiliaires,  employés  dans  le  cours  des  com- 
binaisons analytiques  pour  parvenir  à des  coefficients  dif- 
férentiels qui  sont  des  fonctions  numériquement  détermi- 
nées, dès  l’instant  que  l’on  assigne  des  valeurs  numériques 
aux  variables  dont  elles  dépendent.  Or,  tant  queles  variables 
X,  y sont  indépendantes,  et  que  les  variations  dx,  dy  ne  se 
trouvent  bées  par  aucun  rapport,  les  rapports  de  la  différen- 
tielle totale  dz  à dx  ou  fi  dy.  savoir  : 
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rf.j  ^ ^ dx  d,t 

dx  dy  ’dx’  dx  'dy  dy  ’ 

«ont  indéterminés.  Les  expressions 

dz  dz 
dx'  dy 

n’auraient  donc  aucune  valeur  déterminée  si,  par  le  dz  qui 
figui  e aux  numérateurs,  on  devait  entendre  une  différen- 
tielle totale  ; et  le  calcul,  appliqué  à des  questions  suscep- 
tibles d’une  solution  déterminée,  ne  doit  pas  les  amener. 

Néanmoins,  pour  plus  de  clarté,  quelques  analystes  écri- 
vent, à l’exemple  d’Euler  et  de  Laplace,  les  coefficients  dif- 
férentiels partiels  entre  parenthèses , de  la  manière  sui- 
vante : 

mais  d’ordinaire  on  regarde  ces  parenthèses  comme  super- 
flues. 

119.  La  formule  (2)  s’étend,  sans  aucune  difficulté,  aux 
fonctions  d’un  nombre  quelconque  de  variables  indépen- 
dantes. Ainsi  l’on  a,  pour  «=/’  (x,  y,  z,  t, ) 

, du  , du  , du  , du  , 

du  =—  dx  + -J-  dy  -i-  -y-  dz  + ~ dt  + etc.  (3) 

dx  dy  dz  dt  ^ ' 

Il  en  résulte  que,  si  Au,  Ax,  Ay,  Az,  Af,  etc.,  désignent 

des  variations  très  petites  du  premier  ordre,  on  a,  aux 

quantités  près  du  second  ordre  et  des  ordres  supérieurs, 

du  du  du  du 

Au=_  + (4) 

dx  dy  dz  dt 

du  moins  tant  que  les  dérivés  partielles 
du  du  du  du 
dx'  dy'  dz'  dt'  ® 

ne  prennent  pas  de  très  grandes  valeurs  qui  rendraient  le« 
firactioni 
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1 t 

dx  dy 


{ 

du  ’ 
dz 


du 

Tt 


comparables  pour  leur  petitesse  à Ax,  At/ , Az,  At,  etc.  [45]. 

Donc,  si  une  fonction  dépend  de  quantités  qui  éprouvent 
des  variations  très  petites,  positives  ou  négatives,  la  varia- 
tion totale  de  la  fonction  est  sensiblement  égale  à la  somme 
algébrique  des  variations  que  cette  fonction  aurait  subies 
dans  sa  valeur,  si  chacune  des  quantités  dont  elle  dépend 
eût  varié  seule. 

Le  principe  de  la  superposition  des  mouvements  très 
petits,  qiiijoue  un  rôle  si  important  dans  l’explication  des 
phénomènes  physiques,  et  sur  lequel  reposent  les  théories 
modernes  du  son  et  de  la  lumière , n’est  lui-même  qu’une 
conséquence  du  principe  que  l’on  vient  d’énoncer,  et  que 
l’on  pourrait  appeler  le  principe  de  la  superposition  des  pe- 
tites variations.  Si  l’on  rapproche  ce  principe  de  celui  de  la 
proportionnalité  des  petites  variations  [5] , on  comprendra 
comment  un  nombre  borné  d’expériences  fournit  les  moyens 
de  calculer  les  variations  d’une  quantité  qui  dépend  de 
plusieurs  autres  suivant  une  loi  empirique  et  inconnue , 
pourvu  que  les  variations  de  ces  dernières  quantités  soient 
renfermées  dans  des  limites  étroites.  Car  il  suffira,  à 1a  ri- 
gueur, d’observer  les  valeurs  de  Au  pour  autant  de  systèmes 
de  valeurs  de  Ax,  Ay,  Az,  At,  etc.,  qu’il  y a de  dérivées 
partielles  à déterminer  numériquement  dans  l’équation  (4); 
et  ensuite  cette  équation  donnera  An  en  fonction  linéaire  de 
Ax,  Ay,  etc.,  pour  des  valeurs  très  petites,  mais  d’ailleurs 
quelconques,  de  ces  variations.  L’art  des  observations  con- 
siste à observer  dans  des  circonstances  qui  permettent  de 
déterminer  ces  coefficients  inconnus  avec  la  plus  grande 
précision  ; et  la  théorie  des  chances  fournit  à ce  sujet  des 
indications  que  nous  n’avons  pa.s  à rappeler  ici. 
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120.  La  dt^inonstration  de  la  formule  (2)  ou  de  la  formule 
(3),  qui  est  une  généralisation  de  la  première,  n’exige 
point  que  les  variables  x,  y,  z,  etc.,  soient  indépendantes. 
Nous  l’avons  supposé  pour  plus  de  généralité  ; mais  rien 
n’empêche  de  considérer  toutes  les  variables  x,  y,  etc.,  ou 
quelques-unes  d’entre  elles,  comme  des  fonctions  d’une  nou- 
velle variable  indépendante  v ; ou  bien  encore  de  supposer 
que  plusieurs  de  ces  variables  {y  et  z par  exemple)  sont  fonc- 
tions de  X.  Alors  u sera  fonction  de  x sous  un  double  rap- 
port : immédiatement,  en  tant  que  x entre  dans  l’expression 
de  U ; médiatement,  en  ce  que  « est  une  fonction  des  gran- 
deurs y et  z,  qui  sont  elles-mêmes  des  fonctions  immédiates 
de  X.  Il  faudra  remplacer  dans  la  fonnule  (3)  les  termes 


et  ainsi  pour  tous  les  cas  semblables. 

On  profite  de  cette  observation  pour  faciliter  la  différen- 
tiation des  fonctions  mathématiques  d’une  seule  variable , 
quand  l’expression  en  est  compliquée.  Si,  par  exemple,  on 
avait  à différentier  la  fonction 


on  pourrait  poser 
d’où 

dy  = 


t 4-  X 

V t-f®  — V t ’ 

V/T+œ  = y,  = *. 

dx  . dx 


2 V/  • V ^ 


, dz 


2\/  1— a 


On  aurait  d’un  autre  coté 


ce  qui  donne 
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du y 


« O 


du 


dy  (y— 2)”  di  (y  — sy 
Si  l’on  substitue  ces  valeui's  dans  la  formule 

(du  dy  . du  di 

dy'^'J  ^Ti"’~' 

on  trouvera 


J du  du  , (du  dy  , du  dx\  , 
* =37,''!'+3r*=(s-S  + 3ï-s)''». 


du 


y\ A dx 

XHy—sy  'iz{y—iyj  ’ 


(y—zY  iziy- 
et  après  qu’on  aura  remplacé  les  variables  auxiliaires  y,  z 
par  leurs  valeurs  en  x, 

dn  = . . dT. 

4 V/  I — 3!  (4 — [/  4 — x) 


121.  Dans  les  applications  du  calcul  aux  phénomènes 
naturels,  lorsqu’une  fonction  u dépend  d’une  certaine  gran- 
deur t,  à la  fois  immédiatement  et  médiatement,  il  est  quel- 
quefois, non-seulement  commode,  mais  indispensable , de 
considérer  séparément  dans  la  variation  de  u la  part  qui 
provient  immédiatement  de  la  variation  de  t,  et  celle  qui 
provient  de  la  variation  d’une  quantité  v qui  elle-même  est 
fonction  de  t.  Pour  fixer  les  idées  par  un  exemple  sur  cette 
double  dépendance,  imaginons  une  particule  matérielle  mue 
dans  l’espace  par  l’action  qu’elle  éprouve  de  la  part  d’un 
corps  électrisé.  L’intensité  de  la  force  motrice  est  une  fonc- 
tion immédiate  du  temps  t,  parce  que  la  charge  du  corps 
électrisé  éprouve  une  déperdition  continuelle , et  une  fonc- 
tion médiate  de  la  même  variable,  en  ce  qu’elle  dépend  des 
coordonnées  du  point  en  mouvement , qui  changént  d’un 
instant  à l’autre.  Les  questions  les  plus  délicates  de  la  théo- 
rie des  mpuvements  des  corps  célestes  tiennent  à des  dis- 
tinctions de  ce  genre  entre  les  diverses  parties  de  la  varia- 
tion d’une  fonction,  que  l’on  doit  considérer  comme  autant 
d’effets  séparés  de  la  variation  d’une  même  variable.  Eln  pa- 
reil cas,  le  coefficient  différentiel  ^ peut  avoir  des  valeurs- 
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différentes  et  toutes  définies , soit  que  l’on  considère  du 
comme  une  différentielle  totale  ou  comme  une  différentielle 
partielle.  11  faut  convenir  alors  de  certaines  notations  propres 
à lever  toute  ambiguïté  ; mais  il  n’y  a pas  de  règles  géné- 
rales à cet  égard. 

122.  La  formule  (3)  sert  à démontrer  une  relatitm  con- 
nue sous  le  nom  de  théorème  des  fonclious  homogènes.  En 
un  sens  puremeftt  algébrique  , on  dit  qu’une  fonction 
est  homogène  si  l’on  a,  quel  que  soit  0, 
f{6x,  9y,  6x,....)z=6’‘  fix,  y,  S,....). 

En  prenant  les  différentielles  des  deux  membres  par  rapport 
à 0,  on  aura  cette  autre  identité 


d.f  (9x,  6y,  62,.^  ^ d.fm,  'ly,  6Z,...) 


dx 

d.f{6x,  0y,02,...) 
dz 


zd9+  etc.  =n4*~‘  d'j.f(x,  y,  z,...). 


Divisons  par  d0  et  faisons  ensuite  0=1  : il  viendra 


^ dfyX.y,z,...)  ^ ^d/\x,y,z,. 


) df[x,y,z,...) 


dx 


dy 


■ +2 


dz 


l-etc.=n/'(x,y,2,...). 


Cette  dernière  formule  est  l’expression  analytique  du  théo- 
rème des  fonctions  homogènes. 

123.  Reprenons  la  fonction  à deux  variables  indépen- 
dantes 

%=if(x,  y). 


Si  nous  désignons  par  A^,  les  variations  partielles  que 
subit  cette  fonction  quand  on  augmente  a:  de  Ax  sans  tou- 
cher h y,  ou  y de  Ay  sans  toucher  à x,  nous  aurons 
A.  2 = /•  (a?  J-  Aar,  y)  — /■  {x,  y). 

Les  variations  que  les  deux  membres  de  cette  équation  su- 
bissent, quand  on  y remplace  y par  y-\-Ay,  doivent  être 
exprimées  par 

A,A.J  = f{x  + i^x,y  + Ay)  — Aar,  y) 

— Al,  y+^y)+  /■(»,  y)- 
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La  symétrie  du  second  membre  de  cette  équation , par 
-rapport  aux  variables  x,  y,  exige  que  l’on  ait 
A,  A,  s=  A.  A,  2, 

<piels  que  soient  les  accroissements  Ax,  Ay.  On  en  déduit, 
en  divisant  par  Ax.Ay, 


A.2 


4. 


iX  _ iÿ 


àX 


et  en  passant  à la  bmite, 


dx_^‘  % 
dy  dx 

Dans  une  formule  telle  que  celle-ci,  on  admet  que  la  nature 
et  rordre  des  différentiations  partielles  sont  indiqués  suffi- 
samment par  la  présence  et  par  l’ordre  de  succession  des  fac- 
teurs dx,  dy  qui  figurent  aux  dénominateurs.  En  consé- 
quence, on  écrit 


ddz 


dydx 

ou  plus  simplement  encore 
d'z 


ddz 
dxdy  ’ 


</*2 


(») 


dydx  dxdy' 

Le  principe  qui  vient  d’ètre  établi  s’applique  à toute  es- 
pèce de  fonctions  continues,  et  doit  toujours  se  vérifier,  nu- 
mériquement ou  algébriquement.  Prenons,  par  exemple, 

X 


on  a 


s = arc  tang 

dz y dz 

dx~ X*  y'’  dy~~ 
d'z  d'z 


X ■+■  y 

a?*  — y’ 


Soit  encore 


il  vient 


dydx' 


dxdy  (»*-i-y*)* 
a?*  y 


2 = 


1 -t-  y*' 
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dz ’i.xy  dz x’ (1 — y*) 

dx  1+y’’  dy  (1-t-y’)’ 

rf’i  rf’x  2x0 -y*) 

dydx  dxdy  (1+y’)‘ 

L’identité  des  deux  membres  de  l’équation  (5)  une  fois 
établie,  il  en  résulte  que,  dans  une  expression  de  la  forme 


dgdjfdf,  • . • . *w. 


on  peut  intervertir  l’ordre  de  deux  indices  consécutifs  quel- 
conques, et,  à l’aide  d’une  ou  de  plusieurs  interversions  sem- 
blables, faire  dans  l’ordre  des  indices  ou  des  différentiations 
successives  toutes  les  permutations  possibles  sans  rien  chan- 
ger au  résultat  final.  Le  raisonnement  est  le  même  que  ce- 
lui qu’on  emploie  dans  les  éléments  d’arithmétique  pour 
prouver  que  l’on  peut,  sans  changer  la  valeur  d’un  produit 
de  plusieurs  facteurs,  intervertir  de  toutes  les  manières  pos- 
sibles l’ordre  des  multiplications  successives , après  qu’on 
a prouvé  préalablement  que  le  produit  des  deux  facteurs  ne 
change  pas,  quel  que  soit  celui  des  deux  facteurs  que  l’on 
considère  comme  multiplicande  ou  comme  multiplicateur. 

124.  Au  moyen  du  théorème  qui  fait  l’objet  du  numéro 
précédent,  on  trouve  sans  difficulté  l’expression  des  diffé- 
rentielles totales  des  divers  ordres,  pour  les  fonctions  de 
plusieurs  variables  indépendantes.  En  différentiant  par  rap- 
j)ort  aux  deux  variables  x,  y les  deux  membres  de  l’équa- 
tion 


dy, 


où  ^^,  désignent  des  fonctions  de  x,  y,  et  où  dx,  dy 

[Xîuvenl  être  traités  comme  des  facteurs  constants,  puisque 
X,  y représentent  des  variables  indépendantes,  on  a 


d'i  = 


Ix 

4x 


dx  -h 


dz 

r J dz 

j dz 
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fd'z,  , d^Z 

{ -J-,  di  -t-j—r 

^dx*  dydx 


. . I ^ J J . , , 

= 3P''*  +*3î3S;*''i'+5fî''!'- 


Le  d^z  du  premier  membre  indique  une  diffj^rentiello  to- 
tale du  second  ordre  : les  expressions 
d'z  rf’;  d'z 
dx‘‘  ’ dxdy  ’ dy* 

désignent  les  trois  coefficients  difl'érenliels  partiels,  ou  les 
trois  dérivées  partielles  du  second  ordre,  qui  sont  en  général 
des  fonctions  déterminées  des  deux  variables  indépendantes 
X,  y ; mais  qui  peuvent  accidentellement  ne  contenir  qu’une 
de  ces  variables,  ou  se  réduire  à des  constantes,  ou  même, 
pour  certaines  valeurs  des  variables  x,  y,  rester  indétermi- 
nées, comme  nous  le  verrons  en  son  lieu. 

En  poursuivant  ce  calcul,  on  trouverait  pour  la  différen- 
tielle totale  de  l’ordre  n,  d’une  fonction  de  deux  variables 
indépendante.s  x,  y, 


, d"i  , rt 
d-  Z = — rfx*  -f  , 
dx’  1 dx 


d"z 


dy 


+ 


n(n  — 1 ) d‘Z 


t .2  dx"My 


- dx'-*dy* 


I d"z 

-+  etc.  + -—  dy' 
dy' 


expression  évidemment  analogue  à la  formule  du  binôme, 
qui  se  démontrerait  par  induction  de  la  même  manière,  et 
qu’on  peut  écrire  sous  la  forme  symbolique 


/I  1 \ " 

d'zz={  — .dx  ‘r-~.dy\  d'Z. 

\dx  dy  ^1 

On  indiquerait  de  même  la  loi  du  développement  de  la  dif- 
férentielle totale  de  l'ordre  n,  d’une  fonction  « des  variables 
indépendantes  x,  y,  z,  t, par  l’équation  symbo- 

lique 

d'n  =r  l—.dx  + — .dy  -{■  ^.dz  + elc.^  d' u. 

\dx  dy  dz  I 
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Nous  avons  déjà  indiqué  [43]  la  raison  de  ces  analogies  en- 
tre le  développement  des  puissances,  et  celui  des  différences 
finies  ou  infiniment  petites. 

On  appelle  équations  aux  différentielles  partielles,  ou 
plus  ordinarement  [118]  équations  aux  différences  partiel- 
les , celles  qui  ont  lieu  entre  des  variables  indépendantes  , 
les  fonctions  qui  en  dépendent,  et  les  dérivées  partielles,  ou 
les  coefficients  différentiels  partiels  de  ces  mêmes  fonctions. 
Par  opposition,  on  nomme  équations  différentielles  ordi- 
naires, ou  simplement  équations  différentielles  celles  dans 
lesquelles  n’entrent  que  des  coefficients  différentiels,  comme 
ceux  dont  il  a été  question  dans  la  théorie  des  fonctions 
d’une  seule  variable.  L’ordre  d’une  équation  aux  différences 
partielles  est  celui  du  coefficient  différentiel  de  l’ordre  le 
plus  élevé,  parmi  ceux  qui  entrent  dans  la  composition  de 
l’équation.  La  forme  la  plus  générale  d’une  équation  aux 
différences  partielles  du  premier  ordre,  entre  les  deux  va- 
riables indépendantes  x,  y et  la  fonction  z,  est 


dz  dz\  _ 
rfx’  dy) 


0 


celle  d’une  équation  aux  diflérences  partielles  du  second  or- 
dre entre  les  mômes  variables  ; 


/ dz  dz  d*  Z d*  Z d*z\  

\^^’^'dx’dy'dx*'dxdy^dy*) 

et  ainsi  de  suite. 

On  entend  par  Calcul  des  différences  partielles  la  branche 
de  la  théorie  des  fonctions  où  l’on  traite  des  rapports  entre 
les  fonctions  de  plusieurs  variables  indépendantes  et  leurs 
coefficients  différentiels  ou  dérivées  partielles , et  généra- 
lement des  équations  aux  différences  partielles  des  divers 
ordres. 

Quand  on  se  borne  à considérer  (comme  cela  a presque 
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toujours  lieu  dans  les  applications  à la  géométrie)  deux  va- 
riables indépendantes  x,  y et  une  fonction  z de  ces  deux 
variables,  on  trouve  commode  de  désigner  par  une  seule 
lettre  chaque  dérivée  partielle  des  trois  premiers  ordres , 
dont  l’emploi  revient  souvent  ; et  dans  ce  but  nous  adopte- 
rons, d’après  Monge,  la  notation  suivante  ; 


dz  dz 


d'z  d*  Z rf’z 

^ dx*  ’ * dxdij  ’ ^ dy*  ’ 

d^z  d^z  rf’z  rf’i 

dx*'  dx*  dy'  dxdy‘‘  dy** 

OU 

dz  = P dx  + q dy, 

d'z  — r dx'  + 2s  dxdy  -t- 1 dy*, 

d*z  = U dx*  + 3m  dx'dy  + 3w  dxdy*  v dy*. 

Suivant  cette  notation,  les  équations  aux  différences  par- 
tielles du'  premier  et  du  second  ordre,  entre  les  trois  va- 
riables X,  y,  Z,  seraient  désignées  d’une  manière  générale 
par 

f {X,  y,  X,  P,  g)  =0,f  (X,  y.  z,  p,  g,  r,  s,  t)  - 0. 

125.  D’après  la  conception  de  Descartes  [1],  dont  l’ex- 
tension à la  géométrie  dans  l’espace  est  censée  connue  de 
nos  lecteurs,  la  fonction  z=f{x,  y),  réputée  continue,  peut 
toujours  représenter  l’ordonnée  d’une  surface  courbe,  rap- 
portée à trois  axes  que,  pour  plus  de  simplicité,  il  convient 
de  prendre  rectangulaires.  Les  valeurs  des  dérivées/?,  q,  r, 
s,  t ont,  avec  la  direction  du  plan  tangent,  et  avec  certains 
caractères  géométriques  de  la  surface,  des  rapports  dont  la 
discussion  viendra  lorsque  nous  traiterons  spécialement  de 
l’application  de  l’analyse  différentielle  à la  géométrie  aux 
trois  dimensions.  Quant  à présent,  nous  cherchons  au  con- 

I.  ti 
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traire  de  quelle  utilité  peuvent  être  les  conceptions  géomé- 
triques pour  l’intelligence  de  la  théorie  des  fonctions. 

Or,  à ce  point  de  vue,  il  faut  reconnaître  que  la  représen- 
tation des  fonctions  de  deux  variables  par  des  ordonnées  de 
surfaces,  est  de  peu  d’utilité  pratique  : car,  s’il  est  facile  de 
tracer  sur  un  plan  une  courbe  dont  on  connaît  un  nombre 
fini  de  points,  suffisamment  rapprochés,  on  manque  de  pro- 
cédés commodes  pour  figurer  dans  l’espace  une  surface  dont 
on  ne  connaît  qu’un  nombre  fini  de  points,  ou  même  une 
surface  dont  on  connaît  la  loi  de  génération  ; et  cette  diffi- 
culté a fait  naître  la  branche  de  la  géométrie  à laquelle  on 
donne  le  nom  de  géométrie  descriptive,  dont  l’objet  est  de 
ramener  les  constructions  qui  devraient  se  faire  dans  l’es- 
pace, à des  opérations  graphiipies  sur  un  plan. 

126.  De  tous  les  procédés  de  la  géométrie  descriptive 
pour  la  détermination  des  surfaces  à l’aide  de  constructions 
planes,  le  plus  général,  et  le  seul  dont  nous  ayons  à nous 
occuper  ici,  à cause  de  sa  liaison  très  directe  avec  la  théorie 
analytique  des  fonctions,  consiste  à couper  la  surface  par 
une  série  de  plans  horizontaux,  et  à projeter  sur  le  plan  ho- 
rizontal xy  les  courbes  d’intersection  que  l’on  appelle  des 
lignes  de  niveau,  les  courbes  projetées  et  leurs  projections 
devant  être  parfaitement  superposables,  à cause  du  parallé- 
lisme des  plans. 

Pour  chaque  ligne  de  niveau  on  aura  z=c,  c désignant 
une  constante  quelconque  : par  conséquent  dz=0,  ou 
pdx+qdy  = 0, 

équation  différentielle  commune  à toutes  les  projections  des 
lignes  de  niveau,  et  d’où  l’on  tire 


ce  qui  fait  connaître,  pour  chaque  point  {x,  y),  la  direction 
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de  la  tangente  à la  projection  d’une  ligne  de  niveau,  pas- 
sant par  ce  point. 

Lorsqu’on  va,  du  point  de  la  surface  dont  les  coordon- 
nées sont  X,  y,  Z,  au  point  infiniment  voisin  qui  a pour 
coordonnées  x 4-  dx,  y dy,  z -j-  dz,  on  s’élève  verticale- 
ment de  la  hauteur  dz , et  l’on  décrit , parallèlement  au 
plan  horizontal,  la  ligne  infiniment  petite  l^dx*  + dy*.  La 
pente  de  la  ligne  décrite  sur  la  même  surface,  ou  la  tangente 
de  l’angle  qu’elle  fait  avec  le  plan  horizontal,  a donc  pour 
mesure 


P + Qy' 
I/ÏTTî; 


(7) 


La  grandeur  de  cette  pente  varie,  en  un  même  point  de 
la  surface,  ou  pour  les  mêmes  valeurs  de  x,  y,  p,  q,  avec 
le  rapport  arbitraire  y'.  Si  l’on  veut  déterminer  la  direction 
de  la  ligne  de  plus  grande  pente,  on  égalera  à zéro  la  dé- 
rivée de  l’expression  précédente,  considérée  comme  fonc- 
tion de  y';  ce  qui  donnera 


ou 

qdx  — pdy  — 0, 

pour  l’équation  différentielle  commune  à toutes  les  projec- 
tions en  xy  des  lignes  de  plus  grande  pente.  D’après  im 
théorème  connu,  la  comparaison  des  équations  (6)  et  (8) 
fait  voir  que  le  système  des  projections  des  lignes  de  niveau 
est  coupé  à angles  droits  par  le  système  des  projections  des 
lignes  de  plus  grande  pente.  Par  conséquent,  si  l’on  donne 
un  certain  nombre  de  courbes  de  l’un  des  systèmes,  suffi- 
samment rapprochées  les  unes  des  autres,  on  pourra  tracer  , 
avec  une  approximation  suffisante  les  courbes  de  l’autre 
système. 

La  substitution  dans  le  second  membre  de  l’équation  (7), 

T.  I.  * 
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(le  la  valeur  de  y'  tirée  de  récpiation  (8),  donne  pour  la  va- 
leur de  la  pente  maximum, 

Vp*  +?’• 

La  méthode  adoptée  maintenant  eu  France  , dans  les 
grands  travaux  topographicjues , pour  exprimer  sur  un  plan 
supposé  horizontal  le  relief  d’un  terrain,  consiste  en  effet  à 
tracer  sur  le  plan  la  série  des  projections  des  lignes  de  ni- 
veau que  l’on  obtient  en  coupant  la  surface  du  terrain  par 
des  plans  horizontaux  équidistants,  et  surabondamment  la 
série  des  projections  des  lignes  de  plus  grande  pente,  tpii 
vieiment  couper  les  courbes  du  premier  système  à angles 
droits. 

127.  Lorsque  chaque  ordonnée  verticale  ne  rencontre  la 
surface  qu’en  un  point,  et  conserve  toujours  une  valeur 
finie,  les  projections  des  lignes  de  niveau  forment  une  série 
de  lignes  dont  aucune  ne  coupe  les  autres,  et  qui  ne  revien- 
nent pas  non  plus  sur  elles-mêmes,  après  que  z a dépassé 
certaines  valeurs.  Ce  cas  mérite  une  attention  partieuhère, 
parce  que  c’est  lui  qui  se  présente  dans  toutes  les  (pies- 
tions  où  la  variable  z désigne  une  grandeur  physique,  fonc- 
tion de  deux  coordonnées  d’un  point  matériel.  Soit,  pour 
fixer  les  idées,  une  plaque  circulaire  dont  le  centre  est  l’ori- 
gine des  coordonnées  x,  y,  et  qui  a été  primitivement 
échauffée  d’une  manière  quelconque  ; on  suppose  l’épais- 
seur assez  jtctile  pour  cpie  la  température  de  toutes  les  molé- 
cules situées  snr  une  normale  aux  deux  faces  de  la  plaque 
soit  sensiblement  la  même  ; alors,  z désignant  en  un  instant 
quelconque  la  température  des  molécules  ou  des  points  ma- 
tériels situés  sur  une  même  normale,  deviendra  une  fonction 
des  coordonnées  x,  y,  du  pied  delà  normale.  Cette  fonction 
pourra  être  positive  ou  négative,  selon  la  place"  assignée  au 
zéro  des  températures , mais  elle  conservera  toujours  une 
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valeur  finie,  et  n’aura  en  général  qu’une  seule  valeur  pour 
chaque  système  de  valeurs  des  coordonnés  x,  y.  La  loi  de 
cette  fonction  sera  rendue  sensible  si  l’on  trace  sur  le  plan 

xy  une  suite  de  lignes  a,  jS,  y {fig.  36)  qui  satisfont  à 

l’équation  différentielle 

pdx  + qdy  = 0, 

ou  le  long  desquelles  la  température  conserve  la  même  va- 
leur, et  si  l’on  affecte  chaque  ligne  d’une  cote  qui  indique 
la  valeur  de  la  température  pour  les  points  situés  sur  cette 
ligne.  On  appelle  lignes  isothermes  ces  ligues  d’égales  tem- 
pératures dont  le  système  est  propre  à définir  et  à représen- 
ter graplu(piement  la  loi  de  la  fonction  2. 

La  variable  2 pourrait  désigner,  non  plus  la  température 
d’une  particule  matérielle,  mais  sa  densité,  sa  dilatation  ou 
sa  contraction,  la  pression  qu’elle  éprouve,  l’intensité  de  la 
lumière  qui  l’éclaire,  celle  des  forces  électriques  ou  magné- 
tiques qui  en  émanent,  etc.  Les  caractères  généraïuv  de  la 
fonction,  les  seuls  dont  nous  ayons  à nous  occuper  dans  cet 
ordre  de  i-echerches,  resteraient  les  mêmes. 

Par  e.vtension,  et  afin  de  ne  pas  innover  dans  les  termes 
sans  une  nécessité  absoluC((‘  ),  nous  continuerons  d’appeler  li- 
gnes de  niveau  celles  le  long  desquelles  la  fonction  2= f(x,y) 
conserve  une  valeur  constante,  bien  que  .la  fonction  2 
soit  censée  représenter  une  grandeur  physique,  et  non  plus 
l’ordonnée  verticale  d’une  surface  dont  le  pomt  (x,  y,  2)  au- 
rait pour  projection  horizontale  le  point  (x,  y).  La  variation 
de  la  fonction  2 est  nulle  quand  on  passe  d’un  point  au  point 


(')  Autrement,  il  paraîtrait  assei  convenable  de  nommer  isoméri- 

ques  celles  (|ui  lient  ensemble  des  particules  matérielles  qui  se  trouvent  dans 
le  même  état  physique,  ou  pour  lesquelles  la  grandeur  physique  que  l’on 
considère,  zzz  f{x,  y),  b la  même  valeur-  Cette  dénomination  est  analogue  h 
celle  de  lignes  isothermes,  qui  a déjh  passé  dans  l’usage. 
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contigu  sur  la  li^e  de  niveau  : elle  est  la  plus  grande  pos- 
sible (pour  un  môme  déplacement  infiniment  petit),  quand 
le  déplacement  s’opère  perpendiculairement  à la  ligne  de 
niveau  [126].  On  peut  doncqualiûer  de  lignes  de  variation 
maximum,  celles  qui  coupent  à angles  droits  les  lignes  de 
niveau,  et  qui  correspondent  aux  projections  des  lignes  de 
plus  grande  pente  dans  la  théorie  des  surfaces. 

1 28.  Les  fonctions  z dont  il  s’agit  dans  le  numéro  pré- 
cédent, et  qui  peuvent  comporter  ou  ne  pas  comporter  d’ex- 
pression matliématique,  ne  sauraient  devenir  infinies,  mais 
elles  sont  susceptibles  d’éprouver  des  solutions  de  continuité 
du  premier  ordre,  consistant  dans  le  passage  brusque  d’une 
finie  à une  autre.  Ceci  résulte,  comme  nous  l’avons  expliqué 
dans  un  cas  analogue  [38],  de  la  règle  môme  en  vertu  de 
laquelle  nous  pouvons  concevoir  cpi’une  grandeur  physique 
2 devient  fonction  des  coordonnés  d’un  point  malhématicpie 
(x,  y).  Admettons,  pour  fixer  les  idées,  que  z désigne  la 
densité  de  la  plaque  M [fig.  36)  le  long  de  la  normale  qui 
a pour  pied  le  point  (x , y) , Afin  d’attacher  un  sens 
physique  à cette  définition,  il  faut  imaginer  une  courbe  for- 
mée, tracée  arbitrairement  à la  surface  de  la  plaque,  et  qui 
comprend  le  point  (x,  y)  dans  l’aire  &>  limitée  par  son  péri- 
mètre ff.  L’aire  w pourra  être  prise  pour  la  base  d’un  cyündre 
droit  dont  la  hauteur  serait  l’épaisseur  de  la  plaque  ; et  le 
rapport  de  la  masse  de  ce  cylindre  à son  volume  sera  un 
certain  nombre  D,  mesurant  la  densité  moyenne  du  cylindre. 
Si  maintenant  on  conçoit  cpie  l’aire  w décroisse  indéfiniment 
sans  cesser  de  contenir  le  point  (x,  y),  la  limite  z vers  la- 
quelle convergera  le  rapport  variable  D,  limite  susceptible 
de  varier  avec  les  coordonnés  x y,  sera  la  fonction  de  x,  y, 
que  l’on  prend  pour  mesure  de  la  densité  de  la  plaque  sur 
la  normale  élevée  au  point  (x,  y).  On  appUquerait  à la  me- 
sure de  la  température  ou  de  toute  autre  gi'andeur  physique 
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ce  que  nous  venons  de  dire  au  sujet  de  la  mesure  de  la  den- 
sité. 

En  général,  la  limite  z ne  changerait  pas,  quelles  que  soient 
la  forme  des  courbes  <r  et  la  position  du  point  (x,  y)  dans 
l'étendue  de  Faire  w limitée  par  ces  courbes.  Elle  ne  change- 
rait pas  non  plus,  en  général,  si  l’on  plaçait  le  point  (x,  y) 
sur  le  périmètre  même  de  Faire  w : car  on  pourrait  substi- 
tuer à ce  point  un  point  infiniment  voisin  (x-f  dx,  y-j-dy), 
compris  dans  l’intérieur,  et  pour  lequel  la  valeur  delà  fonc- 
tion 2 ne  différerait  de  celle  de  la  même  fonction  au  point 
(x,  y)  que  d’une  quantité  infiniment  petite  et  partant  négligea- 
ble. Mais  néanmoins  on  conçoit  que,  pour  certaines  valeurs 
particubèresdex,  1/,  labmitezpeut  changer,  selon  que  Faire 
infiniment  petite  u comprend  tous  les  points  qui  avoisinent 
(x,  y),  dans  toutes  les  directions,  ou  ne  comprend  que  les 
points  renfermés  entre  certaines  lignes  menées  par  le  point 
(x,  y).  Dans  ce  cas,  la  différence  des  valeurs  de  z,  pour  deux 
points  infiniment  voisins,  n’est  plus  infiniment  petite  ; ou, 
en  d’autres  termes,  la  fonction  z éprouve  une  solution  de 
continuité  du  premier  ordre , consistant  dans  le  passage 
brusque  d’une  valeur  finie  à une  autre. 

On  aura  un  e.xemple  des  solutions  de  continuité  de  cette 
nature,  si  l’on  imagine  la  placpie  M {fig.  37),  formée  de 
deux  métaux  différents,  soudés  suivant  la  ligne  np.  La  den- 
sité de  la  plaque  sera  une  fonction  qui  variera  brusquement 
en  passant  parla  ligne  de  soudure,  et  si  Fon  prend  pour  (x,  y) 
un  point  p situé  sur  cette  ligne,  la  fonction  z aura  deux 
valeurs  distinctes,  selon  que  l’on'considérerace  point  comme 
appartenant  à la  portion  A où  à la  portion  B de  la  plaque. 
Soient  z, , z,  ces  deux  valeurs  de  la  fonction  z ; la  limite 
dont  il  était  question  tout  à l’heure  sera  égale  à 

2 ’ 
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quand  le  point  fx  tombera  dans  l’intérieur  de  l’aire  u;  elle 
aura  pour  valeur  z,,  lorsque  le  périmètres  passera  par  le 
point  (X  et  sera  situé  à gauche  de  la  tangente  st  ; enfin  elle 
aura  pour  valeur  z,  lorsque  le  périmètre  passera  encore  par 
le  point  jx,  mais  sera  situé  à droite  de  la  même  tangente. 

Nous  appellerons  ligties  de  rupture  les  lignes  telles  que 
np,  le  long  desquelles  la  fonction  passe  brusquement  d’une 
valeur  finie  à ime  autre. 

Plusieurs  lignes  de  rupture  np,  n'p',  np",  etc.  {fig.  38) 
peuvent  avoir  une  intersection  commune  en  fx.  Par  le  point 
fx  menons  à CCS  lignes  les  tangentes  st,  s't',  s''t",  etc.,  et  dé- 
signons par  etc.,  les  arcs  qui  mesurent  les  an- 

gles 

sus',  s'us",  etc., 

sur  la  circonférence  du  cercle  dont  le  rayon  est  l’unité  : la 
fonction  z aiua  au  point  fx  des  valeurs  distinctes  z,,  z„  z,, 
etc.,  selon  que  l’on  considérera  le  point  fx  comme  apparte- 
nant à l’un  ou  à l’autre  des  espaces  angulaires 

nitn',  n'yn",  n"iip,  elc.  (a) 

La  limite  z,  avec  laquelle  cette  fonction  coïncide  en  général, 
aura  pour  valeur 

a,  Z,  + a,  Z,  + a,  Z,  + etc., 

ïir  ’ 

lorsipie  le  point  fx  tombera  dans  l’intérieur  de  l’aire  &>  ; et 
elle  prendra  les  valeurs  z,,  z,,  z,,  etc.,  lorsque  le  périmè- 
tre ff,  étant  assujetti  à passer  par  le  point  p,  sera  de  plus 
entièrement  compris  dans  l’un  des  espaces  angulaires  («). 

Les  lignes  de  rupture,  quand  elles  existent,  empêchent 
les  lignes  de  niveau  d’être  des  courbes  fermées.  Ainsi , np 
{fig.  39)  étant  une  hgne  de  rupture,  une  ligne  de  niveau 
partie  du  point  p,  à gauche  de  la  ligne  de  rupture,  viendra 
en  général  aboutir  à droite  de  la  même  ligne,  à im  point  v, 
distinct  de  p. 
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Réciproquement,  on  peut  considérer  la  ligne  de  rupture 
comme  une  ligne  qui  joint  les  points  de  rupture  des  lignes 
de  niveau  consécutives,  lorsque  ces  lignes,  et  par  suite  la 
fonction  2,  éprouvent  des  solutions  de  continuité  du  premier 
ordre. 

Les  solutions  de  continuité  du  second  ordre , éprouvées 
par  la  fonction  2,  sont  caractérisées  par  l’existence  de  points 
saillants  dans  les  lignes  de  niveau  : si  l’on  joint  les  points 
saillants  qui  se  correspondent  dans  les  lignes  de  niveau  con- 
sécutives, on  tracera  yne  autre  ligne  que  l’on  peut  nommer 
ligne  de  rupture  du  second  ordre  ; et  ainsi  de  suite. 

129.  Passons  à ce  qui  concerne  les  fonctions  de  trois  va- 
riables indépendantes 

» = f(^,  y,  *). 

quand  on  suppose  que  u désigne  la  valeur,  au  point  (x,  y,  2) 
d’une  certaine  grandem*  physique,  telle  qu’une  force  atr 
tractive  ou  répulsive,  une  densité,  une  pression,  une  tempé- 
rature, etc. 

Si  l’on  pose 

d.f{x,y,z)_^  d.f{x,y,z)_^  d.f{x;y,z) 

dx  “ ’ dy  “ ’ dz  ~ ’ 

on  aura 

du  = Xrfx  + Ydy  -f  Zdz, 

expression  dans  laquelle  chacune  des  lettres  X,  Y,  Z,  dé- 
signe en  général  une  fonction  de  trois  variables  indépendan- 
tes X,  y,  2.  Comme  on  a d’ailleurs  [123] 

rf’u d’u  rf’u  rf*M  d*u 

dxdy  dydx’  dxdz  dzdx' dydz  dzdy’ 
les  fonctions  X,  Y,  Z,  devront  vérifier  les  trois  équations  de 
condition 

^ ^ ^ 

dy  dx' dz  dx'dz  dy' 

En  assignant  à u une  suite  de  valeurs  constantes,  on  aura 
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une  suite  de  surfaces  qui  toutes  satisferont  à l’équation  dif- 
férentielle 

‘ Xrfx+ Yrfy-f-Zrfs  = 0, 


et  qui  ne  devront  point  se  couper;  sans  quoi  la  fonction  se- 
rait susceptible  de  prendre,  pour  le  même  point  matériel, 
plusieurs  valeurs  distinctes.  Quand  la  fonction  « désigne 
une  température,  elles  prennent  le  nom  de  surfaces  isother- 
mes ; en  hydrostatique,  où  la  fonction  u désigne  une  pres- 
sion, on  les  appelle  surfaces  de  niveau  ; et  par  la  raison 
déjà  indiquée  [127],  nous  retiendrons  celte  dernière  expres- 
sion, quelle  que  soit  la  signification  physique  de  la  fonc- 
tion U (1). 

Les  coordonnées  x,  y,  z,  étant  rectangulaires,  la  distance 
du  point  {x,  y,  z)  au  point  infiniment  voisin  {x-j-dx,  y-\-dy, 
z-fdz)  a pour  mesure  \/ dx^-\-dy^-\-dz^  ; et  dans  le  passage 
d’un  point  à l’autre,  la  fonction  u prend  l’accroissement  du  ; 
de  sorte  que  le  rapport  de  l’accroissement  à la  distance  dea 
points  a pour  valeur 

\dx  + Yrfÿ  + Zdz 

l^dx*  + dy*  -j-ds*  ’ 


ou 


X + 


(m) 


en  posant,  pour  abréger, 

(lu 


dz 

dx 


= z 


La  grandeur  de  ce  rapport  varie,  en  un  môme  point  de 
l’espace,  ou  pour  les  mômes  valeurs  des  quantités  X,  Y,  Z, 
avec  les  rapports  arbitraires  y',  z',  qui  déterminent  la  direc- 
tion suivant  laquelle  le  déplacement  a lieu.  Quand  on  appli- 
que à la  quantité  (m),  considérée  comme  fonction  de  y',  2', 


(<)  On  pourrait  nommer  aussi  les  surfaces  dont  il  s'agit,  surfaces  isonti- 
riques.  Voir  la  note  de  la  page  lîO. 
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la  méthode  (jui  sera  indiquée  plus  loin,  pour  la  détermina- 
tion des  maxima  et  minima  des  fonctions  de  plusieurs  va- 
riables, on  trouve  que  la  valeur  maximum  du  rapport  (m) 
est 

l/X*  -h  Y»  + Z% 

et  que  les  lignes  de  variation  maximum  rencontrent  à angles 
droits  les  surfaces  de  niveau. 

* 130.  La  théorie  des  solutions  de  continuité,  pour  les 
fonctions  d’une  ou  de  deux  variables  qui  représentent  des 
grandeurs  physiques  [38  et  128],  s’étend  sans  difficulté  aux 
fonctions  de  trois  variables.  Admettons,  afin  de  fixer  les 
idées,  que  « désigne  la  densité  du  corps  M au  point(a:,  y,  z). 
Pour  préciser  le  sens  de  cette  définition,  il  faut  imaginer 
une  surface  fermée  u,  menée  arbitrairement  dans  l'intérieur 
du  corps,  de  manière  seulement  à entourer  le  point  (x,  y,  z). 
Le  rapport  de  la  masse  du  volume  v,  enveloppé  par  la  sur- 
face, à ce  volume  même,  est  un  certain  nombre  D qui  me- 
sure la  densité  moyenne  de  v.  Si  maintenant  on  conçoit 
que,  par  la  variation  continuelle  de  la  surface  w,  les  dimen- 
sions du  volume  v décroissent  indéfiniment,  sans  que  le 
point  (x,  y,  z)  cesse  de  s’y  trouver  compris,  la  limite  vers 
laquelle  converge  le  rapport  variable  D est  cette  fonction  u 
de  X,  y,  2,  que  l’on  prend  pour  mesure  de  la  densité  du  corps 
au  point  [x,  y.  z).  On  appliquerait  cette  définition,  mutalis 
miUandis,  à la  mesure  de  la  température  ou  de  toute  autre 
gi-andeur  physique. 

D’après  cela,  il  est  aisé  de  concevoir  comment  la  fonction 
U,  continue  en  général,  peut  passer  brusquement  d’une 
valeur  finie  à une  autre,  pour  les  points  situés  sur  de  cer- 
taines surfaces,  que  nous  appellerons  pour  cette  raison  sur- 
faces de  rupture.  Soient  fx  un  point  situé  sur  une  telle  sur- 
face ; A et  B les  deux  portions  de  M séparées  par  la  surface  ; 
U, , U,,  les  valeurs  de  la  limite  u pour  deux  points  infiniment 
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voisins  de  fx,  l’un  en  A,  l’autre  en  B : la  valeur  de  la  limite 
au  point  p sera 

«i  + «« 

2 

Si  le  point  n est  l’intei’section  commune  de  plusieurs  sur- 
faces de  rupture,  on  mènera  les  tangentes  aux  lignes  d’in- 
tersection de  ces  surfaces  au  point  fx;  on  imaginera  une 
sphère  décrite  du  point  fx  comme  centre  avec  le  rayon  1 ; on 
joindra  deux  à deux  par  des  arcs  de  grands  cercles  les  points 
où  les  tangentes  pénètrent  la  surface  sphérique,  et  l’on  di- 
visera ainsi  cette  surface  en  compartiments  dont  les  aires  r, , 
T, , Tj,  etc.,  coirespondront  aux  régions  du  corps  M,  pour 
lesquelles  la  limite  u prend,  dans  le  voisinage  immédiat  du 
point  jx,  les  valeurs  m,,  h,,  etc.  Cela  posé,  la  valeur  de 
cette  fonction  au  point  fx  sera  la  moyenne 

+ «,  T,  + U,  T,  + etc. U,  T,  +»,  T,  + U,  T,  4-  etc. 

T,  + T,  + Tj  -p  etc.  in 

On  peut  considérer  la  surface  de  nipture  comme  le  lieu 
des  lignes  de  rupture  des  surfaces  de  niveau,  loi'sque  ces 
surfaces,  et  par  suite  la  fonction  w,  éprouvent  des  solutions 
de  continuité  du  premier  ordre. 

Les  solutions  de  continuité  du  second  oi'dre , éprouvées 
par  la  fonction  u,  correspondent  à des  arêtes  ou  à des  lignes 
saillantes  sur  les  surfaces  de  niveau  : le  heu  des  arêtes  qui 
se  correspondent  sur  les  surfaces  de  niveau  consécutives,  est 
une  autre  surface  que  l’on  peut  qualifier  de  surface  de  rup- 
ture du  second  ordre,  et  ainsi  de  suite. 
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DIFFÉRliNTIATION  DES  FONCTIONS  IMPLICITES  d’cNE  OU  DE  PLU- 
SIEURS VARIABLES  INDÉPENDANTES.  CHANGEMENT  DE  VA- 

RIABLES. 


^ 1*'.  DifTéreotiation  des  foDctions  implicites. 

131 . Lorsque  la  variable  y est  déterminée  impbeitement 
en  fonction  de  x par  l’équation  non  résolue 

f (X,  y)  = 0,  (a) 

le  premier  membre  de  l’équation  peut  être  regardé  comme 
une  fonction  u des  variables  x,  y,  assujettie  il  rester  con- 
stamment nulle,  en  sorte  que  les  incréments  da:,  rfi/ sont  liés 
par  l’équation 

, (tu  , du  , du  du  du 

du  = — rfy=0,  ou  T ‘.“r. 

dx  dy  ’ dx  dx  dy 

Au  lieu  d’employer  le  signe  auxiliaire  «,  on  peut  écrire 

— — dy=Q, 


dx 

ou  plus  simplement  encore 


fiy 


df  , df, 

— rfx  + ^^dy-0. 

yuand  on  emploie  y'  pour  désigner  le  coefficient  différen- 
tiel ^ , cette  équation  prend  la  forme 


(«') 


d’où 


dx  dy 


En  général,  le  second  membre  do  cette  équation  est  une 
fonction  explicite  des  deux  variables  x,  y,  lorsqu’on  y sub- 
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stitue  la  valeur  de  y eux,  tirée  de  l’équation  (a),  y'  se  trouve 
exprimé  en  fonction  de  la  seule  variable  x.  Si  l’équation  (a) 
est  algébrique,  on  peut  encore  éliminer  y entre  (a)  et  (a')  par 
les  méthodes  ordinaires  ; et  l'équation  résultante,  qui,  en 
général,  n’est  pas  résoluble  algébriquement  par  rapport  à 
y,  détermine  implicitement  y'  en  fonction  de  x. 

A cause  des  liaisons  qui  subsistent  entre  la  variable  in- 
dépendante X et  chacime  des  fonctions  y,  y',  le  premier 
membre  de  (a')  est  une  fonction  de  x qui  doit  rester  nulle, 
quelque  valeur  que  prenne  x.  Donc  la  dérivée  de  ce  premier 
membre,  prise  en  traitant  y,  y'  comme  des  fonctions  de  x, 
est  nulle,  et  l’on  a entre  x,  y,  y,  y",  l’équation 


rfx’  dxdy  ' 


d'f 


(a") 


de  sorte  qu’on  peut  ébminer  deux  quelconques  de  ces  quatre 
variables  entre  (a),  (a'),  (a").  Si  l’on  chasse  par  exemple  y', 
on  aura  entre  x,  y,  y"  l’équation 


dx*  \dy)  dxdy  ' dx  ’ dy  dy'  \dxj  ^\dyj 


y"=o. 


De  môme,  pour  déterminer  y",  on  prendrait  la  dérivée 
par  rapport  à x du  premier  membre  de  (a"),  en  appliquant 
toujours  la  règle  de  la  différentiation  des  fonctions  médiates, 
ce  qui  donnerait 


d*f 
— +3 

J-  s ' ” 


dx 


rf»  f 
dx'dy 


d’ f 


^ dxdy  ^ ^ dy^ 


dy»  ^ 

+ jy"'  = 0- 


Il  n’y  a aucune  difficulté  à continuer  ce  calcul  de  proche 
en  proche,  ni  à construire  immédiatement  la  formule  qui 
donnerait  la  valeur  de  j/'"’. 

132.  Quand  on  a un  nombre  n d’équations  entre  n-|-  1 
variables,  ce  système  ne  laisse  qu’une  seule  variable  indé- 
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pendante  dont  toutes  les  autres  sont  des  fonctions  qui  s’ex- 
primeraient explicitement , si  l’élimination  entre  les  propo- 
sées et  la  résolution  des  équations  résultantes  pouvaient 
s’opérer. 

Désignons,  pour  abréger,  par 

A = o,A  = o,/-,  = o, f.  = 0,  {b) 

les  équations  qui  lient  entre  elles  les  variables  x,  y, 

Z , en  nombre  n-|-l  : on  aura  aussi  les  équations 

dérivées 

à.f,  = ^ dt  dx  -J-  dij  = -f  etc.  = 0. 

ai  ax  a y az 

Maintenant,  si  la  variable  indépendante  est  l,  on  divisera 
toutes  les  équations  (//)  par  dt,  et  l’on  aura  n équations 
linéaires  entre  les  n coefficients  différentiels 

dx  du  dz 

^ 


au  moyen  desquelles  ces  coefiieients  seront  individuellement 
détenninés  en  fonction  de  t,  x,  y,  z,  etc. 

De  même  les  équations 


rfY. 

dt. 


0, 


{b") 


que  l’on  obtiendra  par  la  différentiation  des  équations  {b'), 
en  considérant  x,  y,  z,  etc.,  comme  des  fonctions  de  t,  dé- 
termineront les  dérivées  du  second  ordre 


d*x  rf*v 

ûfî*’  dt*'  dt*’^^^' 
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et  ainsi  de  suite.  Nous  avons  surmonté  d’un  trait  les  quan- 
tités d’  f^,  d*  /■„  etc.,  pour  montrer  qu’elles  indiquent  des 
différentielles  totales , et  non  des  différentielles  partielles 

[118]. 

Afin  de  mieux  fixer  les  idées,  supposons  qu’on  ait  entre 
les  trois  variables  x,y,z,  les  deux  écpiations 
fi  {x,  y,  *)  = 0,  f,  (a?,  y,  z)  = 0, 
et  que  l’on  prenne  x pour  variable  indépendante  : une  pre- 
mière différentiation  donne 


4.  4.  n 


De  là  on  tire 


dx  dy  ^ 


df, 

dz 


= 0. 


(djj^ 

dfi 

Ll\ 

JL 

JL 

dh\ 

\dx 

dz 

dz 

' dx)' 

\ dy 

dz 

dz 

' dy) 

(dfi 

JL 

dh\ 

.JL 

L. 

JL 

\dy' 

’ dx 

dx 

■ dy) 

■ \ dy 

' dz 

dz  ' 

' dy) 

Une  seconde  différentiation  conduit  aux  équations  du  se- 
cond ordre 


d'f.  , „ dy, ,, . « dy. 


-Ll  4-  2 
dx'  dxdy 


y' + 2 


dxdz 


2 


dy. 

dy 

d'h 


+ -t-;  y • r 


tL 

dz' 

d'f. 


dydz 


y'.*' 


-Î-*  -L  2 
dx'  dxdy 


dy  dz 


dxdz 
djj_ 
dy 


dydz 
dz 


et  celles-ci  donneront  les  valeurs  dei/",  z",  en  æ,  y,  z,  après 
qu’on  y aura  substitué  celles  de  tj' ,z\  tirées  ties  équations 
précédentes.  On  pourra  ensuite  opérer  l’ébmination  dey,  z, 
au  moyen  des  deux  proposées,  de  manière  à obtenir  deux 
équations  finales,  l’une  en  x,  y",  l’autre  en  x,  z". 
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On  déterminerait  de  la  même  manière  les  coefficients 
y'",  z'" , et  ainsi  à l’infini. 

133.  Passons  au  cas  où  le  nombre  d’équations  entre  les 
variables  laisse  jdusieurs  de  celles-ci  indépendantes  ; et  poim 
prendre  l’hjqiothèse  la  plus  simple,  admettons  que  l’on  ail 
entre  trois  variables  x,  y,  z,  l’équation  unique 

fix,y,z)  = 0:  (c) 

on  en  déduit  toujours 

K"* + 5 ''»  + **='>•  M 

équation  qui  lie  entre  elles  les  différentielles  totales  des 
variables  x,  y,  z.  Mais,  en  général,  ce  qu’on  se  propose  de 
calculer,  ce  sont  les  dérivées  partielles  de  la  variable  que 
l’on  considère  comme  fonction,  prises  par  rapport  à chacune 
des  variables  indépendantes  [118].  On  les  tirera  de  l’équa- 
tion précédente,  après  fpi'on  aura  fixé  celles  des  variables 
qui  doivent  être  traitées  comme  indépendantes,  .\dmetlnns 
que  ces  variables  soient  x et  y,  et  posons  [124] 
dz  — pdx  + qdij  ; 
l’équation  (c')  deviemb'a 


et  comme  elle  doit  subsister,  (piel  que  soit  le  rapport  arbi- 
traire des  variations  dx,  dy,  elle  se  décompose  dans  les  deux 
suivantes 


dx^  dz 


p = Q, 


df  df 


(d) 


d'oii  l'on  tirera  les  valeurs  de  p,  q,  exprimées  généralement 
on  fonction  de  x,  y,  z.  On  pourra  ensuite  chasser  z au 
moyen  de  l’équation  (c). 

Si  l’on  dilférentie  l’équation  (c'),  en  traitant  xeuj  comme 
des  variables  indépendantes,  et  par  conséquent  dx,  dy 

T.  I.  15 
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comme  des  fadeurs  constants,  il  viendra 

+ * (iS''-"'»  ^ ‘'H +s‘'’^= »•  <'■) 

On  a , pour  la  dilférentielle  totale  d^z,  l’expression  conve- 
nue [124] 

d'z  — rdx*  + %sdxdij  + tdy*  : 

substituons  cette  expression  et  celle  de  la  différentielle  totale 
(h  dans  l’équation  (c"),  nous  aurons 

fdf  d'f  d'f  d*f\ 

Wz  rf;*  dxdz  dx?l 

+ K*  ' + ^ + S- ’ 


d'f  d'f 
dz'  diidz  ' 


Comme  cette  équation  doit  être  satisfaite  indépendamment 
des  facteurs  arbitraires  dx,  dij,  elle  se  décompose  en  trois 
autres  qui  deviennent , après  la  substitution  des  valeurs  de 
p,  q,  tirées  des  équations  (d) , 


. d'f  ^ dj  dj  /djy  d_^ 

\dfj  dxdz  ' dx'dz  • dz' ‘ \dxj  dx'  ' \dzj  ~ ’ 

{£!'  Ü.ILÜ\ 

\dz)  dz\dydz‘dx  dxdz' dy] 

+ ^ (îîWtLÜ  iL-Q 

dxdy'  \dz)  dz'"  dx' dy  ’ 

ojîl  tLiL  + tî  /l/'V+lï  lüX-a 

\dx)  dydz  'dy'dz  dz'  '\dy)  dy'  '[dzl  ' 


On  arrivera  plus  directement  au  même  résultat , si  l’on 
considère  que  les  équations  (d)  ayant  lieu,  quels  que  soient 
X et  y,  on  peut  égaler  à zéro  les  dérivées  des  premiers 
membres,  prises  successivement  par  rapport  à x et  par  rap- 
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port  à y;  en  ne  perdant  pas  de  vue,  d’une  part,  que  les 
dérivées  partielles 

U ü ü 

dx'  dij*  dz 

contiennent  en  général  les  trois  variables  z,  y,  z;  d’autre 
part , que  z,  p,  q sont  des  fonctions  implicites  de  x,  y,  telles 
que  l’on  a 

dz  dz dp dp_dq dq 

dx  dtj  dx  ’ rfÿ  dx  ' dy 


On  obtiendra  ainsi  quatre  équations  dont  deux  seront  iden- 
tiques : en  effet , les  équations  {d)  peuvent  s’écrire 

|Z=  0,5=0, 

dx  dy 


les  traits  supérieurs  indiquant  que  l’on  a différentié  la  fonc- 
tion f par  rapport  à x ou  à y,  en  ayant  égard,  non-seule- 
ment aux  variables  x,  y qui  entrent  explicitement  dans  la 
composition  de  f,  mais  à la  variable  z qui  dépend  implicite- 
ment de  X et  de  y en  vertu  de  l’équation  (c).  Cela  posé,  la 
dérivée  de  la  première  équation  (d)  par  rapport  à y,  et  celle 
de  la  seconde  équation  (d)  par  rapport  à x,  doivent  être 
identiques , l’ime  et  l’autre  pouvant  s’indiquer,  suivant  la 
même  notation,  par 

5="- 

On  déterminerait  de  même  les  dérivées  partielles  des 
ordres  supérieurs  pour  des  fonctions  d’un  nombre  quelcon- 
que de  variables  indépendantes,  liées  par  un  nombre  quel- 
conque d’équations,  sans  d’autre  embarras  que  celui  qui 
naîtrait  de  la  prolixité  des  calciüs. 

* 134.  Nous  avons  plusieurs  fois  invoqué  le  principe, 
qu’une  fonction  algébrique,  explicite  ou  implicite,  qui  s'éva- 
nouit ainsi  que  toutes  ses  dérivées  successives  pour  une 
valeur  particubère  de  la  variable  indépendante , est  identi- 
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quement  nulle.  Ce  principe,  qu’on  a coutume  d’admettre 
tacitement,  pour  toute  espèce  de  fonctions,  exige  d’ètre 
démontré,  d’autant  plus  qu’il  cesse  d’être  vrai  généralement, 
pour  des  fonctions  non  algébriques.  Or,  on  le  démontre  très 
aisément,  dès  qu’on  a établi  la  règle  de  différentiation  des 
fonctions  bnplicites. 

Soit  en  effet  y une  fonction  de  x , déterminée  par  l’équa- 
tion algébrique 

f (x.  ÿ)  = Y.  X-  + Y._,  X-*  +. . . .+  Y,  a?«  + Y,  a?  + Y,  = 0,  (ff) 

les  cocflicients  Y.,  etc.,  désignant  des  polynômes  entiers  en 
y.  On  peut,  sans  restreindre  la  généralité  de  la  démonstra- 
tion , supposer  que  zéro  est  la  valeur  de  x qui  fait  évanouir 
y,  y',  y",  etc.  Or,  pour  que  y s’évanouisse  en  même  temps 
que  X,  il  faut  que  Y„  soit  de  la  forme  T„y,  Y,  désignant  im 
autre  polynôme  en  y.  Substituons  cette  valeur  de  Y„  dans 
l’équaüon  [g)  et  différentions  : il  viendra 

n Y.  a?-'  + (n  — t)  Y._,a?"-*  + ....+  2Y,a?  + Y, 

+ y’  (Y'.  x*+ Y'._i  a;— '+ . . . . + Y',  a;*  + Y',  a;  -i-  r,  -f-  t'j  y)  = 0. 
Pour  x=0,  on  a par  hy]jotbèse  y=0,  et  cette  équation  se 
réduit  à 

Y,  + y'  = 0. 

Mais,  par  hypothèse  aussi,  on  doit  tirer  de  l’équation  précé- 
dente y'=0  : donc  Y,  est  divisible  par  y et  de  la  forme  T, y. 
En  passant  à la  seconde  dérivée  de  l’équation  {g),  on  a 

n(n — 1 Y.  a:*”*  -+-  (n — t)  (n — 2)  Y._i  ar“’  -H. . . .-i-  2 Y, 

+ 2y'  [nY',ar-'+  (n_«)Y'._,  ®-* -f + 2 Y',  a;-t-r,+r',y] 

+ y'*  [Y".  X-  -h  Y"._,  r-‘  + -fY",  a;*  + Y",  a?  + 2 r'o  + r'oy] 

+ y"  [Y'.  x--f  Y'._,  a?-'  + + Y',  a:*  + Y',  x +To  + r'oy]=0. 

Quand  on  fait  à la  fois  a;=0,  y=0,  y=0,  cette  équation 
se  réduit  à 

2Y,  + y"Vo  = 0; 

donc , si  y"  doit  s’évanouir  en  même  temps,  il  faut  que 
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Y,  soit  de  la  forme  T,t/.  En  procédant  toujours  de  la  même 
manière,  on  prouverait  que  y est  facteur  commun  de  tous 
les  termes  de  l’équation  {g),  de  laquelle  on  tire  par  consé- 
quent i/=0,  quel  que  soit  x,  ce  qui  démontre  la  proposition 
énoncée. 

Il  suit  de  là,  comme  on  l’a  annoncé  [37  et  103],  qu’une 
fonction  exprimée  dans  une  portion  de  son  cours  par  la  fonc- 
tion algébrique  fx,  et  dans  une  autre  portion  par  la  fonction 
algébrique  f^x,  non  identique  avec  la  première,  éprouve 
nécessairement  une  solution  de  continuité,  d’un  ordre  plus 
ou  moins  élevé , pour  la  valeur  de  x qui  correspond  au  rac- 
cordement des  fonctions  f,  /,  : cai’  autrement  la  fonction 
algébrique 

y = fx  — fiX 

s’évanouirait , ainsi  que  toutes  ses  dérivées,  jusqu’à  l’infini , 
sans  être  identiquement  nulle , contrairement  à ce  que  l’on 
vient  de  démontrer. 

135.  Nous  avons  admis  aussi  [70],  et  l’on  admet  com- 
munément, mais  sans  démonstration  formelle,  que  la  fonc- 
tion 

. />*  dx 

log  ® = / — 

constitue  ime  transcendante  irréductible,  qui  ne  pourrait 
s’exprimer  par  une  fonction  algébrique,  explicite  ou  impli- 
cite. Voici  le  calcul  très  simple  par  lequel  M.  Liouvflle  établit 
cette  proposition  importante  ('). 

En  premier  lieu , si  log  x pouvait  être  exprimé  par  une 

Y 

fonction  algébrique  explicite  o-,  dans  latpielle  X,  X,  dési- 

gnent  des  polynômes  entiei-s  en  x,  qu’il  est  permis  de  sup- 
poser premiers  entre  eux , la  dilférentiation  donnerait 


(')  Journal  de  Mathématiques,  t.  Il,  p.  6ti. 
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i XX,— XX', 

X,* 


ouK  = X'X,-XX',; 


d’où  il  suit  que  X,  est  divisible  par  x,  et  qpic  X ne  l’est  pas  ; 
sans  (pioi  il  ne  serait  pas  premier  avec  X,.  On  peut  donc 
poser 

X,  = ar  s,  d’où  X',  = n • s + X*  s' , 


S désignant  un  polynôme  non  divisible  par  x,  et  n un  expo- 
sant positif  entier  ; en  conséquence , il  vient 

= x*s:X'  — nar-‘xX  — x’s'X, 
ou 

n SX  = X (SX'  — S'X)  — r s*, 

équation  absurde , puisque  le  second  membre  est  divisible 
pcir  X,  tandis  que  le  premier  ne  l’est  pas. 

Supposons  maintenant  que  la  fonction  j/=log  x puisse 
être  déterminée  implicitement  par  l’équation  algébrique 


/'(ar,y)=:X,ÿ-  + X._..v-+ +X,./  + X.  = 0,  (h) 


les  coefficients  X.,  etc.,  désignant  des  polynômes  entiers  en 
X : on  aurait 


àf  df  , 

:r  +x!/'  = o. 


dx  dy 


et  en  remettant  pour  y'  sa  valeur  donnée  par  la  définition  de 
la  fonction  logarithmique , 


(0 


Or,  si  l’une  des  racines  de  l’équation  (i),  supposée  irréduc- 
tible, c’est-àrdire  non  décomposable  dans  des  facteurs  ration- 
nels en  Æ,  a la  propriété  de  satisfaire  identiquement  à 
l’équation  [h),  celle-ci,  dont  le  premier  membre  est  une 
fonction  rationnelle  de  x,  sera  aussi  vérifiée  identiquement 
par  toutes  les  autres  racines  de  l’équation  (i).  Donc,  en  dési- 
gnant par  y^,  y,,....  y.,  ces  racines  qui  sont  en  général 
autant  de  fonctions  différentes  de  x , on  aura 
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dx  . dx  , dx  . 

et  par  suite 

- — - d (y.  + y.  + + y.)  - - " 

ce  qui  vient  d’être  démontré  impossible. 

La  transcendante  e’  ne  peut  pas  davantage  s’exprimer 
algébriquement  : car  l’équation  f [x,  e')==0 , f étant  une 
fonction  algébrique,  équivaut  à /"(log  y,  y)=0,  dont  on 
vient  de  prouver  l’impossibüité. 

Au  contraire,  les  sinus  et  cosinus  et  les  arcs  de  cercle  ne 
constituent  pas  des  transcendantes  irréductibles  algébrique- 
ment, puisque  ces  transcendantes  se  convertissent  en  expo- 
nentielles et  en  logarithmes , et  que  la  complication  des 
radicaux  imaginaires  ne  change  rien  à la  nature  de  la  fonc- 
tion , au  point  de  vue  de  l’algèbre. 

Les  puissances  à exposants  irrationnels  ne  constituent 
pas  non  plus  des  transcendantes  irréductibles,  puisque 
l’expression  y=  x*  équivaut  à i/=:e**o8*;  et  qu’ainsi  l’opé- 
ration sur  X,  indiquée  par  x*,  a désignant  un  nombre  irra- 
tionnel , peut  se  résoudre  dans  l’opération  sur  x indiquée 
par  la  caractéristique  log  x,  et  dans  l’opération  sur  « indi- 
quée par  la  caractéristique  e’. 

Il  resterait  à montrer  que  les  fonctions  e',  log  x sont 
aussi  irréductibles  entre  elles  ; mais , pour  cette  démonstra- 
tion plus  compliquée  que  les  précédentes,  nous  renverrons 
au  mémoire  cité  de  M.  Liouville. 


EIn  général,  la  preuve  de  l’irréductibilité  des  diverses 
fonctions  transcendantes  est  un  sujet  de  recherches  qui  font 
suite  à celles  dont  l’objet  est  la  divisibiüté  des  nombres  et 
la  décomposition  algébrique  des  équations.  Elles  ont  pour 
caractère  commun  de  tendre  au  perfectionnement  de  la 
théorie  plutôt  qu’au  progrès  des  méthodes  sur  lesquelles 
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reposent  les  applications  du  calcul.  Comme  on  procède 
presque  toujours  dans  ces  reclierches  par  la  réduction  à 
l’absurde,  on  doit  s’attendre  à y rencontrer  les  difficultés  et 
les  complications  d’un  mode  de  démonstration  qui  atteint  la 
riguem-  logique,  mais  qui  n'éclaire  point  l’esprit  sur  l’en- 
cliaînement  rationnel  et  sur  la  génération  des  vérités  dé- 
montrées. 

§2.  Ckangement  de  variables. 


136.  C’est  ici  le  beu  de  traiter  généralement  du  chan- 
gement des  variables  indépendantes,  sujet  que  nous  n’avons 
fait  qu’indiquer  en  exposant  les  principes  de  la  théorie  des 
dérivées  et  des  cblTérenticlles  [39  et  56]. 

Supposons  que , dans  l’hypothèse  oîi  y est  considéré 
comme  fonction  de  la  variable  indépendante  x,  cette  fonc- 
tion et  ses  dérivées  des  cbvers  ordies  entrent  dans  la  com- 
position d’une  formule 


di/  d'y  d'y 
’ dx’  dx*’  dx'’ 


(f) 


il  s’agit  de  savoir  comment  les  dérivées 
dy  d'y  d'y 
dx*  dx'’  dx*’ 


doivent  s’exprimer  en  fonction  d’une  troisième  variable  t, 
prise  pour  variable  indépendante,  et  liée  à x,  y,  au  moyen 
de  l’équation  donnée 

9 (®>  [/.  0 = 0.  (y) 

En  différentiant  ( <p  ) par  rapport  à la  variable  indépen- 
dante t,  on  obtient  une  suite  d’équations  dérivées 


dy  dx  , do  dy  di> 
dx  dt  dy  dt  ~ dt 
dy  d'x  dy  d*ÿ  d*y  dx*  d'f  dy' 

dx' dt'  dy  dt*  dx*  ' dt*  dy*  ‘ dt' 

d'f  ^ ^ , <^V  ^ , d*y  ^ \ ^ _ Q 

dxdy'dt'dt  dxdt' dl  dydt'dt'  dt* 


{?') 


(fl 
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^ ^ c ^ 

dx  dt'  ^(/ÿ  rfr 
etc. 


Mais  on  a d’autre  part 

dif  dif  dx 

=Tx=tr7r 

d’où  l’on  tire 

dy’ „dx /dx  d'y  ^ d'x\ 

et  par  conséquent 

, ^ .r^i’ 

^ dx'  Ld<  dl*  dt'  dt'\  ‘ J 

Le  même  calcul  donne 

d* y rf^Y . ^ ^ . (^Y 

I?~\\7ij'c7~^Jt'di'  dr''^^dt[l7  dt  df‘d<‘J\dtj’ 

et  ainsi  de  suite. 

Au  moyen  des  équations  (if),  (tp'),  (y'"),  etc.,  on  pourra 
chasser  des  formules  précédentes  la  variable  x et  ses  dé- 
rivées 

^ d'x  d'x 

dt'^  77’ 

de  manière  qu’ après  qu’on  aura  reporté  dans  {[)  les  valeurs 
de 

dij  d‘y  d’ij 

dx’  dx*’  dx*’ ’’ 

cette  formule  ne  renfermera  plus  que 
dy^  d* y 

* dt’  dt*  ' dt* 

on  la  ramènerait  de  même  à ne  contenir  que 
dx  d^  d^ 

’^’Tl’  dl*’  TT*’ 

137.  Le  changement  de  variable  indépendante  n’est  qu’un 
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cas  particulier  du  changement  de  variables.  Si  l’on  veut 
substituer  aux  variables  x,  y qui  entrent  dans  la  composi- 
tion de  l’équation  {f)  deux  nouvelles  variables  v et  t,  liées 
aux  premières  par  deux  étpiations 

y (®,  y,  V,  0 = 0,  ^ix,y,v,t)  = 0. 


où  t désigne  la  variable  indépendante,  on  prendra  les  déri- 
vées successives  de  ces  dernières  équations,  en  y considé- 
rant X,  y,  V comme  des  fonctions  implicites  de  t ; et  l’on 
aura  ime  suite  d’équations  que  nous  désignerons,  pour  sim- 
plifier, par 

(A  (-y),  (?'),  (-n.  (D,  (rbetc. 


Elles  seront  en  nombre  2n,  si  ^ est  le  plus  haut  coefficient 

différentiel  qui  entre  dans  (/’).  Au  moyen  de  ces  2n  équa- 
tions, jointes  aux  deux  équations  dont  elles  dérivent,  on 
exprimera 


dx  d'x  d'x  dy  d*y 

di’l?’ lî-'^Üt’dT*’ 


en  fonction  de 


dv  d’» 
^t’d?’ 


d’v 

d?' 


dt- 


(t) 

(2) 


on  substituera  les  expressions  obtenues  dans  les  valeurs  de 

^ (Ty^  ^ 

dx’  dx*’ dar 


en  fonction  des  quantités  (1  ),  et  l’on  aura  enfin  la  formule(  /■) 
exprimée  au  moyen  des  quantités  (2). 

138.  11  suffit  d’indiquer  l’extension  que  comporte  cette 
analyse,  dans  le  cas  de  deux  variables  indépendantes.  Soit 


■ dt  ds  d^i  d‘t  d's 

dx'  dy'  dx''  dxdy’  dy'' 


(F) 
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une  fonnule  où  l’on  veut  remplacer  les  variables  x,  y,  z par 
trois  autres  u,  v,  t : les  deux  dernières  étant  traitées  comme 
indépendantes,  et  toutes  trois  étant  liées  k x,  y,  z par  les 
équations 

? (®,  y,  M,  V,  t)=ü,i{x,  y,  Z,  U,  V,  <)=0.  r (ar,  y,  z,  u,  »,  0=0-(*) 
On  aura  ; 


Jz 

dv 


dz dz  dx  dz  dy  dz dz  dx  dz  dy 

~ + ~-~dx'dt ’^d^'dï’ 


dx'  dv 


d*z d*z 

dv*  dj’  vd»/ 


dz 

dy' dv*  dt 
d*z 


dxdy 
dz  d*x  dz  d*y 

^ dx' dv*  dy  dv*’ 

d*z d*  z dx  dx  d*z  fdx  dy 

dvdt  dx*  dv'dt^dxdyXdv'dt 


^ ^ ^ rdy\* 

dv' dv  dy*  \dvJ 


+ 


dx  dy 


dt 


'UvJ 


d*z  dy  dy  dz  d*x  dz  d*y 
dy*  'dv'  dt  ^ dx'  dvdt  dy  ' dvdt’ 


dt*' 


dz* 

dx*  dt) 


d*z 


etc. 


dxdy 
dz  d*x  dz  d*y 

^ dx  dt*  dy'dt*’ 


dx  dy  d*z  /dy\^ 
' dt'  dt  dy*'\dtj 


De  ces  formules  on  tirera  les  dérivées  partielles 


dz  dz  d'z  d*z  d*z 
dx’  dy’  dx*  ’ dxdy ’ dy* ’ 

exprimées  en  fonction  de 

^ dy  dz  dx  dy  dz 

dv’  do’  Jo’  Tt’  Tt’  7l’ 

d'x  d*y  d*z  d*x  d*y  d‘x 
dv*’di*’d7*’  lT*’d?’dr’ 
d*x  d*y  d*z 
dwll  ’ dvdt  ’ dvdt  ’ ' 


(3\ 


(*) 
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Mais,  d’un  autre  côté,  si  l’on  différentie  les  équations  (4>), 
successivement  par  rapport  à v et  par  rapport  à t,  en  allant 
jusqu’aux  différentielles  de  môme  ordre  que  les  plus  hautes 
dérivées  qui  entrent  dans  la  formule  (F),  on  aura  autant 
d’équations  qu'il  en  faut  pour  exprimer  les  quantités  (4), 
et  par  suite  les  quantités  (3).  en  fonction  de 

du  du  d'u  d'u  d'u 
dv’  dt*  dv*’  dvdl’  dt*  ’ 
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RÉSOLUTION  DES  CAS  d’iNDÉTERMISATION  POUR  LES  FONCTIONS 
EXPLICITES  DE  PLUSIEURS  VARIABLES  LNDÉPENDANTES  ET  POUR 
LES  FONCTIONS  IMPLICITES.  THÉORIE  DES  moxima  ET 

minima  de  ces  fonctions. 


$ 1*'.  Résolution  des  cas  d’indétermination  pour  les  fonctions  explicites  de 
plusieurs  variables  indépendantes. 

139.  Lorsque  des  fonctions  d’une  seule  variable  indépen- 
dante se  présentent,  pour  des  valeurs  particulières  de  la  va- 
riable. sous  les  formes  indéterminées 


0 

Ô’ 


on  lève  l’indétermination  eu  suivant  Lis  procédés  inditjués 
au  chapitre  III  du  livre  précédent  ; mais  si  c’est  une  fonction  z 
de  deux  variables  indépendantes  x,  y,  qui  se  présente  sous 
l’une  de  ces  formes  indéterminées  pour  une  couple  de  valeurs 
des  variables  x et  y,  on  ne  peut  trouver,  par  la  méthode 
citée,  la  valeur  numérique  de  la  fonction,  qu’ après  avoii* 
établi  arbitrairement  une  liaison  entre  les  deux  variables 
indépendantes  ; et  la  valeur  numérique  qu’on  obtient  pourz 
varie  en  général  avec  la  liaison  établie  entre  y et  x.  On  ne 
peut  donc  pas  lever  absohunent  l’indétermination  delà  fonc- 
tion Z,  tant  que  x cl  y restent  indépendantes,  mais  seule- 
ment, en  général,  assigner  des  limites  entre  lesquelles  la 
valeur  de  z doit  rester  comprise. 

Soit. 


f .y) 


et  x„,  i/o  les  valeurs  de  x,  y qui  annulent  simultanément  les 
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fonctions /'et  F.  Désignons  par  q^.  r„  "itc.,  les  valeurs  que 
prennent  les  dérivées  partielles  p,  q,  r,  etc.,  de  la  fonction 
^[124],  quand  on  y fait  x=x„  y=i/„;  appelons  P.,  Q.,  R„  etc., 
les  quantités  analogues  pour  la  fonction  F ; désignons  enfin 
parj/'„la  valeur  que  prend  (pour  le  même  système  de  valeurs 

de  X et  de  y)  le  rapport  y'  = résultant  de  la  liaison  que 


l’on  conçoit  établie  arbitrairement  entre  y ei  x : la  valeur 
de  Z sera 


__  P,  + go  y'. 

• P,  + Q,yV 


et  sous  cette  forme  générale  elle  restera  indéterminée,  à 
cause  de  l’indétermination  qui  affecte  le  coefficient  y',. 

Mais  si  l’on  avait 

Pj î. 

P.  Q.’ 

le  coefficient  et  par  suite  l’indétermination  de  z.  dispa- 
raîtraient. 

Enfin,  si  l’on  avait  simultanément  p.=0,  P„=0,  q„=0, 
Q,=0,  il  faudrait  prendre  les  dérivées  du  second  ordre  des 
fonctions  f,  F,  qui  sont,  en  général. 


r + 2 iy'  + ty'‘  + qy", 

R + 25?^  + Ty'*  + Qy', 


et  qui  se  réduiraient  pour  x=x„,  y=ÿ„,  à 

r«  + 2 s^y  , + loy  0)  Ro  "t"  2 Soy  , + T^y^’,, 

d’où 

ro  H-  2 + <,y'% 

“ R,+  2sy.+Tyv 


valeur  qui  est  généralement  indéterminée,  par  suite  de  l’in- 
détermination  du  coefficient  y',. 

Si  l’on  avait  encore 


r.  = 0,  s,  = 0,  t,  = 0;  R,=  0,S,=  0,T,  = 0, 
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il  faudrait  passer  aux  dérivées  du  troisième  ordre,  et  ainsi 
de  suite.  Rien  n’est  plus  simple  que  de  généraliser  cette 
analyse  pour  un  nombre  quelconque  de  variables  indépen- 
dantes. 

1"  exemple. 


il  vient 


logx+logy_  _ . 

•®4-2y-3’ 


d’où 


Q,  = 2, 


- -l±yl 

t+2y'.’ 


Z,  est  susceptible  de  prendre  toutes  les  valeurs  entre  — oo  et 
+00  . 

2*  exemple. 

(x-1)f  + yi-t 

2 = — ; xo  = 1,  yo  = t : 


(»’  — 1 — y 4- 1 


on  a 


/),=:0,y,  = î,  P,  = 0,Q,  = — t, 
ce  qui  donne  à z,  la  valeur  déterminée  — 

3*  exemple. 

ta? -+-«)* 

les  dérivées  du  premier  ordre  s’évanouissant,  on  est  obbgé 
de  passer  aux  dérivées  du  second  ordre,  et  il  vient 
r*  2,  Sf  — 2,  = 2 ; R,  x:  2,  S«  — 0,  T,  = 2, 


d’où 


, (t  -fy'»)* 

1 + y':  ■ 


La  valeur  de  z„  quoique  indéterminée,  est  renlermée 
entre  les  limites  0 et  4-2,  comme  on  le  trouverait  en  appli- 
quant à cette  fonction  de  y\ la  règle  ordinaire  des  maxima 
et  minima. 

140.  La  méthode  que  l’on  vient  d’exposer  peut  tomber 
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en  défaut,  quand  les  quantités q„  P„,  Qo,  etc.,  sont  infi- 
nies, ou  se  présentent  elles-mêmes  sous  des  formes  indéter- 
minées ; et  alors  il  faut  recourir  ;v  des  artifices  particuliers 
de  calcul.  Considérons,  par  exemple,  la  fonction 

x = yV  X"  + y', 

dont  les  dérivées  partielles  du  premier  et  du  second  ordre 
sont 

xy  x*  + 

P — — == . ? = — , 

y y a:*+i/* 

y*  x’  2y’  + 3yx* 

(x’+y’).-’  (xM  y*)i’  ^ (aj’+y*)î’ 

Le  système  de  valeurs  x=0,  y„=0  annule  la  fonction  z 
et  donne  à ses  dérivées  partielles  la  forme  ^ : de  plus,  il  est 
facile  de  s’assurer  que  la  méthode  précédente  ne  serait  pas 
propre  à déterminer  les  véritables  valeurs  des  quantités 
p,  q,  r,  s,  t;  mais,  si  l’on  considère  un  système  de  valeurs 
très  voisines,  pour  lequel 


x = x,  + Axo=Aa?„ 
y = y,  + :y.  = Ay„ 
et  si  l’on  pose  Si/„=aAx^,  il  viendra 

t -f-2  a* 

P>  = -7—,  g = Ax..  -==, 

V'T+“  Wt-J-X 


r.  = 


t 


2x*  +■  3x 


0 +«•)!’ * (t  + «*)r‘'-(r+a*)i’ 

On  peut  faire  maintenant  converger  Ax„  vers  la  limite 
zéro,  et  à cette  limite  « se  changeant  en  y on  aura 


Pc  = 0,  f/c  = 0, 

,.  ^ ^ ^ < _ %'*.  + 3ÿ'. 

“ H+yo'’)7’"  (t+y.'-)î''  (t+y,")y 

Les  valeurs  de  r„,  s„,  /„  restent  indéterminées  ; mais  elles 
demeurent  pourtant  comprises  entre  de  certaines  limites 
qui  sont , pour  : 
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r„  — 1 et  + 1 , répondant  à y',  = — »,  y\  = ^co  ; 

Oet+I, y',  = ±»,  y',  = 0; 

— 2et+2, y',  = y'^=^ao. 


$ 2.  Résolution  des  cas  d'indéterminalion  pour  les  fonctions  implicites. 


141.  Soit 

f {X,  y)  = 0 (c) 

une  équation  qui  détermine  implicitement  y en  fonction  de 
X , et  posons 


d fix,  y i 

dx 


= r {X,  y), 


d T,  y) 

dy 


= f,{x,y)  : 


si  le  premier  membre  de  l’équation  (c)  s’évanouit  pour 
x=x„,  quel  que  soit  y,  on  ne  pourra  pas  tirer  immédiate- 
ment de  cette  équation  la  valeur  correspondante  y„  qui  sera 
en  apparence  indéterminée.  Dans  ce  cas,  la  fonction 
f'^o,  y + MJ)  — f[xo,  y) 


s’évanouira,  quelles  que  soient  les  valeurs  de  y et  de  Ay,  et 
par  conséquent  la  fonction  f,  (x, , y)  s’évanouira  aussi  indé- 
pendamment dey.  Donc  l’équation  dérivée  de  (c),  qui  est 
en  général 

r(x,  y)-^y'  f,{.x,y)  = Q, 


se  réduira,  pourx=a:„,  à 

f {xo,  yo)  = 0, 

et  de  cette  dernière  équation  on  tirera  la  valeur  de  y„.  Si 
elle  était  encore  satisfaite  identiquement , on  recourrait  à 
l’équation 

r(^»»ÿo)  = 0, 

et  ainsi  de  suite. 

Soit,  par  exemple, 

f{x,y)  = mx*  — x+  log  (1+  ay)  =■  0,  xo  = 0 ; 


l’équation  dérivée  sera 

imx  — 1 


+ 


V + xy' 
1 + xy 


= 0, 


T.  I. 


16 
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et  se  réduira,  pour  ar=0,  à 

— t + y,  = 0,  ou  y,  = 4 . 

Prenons  encore 


hx,y)  = {y'  — \)x'  —y  [log(<  +a?)]’  =0,  Xo  = 0: 
il  viendra  pour  première  équation  dérivée 

1 2yaï*  — [log  (t  + ®)] • ) y'  + (y ‘ — 1 ) — 2y  = 0 . 

1 T X 

Supprimons  le  terme  en  y'  qui  doit  s’évanouir  pourx:=0, 
et  il  restera  l’équation 

x(1  + x)  (y*  — t)  — y log  (1  + x)  = 0, 
laquelle  est  encore  satisfaite , indépendamment  de  y,  par 
la  valeur  a:  = 0 ; mais  si  l’on  en  prend  la  dérivée 

[2yx  (t  + x)  — log  (t  + x)]  y'  + (y*  — t)  (1  — 2x)—  -^=0, 

1 1-  X 

et  que  l’on  fasse  dans  cette  seconde  dérivée  x=  0,  les  va- 
leurs correspondantes  de  y seront  les  deux  racines  de 
l’équation 

y*  — y—  1 = 0. 

142.  Considérons  une  équation  différentielle 


f(x,y,y')  = 0,  (O 

et  supposons-la  d’abord  mise  sous  la  forme 

P (»,  y)‘ 

désignons  par  x, , y,  les  valeurs  de  x,  y cpii  annulent  à la 
fois  les  fonctions  f,  F,  et  par  y\  la  valeur  correspondante 
de  y'  : en  vertu  de  la  formule  (a),  la  valeur  de  y',  sera 
donnée  par  l’équation  du  second  degré 


y.= 


+ q>y\ 
P.  + Qoy',’ 


ou  Q,y,'’  + (P,  — y.)  y',  — p,  = 0. 


Si  les  quantités  g.,  P„  Q.  étaient  nulles , la  valeur  de 
y\,  d’apriîs  la  formule  (6),  serait  racine  de  l’équation  du 
troisième  degi'é 
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, _ >-0  + 2 SoV'»  + 

R.  + 2S,y'.  + T.y'*/ 

OU 

Toÿ'»o  + (2So  — <«)y'*o  + (R,  -2so)y'.  — r^=0; 
et  ainsi  de  suite. 

11  peut  se  faire  néanmoins  que  la  valeur  de  soit  effec- 
tivement indéterminée  : comme  cela  arriverait,  par  exemple, 
si  l’équation 

Oy'‘+(P-î)  y'-p=o 

était  satisfaite  par  toutes  les  valeurs  de  y',  indépendam- 
ment des  valeurs  attribuées  h x et  h y.  Alors  l’équation 
Ty'>  (2S  — t)  y’*  + (J{—is)y'—r=z  0, 


et  toutes  celles  qu’on  pourrait  obtenir  par  des  différentia- 
tions subséquentes,  jusqu’à  l’infini,  seraient  aussi  satisfaites 
identiquement.  On  reconnaît  ainsi  que  la  valeur  de  y'  don- 
née par  l’équation 


X 

est  réellement  indéterminée  pour  le  système  de  valeurs 
x.=0,y.=0. 

EIn  général,  lorsque  les  valeurs  particubères  x„,  y„  satis- 
feront à l’équation  (c),  indépendamment  de  y',  la  dérivée 
de  cette  équation 

« « 

Tx-^Ty^ 

se  réduira  poim  les  mêmes  valeurs  à 


l’expression  , qm  représente  la  valeur  de 


ldî\  /rff\  , 


df 


w/ 


dy' 


(c\) 

pour 


y'=0,  devant  s’évanouir  d’après  le  raisonnement  qu’on  a 
fait  plus  haut  [141).  Les  fonctions 


T.  J. 
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doivent  généralement  renfermer  les  trois  quantités  x. , ÿ. , 
y'. ; ce  qui  empêchera  que  l’équation  (c.)  ne  soit  linéaire 
par  rapport  à l’inconnue  y\. 

Admettons  que  l’équation  (c')  soit  algébrique  par  rapport 
à y',  ou  qu’elle  ait  la  forme 


U {x,y)  + fl  {x,y).y'  + U {X,y).y''  + etc.=  0 : 
l’équation  (c"„)  deviendra 


et  conséquemment  elle  sera,  en  général,  par  rapport  à tf, , 
d’un  degré  supérieur  d’une  unité  au  degré  de  l’équation  (c') 
par  rapport  à y'. 


^ 3.  Maxima  el  minima  des  fonctions  explicites  de  plusieurs  variables. 


143.  Étant  donnée  la  fonction  de  deux  variables 
z=f(x,y), 

si  l’on  élabbt  une  liaison  arbitraire  entre  les  variables  y et 
X,  2 deviendra  fonction  de  la  seule  variable  indépendante  x, 
et  l’on  aura 


di  , , 

^=p  + 9y> 

~ = u + 2my'  + 3wy'*  + uy"  4-  3 (*  + ty')  y"  + gy'", 
azr 

etc. 


Nous  surmontons  d’une  barre  les  différentielles dz,  d*2,  etc., 
pour  indiquer  des  différentielles  totales;  les  lettresp,y,r,  etc., 
ont  la  signification  convenue  [124];  et  y',  y",  y'",  etc., 
désignent,  selon  l’usage,  les  coefficients  ^érentiels  de  y, 
considéré  comme  fonction  de  x,  en  vertu  de  la  baison  arbi- 
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traire  que  l’on  conçoit  établie  entre  ces  variables.  Cela  posé, 
on  aura  pour  condition  commune  au  maximum  et  au  mini- 
mum [91] 

p + qy'  = ùi  (d) 

et  en  outre  l’inégalité 

r + 2sÿ'+/y'*+?ÿ’<0  (rf,) 

devra  être  vérifiée  dans  le  cas  du  maximum,  de  même  que 
l’inégabté  contraire 

r + 25ÿ'  + <y'*  + 9y’>  0,  {</,) 

dans  le  cas  du  minimum.  Si  maintenant  on  établit  que  ces 
conditions  sont  satisfaites,  indépendamment  de  la  baison 
arbitraire  conçue  entre  rj  et  x,  on  aura  déterminé  par  là 
même  les  conditions  du  maximum  ou  du  minimum  de  la 
fonction  z,  dans  l’bypothèse  de  l’indépendance  des  variables 
X,  y. 

Pour  que  l’équation  [d)  soit  satisfaite,  indépendamment 
de  toute  liaison  entre  y et  æ,  il  faut  qu’on  ait  séparément 

/)  = 0,  y = 0;  (e) 

ce  qui  réduit  les  inégabtés  (dj  et  (d,)  à 

r + isy'  + ff/'  < 0, 

r + fcy' + ly'*  > 0. 

Pour  que  le  premier  membre  commun  à ces  deux  der- 
nières inégalités  conservée  le  môme  signe,  quelle  que  soit  la 
valeur  assignée  à y',  il  faut  (jue  l’équation 

r+2sy' + ^y'*  =0,  {/) 

résolue  par  rapport  à y',  ait  ses  racines  imaginaires,  ce  qui 
entraîne  la  condition 

— rtc  0,  (g) 

et  ce  qui  exige  par  conséquent  que  les  fonctions  r,t  soient 
de  même  signe,  après  qu’on  y a substitué  les  valeurs  de 
X,  y tirées  des  équations  (e).  Quand  l'inégalité  [g)  sera  satis- 


Digitized  by  Google 


246 


LIVRK  m.  — CH.\PtTKE  III. 


faite  par  ces  valeurs,  il  y aura  maximum  ou  minimum, 
selon  que  les  fondions  r,  t deviendront  toutes  deux  néga- 
tives ou  toutes  deux  positives. 

*144.  La  théorie  des  maxima  et  minima  des  fonctions  de 
deux  variables  se  lie  très  simplement  à la  considération  des 
lignes  de  niveau  [127],  dont  l’équation  (d)  est  précisément 
l’équation  différentielle.  Il  est  évident  qu’au  point  (a:,  y) 
pour  lequel  la  fonctions  est  un  maximum  ou  un  minimum, 
la  ligne  de  niveau  doit  s’évanouir,  ou  plutôt  se  réduire  à un 
point  isolé.  Il  faut  donc  (ainsi  que  nous  l’expliquerons  plus 
en  détail  à propos  des  points  singuliers  des  courbes  planes) 
qu'on  ne  puisse  pas  tirer  de  l’équation 


(d') 


une  valeur  réelle  de  y,  bien  que  les  valeurs  de  p,  q ne  soient, 
ni  imaginaires,  ni  infinies,  sans  quoi  la  fonction  z cesse- 
rait d’être  réelle,  on  éprouverait  une  solution  de  continuité 
du  second  ordre  au  moins.  Par  conséquent  il  faut  que  la 
valeur  précédente  de  y'  se  présente  sous  la  forme  indétermi- 
née 5,  et  qu’ainsi  l’on  ait,  pour  le  maximum  comme  pour  le 
minimum,  p—O,  q=0.  Dès  lors,  d’aprèsce  que  nous  avons 
vu  plus  haut  [1 42],  la  véritable  valeur  de  y'  sera  donnée  par 
l’équation 

V'= 


s + ty 

qui  ne  diffère  pas  de  l’équation  if);  et  afin  qu’on  ne  puisse 
pas  tirer  de  celte  équation  des  valeurs  réelles  pour  y',  il  faut 
que  l’inégalité  (g)  soit  satisfaite. 

Si  l’on  a au  contraire  l’inégalité 
«*  — rt>0, 

on  tirera  de  l’équation  {f)  deux  valeurs  réelles  de  y'  : le 
point  {x,  y)  sera  le  point  d’intersection  de  deux  branches 
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d’une  ligne  de  niveau  n mn,n'  m n'  (fig.  40),  qui  divisera 
le  plan  xy  autour  du  point  m en  quatre  régions,  dans  deux 
desquelles  la  valeur  de  z ira  en  croissauit  à partir  du  point  m. 
tandis  qu’elle  ira  en  décroissant  dans  les  deux  autres,  à 
partir  du  même  point. 

145.  Les  conditipns  {e),{g)  sont  celles  du  maximum  ou 
du  minimum  absolu  : si  l’on  établit  entre  y et  x la  liaison 
exprimée  par  y=<fx,  et  qu’on  détermine  dans  cette  hypo- 
thèse la  valeur  de  x qui  rend  la  fonction  z un  maximum  ou 
un  minimum  relatif,  cette  valeur  sera  l’abscisse  du  point  où 
la  ligne  y=<fx  est  touchée  par  une  ligne  de  niveau. 

En  général,  on  entend  par  maxima  et  minima  relatifs 
ceux  qui  n’ont  lieu  qu’ après  qu’on  a établi  entre  les  varia- 
bles indépendantes  des  liaisons  arbitraires  qui  en  réduisent 
le  nombre. 

146.  Régubèrement  les  coefficients  r,  s,  t de  l’équation  (f) 
ne  dépendront  que  des  variables  x,  y et  non  de  y'  : mais 
s’il  arrive  que  ces  coefficients  se  présentent  accidentelle- 
ment sous  la  forme  J,  il  pourra  se  faire  que  leurs  vraies  va- 
leurs, trouvées  par  les  procédés  qu’on  a indiqués  au  com- 
mencement de  ce  chapitre,  varient  avec  y';  et  alors  l’équa- 
tion (/■)  ne  se  trouvant  plus  du  second  degré  par  rapport  à y', 
les  raisonnements  qui  précèdent  tomberont  en  défaut.  Soit, 
par  exemple, 

s=y\/*»+ÿ*: 

d’après  le  n”  140,  les  équations  (e)  seront  satisfaites  pour  le 
système  de  valeurs  x=0,  y=0,  et  l’équation  (f)  deviendra 

y''+2ÿ'*+ÿ'  = 0. 

Comme  cette  équation  a la  racine  réelle  y — 0,  le  sys- 
tème des  valeurs  citées  ne  correspond  pas  à un  maximum 
ou  à un  minimum  de  la  fonction  z.  Dans  tous  les  cas  sem- 
blables, on  n’a  plus  à considérer  l’inégalité  (g). 
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147.  Lorsque  les  valeurs  de  x,  y qui  satLsfont  aux  équa- 
tions (e),  vériGenl  aussi  les  équations. 

r = 0,s  = 0,t  = 0,'  (ej 


l’équation  (/*)  n’est  plus  propre  à donner  la  valeur  de  y',  qui 
se  tire  alors  de  la  formule 

u+<îmy' + uy’f 

^ m + iunj'  +vy''' 


OU 


« + 3wy'  + 3 wy'*  + vy'^  = 0 . 


(A) 


Comme  cette  équation  est  d’un  degré  impair  par  rapport  à 
y',  tant  que  les  dérivées  partielles  du  troisième  ordre  u,  v, 
tu,  w ne  dépendent  point  de  y',  elle  a nécessairement  une 
racine  réelle,  et  par  conséquent  les  valeurs  x,  y qui  sont 
racines  des  équations  (e)  et  (e,),  ne  peuvent  rendre  la  fonc- 
tion Z un  maximum  ou  un  minimum,  à moins  qu’on  n’ait  sé- 
parément 

« = 0,  w = 0,  w = 0,  r = 0,  (e,) 

c’est-à-dire  à moins  que  tous  les  termes  de  la  différenlielle 
totale  du  troisième  ordre 

dx^ 


ne  s’évanouissent  séparément,  comme  ceux  des  dilféren- 
tielles  totales  du  premier  et  du  second  ordre.  Il  faut  en 
outre  que  le  polynôme  du  quatrième  degré  en  tj' 

Hk 

dx* 


ne  donne  pour  y',  quand  on  l’égale  à zéro,  que  dos  racines 
imaginaires  ; et  cette  nouvelle  condition  étant  satisfaite , il 
y a maximum  ou  minimum,  selon  que  le  polynôme  reste 
constamment  négatif  ou  constamment  positif  pour  toutes 
les  valeurs  dey'. 

En  poursuivant  cette  analyse , on  arriverait  à la  règle 
générale  qu’ü  faut , pour  l’existence  du  maximum  ou  du 
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minimum  : 1*  que  la  première  dérivée  totale  dont  tous  les 
termes  ne  s’évanouissent  pas  séparément  soit  d’ordre  pair  ; 
2°  que  cette  dérivée  totale  conserve  le  même  signe  (négatif 
dans  le  cas  du  tnaximiim,  positif  dans  le  cas  du  minimum), 
quel  que  soit  le  rapport  arbitraire  établi  entre  les  accroisse- 
ments infiniment  petits  des  variables  indépendantes. 

Telle  est,  en  effet , la  règle  que  les  auteiu«  ont  coutume 
de  donner  sans  restriction , mais  qui  en  comporte  une  très 
importante.  En  effet , si , par  exemple , quelques-unes  des 
dérivées  partielles  u,  m,  tv,  v,  se  présentaient  sous  les 
formes  indéterminées  J',  et  tpic  leurs  vraies  valeurs 
fussent  susceptibles  de  varier  avec  y',  l’équation  {f^)  pour- 
rait, ou  cesser  d’étre  algébrique , ou  n’être  plus  d’un  degré 
impair  par  rapport  à y',  et  n’avoir  que  des  racines  imagi- 
naires; en  sorte  qu’il  pourrait  y avoir  maximum  ou 
minimum  sans  que  les  équations  (c,)  fussent  vérifiées. 

148.  Quand  la  fonction  z éprouve  imc  solution  de  conti- 
nuité du  second  ordre,  et  que  les  dérivées  p,  q,  deviennent 
toutes  deiLX  infinies , la  valeur  de  y'  est  encore  donnée  par 
l’équation  (d')  sous  une  forme  indétenninée  ; et  il  convient 
de  recourir  à une  discussion  spéciale  pour  chaque  cas , afin 
de  reconnaître  si  cette  circonstance  correspond  ou  non  à un 
maximum  ou  à un  minimum  de  z. 

Soit,  par  exemple, 

s = v’  X*  +y’, 

d’oîi 

2x  • ’îy 

le  système  de  valeurs  x=0,  y=0  annule  z et  rend  p et  q 
infinis  ; car,  si  l’on  pose  y=ax,  il  vient 

i a. 

P — i'TZZ » ’ 
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valeurs  infinies  pour  a:=0.  Mais  à cette  limite  le  rapport  * 

SC  change  en  y',  et  l’équation  (d  ) donne 


y'  = - ^ d’où  y’  = ± t/-i . 

L’imaginarité  de  ces  valeurs  de  y'  montre  qu’il  n’y  a pas 
de  ligne  de  niveau  passant  par  l’origine  des  coordonnées,  et 
qu’ainsi  ce  point  correspond  à un  maximum  ou  à im  mini- 
mum de  Z.  D'ailleurs,  la  forme  de  la  fonction  fait  voir 
qu’elle  ne  peut  admettre  qu’un  minimum, 

149.  Considérons  maintenant  la  fonction  de  trois  va- 
riables u=f  [x,  y,  z),  et,  pour  plus  de  commodité,  faisons 
usage  de  la  notation 


du 


du 


du 


d'u 

dx, 

d*u 


d*u 


dxdjj  *■*’  dxd 


d'ti 

*’di' 

d*u  d'u 

— *I.S> 


dydz 


• ^11  • 


Si  l’on  conçoit  des  liaisons  arbitraires  établies  entre  x et 
chacune  des  deux  autres  variables  y et  z,  w deviendra  fonc- 
tion de  la  seule  variable  x , et  l’ou  aura , pour  l’équation 
commune  au  maximum  et  au  minimum , 


du  , , , n 

En  conséquence,  pour  qu’il  y ail  maximum  ou  minimum 
absolu  [145],  ou  pour  que  l’équation  précédente  soit  satis- 
faite indé])endamment  des  rapports  arbitraires  y',  z,  il  fau- 
dra qu’on  ait  séparément 

;j,  = 0,/).  = 0,Pj  = 0^  (E) 

ce  qui  réduit  l’expression  générale  de  ^ au  polynôme 


r,  + r.y'*  + r,  »'*  + 2 - 
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Il  faudra  en  outre  que  ce  polynôme  conserve  le  même  signe, 
sans  s’évanouir,  quelques  valeurs  réelles  qu’on  attribue  à y’, 
x'  ; et  pour  cela  que  l’équation  en  y',  z qu’on  formerait  en 
égalant  ce  polynôme  à zéro,  ne  donne  jamais  à l’une  de  ces 
variables  une  valeur  réelle , quelle  que  soit  la  valeur  réelle 
deTautre  variable. 

En  résolvant  cette  écpiation  par  rapport  à y',  nous  trou- 
verons que  y'  reste  constamment  imaginaire,  si  l’on  a,  quel 
que  soit  z', 

{*1.1  + *i.J^0*  ““  ('‘i*’*  + 2si,jS  + r,)  0, 

ou 

(A>  — r.  r,)  *'•  + 2 (*,.i  — r.  *,,,)  z’  + **,,»  — r,  r.  < 0 . 

Cette  dernière  condition  se  vérifie  à son  tour,  si  l’on  a 
d’abord 

*1,1*  — r,  r,  < 0,  *,.j*  — r.  r,  < 0,  (G) 

et  ensuite 

(*1.1  *13  — ri  »i.j)*  — (*,.i*  — r,  r,)  (s,.i*  — r,  rj)<  0 . (G .) 

Les  inégalités  (G)  exigent  que  les  trois  dérivées  partielles 
^i>  ^1  soient  de  môme  signe  ; et  l’une  de  ces  inégalités 
étant  posée,  l’autre  est  une  conséquence  de  l’inégalité  (G,)  : 
de  sorte  que  cette  dernière  inégalité,  jointe  à l’une  des  iné- 
galités (G)  et  aux  équations  (E),  compose  le  système  des 
conditions  requises  pour  l’existence  du  maximum  ou  du 
minimum.  La  symétrie  indique  que  dans  ce  système  on  doit 
avoir  aussi 

*1.3*—  r,  r,  < 0. 

11  y aura  maximum  si  les  trois  dérivées  r,,  r,,  r,  sont  néga- 
tives, el  minimum  si  elles  sont  toutes  trois  positives. 

Si  les  valeurs  de  x,  y,  z qui  satisfont  aux  équations  (E),. 
vérifiaient  les  suivantes 

= -=0,  r,  = 0 ;*,.!  = 0,  *i.i  = 0 *i.i  = 0,  (E,) 

il  faudrait,  pour  l’existence  du  maximum  ou  du  minimum, 
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que  les  mêmes  valeurs  annulassent  toutes  les  dérivées  par- 
tielles du  troisième  ordre , et  que  la  dérivée  totale  du  troi- 
sième ordre  conservAt  constamment  le  même  signe  ( négatif 
dans  le  cas  du  maximum,  positif  dans  le  cas  du  minimum), 
indépendamment  des  rapports  arbitraires  y'  z'  ; et  ainsi  de 
suite. 

Néanmoins,  la  règle  tomberait  en  défaut , si  les  dérivées 
partielles  qui  ne  s’évanouissent  pas  se  présentaient  sous  une 
forme  indéterminée,  et  devenaient  fonctions  des  rapports  y% 
z',  comme  on  en  a vu  des  exemples,  à propos  des  fonctions 
des  deux  varial)les. 

Elle  tomberait  encore  en  défaut,  et  il  faudrait  recourir  à 
une  discussion  spéciale  pour  cliaque  cas,  si  les  dérivées  par- 
tielles du  premier  ordre  ou  des  ordres  supérieurs  devenaient 
infinies. 

150.  Comme  application  de  cette  théorie,  proposons-nous 
de  déterminer,  parmi  les  triangles  isopérimètres,  celui  dont 
l’aire  est  un  maximum. 

En  appelant  2c  le  périmètre,  xaiy  deux  des  côtés,  z l’aire 
du  triangle,  on  a la  formule  connue 

* = 1/ c (c  —x)  ip  — y)(x-f  y — c). 

Les  équations  du  maximum  sont  : 

^ _ c(c-y);2c— y) ^ 

2 [/ c{c—x){c—y)(x+y—c)  ~ ’ 

c{c—x){'2c—'îti—x) 

^ ””  2 1/ c(c— x)(c-y)(x+y— c)  “ 

ou  plus  simplement,  en  écartant  les  solutions  x — +oo, 
y=±<x, 

(^—y)  (2c— 2x— ÿ)=  0,  (c— a;)  (2c— 2y— x)  = 0. 

Ces  dernières  équations  se  décomposent  dans  les  quatre  sys- 
tèmes 

x = c,  y = e; 
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y = c,  ic  — iy-xz^  0-,  i 
x = c,ic  -2x  — y =zQ;  lou|x=c,  ÿ=0; 
2c  — 2y— x=0,  2c  — 2x  — y = 0;  I \x  = y=\c. 
Le  dernier  système  est  le  seul  qui  satisfasse  à l’énoncé  géo- 
métrique de  la  question  : les  autres  répondent  à des  cas  où 
le  triangle  est  impossible. 

On  a 


r=  — i\/c. 


— ï V c- 


y'  t-  c—y 

[(c— x)(x  + y — c)]i  , 
xy— 2 (x  + y — c)«  _ 

1/  (c-x)(c— y).(i  + y_c)*’ 


t = 1 1 . 

[c  — y)  (x  + y — c)]î 

En  conséquence  la  condition  exprimée  par  l’inégalité  (y) 
devient  après  réduction 


— xy  + (x  + y — c)*<^0, 

et  se  trouve  satisfaite  pour  toutes  les  valeurs  réelles  de  x,  y. 
D’ailleurs,  il  est  visible  que  r et  « sont  négatifs  ; ainsi  le  sys- 
tème  x=y  = I c correspond  bien  à un  maximum  de  la 
fonction  z.  On  en  conclut  que  le  triangle  qui  satisfait  à la 
question  est  équilatéral,  ce  qui  se  démontre  au  surplus  en 
géométrie  élémentaire. 

1 51 . Cherchons  encore  le  système  des  valeurs  de  x,  y qui 
rend  un  maximum  la  fonction 

a ôx  + cy 

nous  aurons  les  équations 

b—ax  + y{by—cx) 

^ (1+x>+y*)i 

_c  — ay  + x{cx —by)  _ 

(1  +x‘  + y‘)  J - 5 

ou  plus  simplement 

é — ox  + y (éy  — ex)  = 0,  c — ay  + x (ex  — éy)  = 0.  (h) 
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()n  y satisfait  en  posant 

b — ax  = 0,  c — ay  = 0,  d’où  ôy  — ex  = 0 ; (0 

ce  qui  donne  pour  la  valeur  maximum  cherchée 
z = Va'  + b*  + c\ 

Le  système  (i)  comprend  d’ailleurs  toutes  les  solutions  réel- 
le^u  système  (/t);  car  si  l’on  opère  entre  les  équations  (h) 
l’élimination  de  y à la  manière  ordinaire,  on  aura  pour  l’é- 
quation résultante  en  x 

{b  — ox)  [6’  + c’)  x’  + 2aôx  a’  + c’]  = 0 ; 

et  après  qu’on  a tenu  compte  du  facteur  è — ax,  l’autre  fac- 
teur ne  donne  pour  x que  les  valeurs  imaginaires 

_ . ^ t/  + . 

“ + c* 

On  a 

(«+cy)(t  +3-'*  + .y*)  + 3x  [6  — ox  + y (by—cx)] 

(•  + ^’  + y’)|  ’ 

(2  ty  — ex)  (t  + + y*)  — 3y  [^  — ax  -f  y {by—  ex]], 

(t+«‘  + y’]| 

(g  + bx)  (t  + X*  -f  y*)  ■+  3y  [c  — ay  + x (ex — 6y)] 

(t+x*-|-y«)| 

Pour  les  valeurs  de  x,  y qui  satisfont  aux  équations  (t),  ces 
expressions  se  réduisent  à 

o’(a’+c*) n*bc  o*(a’-J-é*) 

^ ” (^qiïi+c*)!  ’*~(a‘+6*+c^)} ’ ‘~“(g*-l-6*+e)î  ’ 

et  l’inégalité  (g)  devenant 

g’ 

(g>  -1-  6*  -I-  . 

est  nécessairement  vérifiée.  De  plus,  ü ne  peut  y avoir  lieu 
à un  minimum,  puisque  les  valeurs  de  r,  t sont  essentielle- 
ment négatives. 

Nous  concluerons  de  ce  calcul  que  les  valeurs  des  quan- 
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tités  variables  y',  z',  qui  rendent  un  maximum  la  fonction 

X -I-  Y/  4-  Zz' 

+ s"’ 

donnent  à u la  valeur  l/X*  + Y*  + X",  ainsi  qu’on  l’a  an- 
noncé [129],  et  sont  déterminées  par  les  équations 
Y — Xy'  = 0,  Z-Xs'=0. 


Il  resterait  à faire  voir,  pour  justifier  ce  qui  a été  dit  dans 
le  n°  cité,  que  les  équations 


Y-X^=0,  Z - X^  = 0 
ax  ilx 


appartiennent  à des  lignes  qui  rencontrent  normalement  les 
surfaces  caractérisées  par  l’équation  différentielle 
Xdj  + Ydy  + Zdz  = 0; 

mais  ceci  résultera  de  la  théorie  des  surfaces  courbes,  qui 
doit  être  exposée  dans  le  bvre  suivant. 


§ 4.  Maxima  et  miiiima  des  fonctions  implicites. 


152.  Pour  déterminer  les  maxima  et  minima  de  la  va- 
riable y,  donnée  implicitement  en  fonction  de  x par  l’équa- 
tion 


on  posera 


fix,y)z=0 


y=- 


dj  dj 

dx  dy 


= 0; 


W 

ik') 


et  l’on  tirera  des  équations  {k)  et  {k')  les  systèmes  de  va- 
leurs de  X et  de  1/  qui  peuvent  rendre  la  fonction  y un  maxi- 
mum ou  un  minimum.  On  substituera  ces  valeurs  dans  l’é- 
quation 


dx* 


0, 


qui  se  réduit,  à cause  de  y'  = 0,  à 
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afin  do  s’assurer  que  les  mêmes  valeurs  ne  font  pas  évanouir 
y',  et  en  même  Icmps  pour  distinguer,  s’il  en  est  besoin,  le 
maximum  du  minimum,  au  moyen  du  signe  que  prend  y". 
Soit,  par  exemple,  l’équation 


a?’  — 3(ixy  + y*  = 0,  (a) 

qui  rc])résente  une  courbe  [fig.  44),  connue  sous  le  nom  de 
Folium  de  Descartes  ; on  en  tirera 


,_ay  — x* 

y — 

J*  — ax 


et.  en  conséquence,  l’équation  commune  au  maximum  et 
au  yninimum  sera 

ay  — x'  — 0.  (S) 


Par  l’élimination  de  y entre  les  équations  (a)  et  (|3),  il 
vient 


x‘  — 2a*  a;*  = 0, 


équations  dont  les  racines,  les  seules  que  nous  voulions 
considérer,  sont 

> - 

X =.  0,  X —ay  'i, 

auxquelles  correspondent  pour  y les  valeurs  réelles 
IJ  = Q,y  = ayi. 

L’équation  (k")  devient 


( J*  — ox)  7"  + 2x  = 0 ; 

et  quand  on  y substitue  les  valeurs  x — y = o\/4, 

elle  donne  y'= — - : par  conséquent  ce  système  correspond 

bien  à un  maximum  si  « est  positif,  et  à un  minimum  si  le 
même  coefficient  est  négatif. 

Pour  le  système  a:=0,  y=0,  la  valeur  de  y'  se  présente, 
en  vertu  de  l’équation  («'),  sous  la  forme  indépendante  j ; 
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mais  la  dérivée  de  cette  équation,  ou  la  seconde  dérivée  de 
la  proposée,  est 

(y*  — ax)y''  + 2yy'*  — icy'  + 2x  = 0, 
taudis  que  l’on  a pour  la  troisième  dérivée 

(y*  — ax)  y”'  + (6j^'  — 3a)  / + 2/*  + 2=0. 

Quand  on  fait  dans  ces  deux  équations  x=0,  y=0,  elles 
se  réduisent  à if=  O,  y"—  par  conséquent  ce  système 

de  valeurs  correspond  à un  minimum  de  y. 

Si  maintenant  nous  remarquons  que  la  proposée  est  sy- 
métrique par  rapport  aux  variables  x,  j/,  nous  conclurons 
de  ce  que  le  système  ,r=0,  y=0  rend  nulle  une  des  valeurs 

de  tirées  de  cette  équation,  qu’il  doit  aussi  rendre 
nulle  une  des  valeurs  de^,  et  par  conséquent,  rendre  in- 
finie une  valeur  de  ou  de  y.  Ainsi  les  deux  axes  des  x 


et  des  y touchent  à l’origine  la  courbe  représentée  par 
l’équation  proposée. 

153.  S’il  s’agit  de  déterminer  les  valeurs  de  x,  y qui  ren- 
dent im  maximum  ou  un  minimum  une  fonction  z de  ces 
deux  variables  donnée  implicitement  par  l’équation 

y,  z)  = 0,  (0 


on  posera  p=0,  q=0,  ou 


dx'  dz~  ’ dy'  dz 


(»i) 


au  moyen  de  quoi  les  équations  desquelles  doivent  se  tirer 
les  valeurs  des  dérivées  partielles  r,  s,  t [133],  se  rédui- 
ront à 


df  . dV  „ df  . dV  „ df  d*f 
^ r + —J — 0,  — J + — + 'T~i~  0- 

dz  dx*  dz  dxdy  dz  dy* 


rfy» 


n faudra  s’assurer  que  les  valeurs  de  x,  y,  z,  tirées  des  équa- 
T.  I.  17 
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tions  (/)  et(m),  et  substituées  dans  les  expressions  de  r,  «,  t, 
satisfont  à l’inégalité  (gi).  Nous  n’entrerons  pas  dans  d’autres 
détails  sur  les  cas  exceptionnels  qui  peuvent  se  présenter,  et 
que  l’on  résoudra  sans  difficulté  d’après  les  principes  déjà 
établis. 

154.  Soit 

« = s. ) 

une  fonction  de  n variables  liées  entre  elles  par  m équations 
de  condition 

f I (®>  y>  *>••••)=>  0,  (x,  y,  Z,.,,.)  ~ 0,....  /*„  (x,  y,  z,.,..)  — Oj  (n^ 

de  sorte  qu’il  reste  n — m variables  indépendantes.  Si  l’on 
veut  rendre  la  fonction  u un  maximum  ou  unminimum,  il 
faudra  poser  l’équation  dM=0,  ou 
df  . üf  df 

-Uj;^Iay+-dz  + =0.  («0 

Les  équations  (n)  entraînent  les  suivantes  : 


. . . = 0, 

. ■ • — 0^ 

...  =0. 

Après  qu’on  aura  éliminé  m différentielles  dx,  dy,  dx,... 
entre  les  équations  (n')  et  (n"),  on  égalera  séparément  à zéro 
les  multiplicateurs  des  n — m différentielles  restées  arbi- 
traires, et  ces  n — m équations,  combinées  avec  les  équa- 
tions (n),  détermineront  les  systèmes  de  valeurs  de  x,  y, 

Z, > propres  à rendre  la  fonction  «un  maximum  ou  un 

minimum.  11  faudra  ensuite  s’assurer  que  la  fonction  (Pu 
devient,  par  la  substitution  de  ces  valeurs,  négative  dans 
un  cas,  positive  dans  1 autre,  quels  que  soient  les  rapports 
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des  différentielles  restées  arbitraires  : ce  qui  pourra  exiger 
des  calculs  compliqués. 

Quant  à rébmination entre  les  équations  (n)  et  (n"),  elle 
s’opère  élégamment  par  la  méthode  des  facteurs  indéter- 
minée, dont  on  failun  fréquent  usage  en  analyse.  Concevons 
qu’on  ait  multiplié  respectivement  les  premiers  membres 
des  équations  (n")  par  des  facteurs  X,,  et  qu’on 

les  ajoute  au  premier  membre  de  l’équation  (n')  ; qu’ ensuite 
on  égale  à zéro  les  multiplicateurs  de  chaque  différentielle 
dans  l’équation  résultant  de  l’addition  indiquée  ; on  aura  n 
équations 


df, 

dL 

.+ 1.-—=  0,  etc., 
dy 


entre  lesquelles  on  pourra  éliminer  les  m facteurs 
de  manière  à obtenir  les  équations  finales,  en 
nombre  n — tn. 


155.  Admettons,  pour  prendre  un  exemple,  que  l’on 
cherche  le  minimum  de  la  fonction 


u = X*  + y*  + + , 

les  variables  x,  y,  z, étant  liées  par  l’équation  de  con- 

dition 

ax+  by-^-  cz  +....  = k, 

dans  laquelle  a,  b,  c, k désignent  des  nombres 

constants.  On  aura,  en  opérant  d’après  la  manière  qui  vient 
d’étre  indiquée, 

x-H  ai,  = 0,  y + 6 i,  =■  0,  * + ci,  — 0,  etc., 
ce  qui  équivaut  à 
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On  en  conclut,  d’après  les  propriétés  connues  des  propor- 
tions , 

fT*  v’  »*  X*  + r‘  -f  s’  + etc.  U 

a*  6*  c’  ’ a*  + 6‘ + c*  + etc.  «•  + 6*  + c*  + etc. 

X» y* "‘  — etc  X*  + y*  + s*  + etc. « 

ax  by  CS  ax  -f  ci  + etc.  k 

et  par  suite 

U y/  U ^ 

~k~  ~ V «’  + 6’  + c*  + etc!’  ““a’  -t-i*  +c’  + etc.' 

Pour  s’assurer  que  cette  valeur  de  « est  bien  un  minimum, 
il  suffit  de  poser  l’éijuation  identique 

(a’  + 6’  4-  c’  -I-  etc.)  (x*  + y*  + 2’  + etc.)  = (ox  + 6y  H « 4-  etc.)* 
4-  (bx  — «j)*  4-  (cic  — ûs)*  4“  etc., 

qui  devient  dans  ce  cas 

it*  + {bx  — (^)*  4-  (ex  — 03)’  4-  etc.  _ 

“ — a’  4-  6’  4-  0'  + etc.  ’ 
par  où  l’on  voit  qu’en  effet  l’inégalité 

A* 

U ^ ■ '■'-■■■  ■ — — 

O* + 6’ + c’ + etc. 

est  vérifiée  pour  toutes  les  valeurs  des  variables  qui  ne 
satisfont  pas  aux  équations  (0). 

Si  les  variables  x,  y,  z, se  réduisent  à trois  et  dési- 

gnent des  coordonnées  rectangulaires,  la  valeur  minimum 
de  l/ü  mesure  la  distance  de  l’origine  au  plan 

ox  4"  ^y  4*  03 = A . 
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§ I".  Extension  des  fonnules  do  Taylor  et  de  Haclaurin  anz  fonctions  expli- 
cites de  plusieurs  xariables  indépendantes. 

156.  Il  suffira  de  considérer  la  fonction  de  deux  variables 
z = f{x,yY, 

attendu  qu’il  n’y  a aucune  difficulté  à généraliser  les  for- 
mules, pour  un  nombre  quelconque  de  variables. 

Afin  d’opérer  le  développement  de  la  fonction 
f {X  + h,  y k) 

suivant  les  puissances  ascendantes  des  accroissements  h et 
k,  l’on  pose 

d’où 

f(xArh,y  + k)z=f(x-\-7h',y  + ak')=zU. 

On  développe  la  fonction  fa  par  la  séiie  de  Maclaurin,  comme 
une  fonction  d’une  seule  variable,  et  il  vient 


A ^ ah\k  = ak'. 


. f"  (0) -t- etc.  (f) 


f,=f(0)-f--“.r(0)-f^.r(0)  + ^3 

Mais  on  a,  par  la  règle  de  différentiation  des  fonctions 
médiates , 

fa  = , d.f(X+  ah',  y -f  aA') 

dx  dy  ’ 

ou , pour  employer  une  notation  plus  concise , 

dx  d\ 
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et  de  même 

f^=  ^ + 2 h'  k'  + ^k'\ 

dx^  dxdy  dy^ 


r«=-^A'* 


dx’ 


etc.: 


+ 3 h'^k'  + 3 h'k'i  +^k'\ 

dxdy^ 


dx^dy 


on  a d’autre  part 

t(0)z=f{x,y)  = Zi 

et  l’on  conclut  des  équations  précédentes  : 

r (0)  = ph'  + qk', 

f'(0)  = rA'9  + 2s/, T + //f'2, 

f " (0)  = uh’*  + 3wA'2A'  + 3w/,'i'9  + r/t'*, 

etc. 

Substituons  ces  vcdeurs  dans  la  formule  (f),  et  remettons- 
y pour  h',  k'  leurs  valeurs  en  h,  k : l’auxiliaire  a disparaîtra, 
et  il  viendra 

f{x+h,y+k)  = z+p^-\-q~ 

Ifi  A Jt  , Ifl 

+ r 1-  S-.-4-  t 

^ t.2  11  1 .2 

A’  A9  k A AS  A> 

1.2  3^  1.2  1 1 1.2^  1.2.3 

-h  etc.  (F) 

On  peut  remplacer  dans  cette  expression  les  lettres  p,  q, 
r,  etc.,  parles  coefficients  différentiels  qu’elles  représentent; 
et  si  l’on  emploie  en  outre,  pour  plus  de  brièveté,  la  nota- 
tion symbolique  dont  nous  nous  sommes  déjà  servi  [43  et 
124],  on  obtiendra  la  formule 

. . k\dz  , /A  , k\*(flz 

f[x  + A,y  + A)  =z  4- (-  + -)-  + (_  4-  -)  - 

/'h  A\>  d*z 

qui  met  bien  en  évidence  la  loi  du  développement,  pour  un 

nombre  quelconque  de  variables. 
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La  série  deTaylor,  ainsi  étendue,  tombe  en  défaut  lorsque, 
pour  des  valeurs  particulières  des  variables  æ,  y,  la  fonction 
2 et  ses  dérivées  partielles  p,  q,  r,  etc.,  ou  quelques-unes 
d’entre  elles,  prennent  des  valeurs  infinies,  ainsi  qu’on  l’a 
expliijué  à propos  du  développement  des  fonctions  d’une 
seule  variable  [106].  De  plus,  elle  tombe  en  défaut  lorsque 
la  fonction  z ou  ses  dérivées  partielles  prenant  des  vadeurs 
indéterminées,  on  ne  peut  lever  l’indétermination  que  par 
l’établissement  d’une  liaison  arbitraire  entre  les  variables  x, 
y,  et  par  suite  entre  les  accroissements  h et  A,  conformément 
à ce  qui  a été  expliqué  dans  le  précédent  cliapitre. 

157.  Soit  r,  la  valeur  du  reste  qui  doit  compléter  la  série 
(f),  quand  on  l’arrête  antenne  affecté  de  la  puissance  a‘  : on 
a [109] 


a'+> 

1.2.3...(j  + l) 


(1— (!,)'»•+■ 


I.2.3....» 


6,  6,  désignant  des  nombres  inconnus,  compris  entre  0 et 
1 . Donc,  lorsqpi’on  arrête  la  série  { ) au  terme 


/A  AV 
\dx  1.2.3.. 


le  reste  R,  qui  doit  compléter  cette  série,  a pour  expression 
symbolique 


/h  k \ '+'  d*+>  f(^D  _|_  eA,  y -+-  6k) 
\dx'^  ' 1.2.3 (i  + 1)  ’ 


ou  bien  encore 


+ • — IXÏTTTTT  • 

Les  nombres  0,  0,,  qui  entrent  dans  ces  formules,  sont 
inconnus  ; et  elles  ne  peuvent  point  servir  à calculer  les  va- 
leurs de  R. , mais  seulement  à assigner  des  limites  entre  les- 
quelles ces  valeurs  doivent  tomber. 

La  valeur  de  r,  en  intégrale  définie  étant 
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on  en  tirera  ces  autres  expressions  symboliques  de  la  valeur 
de  Ri  : 

/ ( t + :r  ) d‘+'f{x+h—^,  y i k—  -s).ÿd3, 

1 Z'*//!  A\'+*  h 

Pour  donner  une  application  de  ces  dernières  formules  et 
en  indiquer  en  même  temps  la  démonstration,  prenons  i=l , 
de  sorte  qu’on  ait 

fa  = f(0)+p  V (0)  + r,,r.  = /'V(a-i5).iSrf3. 

\ '^0 

Soit 


dx2 

d’où 


r («  - ^) = /.'5  ri^+ (»-  A',  y+(-~  |S)  *'] 

+2AT/‘/[®+(a-s)A',j'+  (a-i}k']  I A-'2/;,[x+{«-;s)A',:r+(«-^)A-'] 
z=  A'S  r{x  + h — h' P,  y+  k-k'p)  + Wk'f;[x+h  - A'p,  j + A — A-'p) 
+ A-'Y,(ar+  A-A'p,y  + A-A-'i5): 
on  aura 

R,  .=  A'  ’ (a;  — A - A'p,  y + A-  — A-', S) . |3rf3 

0 

+ 2A'A'  /■“/•/  (X  + A — A'p,  y + A — A'jS).pd,3 

V.  (x  + A-A'|3,j+A  -A'P).j9</3. 

On  peut  remplacer  dans  le  premier  terme  do  la  valeur  de 
R,  la  variable  |3  par  en  prenant  pour  limite  .supérieure 

de  l’intégrale  uh'z=zh,  au  lieu  de  «;  et  alors  ce  premier 
terme  devient 
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jyu  ! h-p,y^k-’'y).pdi=Jj'yh-^.ynyp)  .§dp  ; 

en  sorte  que  dans  son  expression  n’entrent  plus  les  auxi- 
liaires a,  /t',  k' . On  donnerait  au  même  terme,  en  rempla- 
çant la  variable  /3  par  la  forme 
/»2  /-»  h 


et  si  l’on  soiunet  aux  mêmes  transformations  les  deux  autres 
tenues  de  la  valeur  de  R, , on  trouvera  pour  R,  ces  deux  ex- 
pressions 

R , I + A- jS,y+A— ^p)+2W//  (x  fA  — ÿ + A— ^ |3) 

+ AY,  (x-i-  A - jS,  1/  + A - J ^)  [ 4d&, 

Ri=^,y^  |A’n-ï^i*— ^i^.y+A— S)-i-2AA/’/(x+A— ^ jS,ÿ+A  — jS) 
+ A*/;(x-hA-^p,y  i A-p)j.êd^ 

On  établirait  par  un  calcul  semblable  les  valeurs  généra- 
les de  R.  dont  on  a donné  plus  haut  l'expression  syrabo- 
bque. 

158.  Désignons  par  z„,  /j„,  q„,  r„,  etc.,  les  valeurs  que 
prennent  les  fonctions  z,  p,  q,  r,  etc.,  quand  on  fait  x = 0, 
j/  = 0 : l’équation  (F)  donnera 


ûC  fj 

y)  = ^0  + p« 


^ y y' 
■^'■"r2'*'**T’ï+  “772 


I 


X y' 


Wg  ■ ■ îfi  A • "I*  Î/*A  “ • ■ ’ V Q “^6tC«  • 

^ “t.2..3  “1.2  //^  “1  1.2^  “t.2.3 

et,  do  colle  maiiièro,  la  formule  do  Madaiirin  so  Iroiivera 


1 
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étendue  au  développement  des  fonctions  de  deux  variables. 
On  peut  encore  écrire 


f.x,  y) 


, + + i:\±l  + CJL  + 

\dxt~  ihj^J  t \dx,  ~ t/y,/  t.2 


+ ('i+xy  ^ 

^\dx,dyj  1.2.3 


etc. 


Au  lieu  de  développer  par  la  formule  de  Maclaurin  les 
fonctions  de  plusieurs  variables , suivant  les  puissances  de 
chaque  variable  indépendante,  ce  qui  conduit  à des  formes 
de  développement  très  prolixes,  ou  ne  développe  plus  ordi- 
nairement ces  fonctions  que  suivant  les  puissances  de  l’une 
des  variables  ; mais  alors  les  coefficients  des  termes  de  la  sé- 
rie, au  lieu  d’être  des  constantes,  sont  des  fonctions  de  tou- 
tes les  variables  indépendantes,  autres  que  celle  suivant  les 
puissances  de  laquelle  le  développement  est  ordonné.  Ainsi 
l’on  posera 

f{x,y,z,...)  = f(0,  y,  2,...)  + /’(0,  y,z,...).  j 
+ r(0,  y,  î, ) y,  Z,....),  + etc.. 


f'%  etc.,  désignant  les  dérivées  de  f par  rapport  à la 
variable  x.  L’emploi  de  cette  formule  exigera  que  les  va- 
leurs de  y,  Z, , ne  rendent  point  inCnies  les  fonc- 

tions 

f{Q,y,z,....),  f(Q,  y,  Z,....),  f(0,  y,  Z....),  etc., 

et,  de  plus,  qu’on  puisse  assigner  des  limites  convenables 
à l’erreur  que  l’on  commet  en  arrêtant  la  série  à un  cer- 
tain terme.  11  suit  de  ces  restrictions  qu’une  formule  telle 
que 

* = /•(O,  y)  -e  r(0,  y)  J + AO,  W)  • ^ + no,  y)  ■ ^ + etc . 


pourra  ne  représenter  une  surface  que  dans  une  portion  li- 
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mitée  de  son  étendue,  savoir  douis  la  portion  où  les  valeurs 
de  y ne  rendent  point  infinies  les  fonctions /"(O,  y),  f'  (0,  y), 
r (0,  ÿ),  etc. 

} s.  Formule  de  Lagrange  pour  le  déTeloppement  des  fonctions  implicites. 

159.  Étant  donnée  une  équation  de-la  forme 

z = x + yfz,  (û) 

on  se  propose  de  développer  z en  série  ordonnée  suivant  les 
puissances  ascendantes  de  y.  Si  y désigne  une  quantité  très 
petite,  X sera  la  valeur  approchée  de  z : une  seconde  ap- 
proximation donnera 

" — ^ (®i) 

valeur  que  l’on  pourrait  substituer  pour  z sous  le  signe  f,  de 
manière  à avoir  une  troisième  valeur  de  2,  plus  approchée, 
que  l’on  substituerait  à son  tour  sous  le  signe  f,  et  ainsi  in- 
définiment. Le  développement  cherché  a pour  utilité  prati- 
que de  dispenser  de  ces  substitutions  successives. 

Quel  que  soit  l’ordre  de  grandeur  du  coefficient  y,  il  est 
évident  que  le  second  membre  de  l’équation  (a,)  se  compose 
des  deux  premiers  termes  du  développement  que  l’on  cher- 
che. On  trouverait,  d’après  le  théorème  de  Maclaurin  , les 
coefficients  des  puissances  supérieures,  de  y en  prenant  les 
différentielles  successives  de  l’équation  (a)  par  rapport  aux 
variables  z,  y,  et  en  faisant  ensuite  y=0,  z=x  dams  les 
valeurs  des  dérivées 

iPz  d*z  d^x 
dy*'  dy^’  dy^’ 

tirées  des  équations  différentielles.  Il  est  entendu  que  la  sé- 
rie ainsi  obtenue  doit  être  convergente,  sans  quoi  le  résul- 
tat du  calcul  serait  illusoire.  Si  l’on  considère  z comme  une 
fonction  implicite  de  y,  définie  par  l’équation  (n)  et  ayant 
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la  valeur  initiale  z—  x pour  y = 0,  tant  que  le  module  de  y 
reste  inférieur  au  module  de  la  plus  petite  valeur  de  y,  pour 
laquelle  l’équation  admet  des  racines  égales,  la  fonction  z 
a une  valeur  unique  pour  chaque  valeur  de  y,  et  se  déve- 
loppe en  série  convergente,  suivant  les  puissances  ascen- 
dantes entières  de  y.  C’est  ce  cpii  résulte  du  théorème  de 
M.  Cauchy,  sur  le  développement  des  fonctions  en  séries, 
auquel  fait  allusion  la  note  du  n°  111. 

Le  procédé  général  (jue  l’on  vient  d’indiquer,  pour  déter- 
miner les  coefficients  dos  termes  successifs  du  développe- 
ment cherché,  ne  donnerait  pas,  ou  donnerait  difficilement 
la  loi  de  formation  de  ces  coefficients  ; tandis  qu’on  la  met 
aisément  en  évidence  en  considérant,  suivant  le  procédé  dû 
à Laplace,  z comme  une  fonction  des  deux  variables  x,  y, 
en  vertu  de  l’équation  (a). 

On  a , en  différenliant  à ce  point  de  vue , 


et  par  suite 
dz 


— = 1+A.  — — = — 

dx  dx’dy  ' ' dy' 


dz  d'z 


d*2  /rf2\> 


dy  dx’  dxdy  dx* 

Cela  posé,  soit  ime  fonction  de  z : on  aura 
d 

dx)  (Pz 


V dx) 


, dz  dz 

- 02.  " -I-  il»  ^2.  . , 

^ dxdy^  ^ dx  dy’ 


(*) 


dz  d^ '*• 

et  en  chassant  —,  au  moyen  des  équations  {b), 

dLz.-) 

V'  //r'  d*Z  /dz\^ 


iiy 


ou 


<’y 


dx 


(0 
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Prenons  ^z=fz,  et  la  première  équation  {b),  combinée  avec 
la  précédente , donnera 


— 

df 


dy 


dx 


Si  l’on  fait  ensuite  on  trouvera,  par  la  compa- 

raison de  l’équation  (c)  avec  celle  que  l’on  vient  d’écrire , 


['«■■a. 

d*  [(/•*)>. ^' 
L dxj 

dy’ 

dxdy 

dx* 

et  comme  on  peut  continuer  ainsi  de  proche  en  proche , il 
est  évident  qu’on  a , pour  un  indice  n quelconque , 


Quand  on  fait  j/=0,  d’où  z=x, 
se  réduit  à 


^ =zr  1 , cette  expression 


/d'«\  

Wy/j  dx‘-'  ’ 


et  le  théorème  de  Maclaïuin  donne  en  conséquence 

d.ifxY  , y àK^fx) 


dx 


+ 


1.2.3'  dx^ 


-f  etc.  (d) 


1 60.  Soit  maintenant  <pz  une  nouvelle  fonction  de  z qu’il 
s’agit  de  développer  suivant  les  puissances  do  y : on  aura , 
en  vertu  de  la  première  équation  {b), 


d.tf» di 

— ■ — , — 
^y 


ds 

dx’ 


et  si  l’on  pose  (p'z.,z=r|z,  la  formule  (c)  donnera 


tPfZ 

lÿ' 


"(''‘•'■"s)  '■[ 

(ly 

dx 
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Comme  on  peut  tout  aussi  bien  prendre  successivement  pour 
les  fonctions 

fZ.ifzf,  <f’z.[fz)\  etc., 
il  est  clair  qu’on  aura  généralement 

\<f’x.{fz)‘.  —1 
<i*.çz ' dxi 

dy  dx"~^ 

et  pour  les  valeurs  particulières  j/=0,  z=x, 

/d’.fz\  d- ‘ [f'x . (/x)’l 

V du'  J~ 


donc 


dx'-' 


tj.s=  <?x+-  .yx./x  + — .. 


+ 


dx 
+ etc. 


(e). 


t .2.3  dx' 

Les  formules  (d)  et  (e)  sont  évidemment  susceptibles  de 
s’étendre  à des  fonctions  implicites  de  deux  ou  d’un  plus 
grand  nombre  de  variables  indépendantes. 

161.  La  formule  [d)  s’applique  à la  résolution  des  équa- 
tions , tant  algébriques  que  transcendantes , . sous  la  condi- 
tion qu’elle  conduise  à une  série  convergente.  Soit,  par 
exemple, 

* = X + Az* 

une  équation  d’où  l’on  veut  tirer  la  valeur  de  z en  x,  or- 
donnée suivant  les  puissances  de  k : la  formule  (d)  donnera 

' + 74-:;  • 3m(3m  — 1), 


A-  A» 

z=X+  - •x"+  — . 2m  X 

1 1 • X 


1.2.3 


etc. 


L’équation  a des  racines  égales  quand  la  dérivée  par  rap- 
port à Z est  nulle,  c’est-à-dire  quand  on  a 
mAx  — 1 = 0, 

d’où 

(m-D— 


A = : 


ni”  x“~ 
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Tant  que  le  module  de  k est  plus  petit  que  cette  quantité,  la 
série  est  convergente.  Par  exemple,  la  fonction  implicite 
définie  par  l’équation 

Z — a:  + Az’ 

se  développe  en  série  convergente  pour  toutes  les  valeurs 
de  k dont  le  module  est  moindre  que  ^ . 

Si  l’on  posait  c^z—z',  on  tirerait  de  la  formule  (e) 
k k* 

2*  =x*  + - .nx"+’“*  H .n(2m  + n — 

1 1.2 

k> 

+ .n(.3m  + n — 1 ) (3m  + n — 2)  -)-  etc . 

i * 3 


Pour  de  plus  amples  détails  sur  les  applications  de  ces 
formules  à la  résolution  des  équations  algébriques , on  doit 
consulter  le  traité  de  Lagrange. 

Considérons  l’équation  transcendante 
Z = X -f-  e sin  Z 


qui  est  celle  d’un  problème  célèbre  en  astronomie  sous  le 
nom  de  Problème  de  Kepler  : la  variable  x désigne  le  temps 
ou  une  quantité  qui  croit  proportionnellement  au  temps  ; le 
coefficient  e mesure  l’excentricité  de  l’orbite  eUiptique  d’une 
planète,  et  la  variable  z est  l’angle  que  l’on  nomme  l’anoma- 
lie  excentrique  de  la  planète.  11  Aient  , 


,.e  e'  d.sin’x 

z = x+  - . sm  X + r-r* — ; 

'1  1.2  dx 


e’  (f.sin’x 
1.2.3'  dx* 


+ etc.; 


e*  e* 

= X + c sin  X 4-  — sin  2x  + — (3  sin  3x  — sin  x)  + etc . 


et  comme  l’excentricité  e est  une  fraction  très  petite , au 
moins  pour  les  planètes  principales,  la  série  est  très  rapide- 
ment convergente. 

Dans  les  applications  à l’astronomie  et  à la  physique  ma- 
thématique, on  a souvent  occasion  de  considérer  le  dévo- 
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loppement  de  la  fonction 

1 

i/t— 2x1/ 1 y‘ 

suivant  les  puissances  ascendantes  de  y.  On  donne  à ce  dé- 
veloppement une  forme  très  élégante  en  se  servant  du  théo- 
rème de  Lagrange.  Posons  en  effet 

d'où 

Uz ^ 

dx  1/ 1 — 2xy  e y*  ' 

s=x-f-i  y(a’—  1). 

Pour  faire  rentrer  cette  dernière  équation  dans  la  formule 
(a),  il  suffit  de  prendre 

fz  = \{z'-\y, 

d'un  autre  coté,  la  série  [d)  donne  par  la  différentiation 

I y’  , y’  rf’.(/’x)* 

dx  t'rfx  ‘^t.2’  <4r*  ■^t.2.3'  dx> 

Donc  il  vient 

l/l  — isy^-y'  1.2'  dx  1.2.2’’  dx* 

^1.2. 3. 2’  dx*  ^ ^1.2.3...n.2“  dx’ 
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NOTIONS  SUR  LA  FORMATION  DES  ÉQUATIONS  DIFFÉRENTIELLES  A UNE 
Oü  A PLUSIEURS  VARIABLES  INDÉPENDANTES. 


J 1".  Des  équations  difTérentielles  entre  deui  variables  seulement. 


162.  Lorsqu’on  différentie  l’équalion 


f(x,  y)  = a, 


(û) 


O désignant  une  constante,  l’équation  différentielle  du  pre- 
mier ordre 


dx 


df  , 


(«') 


d’où  la  constante  a a disparu,  exprime  une  relation  entre 
Æ,  y,  y',  qui  subsiste,  quelle  que  soit  la  valeur  particulière 
attribuée  à cette  constante  dans  l’équation  (a).  Si  l’on  con- 
sidère celle-ci  comme  appartenant  à une  série  de  courbes 
qui  ne  difibrent  les  unes  des  autres  que  par  la  variation  du 
paramètre  a,  l’équation  (a')  exprimera  une  propriété  com- 
mune à toutes  ces  courbes  : propriété  en  vertu  de  laquelle 
la  direction  de  la  tangente  est  déterminée,  lorscpi’on  assigne 
les  coordonnées  x,  y du  point  de  contact. 

C’est  ainsi  qu’en  différentiant  l'équation 
X*  + y’  = O, 

on  a 

x+yy'  = 0,  ouy  = — 2. 

Tant  que  le  paramètre  a reste  indéterminé,  la  première 
équation  appartient  à mi  cercle  de  rayon  quelconque,  ayant 
pour  centre  l’origine  des  coordonnées  ; et  la  seconde  équa- 
tion exprime  une  propriété  commune  à tous  ces  cercles  con- 

T.  I.  18 
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centriqucs,  celle  d’avoir  leur  tangente  perpendiculaire  à la 

droite  menée  de  l'origine  au  point  de  contact. 

Quand  le  paramètre  a est  combiné  d’une  manière  quel- 
conque avec  les  variables  x,  y dans  l’equation 

F (X,  y,  a)  = 0,  (b) 


en  général,  ce  paramètre  entre  encore  dans  la  composition 
de  l’équation  diil'ércntielle 


rfF  </F  , „ 

1 y = 0 ; 


{à') 


mais  si  l’on  opère  l’ébinination  de  a entre  les  équations 
{b)  et  [b'),  on  pourra  appliquer  à l’équation  résultante 

flx,  y,  y')  = 0 (c) 


ce  que  nous  disions  tout  à l’heure  de  l’équation  (a')  : elle 
exprimera  une  propriété  dont  jouissent  en  tous  leurs  points 
toutes  les  courbes  que  l'écpiation  [h)  représente  successive- 
ment, quand  on  attribue  à a ime  suite  de  valeurs  différentes. 

Si  l’on  SC  donne  arbitrairement  la  valeur  de  y qui  répond 
è une  valeur  quelcomjue  de  x,  la  valeur  de  la  constante  a se 
trouve  implicitement  déterminée  : car,  soit  i/„,  ces  deux 
valeurs  correspondantes  de  x cl  de  y,  ou  a entre  x^,  i/„, 
a l’équation 

F {^o,yo>  a)=  0. 


La  valeur  de  a qui  s’en  déduit  étant  substituée  dans  l’équa- 
tion {b),  celle-ci  représente  une  courbe  déterminée  et  assu- 
jettie à passer  par  le  point  (x„,  j/„j. 

Après  qu’on  a déterminé  la  valeur  de  «,  on  peut  tirer  de 
l’équation  [b)  les  valeurs  de  la  fonction  y qui  correspondent 
à deux  valeurs  distinctes  de  la  variable  indépendante  x.  La 
dilfércnce  de  ces  valeurs  est  la  somme  des  accroissements 
iafmimenl  petits  que  la  fonction  a reçus  dans  l’intervalle  ; à 
moins  qu’elle  n’ait  subi,  dans  ce  même  intervalle,  des  solu- 
tions de  continuité  [51].  On  dit  en  conséquence  que  l’équa- 
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lion  [b]  est  Yinléijrale  de  l’oijuatiou  (c)  : celle-ci  détermi- 
nant la  valeur  de  l’accroissement  di/  qui  correspondent  à un 
accroissement  dx,  pour  chaque  système  de  valeurs  de  x et 
de  y : et  l’autre  déterminant  la  valeur  de  l’intégrale  ou  de  la 
somme  de  ces  accroissements  élémentaires  dans  un  inter- 
valle donné. 

Puisijue  les  équations  [b)  et  (c)  sont  équivalentes,  en  ce 
sens  quelles  appartiennent  à la  même  série  de  courbes,  on 
peut  déjà  conclure  de  ce  qui  précède  : l°que  si  l’on  se  donne 
arbitrairement  l’ordonnée  i/„  correspondant  <à  une  abscisse  x„, 
la  fonction  y et  la  courbe  dont  cette  fonction  est  l’ordonnée 
SC  trouveront  complètement  déterminées  en  vertu  de  l’équa- 
tion (o);  2°  que  si  cette  équation  différenticile  est  donnée 
directement,  et  qu’il  s’agisse  de  Yintcyrcr,  ou  de  trouver  une 
équation  en  x,  y (jni  y satisfasse,  l'équation  intégrale,  pour 
avoir  la  mémo  généralité  que  l’équation  dilférentielle  pro- 
posée, doit  nécessairement  renfermer  une  constante  arbi- 
traire. Nous  reviendrons  sur  ces  propositions  importantes 
lors([ue  nous  traiterons  de  la  théorie  de  l’intégration  : notre 
but  en  ce  moment  étant  seulement  de  donner  des  notions 
générales  sur  la  nature  des  équations  différentielles. 

163.  Soit 

V{x,y,a,b)  = 0 (d) 

une  équation  entre  les  variables  x,  y,  renfermant  deux  pa- 
ramètres a,  b.  Si  l’on  différentie  deux  fois  de  suite  cette 
é([uation  on  a les  deux  équations  différentielles  du  premier 
et  du  second  ordre, 


r/1’  r/r  , „ 

— h ■y  y = 0, 
dx  dy 

iPY  d'F  . r/M’  „ r/F  „ 

y-  + 2 y -—,y^  -h  — y =0, 
iPx  dxdy  dy*  dy 


{d') 

(rT) 


qui  renferment  aussi,  en  général , les  paramètres  a,  h.  On 


peut  éliminer  fl,  Centre  les  trois  équations  {d),  (d’),  {d"), 
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et  l’équation  différentielle  résultante 

y,  y'  y")  = o,  (e) 

qui  est  du  second  ordre,  exprime  une  propriété  commune  à 
toutes  les  courbes  auxquelles  l’équation  {d)  peut  appartenir, 
moyeimant  une  détermination  convenable  des  paramètres 
a,  b. 

Pour  particulariser  les  constantes  a,  b,  on  pourrait  se  don- 
ner : r un  point  de  la  courbe,  ou  l’ordonnée  y„  correspon- 
dant à une  abscisse  ; 2°  la  direction  de  la  tangente  en  ce 
point,  ou  la  valeur  y\  de  la  fonction  y'  pour  la  même  abs- 
cisse. En  effet,  ces  données  entraîneront  les  deux  équa- 
tions 

F s..  «,  4)  = 0,  (-)^  + (_)_,■.=  «, 

■iü'icnnenl  g , f- 

lorsqu’on  y fait  x—x^ , y = t/„  ; et  de  ces  deux  équations  on 
pourra  tirer  les  valeurs  de  o,  b pour  les  substituer  dans  l’é- 
quation {d). 

Au  lieu  d’éliminer  immédiatement  les  constantes  a,  b en- 
tre les  trois  équations  {d),  {d'),  [d"),  on  peut  éliminer  suc- 
cessivement b et  a entre  les  deux  premières,  ce  qui  donnera 
deux  équations  différentielles  du  premier  ordre 

fi(x,y,y',a)  = Q,  (/•,) 

ft(x,y,y',b)=e,  (/•,) 

dont  l’une  appartient  seulement  aux  courbes  pour  lesquelles 
a possède  une  valeur  déterminée,  b restant  arbitraire  ; tan- 
dis que  l’autre,  par  la  même  raison,  appartient  aux  courbes 
pour  lesquelles  b possède  une  valeur  déterminée,  a restant 
arbitraire  à son  tour. 

Tant  que  a et  b conservent  leur  indétermination,  chacune 
des  équations  (/’,)  et  (/i)  a la  même  généralité  que  l’équa- 
tion (d)  ou  que  l’équation  (e).  Ainsi  l’on  tirera  de  l’équation 
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{f^)  en  la  différentiant,  une  valeur  de  y”  en  w,  y,  y',  a,  qui 
satisfera  ;i  l’équation  (e),  quelle  que  soit  la  valeur  de  a. 
Donc,  si  l’on  élimine  a entre  l’équation  (/■,)  et  sa  différen- 
tielle immédiate 


dx  dy 


y'  + — y"  = 0, 

^ ^ dy’^ 


on  retrouvera  l’équation  (e);  et  on  la  retrouverait  également 
par  l’élimination  de  b entre  l’équation  (/i)  et  sa  différentielle 
immédiate 


dx 


df* 


Enfin,  si  l’on  élimine  y'  entre  les  équations  (/■,)  et  (/i) , on 
retombera  sur  l’équation  [d). 

Soit,  par  exemple,  l’équation 

a?*  — ax  —by— (y,  (t  ) 

on  aura  pai*  deux  différentiations  immédiates 

ix — a—by'  = 0,  (2) 

2 - = 0,  (3) 

et  ensuite,  par  l’élimination  des  constantes  a,  b,  l’équation 
du  second  ordre 

x' y" — 2ary  + 2y=r0.  (4) 

Si  l’on  élimine  alternativement  les  constantes  b,  a entre 
les  équations  (1)  et  (2),  on  obtiendra  les  deux  équations  dif- 
férentielles du  premier  ordre 

x’  y'  —'ixy—  a[xy'  — y)  = 0,  (5) 

x'  + by  — bxy'  =.  0,  (6) 

ipii  auront  pour  différentielles  immédiates 

<ixy'  -f  xY  -1y-  Ixy'  —a'y'^  xy"  — y')- Q,  (7) 
x(2-6y0=0;  (8) 

et  l’on  retombera  sur  l’érpiation  (4),  soit  qu’on  élimine  o 
entre  les  éijuations  (5)  et  (7),  soit  qu’on  élimine  b entre  leS 
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i-quatioiis  (G)  et  (8).  Enfin,  lY'limination  de  y'  entre  les  équa- 
tions (5)  et  (G)  reproduira  l’équalion  (1). 

11  faut  conclure  de  cette  analyse  : t”qifà  nne  équation 
différentielle  du  second  ordre  en  x,  tj,  y',  y",  correspondent 
deux  équations  de  formes  différentes  en  x,  y,  y'  qui  y satis- 
font, ou  deux  hücyralcs  premières  de  l’équation  du  second 
ordre  ; 2°  que  ces  intéyi'ales,  pour  avoir  la  même  généralité 
que  l'équation  du  second  ordre  à laquelle  elles  satisfont, 
doivent  renfermer  chacune  une  constante  arbitraire  ; 3°  que 
l’équation  en  x,  y qui  satisfait  à l’une  (pielconquc  de  ces 
équations  différentielles  avec  toute  la  généralité  requise,  et 
satisfait  par  consécpient  avec  la  môme  généralité  à l’équation 
du  second  ordi'o,  dont  elle  est  ['hitcyralc  seconde,  renferme 
deux  constantes  arbitraires,  savoir:  les  deux  constantes  ipii 
entrent  dans  la  composition  de  chacune  des  intégrales  pre- 
mières ; 4°  que  ces  deux  constantes  arbitraires  sont  implici- 
tement déterminées  quimd  on  assigne  les  valeurs  initiales  y„, 
y',  correspondant  à l’abscisse  initiale  x„,  ou  quand  on  donne 
un  point  par  lequel  doit  passer  la  courbe  dont  x,  y sont  les 
coordonnées  rectangulaires,  et  la  direction  de  la  tangente 
en  ce  point. 

1G4.  Il  est  aisé  de  poursuivre  celte  discussion  en  rappli- 
quant à des  équations  différentielles  d’un  ordre  quelconque; 
et  généralement,  de  ce  qu’on  peut  toujours  faire  disparaître 
n constantes  dans  le  passage  d'une  équation  tà  deux  varia- 
bles à sa  dillérentielle  du  h'  ordre,  on  conclut  que  l’intégrale 
n'  d’une  équation  de  cet  ordre,  ou  l’équation  en  x,  y qui  y 
satisfait  avec  toute  la  généralité  requise,  doit  renfermer  n 
constantes  arbitraires.  L’équation  différentielle  du  n”  ordre 
a pour  intégrales  premières  n équations  de  l’ordre  n — 1, 
renfennant  chacune  une  constante  arbitraire  ; pour  inté- 
grales secondes  — ^ ^ équations  de  l’ordre  n — 2 , ren- 
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fermant  chacune  une  combinaison  binaire  de  ces  n constan- 
tes ; pour  intégrales  troisièmes  ^-^1. — équations 

de  l’ordre  n — 3,  renfermant  chacune  une  combinaison  ter- 
naire des  mêmes  constantes  ; et  ainsi  de  suite.  Si  l’on  éli- 
mine y',  y”,  y'",.***  entre  les  n intégrales  premières, 
on  aura  l’intégrale  n*  de  la  proposée,  ou  l’équation  ên  x,  y 
qui  y satisfait,  avec  les  n constantes  arbitraires  qu’elle  com- 
porte. 

Ces  n constantes  seront  déterminées  implicitement,  si  l’on 
assigne  les  valeurs 

yo>9\>  

pour  l’abscisse  x^  [34]. 

On  dit  qu’ime  intégrale  est  générale  ou  complète,  lors- 
qu’elle renferme  des  constantes  arbitraires  en  nombre  suf- 
fisant pour  qu’elle  conserve  le  même  degré  de  générabté 
que  l’éqpation  différentielle  à laquelle  elle  satisfait.  Cette  in- 
tégrale générale  donne  les  intégrales  particulières,  quand 
on  attribue  des  valeurs  déterminées  aux  constantes  arbi- 
traires. 

Ainsi  l’équation 

(y  -H  é)  a:  -1-  <j  (y  — mx*)  = 0, 

dans  laquelle  a,  b désignent  des  constantes  arbitraires,  est 
l’intégrale  générale  de  l’équation  du  second  ordre 

(y  + truc*)  xy"  -f.  îy'  (y  _ xÿ)  = 0.  (9) 

Si  l’on  pose  successivement  o=0,  o=oo , on  a deux 
équations 

y -f-  A = 0,  y — mx*  = 0, 

qui  toutes  deux  satisfont  à l’équation  (9),  mais  qui  n’en  sont 
que  des  intégrales  particulières  : la  première  ne  renfermant 
que  la  constante  arbitraire  b,  et  la  seconde  ne  comprenant 
plus  de  constante  arbitraire. 

T.  I. 
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Les  n constantes  arbitraires  comprises  dams  une  inté- 
grale n*  doivent  être  distinctes  pour  que  l’intégrale  soit 
complète.  Il  est  clair  qu’au  lieu  d’une  constante  arbitraire  C 
on  pourrait  écrire  C,  + G,;  mais  ce  binôme,  quoique  offrant 
en  apparence  deux  constantes  arbitraires  C,  et  C„  se  com- 
porterait, dans  toutes  les  opérations  auxquelles  on  pourrait  le 
soumeltre,  comme  la  quantité  monôme  C dont  il  tient  la 
place  ; les  deux  constantes  ne  seraient  pas  réellement  dis- 
tinctes et  se  confondraient  en  ime  seule.  De  même  l’expres- 
sion 

ne  renferme  qu’en  apparence  deux  constantes  arbitraires 
distinctes,  C,,  C,;  car  on  peut  lui  donner  la  forme 
(C,e“-f-C,e"*)e“;  ettant  que  les  constantes  C„  C,  restent 
arbitraires,  le  facteur  C|e“  C,e”*  peut  être  remplacé  par 
ime  seule  constante  arbitraire  C,  sans  que  l’expression  perde 
de  sa  généralité. 

Quand  nous  disons  que  l’intégrale  complète  a la  même 
généralité  que  l’équation  différentielle  qui  en  dérive  ou  à 
laquelle  elle  correspond,  la  proposition  doit  être  entendue 
en  ce  sens  qu’elles  représentent  l’une  et  l’autre  la  même 
série  ou  les  mêmes  séries  de  courbes  : mais  il  peut  y avoir 
en  outre  des  équations  qui  satisfassent  à l’équation  différen- 
tielle sans  être  comprises  dans  l’intégrale  complète  ou  sans 
faire  partie  de  la  série  des  intégrales  particulières,  et  qui 
portent  pour  cette  raison  le  nom  d'intégrales  ou  de  solutions 
singulières.  Nous  verrons  bientôt  ce  que  signifient  géomé- 
triquement les  intégrales  singubères  des  équations  différen- 
tielles du  premier  ordre,  et  nous  reviendrons  sur  ce  point 
essentiel  de  la  théorie  de  l’intégration  des  équations  diffé- 
rentielles. 
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^ 2.  Équations  différentielles  simultanées. 

165.  U est  toujours  possible  de  déduire  d’un  système 
d’équations  différentielles  en  même  nombre  que  les  fonc- 
tions X,  y,  Z, de  la  variable  indépendante  t,  une 

équation  différentielle  finale  entre  deux  variables  seulement, 
telles  que  < et  x.  Du  moins  la  formation  de  cette  équation 
finale  n’est  sujette  à d’autres  difficultés  que  celles  que  peut 
présenter  l’élimination  entre  des  équations  ordinaires,  dans 
lesquelles  n’entreraient  pas  de  coefficients  différentiels. 

Eln  effet,  supposons  d’abord  que  l’on  ait  deux  fonctions 
X,  y dépendant  de  t,  et  deux  équations  différentielles  que 
nous  pourrons  représenter  par 

f(t  ; X,  x',  x", . '. . .y  ■>)  = 0, 

f i{^  j y X y^  y f y >•  • • -y^’’^)  — o, 

y<'>  désignant,  suivamt  la  notation  de  Lagrange,  les 

coefficients  différentiels . On  différentiera  «,  fois  la 

df  dt‘ 

première  équation  et  n fois  la  seconde  ; ce  qui  donnera, 
outre  les  deux  proposées,  n-fn,  équations  où  le  plus  haut 
coefficient  différentiel  de  y sera  y On  éliminera  entre 
ces  n + 7i,-|-2  équations  les  quantités 

y,  y',  y" 

dont  le  nombre  ne  peut  pas  surpasser  n + : l’équation 

résultante  ne  contiendra  que  t,  x,  x' , x“,  etc.  ; et  l’ordre  de 
cette  éqpiation  résultante  ne  saurait  évidemment  surpasser 
le  plus  grand  des  nombres  m+n„  m,  +jj. 

Admettons  maintenant  qu’on  ait  v équations  entre  la  va- 
riable indépendante  t,  les  v fonctions  x,  y,  z, et  leurs 

dérivées  des  divers  ordres  par  rapport  à t : un  pareil  système 
est  ce  qu’on  nomme  un  système  d’équations  différentielles 
simultanées.  11  pourrait  se  faire  que  toutes  les  dérivées  qui 
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entrent  dans  le  système  d’équations  simultanées,  ne  fussent 
pas  prises  par  rapport  à la  môme  variable  indépendante  t ; 
mais,  au  moyen  des  formules  pour  le  changement  de  la  va- 
riable indépendante,  on  ramènerait  toujours  le  système  pro- 
posé à ne  contenir  que  des  dérivées  prises  par  rapport  à la 
môme  variable  indépendante. 

Soient 

x(">,  

les  plus  hautes  dérivées  des  fonctions  x,  t/,  z, qui 

entrent  dans  le  système  proposé  ; et  en  admettant  qu’on 

veuille  ébminer  les  variables  y,  z, et  leurs  dérivées, 

pour  arriver  à une  équation  finale  en  t,  x,  x',  x",  etc., 
posons 

s = n -p  P + etc. 

Si  l’on  différentie  s fois  chacune  des  équations  du  système, 
on  aura,  y compris  les  proposées,  un  nombre  total  d’équa- 
tions exprimé  par  v(s-j-l)  ; d’un  autre  côté,  les  quantités  à 
ébminer, 

y,  y',y", 

Z,  z',  z", z''^';etc. 

sont  en  nombre 

(n-p*  + t)-|-(p-f-i  -p  t)  + etc.=s  -P  (s-p1)(*— 1)  = 

et  par  conséquent  l’élimination  donnera  l’équation  finale 

cherchée,  dont  l’ordre  ne  peut  pas  dépasser  le  nombre 

ffl  + S=  W+  «+  P+6tC. 

Mais  rien  ne  s’oppose  à ce  que  l’ordre  de  l’équation  finale 
soit  moins  élevé  : ce  qui  arriverait,  par  exemple,  d’après  ce 
qu’on  vient  de  voir,  si  l’on  n’avait  que  deux  équations  entre 
les  variables  t,  x,  y et  leurs  dérivées,  et  si  les  plus  hautes 
dérivées  de  x et  de  y se  trouvaient  dans  la  môme  équation. 

Considérons  particubèrement  le  cas  où  les  équations  pro- 
posées, étant  toutes  du  premier  ordre,  pourraient  d’aüleurs 
être  mises  sous  la  forme 
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x'  — f{t,x,  y,  i, .■••),  y —fi((yX,y,z,....),z  —f \ {t,x,y,  s,,,.),  etc.  ; 
au  Ifcu  de  diirércntier  à la  fois  toutes  ces  équations,  il  sera 
plus  simple  de  dilFérontier  toujoui'S  la  même,  la  première 
par  exemple,  en  substituant  après  chaque  différentiation, 
aux  dérivées  x',  y',  z',  etc.,  que  cette  opération  introduit 
dans  le  second  membre,  leurs  valeurs  données  immédiate- 
ment par  les  équations  proposées.  Après  v — I ebCférenlia- 
tions  successives,  on  aura  (en  y comprenant  la  première 
des  équations  proposées)  v équations  entre  les  dérivées 

X',  x", , x.''‘\  et  les  variables  t,  x,  y,  z,  etc.  Il  ne 

s’agira  plus  que  d’éliminer  entre  ces  v équations  les  v — 1 va- 
riables y,  z,  etc.,  pour  avoir  l’équation  finale  cherchée. 


Ç 3.  Des  équalions  aux  difftrenccs  parliclles. 


166.  Soient  données  deux  équations  de  la  forme 
a = f (ic,  y,  z), 

F (07,  y,  s.  v»)  = 0,  (g) 

dont  la  seconde  deviendrait  une  fonction  des  seules  varia- 
bles X,  y,  z,  si  l’on  y substituait  pour  x sa  valeur  tirée  de  la 
première  : on  pourra  regarder  z comme  une  fonction  des 
deux  variables  indépendantes  x.  y ; et  si  l’on  diiférentie 
successivement  l’équation  {y)  par  rapport  à ces  deux  varia- 
bles, on  aura,  en  conservant  aux  lettres  p,  y leur  signification 
ordinaire , 


(9') 


On  peut  éliminer  entre  les  équations  {g)  et  {g')  les  fonctions 
(pa,  ç'a:  et  comme  l’équation  aux  différences  partielles  du 
premier  ordre  [124] 
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f (*,  y>  hihq)  = 0, 

qui  résulte  de  cette  élimination,  est  indépendante  de  la  forme 
de  la  fonction  <p,  elle  exprime  une  propriété  commune  à toutes 
les  valeurs  de  z en  fonction  de  x,  y,  que  l’on  peut  tirer  de  la 
formule  (g),  en  changeant  la  forme  de  la  fonction  7,  sans 
changer  les  fonctions  F et  f.  Conséquemment  elle  exprime 
aussi  une  propriété  commune  à toutes  les  surfaces  dont  l’é- 
quation en  X,  y,  z rentre  dans  l’équation  {g),  moyennant  une 
détermination  convenable  de  la  fonction  9. 

Soit,  par  exemple, 

a = oar  4-  by,  % — fa  — Q, 
ou 

X = f(ax  + by)  ; 

les  équations  dérivées  prendront  cette  forme  très  simple 
P — av'a  — ù,  g — bf'a  = 0, 

d’où 

bp  — flÿ  = 0 . (0 

167.  Si  l’on  adeux  équations,  l’une  aux  différences  par- 
tielles, l’autre  ne  renfermant  que  les  variables  primitives, 
sans  leurs  dérivées,  mais  toutes  deux  convenant  aux  mêmes 
fonctions  et  ayant  le  même  degré  de  généralité,  la  seconde 
équation  est  dite  Vinlégralc  générale  de  la  première.  Ainsi 
l’équation  (/i)  est  l’intégrale  générale  de  l’équation  (i),  parce 
qu’elle  renfenne,  moyennant  l’indétermination  du  signe  9, 
toutes  les  équations  d’où  l’on  peut  tirer  une  valeur  de  2 en 
fonction  dex,  y,  propre  à vérifier  l’équation  (t). 

La  raison  de  cette  dénomination  à'intégrale  est  la  même 
que  pour  les  équations  qui  satisfont  à une  équation  différen- 
tielle ordinaire  entre  deux  variables  [162].  Concevons  en 
effet  qu’après  avoir  particularisé  la  fonction  9,  on  donne  aux 
variables  x,  y deux  systèmes  de  valeurs  (x„,ÿo),  (x,,y,),  et 
soient  2„,  2,  les  valeurs  correspondantes  de  z : on  tirera  de 
l’équation  (/t)  la  valeur  de  la  différence  finie  z, — z,  ; mais 
• 
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cette  différence  flnie  est  la  somme  ou  l’intégrale  des  accrois- 
sements inEniment  petits  que  reçoit  la  fonction  z quand  x 
passe  d’une  manière  quelconque  de  la  valeur  iF„àla  valeurs, , 
et  qu’en  même  temps  y passe,  aussi  d’imc  manière  quel- 
conque, de  la  valeur  i/„  à la  valeur  y,  ; sauf  toujours  le  cas 
exceptionnel  où  la  fonction  z éprouverait  des  solutions  de 
continuité  du  premier  ordre  pendant  qu’on  fait  ainsi  varier 
les  quantités  x,  y. 

Les  équations  cpie  l’on  tire  de  l’équation  (/t)  en  particu- 
larisant la  fonction  arbitraire  9,  sont  des  intégrales  particu- 
lières de  l’équation  (t)  ; dans  tous  les  cas,  il  faut  entendre 
par  intégrales  particulières  celles  qui  se  tirent  de  l’intégrale 
générale,  quand  on  particularise  une  ou  plusieurs  des  fonc- 
tions arbitraires  que  celle-ci  doit  renfermer,  afin  d’avoir  la 
même  généralité  que  l’équation  aux  différences  partielles  à 
laquelle  elle  correspond,  ou  quand  on  établit  entre  ces  fonc- 
tions arbitraires  des  relations  qui  en  restreignent  la  géné- 
rabté. 

Par  exemple,  si  l’on  a l’équation 

* = y (x  4 ay)  t-  ^ (x  — ay),  (*) 

où  9,  'l'  désignent  des  fonctions  arbitraires,  et  si  l’on  calcule 
au  moyen  de  cette  équation  les  dérivées  partielles  du  pre- 
mier et  du  second  ordre  p,  q,  r,  s,  t,  il  vient  : 


P = f' {x -i- ay)  + y (x  — ay), 
q = fly'  (x  4 oÿ)  — a (X—  ay), 
r = /(x  + ay)  + i/,'  (x  — ay), 

5 = ay"  (x  4 ay)  — a Y (x  — ay), 
f Ei  a*  y"  (x  -t-  ay)  -4  a*  (x  — ay). 

On  en  conclut  cette  équation  aux  différences  partielles  du 
second  ordre 

a’r  — <,  (/) 


qui  ne  contient  plus  les  fonctions  9,  et  qui  possède,  comme 
la  suite  le  fera  voir,  autant  de  généralité  que  l’équation  (A) 


Digitized  by  Google 


LIVRE  III.  CHAPITRE  V. 


28(> 

d’où  elle  est  dérivée.  Réciproquement  l’équation  (k),  qui 
satisfait  à l’équation  (/)  avec  toute  la  généralité  possible,  en 
est  Tinté, grale  générale. 

■Mais  si  Ton  établissait  entre  les  fonctions  ç,  une  certaine 
dépendance  : si  Ton  posait  notamment  ^t= — çt,  om{<t=:(i>'<, 
les  équations 

Z r:  9 (X  + a.y)  — 9 (x  — oy),  Z = 9 (x  + ay)  -e  9'  (x—  ay), 
dans  lesipielles  il  reste  encore  une  fonction  arbitraire  9,  ne 
seraient  plus  que  dos  intégrales  particulières  de  l’équation  (/) . 

Ix^s  éipiations  aux  dilfércnces  jiartielles  peuvent  avoir 
aussi,  comme  les  équations  différentielles  ordinaires,  des 
inu'fjrah's  ou  dos  solutions  singulières  ; c’est-à-dire  que  Ton 
peut  y satisfaire,  dans  certains  cas,  par  des  équations  entre 
les  variables  primitives,  ipTil  serait  impossible  de  tirer  de 
l’intégrale  générale,  on  particularisant  les  fonctions  arbitrai- 
res (pie  celle-ci  renferme.  Nous  ne  tarderons  pas  à voir  des 
exemples  de  ces  intégrales  singubères  dans  les  applications 
du  calcul  différentiel  à la  tbéorie  des  surfaces  ; et  ce  sujet 
sera  repris  dans  la  partie  du  présent  Traité  où  il  s’agira  de 
l’intégration  des  équations  aux  différences  partielles. 

168.  Une  éipiation  aux  différences  partielles  de  Tordre  « 
est  susceptible  d’avoir  des  intégrales  premières  de  Tordre 
71 — 1 , des  intégrales  secondes  de  Tordre  n — 2,  et  ainsi  de 
suite.  Par  exemple,  de  Técpialion  du  premier  ordre 

P = nq,  [m) 

dans  laquelle  H désigne  une  fonction  arbitraire,  on  tirera,  en 
différentiant  successivement  par  rapport  à x et  par  rapport 
à î/, 

r = sn'y,  sz=tn'q, 
et  ensuite,  en  éliminant  Wq, 

W — s’  = 0 . (n) 

La  caractéristique  1 1 a disparu  de  cette  équation  du  second 
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ordre,  à laquelle  l’équation  (m)cst  parfaitement  équivalente, 
tant  que  la  fonction  0 conserve  son  indétermination.  Par 
conséquent  l’écpiution  (m)  est  une  intégrale  première  de  l’é- 
quation (n)  ; et  si  l’on  pou\ait  assigner  une  équation  en 
æ,  ;/,  Z,  satisfaisant  de  la  manière  la  plus  générale  l’équa- 
tion (m),  on  aurait  l’intégrale  seconde  de  l’équation  (h). 

Or,  on  satisfera  :i  l’équation  (m),  non  pas  à la  vérité  par 
une  seide  équation  en  x,  y,  z,  mais  par  le  système  de  deux 
équations  entre  X,  y,  z et  une  autre  A'ariable  auxiliaire  a, 
savoir 

= = a g-  X ya  + (o) 

t +X'/a  -l-y/a  = 0,  (o') 

la  seconde  étant  la  dérivée  de  la  première  par  rapport  à 
l’auxiliaire  «.  En  effet,  si  l’onditléreiitie  l’écpiation  (o)  suc- 
cessivement par  rapport  è x et  par  rapport  à y,  il  viendra 

da 

Î = + -f  a;/a  + y i'a), 

ou  simplement,  en  vertu  de  l’équation  (o'), 

P = o!t,  q=  ; 

et  tant  que  les  fonctions  'j,  <\>  sont  arbitraires  aussi  bien  que 
II,  le  .système  de  ces  dernières  équations  éiiuivaut  à l’équa- 
tion (m). 

Le  système  des  équations  (o),  (o'),  renfermant  les  fonc- 
tions arbitraires  9,  et  une  variable  auxiliaire  « dont  on  ne 
peut  faire  l’élimination  tant  que  les  fonctions  9,  restent 
indéterminées,  représente  donc  l’intégrale  seconde  et  com- 
plète de  l’équation  du  second  ordre  (»).  Cette  forme  des  in- 
tégrales des  équations  aux  différences  partielles,  lorsqu’il 
s’agit,  comme  dans  notre  exemple,  d’équations  à deux  va- 
riables indépendantes,  se  rattache  à des  spéculations  géo- 
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métriques  très  curieuses  que  nous  ferons  bientôt  connaître. 

169.  On  a vu  [165]  que  l’élimination  d’une  fonction  ar- 
bitraire, dans  une  équation  à trois  variables,  conduit  à une 
équation  aux  différences  partielles  du  premier  ordre  : nous 
en  conclurons  qu’inversement  l’intégrale  générale  d’une 
équation  aux  différences  partielles  du  premier  ordre,  à trois 
variables,  doit  renfermer  une  fonction  arbitraire  d’une  cer- 
taine quantité  a,  déteiminée  elle-même  en  fonction  des 
trois  variables.  Quand  le  nombre  des  fonctions  arbitraires  à 
éliminer  est  plus  considérable,  l’élimination  conduit  en  gé- 
néral à une  équation  aux  différences  partielles  d’un  ordre 
plus  élevé  ; mais  il  n’existe  plus  alors  de  rapport  déterminé 
entre  le  nombre  des  fonctions  arbitraires  éliminées,  et  l’or- 
dre de  l’équation  aux  différences  partielles  résultant  de  l’é- 
limination. Réciproquement,  on  ne  peut  pas  conclure  immé- 
diatement, de  l’ordre  d’une  équation  aux  différences  par- 
tielles, le  nombre  des  fonctions  arbitraires  que  son  inté- 
grale doit  renfermer  pour  être  générale  ou  complète  : de  la 
même  manière  que  l’on  conclut,  de  l’ordre  d’une  équation 
différentielle  à deux  variables,  le  nombre  de  constantes  ar- 
bitraires que  doit  contenir  son  intégrale  générale. 

Soient 

» = s),  p = ^ (X,y,x) 


deux  fonctions,  dont  la  composition  en  x,  y,  z est  donnée, 
et  qui  entrent  sous  les  signes  de  fonctions  arbitraires  (p,  (p 
dans  l’équation 


F (x,  y,  Z,  y*,  = 0 : 

(P) 

si  l’on  forme  les  équations 

rfF  „ rfF 

dx~^>Ty'~^’ 

(?) 

rf*F 

rfx*  ^ dxdy  rfy* 

ir) 

on  introduit  des  fonctions  indéterminées  ^'a, 
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et  en  les  joignant  à /3  on  a six  quantilés  à éliminer  en- 

tre les  six  équations  {p),  {q),  (r)  ; ce  qui  ne  peut  conduire 
en  général  à une  équation  aux  différences  partielles,  indé- 
pendante de  la  forme  des  fonctions  <p.  En  passant  aux 
dérivées  du  3*  ordre , on  aura  quatre  nouvelles  équa- 
tions 


d*F  d'F  „ d>F 

— = 0, = 0, = 0, 

dx*  dx*dy  dxdy*  ’dy* 


et  l’on  n’introduira  que  deux  nouvelles  déterminées 

: on  pourra  donc  former,  et  en  général  de  plusieurs 
manières,  une  équation  aux  différences  partielles  du  3*  or- 
dre, indépendante  de  la  forme  des  fonctions  et  dont  l’é- 

quation [p)  sera  l’intégrale  générale.  Mais  il  pourra  arriver 
aussi  que  l’élimination  des  fonctions  ç,  se  fasse  sans  qu’on 
ait  besoin  de  passer  aux  dérivées  du  3*  ordre,  et  cpi’ ainsi 
l’équation  {p)  soit  l’intégrale  complète  d’une  équation  aux 
différences  partielles  du  second  ordre  seulement.  On  en  a 
xTi  plus  haut  un  exemple  sur  l’équation  (k). 

En  général,  soit  vie  nombre  des  fonctions  arbitraires  con- 
tenues dans  une  éejuation  Mrois  variables  x,  y,  z;  la  com- 
position de  chaque  quantité  qui  entre  sous  le  signe  de  fonc- 
tion arbitraire  étant  donnée  en  x,  y,  z:  si  l’on  joint  à cette 
équation  ses  dérivées  partielles  jusqu’à  celles  de  l’ordre  n 
inclusivement,  on  a un  nombre  total  d’équations  exprimé 
par 

( + Î + 3+ +„  + ,=<i±iyî±ü: 


tandis  que  le  nombre  des  fonctions  arbitraires  et  de  leurs 
dérivées,  entrant  dans  ce  système  d’équations,  est  v (n-j-l). 
L'élimination  ne  sera  possible  dans  tous  les  cas  qu’autant 
qu’on  aura 


V (n  + 1 )< 


(n  4- 1)  (n  -f-  2) 


ou  n > 2 V — 2 ; 


I. 


49 
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c’est-à-dire  ipi’il  faudra  en  général  pousser  les  différentia- 
tions jusqu’à  l’ordre  2v  — 1 , et  que  l’équation  aux  diffé- 
rences partielles,  résultant  de  l’élimination,  sera  en  général 
de  l’ordre  2 v — 1 ; mais  elle  pouiTa  être  aussi  d’un  ordre 
moins  élevé. 

1 70.  Considérons  maintenant  une  équation  à quatre  va- 
riables 

F [«,  X,  y,  Z,  ? (*,  15)]  — 0,  (s) 

dans  laquelle  7 désigne  une  fonction  arbitraire  des  deux 
quantités  a,  |3,  dont  la  composition  en  u,  x,  y,  z est  connue 
et  donnée  par  les  équations  auxiliaires 


a = f{u,  X,  y,  z)y  P = fi  [u,  X,  y,  z). 


En  différenliant  l’équation  (s)  par  rapport  à chacune  des 
trois  variables  indépendantes  x,  y,  z , on  a trois  équa- 
tions 


dx 


dl'  dï' 

0,;t-=0,  — = 0, 

dy  dz 


dans  lesquelles  figurent,  outre  la  fonction  indéterminée 
? (*j  |3))  ses  deux  dérivées  partielles  : or,  rien  ne  s’op- 
pose à ce  qu’on  élimine  ces  trois  indéterminées  entre  les 
([uatre  équations  (s)  et  (<);  et  l’on  obtiendra  ainsi  une  équa- 
tion aux  différences  partielles  du  premier  ordre,  indépen- 
dante de  la  forme  assignée  à la  fonction  arbitraire  9.  Nous 
en  conclurons  que  réciproquement  l’intégrale  complète 
d’une  éipialion  aux  diflérences  partielles  du  premier  ordre, 
à trois  variables  indépendantes,  doit  renfermer  une  fonction 
arbitraire  de  deux  quantités,  ayant  cliacime  une  composition 
déterminée. 

Et  par  une  générabsation  qui  s’offre  d’elle-même,  nous 
dirons  que  l'intégrale  complète  d’une  équation  aux  diffé- 
rences partielles  du  premier  ordre,  à n variables  indépen- 
dantes, doit  renfermer  une  fonction  arbitraire  de  n — 1 
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quantités,  composées  chacune  d’une  manière  déterminée 
avec  les  n 1 variables  dont  il  y en  a n d’indépendantes. 
Si  l’on  avait  l’équation 

F [u,  X,  y,  Z,  y {y,  f),  (•/,  a')]  0, 

il  faudrait  s’élever  au  4'  ordre  pour  opérer  dans  tous  les  cas 
l'élimination  des  fonctions  arbitraires  et  de  leurs  déri- 
vées : a,  (i,  y,  à désignant  toujours  des  quantités  dont  la 
composition  est  donnée  en  u,x,  tj,  z. 

171  Le  cas  le  plus  simple  est  celui  oh  les  quantités 
«,  (3, . . . . ne  contiennent  qu’une  variable  indépendante, 
par  exemple  la  variable  x.  Dans  ce  cas  , au  lieu  de 


•ja, 'j-S, on  peut  écrire  simplement  çx,  ifx, 

9,  ip, désignant  toujours  des  fonctions  arbitraires. 


Soit  donc 

)=0 

une  équation  ;i  deux  variables  indépendantes,  dans  laqneUe 

les  fonctions  arbitraires  9X,  '|x, sont  en  nombre  n. 

Si  l'on  diflérentie  n fois  par  rapport  à la  variable  j/,  ces  dif- 
férentiations successives  n’introduiront  pas  les  dérivées  des 

fonctions  o,'p, et  l’on  obtiendra  ainsi  ji-j-1  équations, 

entre  lesquelles  on  pourra  toujours  éliminer  les  n indéter- 
minées 9X,  |x, 

De  mémo  si  l’on  avait  l'i'quation 

L [«,  y,  iy  ? {x,  y),  P (x,  y). J = 0, 

où  les  fonctions  arbitraires  9 (x,y),  (x,  y), sont  en- 

core en  nombre  n,  il  suffirait  de  diflércnlier  » fois  par  rap- 
port à la  variable  z,  et  l’on  aurait  des  équations  en  nombre 
suffisant  pour  opérer  l’élimination  de  toutes  les  fonctions 
arbitraires.  Cette  élimination  se  fait  alors  comme  celle 
des  constantes  arbitraires  dans  les  écpiations  à deux  varia- 
bles. 
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APPLICATIONS 

DU  CALCUL  DIFFÉHIÛNTIKL  A LA  TULOmU  DES  COURBES 
ET  DES  SUliFACES. 


CHAPITRE  PREMIER. 

DES  TANGENTES,  DES  NORMALES  ET  DES  ASYMPTOTES  DES  COLR- 
BES  PLANES. — EMPLOI  DES  COORDONNÉES  POLAIRES. 


$ 1*'.  Des  tangentes  et  des  normales  aux  courbes  planes.  — DifTérenlielle 

de  l’arc. 

172.  Dans  tout  ce  qui  précède,  nous  avons  eu  recours 
aux  constructions  graphiques  pour  faciliter  l’intelligence 
des  principes  généraux  de  la  théorie  des  fonctions,  et  en 
ce  sens  nous  avons  appUqué  la  géométrie  à l’analyse  : l’ob- 
jet du  présent  livre  est,  au  contraire,  d’appUquer  les  notions 
d’analyse  différientielle  dont  nous  sommes  en  possession, 
à la  théorie  géométrique  des  courbes  et  des  surfaces.  Nous 
devons  nous  borner  à indiquer  ce  qu’il  y a de  fondamen- 
tal dans  cette  application  importante  : car  la  géométrie 
supérieure  forme  à elle  seule  un  corps  de  doctrine  dont  les 
détails  ne  peuvent  se  trouver  que  dans  des  ouvrages  spé- 
ciaux. 

Le  calcul  différentiel  résout  immédiatement  le  problème 
de  mener  des  tangentes  aux  courbes  dont  on  a l’équation  : 
cela  résulte  de  la  manière  dont  nous  avons  exposé  dans  le 
chapitre  III  du  premier  üvre  la  génération  des  fonctions 
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dérivées  ou  des  coefQcients  diRérentiels.  C’esl  même  par 
suite  des  efforts  qui  étaient  tentés  pour  résoudre  d’une  ma- 
nière générale  le  problème  des  tangentes,  que  le  calcul  dif- 
férentiel a été  trouvé  ; et  on  le  désignait  dans  l’origine  sous 
le  nom  de  méthode  des  tangentes. 

Le  procédé  le  plus  élégant  pour  résoudre  le  problème  de 
mener  une  tangente  à une  courbe  au  point  (x,i/)  consiste 
à donner  l’équation  de  cette  tangente.  Désignons  donc  par 
Ç,  ri  les  coordonnées  courantes  de  la  droite  tangente,  rap- 
portées respectivement  aux  mêmes  axes  et  à la  même  ori- 
gine que  les  coordonnées  x,  y de  la  courbe.  L’équation 
cherchée  sera 

du 

n-y  = ^(l-x], 
ax 

pour  satisfaire  la  double  condition  que  la  droite  passe  par 
le  point  (x,ty)  et  qu’elle  fasse  avec  l’axe  des  x un  angle  qui 

• . dy 

ait  pour  tangente  tngonométrique 

(XX 

L’équation  de  la  normale  à la  courbe,  ou  de  la  di’oite  per- 
pendiculaire à la  tangente  au  point  (x,  y) , est , en  vertu 
d’un  principe  connu  de  géométrie, 

dx 

II  — — _(ï  — x), 

dy 

et  on  peut  lui  donner  la  forme  plus  symétrique 
(n—y)  dy  -1-  (I—  x)  dx  = 0. 

En  faisant  n =0  dans  l’équation  de  la  tangente,  on  a 

dx  y 

x — \ = yj-  = 

dy  y' 

la  distance  ± (x  — ç)  du  pied  de  l’ordoimée  au  point  où  la 
tangente  rencontre  l’axe  des  abscisses,  se  nomme  la  sous- 
tangente.  Le  double  signe  a pour  objet  d’indiquer  que  l’on  ne 
considère  dans  cette  distance  que  sa  grandeur  absolue,  sans 

T t. 
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égard  au  signe  que  l’équation  précédente  donnerait  au  bi- 
nôme X — Ç. 

En  faisant  de  même  /;  — 0,  dans  l’équation  de  la  normale, 
on  trouve 


la  distance  zfc  (Ç  — x)  du  point  où  la  normale  rencontre  l’axe 
des  abscisses,  au  pied  de  l’ordonnée  correspondante,  se 
nomme  la  sous-normale. 

L’ordonnée  y est  moyenne  proportionnelle  entre  la  sous- 
tangente  et  la  sous-normale. 

Quelquefois  on  entend  par  tangente  et  par  normale  les 
portions  de  la  tangente  et  de  la  normale  comprises  entre  la 
courbe  et  l’axe  des  abscisses.  Dans  ce  sens  (qui  commence  à 
vieiUir),  la  tangente  et  la  normale  ont  respectivement  pour 

valeurs  

, yVàj;*+dY_ 

~ dy  ^ 


yV  dx^  + 
dx 


7» 


Pour  chaque  courbe  donnée,  il  faudra  substituer  dans  les 

(f  V 

formules  précédentes  les  valeurs  en  x de  y et  de  y'  — 

tirées  de  l’équation  de  la  courbe. 

Si  cette  équation  est  donnée  sous  la  forint' 

f(jc,y)  = 0,  («) 

on  a 

df  ^ df 

et  par  suite  l’équation  de  la  tangente  devient 
df  df 

c’est-à-dire  qu’on  la  déduit  de  l’équation  dilférenlielle  de 
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la  courbe,  en  y remplaraul  les  différentielles  dx,  dij  par  les 
différences  ? — x,  r, — tj  ; ce  qui  doit  être,  puisqu’il  est  per- 
mis de  considérer  la  tangente  comme  le  prolongement  d’une 
corde  menée  par  deux  points  inlinimcnt  voisins. 

L’équation  de  la  normale  est 

Si  l’on  regarde  dans  les  équations  {b),  (c),  les  coordon- 
nées comme  des  quantités  constantes,  et  x,  tj  comme 
des  coordonnées  courantes,  ces  équations  appartiennent  à 
deux  lignes  qui  passent  par  le  point  (;,  yi),  et  dont  les  points 
d’intersection  avec  la  courbe  (a)  déterminent  les  tangentes 
ou  les  normales  à cette  courbe,  menéc*s  par  le  point  (;,ri). 

Les  équations  [b)  et  (c)  ne  changeraient  pas  si  l’équation 
(à)  était  remplacée  par  f[x,ti)=c,c  désignant  un  paramètre 
constant  que  la  différentiation  fait  disparaître.  Donc  on  peut 
encore  considérer  les  lignes  (b)  et  (c)  comme  les  lieux  géo- 
métricpies  des  points  oîi  des  droites  qui  concourent  au  point 
(?,  vi)  viennent  toucher  ou  couper  à angles  droits  les  courbes 
qu’on  obtient  en  attribuant  au  paramètre  c une  suite  de 
valeurs  particulières. 

173.  Appelons  «,|3  les  angles  que  la  tangente  forme  avec 
des  parallèles  aux  axes  des  x et  des  y,  menées  par  le  point 
(x,y),  dans  le  sens  des  coordonnées  positives  : nous  aurons 


cos  a = ± 


l/t  ty 


= , cos/3: 


Vt-ry'*’ 


(rf) 


En  appelant  X,  fx  les  angles  homologues  pour  la  normale,  on 
obtiendra 


cos  i ± 


y 


V 1 -t-  y 


71» 


COS  fl  : 


V 1 + y” 


Les  signes  adoptés  pour  ces  quatre  cosinus  doivent  être 
combinés  de  manière  à satisfaire  à l’équation 
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COS  O cos  X + COS  /S  cos  (I  — 0, 

laquelle  exprime,  comme  on  sait,  que  la  tangente  et  la  nor- 
male sont  perpendiculaires  l’imc  ;i  l’autre. 

Lorsque  l’équation  de  la  courbe  est  donnée  sous  la  forme 
(a),  on  a 

cos  a cos  ;3 I I 

a iL  ~ iy  CLLy  ^ (ilŸ 

dy  dx  ' \dx)  \dy) 

174.  On  entend  par  la  longuenr  d’un  arc  de  courbe  entre 
denx  points  donnés,  la  limite  dont  s’approche  indéfiniment 
le  périmètre  d’une  ligne  polygonale  inscrite  ou  circonscrite 
à l’arc,  et  terminée  aux  mêmes  points,  quand  le  nombre  des 
côtés  du  polygone  augmente  indéfiniment.  Si  donc  on  ap- 
pelle s la  longueur  de  l’arc  d’une  courbe,  depuis  le  point 
pris  pour  origine  jusqu’au  point  {x,y),  s sera  une  fonc- 
tion de  X,  qui,  par  la  définition  même,  satisfera  à l’équation 
différentielle 

ds  ~ ± ydx^  -)-  dy^  = ± l/t  -)-  y^Kdx  : (s) 

le  signe  -)-  ou  le  signe  — devant  être  choisi,  suivant  tpe 
l’arc  croît  ou  décroît  pour  des  valeurs  croissantes  de  x.  Au 
moyen  de  l’équation  (s),  les  formules  (d),  (â)  deviennent 

dx  ^ , dy  , dy  , dx 

cos  az=d:— -,  COS  3=àz—-  COS  ± , COS  ,ui  = ±— -. 

ds  ds  ds'  ds 

On  dit  encore  que  la  longueur  d’un  arc  de  courbe  est  celle 
de  la  portion  de  ligne  droite  sur  laquelle  l’arc  pourrait  s’ap- 
pliquer exactement,  s’il  était  formé  par  un  fil  flexible  et 
inextensible.  Mais  cette  définition  (outre  qu’elle  implique  au 
fond  un  cercle  vicieux ) est  plutôt  physique  que  mathémati- 
que ; et  il  en  faudrait  dire  autant  de  toute  définition  de  la 
grandeur  s,  où  l’on  prétendrait  éluder  l’emploi  des  limites 
ou  de  l’infiniment  petit. 

Il  ii’en  est  pas  de  même  pour  l'aire  d’une  courbe  : car, 
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ayant  défini  l’aire  A d’un  polygone,  on  conçoit  directement 
que,  si  l’on  trace  dans  l’intérieur  du  polygone  une  ligne 
fermée,  courbe  ou  polygonale,  on  retranche  de  Aune  portion 
B de  cette  gi-andeur  ; en  sorte  que  la  notion  de  limite  ou 
d’inGniment  petit  n’est  requise  que  pour  la  mesure  de  la 
grandeur  B,  si  le  contour  est  courbe,  et  non  pour  la  défini- 
tion même  de  cette  grandeur. 

Au  surplus,  voici  comment  on  a coutume  de  démontrer 
l’équation  (s),  lorsqu’on  ne  la  prend  pas  pour  la  déûnilion 
même  de  la  grandeur  s,  dont  l’idée  est  alors  censée  donnée 
à priori. 

Soit  mm,  {fig.  41)  un  arc  assez  petit  pour  que,  dans  l’é- 
tendue de  cet  arc,  la  courbe  tourne  sa  convexité  du  même 
côté,  ou  pour  qu’elle  ne  coupe  pas  sa  tangente  entre  m et  t. 
On  prend  pour  axiome,  d’après  Archimède,  que  la  longueur 
de  l’arc  mm,  est  comprise  entre  celle  de  la  corde  mjn,  et 
celle  de  la  bgne  brisée  enveloppante  mlm,.  Désignons  par 
Aæ  l’inten^alle  pp,=mr  : on  a 

mt  — i/'i  + y'*.  iÆ,  m,t  — rt  — rwi,  z=  y'  àx  — Ay, 
corde  mm,  = 7/  i + ^j/1 . ix. 

r 

Donc  le  rapport  de  la  bgne  enveloppante  à la  corde  est 
l/l  T + 


et  il  a évidemment  l’unité  pour  limite  ; donc  aussi  le 
rapport 


a l’unité  pour  limite,  ce  qui  établit  l’équation  (s). 

i75.  Donnons  quelques  applications  des  formules  qui 
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précèdent.  L’équation  de  l’ellipse,  rapportée  à son  centre 

et  à ses  a.\es,  étant  de  la  forme 


11 

+ 

(«) 

l’équation  (6)  deviendra 

ou  bien 

(^  — x)x  ^ U — y);/  _ ^ 
or  b* 

ou  enfin 

ix  T y x'  y’ 

(M 

. r.y 

a*  6*  ■ 

(à,) 

L’équation  (fc,)  est  celle  d’une  autre  ellipse  qui  passe  par 
le  point  ($,r/),  et  dont  les  points  d’intersection  avec  l’ellipse 
(e)  sont  les  points  de  contact  de  cette  ellipse  et  des  droites  ve- 
nant du  point  (?,  ri). 

Si  l’on  remplace  les  demi-axes  a,  b par  ca,  cb,  et  qu’on 
fasse  varier  la  constante  c,  on  obtient  une  suite  d’ellipses 
concentriijues  et  semblables  ; et  les  points  où  chacune 
de  ces  ellipses  est  coupée  par  l’ellipse  {b,)  , sont  ceux 
où  elle  serait  touchée  par  des  droites  parties  du  point 
(?,-«)• 

L’équation  (ft,)  est  celle  de  la  droite  tangente  à l’ellipse 
(e)  au  point  (æ,j/),  quand  on  y regarde  S,  -n  comme  les  cooi^ 
données  courantes  ; et  lorsqu’on  y considère  au  contraire 
X,  y comme  les  coordonnées  courantes  et  -n  comme  dos 
constantes,  cette  équation  devient  celle  d’une  droite  qui 
coupe  l’ellipse  en  deux  points  où  elle  est  touchée  par  des 
droites  venant  du  point  {?,  r;). 

Si  l’on  fait  dans  l’équation  (6,)  yi  =0,  on  a — ; ainsi 

la  sous-tangente  est  indépendante  de  l’axe  2 b,  ei  la  même 
pour  l’ellipse  proposée  que  pour  le  cercle  décrit  sur  l’axe  2 a 
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comme  diamètre.  De  lion  déduit  une  construction  très  sim- 
ple de  la  tangente  à l’ellipse,  indiquée  dans  tous  les  traités 
des  sections  coniques. 

L’équation  de  la  normale  à l’ellipse  proposée  est 
(»  — y)x  (g— x)y  _ 

a*  6’  ■ 

et  l’on  en  tire,  en  faisant  m = 0, 

b' 

?—x= -X, 

a* 

ce  qui  exprime  que  la  sous-normale  est  numériquement  pro- 
portionnelle à l’abscisse. 

L’équation  de  la  parabole  ordinaire,  rapportée  à son  axe 
' et  à son  sonunet,  étant 

y’  = 2px, 

‘celles  de  la  tangente  et  de  la  normale  sont  respective- 
ment 

P (n— y)(‘  — x)t=0. 

La  sous-tangente  est  égale  au  double  de  l’abscisse,  et  la 
sous-normale  est  égale  au  paramètre  p,  ou  au  double  de  la 
distance  du  sommet  au  foyer  de  la  parabole. 

La  tangente  et  la  normale  à la  courbe  logarithmique 

y==l0gx 

ont  respectivement  pour  équations 

>1  — y=-(;— x),  »!  — y=x(x  — ï). 

X 

Par  la  permutation  des  axes  la  première  équation  de- 
viendra 

î-X  = -(r;-y), 
îf 

et  en  faisant  maintenant  , on  trouvera  x — -=  1 , 
c’est-à-dire  une  valeur  constante  pour  la  sous-tangente.  Ce 
caractère  fouinit  la  véritable  définition  géométrique  de  la 
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courbe,  dont  on  ne  donne  qu’une  définition  arithmétique 
tant  qu’on  se  borne  à dire  que  les  abscisses  sont  les  loga- 
rithmes des  ordonnées  correspondantes. 

176.  Parmi  les  courbes  qu’on  a appelées  transcendantes, 
parce  que  leurs  équations  en  coordonnées  rectilignes  ren- 
ferment des  fonctions  exponentielles,  logarithmiques  ou  cir- 
culaires, la  plus  célébré  dans  l’histoire  des  mathématiques, 
et  la  plus  remarquable  iï  cause  de  la  foule  de  propriétés  cu- 
rieuses dont  elle  jouit,  est  la  cijcloidc.  On  appelle  ainsi  la 
courbe  décrite  par  un  point  quelconque  M [fig.  42)  de  la 
circonférence  d’un  cercle  NMN'  qui  roule  sans  glisser  sur  la 
droite  indéfinie  X'X,  base  de  la  cycloïde,  c’est-à-dire  de  ma- 
nière que  la  longueur  d’un  arc  quelconque  MN  soit  égale  à 
celle  de  la  portion  de  droite  ON  sur  laquelle  tous  les  points 
de  l'arc  MN  viennent  successivement  s’appliquer.  Menons 
le  rayon  CM  = R,  et  soit  9 l’angle  variable  MCN,  OP 
l’abscisse  du  point  M,  y = PM  son  ordonnée  rectangulaire, 
l’origine  O étant  le  point  où  M touche  la  base  X'X:  on  a par 
la  définition 

ON  = Ry,  PN  z=  MI  = Rsin  y, PM  = IN  = R( I — cos  y), 

d’où 

x = R(?  — siny),  (/) 

y = R (I  — cos  ip) . {ÿ> 

Chacune  des  équations  (/’)  et  {g)  peut  être  prise  pour  l’é- 
quation de  la  cycloïde,  l’une  étant  entre  les  coordonnées  x 
et  O,  l’autre  entre  les  coordonnées  y et  y.  D’après  le  mode  de 
description  de  la  courbe,  rien  ne  limite  le  nombre  des  ré" 
volutions  du  cercle  sur  la  droite  X'X,  en  arrière  et  en  avant 
du  point  O : la  continuité  géométrique  exige  donc  que  l’on 
conçoive  la  cycloïde  coname  formée  d’une  infinité  à.' arceaux, 
tels  que  OMQR,  parfaitement  superposables.  La  distance 
OR  des  pieds  d’un  arceau  est  égale  à la  longueur  de  la  cir- 
conférence du  cercle  générateur  ; l’orddhnée  SQ  menée  par 
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le  milieu  de  OR  est  égale  au  diamètre  du  cercle  et  divise 
l’arceau  OQR  en  deux  parties  symétriques. 

Pour  représenter  ce  mouvement  indéfini  du  cercle  généra-» 
leur,  il  faut  admettre  que  la  variable  peut  être  prise  tant 
positivement  que  négativement,  et  cpie  sa  grandeur  abso- 
lue peut  atteindre  et  déqMisser  un  nombre  ([uelconque  de 
circonférences.  Or,  ceci  admis,  chacune  des  équations  (f)  et 
(g)  représente  en  effet  la  cycloïJe  dans  toute  l’étendue  de 
son  cours,  à cause  de  la  périodicité  des  fonctions  sin  9,  cos(f, 
établie  en  trigonométrie,  et  résultant  d’ailleui's , ainsi  (pi’on 
l’a  vu  [74],  de  la  forme  des  équations  différentielles  qui 
peuvent  servir  :i  définir  analytiquement  ces  fonctions.  Il  y 
a corrélation  exacte  entre  la  génération  géométrique  de  la 
courbe  et  la  discussion  analytique  de  son  équation;  ce  qui 
tient  au  choix  de  la  variable  indépendante  9 donnée  par  le 
mode  même  de  description  de  la  courbe,  conformément  à 
la  reniarcpie  du  n"  11. 

Supposons  maintenant  qu’on  veuille  avoir  l’équation  de 
la  cycloïde  entre  les  coordonnées  rectangulaires  x,  y:  on 
tirera  de  l’équation  {g) 


cos 


R — y — I/’ 

dousiny  = ± 


le  radical  devant  être  pris  positivement  ou  négativement, 
suivant  que  la  valeur  de  l’arc  9 donne  à sin  9,  d après  les 
règles  de  la  trigonométrie,  une  valeur  positive  ou  négative. 
L’écpiation  entre  x et  y sera 


a;  = R arc  cos 


mais  à chaque  valeur  de  x ne  correspondra  que  l’une  des 
valeurs,  en  nombre  infini,  dont  l’expression 


R arc  cos 
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est  susceptible,  et  en  outre  les  deux  signes  du  radical  ne  de- 
vront pas  être  employés  simultanément.  Il  faudra  prendre  le 
signe  supérieur  quand  le  point  {x,y)  appartiendra  à l’arc 
OQ,  et  le  signe  inférieiu’  quand  le  point  appartiendra  à l’arc 
QR,  en  opérant  la  même  permutation  de  signes,  chaque  fois 
que  l’on  passera  par  le  sommet  ou  par  le  pied  d’un  arceau. 
Si  l’on  employait  simultanément  les  deux  signes,  l’équation 
[h)  représenterait  le  système  de  deux  cycloïdcs  inversement 
disposées  {fig.  43),  que  leur  génération  géométrique  ne  lie 
point  l’une  à l’autre;  et  la  corrélation  habituelle  entre  la 
géométrie  et  l’analyse  (telle  qu’on  l’observe,  par  exemple, 
pour  les  sections  coniques)  se  trouverait  en  défaut.  Nous  re- 
viendrons plus  loin  sur  le  principe  et  sur  les  restrictions  de 
cette  correspondance  entre  les  formules  analytiques  et  les 
lois  géométriques  de  la  description  des  lignes. 

177.  Pour  déterminer  la  tangente  à lacycloïde,  on  pour- 
rait dilférentier  l’équation  (//)  ; mais  il  sera  plus  simple  de 
retenir  la  variable  «y  et  d’opérer  sur  les  écpiations  {f)  et  {g}, 
ce  qui  donnera 

dx=  R (1  — cosy)  d<f,  dy=  Itsiny  df, 

et  par  suite 

dx  t — COSy  ~ y ^ y 

Cette  valeur  devient  nulle  quand  iy=2R,  ce  qui  arrive  aux 
sommets  des  arceaux,  et  infinie  quand  g s’évanouit.  Les  pieds 
des  arceaux  sont  donc  des  points  de  rebroussement,  où  la 
tangente  devient  perpendiculaire  à la  base  de  la  cycloïde.  On 
a pour  la  valeur  de  la  sous-normale 

l/2Ry  — ÿ’  = R sin  y. 

Ainsi  la  normale  MN  à la  cycloïde  coupe  la  base  X'X  au  point 
N où  cette  droite  est  touchée  par  le  cercle  générateur,  et  la 
tangente  TM  va  passer  à l’autre  extrémité  N'  du  diamètre 
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perpendiculaire  à la  droite  X'X.  On  a en  conséquence,  pour 
la  longueur  de  la  normale  MN,  cette  valeur  très  simple  dont  • 
nous  nous  servirons  plus  loin, 

M\  = v/fRÿ-  {h’) 

On  peut  remarquer  cpie  la  longueur  MN  décroît  de  plus  en 
plus  dans  le  voisinage  du  point  O,  quoique  la  normale  s’in- 
cline de  plus  en  plus  sur  l’axe  des  x. 

5 2.  Des  asymptotes  des  courbes  planes. 

1 78.  On  appelle  asymptole  d’iinecourbe  planeune  droite 
dont  un  point  mobile  sur  la  courbe  s’approclierait  indéfini- 
ment, sans  jamais  l’atteindre  ; de  manière  que  la  perpendi- 
culaire ù abaissée  de  ce  point  sur  la  droite  tomliAt  au-dessous 
de  toute  grandeur  finie,  sans  jamais  s’évanouir  ; et  pour 
cela  il  faut  que  la  branche  de  courbe  sur  laquelle  on  conçoit 
le  point  en  mouvement,  s’éloigne  à l'inlini. 

La  différence  des  ordonnées  de  la  courbe  et  de  son  asym- 
ptote, pour  la  môme  abscisse,  étant  égale  au  quotient  de  o 
par  le  cosinus  de  l’angle  de  l’asymptote  avec  l’axe  des  x, 
converge  vers  zéro  quand  x converge  vers  une  valeur  infinie, 
fin  mémo  temps,  l’angle  de  la  tangente  à la  courbe  avec  l’axe 
des  X converge  vers  une  limite,  qui  est  la  valeur  de  l’angle 
formé  par  l’asymptote  avec  le  môme  axe. 

L’équation  {h)  deviendra  celle  d'une  asymptote,  si  la  sup- 
position de  X ou  de  y infini  y fait  évanouir  tous  les  termes 
qui  renferment  ces  variables,  de  manière  que  l’équation  ne 
contienne  plus  que  les  coordonnées  courantes  ^,/i  et  des  pa- 
ramètres constants.  En  conséquence,  on  substituera  dans 
cette  équation  la  valeur  de  y.  en  x tirée  de  l’équation  delà 
courbe;  puis  on  fera  x~+<x> , ce  qui  donnera  toutes  les 
asymptotes  non  parallèles  à l’axe  des  y.  On  trouvera  ces  der- 
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nières  en  subslituant  la  valeur  de  x en  t/,  et  en  faisant  ensuite 

y=+oo  . 

Si  nous  prenons  l’équation  de  l’hyperbole  rapportée  à son 
centre  et  à ses  axes,  savoir 


nous  aurons  pour  l’équation  de  la  tangente, 

far  r.y 

Par  la  substitution  de  la  valeur  de  y en  x cette  écjuation 
devient 

û*  b a*  X*  X* 
et  quand  on  y fait  x=+oo  , elle  se  réduit  à 


équation  double,  qui  donne  celles  des  deux  asymptotes  de 
l'hyperbole,  comme  on  l’a  vu  en  étudiant  les  sections  co- 
ni(]ues. 

L'éipiation  de  la  tangente  à la  logarithmique  y=logx 
étant 

— y=  -(f  — ar), 

X 

la  supposition  x=+oo  ne  donne  point  d’asymptotes,  après 
qu’on  y a substitué  pour  y sa  valeur  en  x ; mais  si  l’on  y 
substitue  au  contraire  la  valeur  de  x en  y,  cette  équation 
dexient 

(«— y + t)e»  = f, 

et  quand  on  y fait  y= — co  , elle  se  réduit  à $=0  : par  con- 
séquent l’axe  des  y est  une  asymptote  de  la  courbe. 

La  méthode  précédente  demande  à êti-e  modifiée  dans  le 
cas  où  l’équation  de  la  courbe  n’est  pas  résoluble  par  rapport 
à y ou  à X.  Soit 
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I 


y — mx  -I-  n 

r»5quation  d’une  asymptote  non  parallMe  à Taxe  des  y : on 
en  tirera 

y — ™ U. 

- — wi  H — > 

X X 

de  sorte  que,  quand  x convergera  vers  l'infini,  la  valeur  du 
rapport  | convergera  vers  la  constante  m.  Donc,  si  l’on  fait 

dans  l’équation  de  la  courbe  ij=xx,  et  qu’on  cherche  la  li- 
mite de  la  nouvelle  variable  « pour  x=+jx> , cette  Umite, 
quand  elle  existera,  sera  une  valeur  de  la  constante  m.  Si 
l’on  fait  ensuite,  dans  l’équation  de  la  courbe, 

y — mx  = ?, 

et  qu’on  cherche  pareillement  la  limite  vers  laquelle  con- 
verge la  variable  (3,  quand  x converge  vers  les  valeurs  +oo  , 
cette  limita  sera  une  valeur  de  la  constante  ii. 

On  trouvera  de  cette  même  manière  les  asymptotes  non 
parallèles  à l’axe  des  y. 

Prenons  pour  exemple  le  folium  de  Descartes  (fig.  44), 
dont  l’équation , déjà  discutée  sous  un  autre  point  de  vue 
[152],  est 

a?’  — 3axy  + y*  = 0: 
l’équation  en  «,  x devient 

3ar. 

a*  + 1 = , 

X 

d’où  l'on  conclut,  pour  la  Umite  de  « , ni  = — 1 , Faisant 
ensuite  j/-j-x=/3,  on  a,  pour  l’équation  en  |3,  x, 


3(3+  à)  — 


3(^’  + aî)  , 


+ b = 

X 


ce  qui  donne,  pour  la  limite  ^ , » = — a.  En  conséquence, 
la  droite  ?/  + x -f-  n = 0 est  ime  asymptote  de  la  courbe  pro- 
posée. 
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§ 3.  Emploi  des  coordonnées  polaires. 


179.  On  passe  de  IV'qiiation  d’une  courbe  en  coordon- 
nées rectangulaires,  à son  équation  en  coordonnées  polaires, 
en  posant 

X = r cos  ç),  ÿ = r sin  y : 


r désigne  alors  le  rayon  vecteur  mené  de  l’origine  des  coor- 
donnés (qui  prend  le  nom  de/)ô/e)  an  point  (a:,  ij),  et  ip 
l’angle  formé  par  ce  rayon  vecteur  avec  le  demi-a.ve  des  x 
positifs.  On  lire  de  ces  équations 


dx  = dr  cos  y — r sin  y rfy,  rf//  = rfr  sin  y -f  r cos  y rfy,  (f) 
et  par  suite 


rfx  dr  ’ rfy 

— — rlang  y 

rfy 


rf»/ 

l + jjlang, 
rf  y 

-_,ang. 


Mais,  si  l’on  appelle  0 l’angle  de  la  tangente  au  point  (x,  y) 
avec  l’axe  des  x,  dans  le  sens  des  x positifs,  on  a 

du  dr  1-4-  tang  6 . tang  o 

^ = tang6,-— = 2 =cot(9  — y).  O) 

dx  rdr/  taug  6 — tang  y ’ ' 

L’angle  0 — est  celui  que  la  tangente  à la  courbe  forme 
avec  le  rayon  vecteur  du  point  de  contact  : on  peut  donc 
calculer  cet  angle  par  la  formule  (j  ) et  construire  la  tan- 
gente, quand  l’équation  de  la  courbe  est  donnée  en  coordon- 
nées polaires.  Si  l’on  mène  par  le  pôle  une  perpendiculaire 
au  rayon  vecteur,  elle  coupera  la  tangente  en  un  point  dont 
la  distance  au  pôle  est 


P =r  rtang (9  — y)=r‘^. 


(A-) 


Par  analogie  on  donne  quelquefois  à la  ligne  p le  nom  de 
sous-tangeiile. 
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La  formule  (j)  se  démontre  directement  par  une  cons- 
truction très  simple.  Soient  m,  ni,  {fig.  45)  deux  points 
d’une  courbe  inTmiment  voisins,  de  manière  que  la  droite 
m t,  tangente  à la  courbe  en  m,  puisse  être  prise  pour  le 
prolongement  de  l’arc  infiniment  petit  mni,.  O est  le  pôle, 
et  O X la  droite  .à  partir  de  laquelle  les  angles  <p  sont  mesu- 
rés. Si  l’on  décrit  du  rayon  Om  l’arc  de  cercle  infiniment 
petit  nia,  on  aura  ma  = rd'{,  lJ■m^—dr:  on  pourra  regarder 
mg  711,  comme  un  triangle  rectiligne  et  rectangle  en  p,  ce  qui 
donnera 

dr 

tang  f«n/m,  =— . 

Mais  on  jient  aussi  regarder  le  secteur  infiniment  petit  O ni  a 
comme  un  triangle  rectangle  en  m,  d’où 

tang  ^Lmm^  — cot  {'i  — ?<) . 

1 80.  La  longueur  s d’un  arc  de  courbe,  mesurée  là  partir 
d’iin  point  fixe  pris  sur  1a  courbe,  étant  une  grandeur  dont  la 
définition  ne  dépend  pas  du  système  de  coordonnées  qu’on 
emploie,  il  suffit,  pour  obtenir  l’expression  de  ds  en  coor- 
données polaires,  de  substituer  ii  dx  et  à d g.  dans  la  for- 
mule 

ds*  = dx'  -f-  dy', 

leurs  valeurs  tirées  des  équations  (i),  ce  qui  donne 

ds'  =z  dr'  ■+  r'  rfy’.  (/) 

La  construction  précédente  donne  aussi  ce  résultat  très  di- 
rectement, puisqu’elle  conduit  à considérer  mm^  comme 
l’hypoténuse  du  triangle  main,,  rectangle  en  g. 

On  entend  par  l’aire  d’une  courbe,  rapportée  à des  coor- 
données polaires , l’espace  compris  entre  celte  courbe  , un 
rayon  vecteur  fixe,  et  le  rayon  vecteur  mobile  Om.  Ainsi, 
quand  le  rayon  vecteur  mobile  passe  de  la  position  Om  à la 
position  infiniment  voisine  O m,,  l’aire  que  nous  appellerons 
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U,  augmente  de  la  surface  du  triangle  infmiti^simal  0mm,, 
dont  on  peut  considérer  Om,  comme  la  base  et  m g comme 
la  hauteur.  On  a donc 

du  = I (r+dr)  rdj, 

et  en  négligeant  l’ infiniment  petit  du  second  ordre, 

ituz=\r*d-9.  (m) 

La  différentielle  de  l’aire , mesurée  de  la  même  manière , 
mais  exprimée  en  coordonnées  rectangulaires,  est 
du=i\  {xdy  — ydx)  ; 

ce  cpii  résulte  de  ce  cpi  on  a 

. / y\  xdu  — udx  , . 
r-_a.  + ï-,‘'î=''(arciBj)=^r5rj;r-  (") 

A cause  de  l’importance  des  formules  (m),  («)  en  mécanique 
et  en  astronomie , on  peut  désirer  d’en  avoir  une  démons- 
tration par  les  bmites.  En  conséquence , remarquons  que 
lorsque  le  rayon  vecteur  se  transporte  de  Om  en  Om,,  les 
variables  r et  9 augmentant  de  Ar,  A<p,  l’aire  reçoit  l’ac- 
croissement Au  égal  à la  surface  du  secteur  0mm,.  Or, 
l’aire  de  ce  secteur  est  comprise  entre  celles  de  deux  sec- 
teurs circulaires  de  même  angle,  ayant  pour  rayons,  l’un 
r,  l’autre  r-)-Ar;  c’est-à-dire  que  l’on  a,  Ar  étant  supposé 
positif, 

Att  > \ r*  Ay,  AU  < J-  (r  + Ar)*  Ay. 


Mais  le  rapport 


\ (r+ Ar)’  Ay 


i r’  Ay 

a l’unité  pour  limite,  quand  Ao,  Ar  convergent  vers  zéro; 
donc  le  rapport 

AU 


1 r’  Ay 


a aussi  l’unité  pour  limite  ; ce  qui  établit  l’équation  (m). 
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181.  Lorsque  l’équation  d’une  courbe  en  coordonnées 
polaires  est  de  la  forme  étant  une  fonction  qui 

reste  réelle  pour  toutes  les  valeurs  réelles  de  <p,  et  qui  croit 
ou  décroit  indéfiniment  avec  7,  la  courbe  prend  le  nom  de 
spirale  : elle  coupe  en  une  infinité  de  points  chaque  droite 
menée  par  le  pôle  ; et  l’arc  compris  entre  deux  intersec- 
tions consécutives  de  la  courbe  par  le  même  rayon  vecteur 
prend  le  nom  do  spire.  D'ailleurs,  les  propriétés  géométri- 
ques de  CCS  courbes  ne  sont  guère  qu’un  objet  de  pure  cu- 
riosité. 

La.  spirale  d’ .irchimède  est  celle  dont  l’équation 

r - ap 

a la  forme  la  plus  simple.  On  peut  concevoir  qu’elle  est  dé- 
crite par  un  point  m (fig.  46)  qui  se  meut  avec  une  vitesse 
constante  sur  une  droite  mobile  MN  passant  par  le  pôle  0, 
tandis  que  la  droite  .MN  tourne  elle-même  autour  de  0 avec 
une  vitesse  angulaire  constante , c’est-à-dire , en  décrivant 
des  arcs  égaux  en  temps  égaux.  11  faut  admettre  aussi  que, 
quand  le  point  m passe  par  le  pôle , la  droite  mobile  M N 
coïncide  avec  la  droite  fixe  OX,  à partir  de  laquelle  les  an- 
gles ç sont  mesurés. 

On  peut  toujours  supposer  positif  le  paramètre  a qui  me- 
sure la  longueur  que  le  point  m parcourt  sur  la  droite  MN, 
tandis  que  cette  droite  décrit  un  angle  qui  est  à deux  angles 
droits  dans  le  rapport  de  1 à (x.  La  constante  a étant  positive, 
r deviendra  négatif  avec  ; et  il  est  évident,  d’après  la  loi 
du  mouvement,  que  les  valeurs  négatives  du  rayon  vecteur 
devront  être  mesurées  en  sens  inverse  des  valeurs  positives. 
Ainsi,  lorsijue  O.M  fait  avec  OX  l’angle  positif  MOX,  le 
rayon  vecteur  sera  mesuré  de  O en  m ; mais  auparavant  OM 
avait  fait  avec  OX  l’angle  négatif  M OX,  et  alors  le  point 
mobile  m se  trouvait  en  m',  de  sorte  que  le  rayon  Om'  doit 
être  mesuré  en  .sens  contraire  de  OM'. 
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La  spirale  d’Arcliimf'de  comprend  donc  deux  systèmes 
de  spires  inversement  disposés,  et  qui  se  raccordent  à l’ori- 
gine : si  l’on  supprimait  un  de  ces  systèmes  en  arrêtant 
brusquement  la  courbe  à l’origine  , on  n’aurait  point  égard 
à la  loi  de  continuité  dans  le  mouvement  composé  d’où  ré- 
sulte la  description  de  la  courbe. 

L’équation  de  celte  spirale  donne 

r 

tang(5  — = 
a 

en  sorte  que  la  courbe  touche  à l’origine  la  droite  0.\.  On  a 
aussi,  d’après  la  formule  (A:), 

r’ 

;>  = - = a<f\ 
a 

Soit  R=2a7T,  de  manière  qu’ù  chaque  révolution  du  point 
décrivant,  le  rayon  vecteur  augmente  de  R : il  viendra 

ce  qui  donne  la  valem-  très  simple,  trouvée  par  Arcliimède, 
/>=2t:R,  lorsque  o=2r.. 

On  nomme  s/j/m/c  hyperbolique  {fig.  47)  celle  qui  a pour 
équation 


d’où 

tang  (0  — = — y. 

Cette  courbe  décrit  une  infinité  de  révolutions  autour  du 
pôle  dont  elle  s’approche  indéfiniment  sans  jamais  l’attein- 
dre, puisqu’il  faudrait  donner  à y une  valeur  infinie  pour 
que  r s’évanouit.  Elle  a pour  asjanptole  la  droite  dont  l’é- 
quation en  coordonnées  rectangulaires  serait  y=a,  le  demi- 
a.xe  des  x positifs  étant  la  droite  à partir  de  laquelle  on  me- 
sure les  angles  s.  En  effet,  l’équation  (p)  devient  dans  co 
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système  de  coordonnées 

sin  D 

y — a , 

? 

ce  qui  donne  y=a,  pour  9— 0. 

Si  l’on  a égard  aux  valeurs  négatives  de  9 et  que  l’on 
construise  les  valeurs  négatives  de  r qui  leur  correspondent, 
ainsi  que  nous  l’avons  indiqué  pour  la  spirale  d’Archimède, 
la  spirale  hyperbolique  aura  deux  branches  symétriques. 
Mais  comme  il  existe  toujours  vme  solution  de  continuité 
entre  les  deux  branches  ainsi  construites,  cette  extension 
donnée  à la  construction  de  l’équation  (p)  reste  purement 
conventionnelle  et  ne  dérive  par  (de  même  que  pour  la  spi- 
rale d’Archimède)  de  la  nécessité  de  maintenir  la  continuité 
du  mouvement  en  vertu  duquel  la  courbe  est  décrite. 

La  spirale  logarithmique  est  celle  qui  a pour  équation 
i , 

■ P = — log  r,  ou  r zz  e™?  : 

m 

elle  fait,  comme  la  spirale  hyperbolique,  une  infinité  de  ré- 
volutions autour  du  pôle  , sans  jamais  l’atteindre , mais 
elle  n’a  pas  d’asymptote.  La  formule  ( j)  donne  pour  cette 
courbe. 

cot  (0  — p)  = m ; 

ce  qui  exprime  que  le  rayon  vecteur  forme  avec  la  tangente 
un  angle  constant,  propriété  remarquable  et  qu’il  con- 
vient de  prendre  pour  la  définition  géométrique  de  la  courbe 
[175]. 
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182  Soit 

E y,  a)  =z  0,  (a) 

l’équation  d’une  série  de  courbes,  en  nombre  infini,  qui  ne 
diflérent  que  par  la  valeur  du  paramètre  o [162],  et 
f {X,  y,  y')  = 0,  (é) 

l’équation  différentielle  qui  convient  à la  même  série  de  cour- 
bes, laquelle  s’obtient  par  l’élimination  de  la  constante  a 
entre  l’équation  (a)  et  sa  dérivée  immédiate  ; il  peut  se 
faire  que  les  courbes  de  la  série  ne  se  rencontrent  point, 
quelque  voisines  que  soient  les  valeurs  données  consécu- 
tivement au  paramètre  a.  Ce  cas  se  présente  toutes  les  fois 
qu’on  ne  peut  tirer  de  l’équation  {b)  qu’une  seule  valeur 
réelle  pour  y',  quelles  que  soient  les  valeurs  réelles  attri- 
buées H a:  et  à J/  : puisque,  si  plusieurs  des  courbes  de  la 
série  (o)  se  coupaient  en  un  point  les  valeurs  x„,y, 

devraient  donner  à y'  autant  de  valeurs  différentes  qu’il 
y a de  courbes  qui  se  coupent  en  ce  point,  ayant  chacune 
leurs  tangentes  au  point  d’intersection  diversement  inclinées 
sur  l’axe  des  abscisses. 

Si,  par  exemple,  on  pose  — a=0,  les  courbes  de  la 

série  sont  des  cercles  concentriques  qui  ne  peuvent  avoir  de 
points  communs,  quelque  valeur  qu’on  assigne  à la  diffé- 
rence des  rayons.  L’équation  (b)  devient  x-{-ijy'=0  et  elle 
ne  donne  à y',  comme  cela  doit  être , qu’une  seule  valeur 
réelle,  pour  toute  les  valeurs  réelles  dex  et  de  y. 

A la  vérité,  pour  x=0,t/=0,  la  valeur  de  y'  se  présente 
sou*  la  forme  indéterminée  ^ ; mais  en  appbquant  la  mé- 
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tliode  du  n“  142  à la  recherche  de  la  vraie  valeur  de  y',  on 
tombe  sur  l’équation  y '^— — 1,  dont  les  racines  sont  ima- 
ginaires. 

Il  peut  arriver  aussi  que  les  lignes  comprises  dans  la  série 
(a)  se  coupent  toutes  en  un  même  point;  et  ceci  doit  avoir 
lieu  lors([ue  les  valeurs  des  coordonnées  de  ce  point  donnent 
à I/',  en  vertu  de  l’équation  {!>),  une  valeur  réellement  in- 
déterminée. .\insi  l’équation  y — ax=0  appartient  à une 
série  de  droites  qui  se  coupent  tontes  à l'origine  des  coor- 
données; et  l’équation  (/>)  devenant  dans  ce  cas  y'x — y=0, 
on  trouve  que  rindéterininalion  de  y',  pour  les  valeurs 
x=0,y—0,  ne  peut  être  levée. 

183.  Au  contraire,  si  l'équation  (h)  est  telle,  qu’elle 
donne  à y' plusieurs  valeurs  réelles,  pour  une  infinité  de 
systèmes  de  valeurs  réelles  de  x et  de  y,  les  courbes  de  la 
série  (a)  se  coupent  en  un  ou  plusieurs  points.  Pour  plus  de 
simplicité  nous  admettrons  que  deu\  courbes  prises  dans 
la  série  n’ont  cpi’im  seiü  point  d'intersection  ; cette  suppo- 
sition ne  changera  rien  à l’analyse  et  facilitera  les  raisonne- 
ments. 

Désignons  par  a et  par  a f-Aa  deux  valeurs  distinctes  du 
paramètre  : les  courbes  qui  correspondent  à ces  valeurs  par- 
ticulières ont  pour  équations 

P y>  «)  = 0,  (a) 

F y»  « + •i«)  = 0;  («i) 

les  coordonnées  du  point  d’intersection  sont  les  valeurs  de 
X,  y,  tirées  du  système  de  ces  deux  équations.  Ces  coor- 
données varieront,  et  le  point  se  déplacera  sur  la  première 
courbe  quand  on  prendra  Aa  do  plus  eu  plus  jietit.  Passons 
à la  limite  en  supposant  An  infiniment  petit  : l’é(piation(a,) 
deviendra 

F (x,  y,  a)+-~da=0-, 
aa 
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en  sorte  que  lesystt-me  des  équations  (a),  (a,)  sera  remplacé 
par 

1’  Vi  «)  = Oj  (a) 

dV 

7-  = 0;  K) 

(la 

et  les  valeurs  de  x,  y,  tirées  de  ce  nouveau  système,  seront 
les  limites  dont  s’approchent  indéfiniment  les  valeurs  des 
mêmes  coordonnées,  tirées  du  système  (a),  (a,),  quand  on 
fait  décroître  indéfiniment  An. 

En  d’autres  termes,  le  point  {x,y)  ainsi  déterminé  est  le 
point  d’intersection  des  deux  courbes  infiniment  voisines 
qui  ont  respectivement  pour  équations 

F (x,  y,  a]  z=  0, 

F (x, y, « + </«)  = 0. 

Ce  point  se  déplace  quand  un  change  la  valeur  du  paramè- 
tre ; il  décrit  sur  le  plan  une  ligne  continue  quand  on  fait 
varier  ce  paramètre  sans  discontinuité  ; et  d’après  les  pre- 
mières notions  de  la  géométrie  analytique,  l’équation  de 
cette  ligne 

O (x,  y)  = 0,  (») 

s’obtient  par  l’élimination  de  a entre  les  équations  (a),  {a'). 

La  ligne  («)  jouit  d’une  propriété  remarquable,  celle  de 
loucher  toutes  les  lignes  de  la  série  (a).  Etfectivement  l’é- 
quation (a)  n’est  autre  chose  que  l’équation  (a)  où  l’on  a mis 
pour  a sa  valeur  en  fonction  dex,  y,  tirée  de  l’équation  (a'). 
On  peut  donc,  au  lieu  de  difiérenlier  immédiatement  l’équa- 
tion (a)  pour  déterminer  la  tangente  à la  courbe  que  cette 
équation  représente,  différentiel'  l’équation  (a)  en  y regar- 
dant la  quantité  a,  non  plus  comme  un  paramètre  constant, 
mais  comme  une  fonction  des  variables  x,y,  ce  qui  domic 
(la  variable  y étant  elle-même  une  fonction  de  x) 
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ou  plus  simploment 


puisque  l’expression  en  x,  y,  qu’il  faut  substituer  pour  a,  est 
précisément  celle  qui  satisfait  à l’équation  («'). 

Donc,  pour  le  point  commun  aux  deux  courbes  (o),  (a),  la 
dérivée  y'  a la  même  valeur,  quelle  (juc  soit  celle  des  deux 
courbes  que  l’on  considère,  ce  qui  revient  à dire  cpie  les  deux 
courbes  ont  en  ce  point  une  tangente  commune,  ou  se  tou- 
chent mutuellement. 

On  donne  aux  courbes  de  la  série  (a)  le  nom  d' enveloppées, 
et  à la  courbe  («)  le  nom  d'enveloppe,  parce  qu’elle  touche 
ou  enveloppe  toutes  les  courbes  (a) . 

On  donne  aussi  à la  courbe  enveloppe  le  nom  de  ligne  de 
contact,  parce  qu’elle  est  le  lieu  des  points  de  contact  de  deux 
enveloppées  infiniment  voisines  ; ou  (ce  qui  signifie  la  même 
chose)  parce  que  le  point  d’intersection  de  deux  enveloppées 
de  plus  en  plus  voisines,  se  rapproche  indéfiniment  de  la 
ligne  enveloppe,  en  môme  temps  que  les  tangentes  des  deux 
enveloppées  au  point  d’intersection  tendent  indéfiniment 
vers  la  coïncidence. 

184.  Pour  fixer  les  idées  par  un  exemple,  prenons  l’é- 
quation 

1 + « 

y =lox x',  (c) 

qui  est  celle  de  la  parabole  que  décrirait  dans  le  vide  un  point 
matériel  pesant,  lancé  de  l'origine  des  coordonnées  sous 
l’angle  de  projection  dont  la  tangente  est  a,  les  ordonnées  y 
étant  mesurées  verticalement  du  bas  en  haut  {').  Si  l’on  fait 
varier  sans  discontinuité  l’angle  de  projection  et  par  suite  le 


(')  Traite  de  Mécanique,  par  M.  Poisson,  1. 1,  p.  SOI. 
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paramètre  a,  on  obtient  ime  infinité  de  paraboles  dont  l’en- 
veloppe a pour  équation,  d’après  les  formules  ci-dessus, 

X'  = ip  — y^,  on  p'—  <îpxj  — x’  = 0 ; (7) 

de  sorte  que  cette  enveloppe  est  une  autre  parabole,  ayant 
son  foyer  à l’origine  [fiq.  48). 

Il  peut  arriver  que  l’enveloppe  (a)  touche  les  courbes  com- 
prises dans  une  portion  delà  série  {a)  et  ne  touche  pas  celles 
des  courbes  (a)  qui  appartiennent  à une  autre  portion  de  la 
série.  Imaginons  que  le  centre  d’un  cercle  de  rayon  variable 
se  meuve  sur  l’axe  des  abscisses  {/îg.  49),  de  manière  que 
l’abscisse  OP  du  centre  de  ce  cercle  et  son  rayon  P M soient 
l’abscisse  et  l’ordonnée  de  l’ellipse  quia  pour  équa- 

tion 

m'  n* 

l’équation  commune  à la  série  des  cercles  dont  il  s’agit, 
est 

n*  , 

(x  — a)* -\-  (m’  — a')  = 0, 


a désignant  l’abscisse  du  centre  ; et  de  là  on  déduit 


g*  ■ y* 

m*  t n*  n* 


1, 


pour  l’équation  de  la  courbe  enveloppe,  qui  est  une  autre 
ellipse  «Ba'B',  concentrique  avec  la  première,  ayant  le  mê- 
me axe  B B'  et  l’axe  a a'  > A A'.  Or,  pour  toutes  les  valeurs 

Tïl  ^ • 

de  a comprises  entre  et  m,  les  cercles  mlmiment 

voisins  ne  se  touchent  plus  et  ne  touchent  plus  l’ellipse  en- 
veloppe; puisque  le  système  des  équations  (u),  (o')  donne 


a(»j’-en’)  , IX  (m* +«*)«’. 

J=  5 — = 1- — 
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d’où  résulte  pour  y une  valeur  imaginaire  dès  que  a siir- 
passe  -1. 

183.  Quand  une  ligne  est  donnée  par  une  équation 
F (x,  »/,  a,  b)  = 0, 

dans  laquelle  entrent  deux  paramètres  a,  b,  on  peut  se  pro- 
poser d’établir  entre  a,  b une  liaison  telle,  que  les  envelop- 
pes engendrées  par  la  variation  continue  du  paramètre  a, 
aient  pour  enveloppe  une  ligne  donnée 

? (27,  y)  = 0. 

Dans  ce  cas,  les  dérivées  de  F et  de  y devant  donner  pour 
y'  la  même  valeur,  on  a,  en  éliminant  y'  entre  ces  dérivées, 

dF  dp  dF  dp ^ 

dx  ’dij  dij  dx  ’ 

après  quoi,  l’élimination  de  x,  y entre  les  trois  équations 
que  l’on  vient  d’écrire,  conduit  à l’équation  cherchée  entre 
les  pai’amètres  a,  b. 

Soit,  par  exemple, 

ÿ’  -+-  2 aa?  + 6 = 0 

l’équation  d’ime  parabole  dont  le  grand  axe  coïncide  avec 
celui  des  x,  et 

a;’  — r*  = 0 

l’équation  d’un  cercle  qui  doit  devenir  la  ligne  de  contact 
de  toutes  les  paraboles  représentées^  par  la  première  équa- 
tion, quand  on  y fera  varier  a,  après  avoir  établi  une  liaison 
convenable  entre  a et  /»  : on  a,  en  différentiant  ces  deux  équa- 
tions, 

»/(/'  + a = 0,  X + yy'  = 0, 

d’où  X — a.  Cette  valeur  de  x,  substituée  dans  l’équation 
de  la  parabole  et  dans  celle  du  cercle,  donne 

I/’  + 2a’  -t-  6 = 0,  ÿ’  + a’  — r’  = 0 ; 
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et  par  suite 

h—  — («’  + r*)  ; 

en  sorte  que  l’équation  des  enveloppées,  où  le  paramètre  a 
reste  arbitraire,  prend  la  forme 

I/*  + ’2ax  — (a*  + r’)  = 0. 

186.  Il  peut  se  faire  que  l’enveloppe  soit  une  des  enve- 
loppées, ou  que  l’équation  de  l’enveloppe  se  tire  de  l’équa- 
tion générale  des  enveloppées,  par  l’attribution  d’une  valeur 
déterminée  au  paramètre  variable.  C’est  ce  qui  arrive  lors- 
que la  valeur  de  a en  fonction  de  x,  j/,  tirée  de  l’équation  (a'), 
se  réduit,  en  vertu  de  l’équation  (a)  propre  à l’enveloppe,  à 
ime  valeur  constante,  qui  pourrait  être  zéro  ou  l'inGni.  Pre- 
nons, par  exemple,  pour  l’équation  des  enveloppées 
(x*  +;/*  r’)  (x*  — 2ax)  + (ÿ*  — »•’)  a’  = 0 : 

nous  tirerons  de  l’équation  («') 

x(x’  -f  I/’  — r’) 

et  cette  valeur  de  a,  substituée  dans  la  proposée,  donne  pour 
l’équation  de  l’enveloppe 

X*  (x’  + »/*  — r’) 



y — 

Or  celle-ci  rend  nulle  la  valeur  de  a fournie  par  l'équation 
précédente  ; et  en  elfet,  il  est  clair  que  l’éipiation  de  l’enve- 
loppe se  lire,  dans  ce  cas  particuber,  de  l’équation  générale 
des  enveloppées,  par  l’attribution  au  paramètre  a de  la  va- 
leur particulière  zéro.  Mais,  en  général,  les  variables  x,  y, 
ne  disparaissent  point  de  la  valeur  de  a tirée  de  l’équation 
{a'),  et  par  suite  l’enveloppe  n’appartient  pas  à la  série  des 
enveloppées. 

Ceci  rend  raison,  au  moins  en  ce  qui  concerne  les  équa- 
tions dilférentiellos  du  premier  ordre,  do  l’existence  de  ces 
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intégrales  ou  solutions  singulières,  dont  il  a été  question  au 
n°  164. 11  est  clair  que  l’équation  (a)  est  l’intégrale  générale 
de  l’équation  [b)  ; que  la  série  des  enveloppées  correspond 
à la  série  des  intégrales  particulières  ; et  que  l’intégrale  sin- 
gulière de  l’équation  {b)  est  l’équation  (a)  de  l’enveloppe, 
qui,  en  général,  ne  coïncide  pas  avec  l’une  des  enveloppées, 
bien  que  son  équation  satisfasse  aussi  à l’équation  [b],  puis- 
qu’on en  tire  pour  y'  une  valeur  en  x,  y,  identique  avec  celle 
qui  se  tire  de  l’équation  (a),  après  eju’on  a chassé  de  celle-ci 
le  paramètre  a. 

187.  Les  deux  enveloppées  qu’on  obtient  en  attribuant 
au  paramètre  aies  valeurs  distinctes  a,  a-\-  Aa,  ont  en  gé- 
néral un  point  d’intersection  [183];  et  pour  les  valeurs  de 
X,  y qui  appartiennent  à un  point  d’intersection,  la  valeur 
de  a en  fonction  de  x,  y,  tirée  de  l’équation  (a),  est  au  moins 
double,  puisqu’il  doit  y avoir  ime  valeur  de  a correspondant 
à chacune  des  enveloppées  cpii  se  coupent  en  ce  point.  Mais 
sur  la  ligne  même  de  contact  il  n’y  a plus  d’intersection  ; 
d’ou  il  faut  conclure  que  plusieurs  des  valeurs  de  n en  fonc- 
tion de  a:,  j/,  tirées  de  l’équation  (a),  deviennent  égales  pour 
les  valeurs  de  x,  y qui  satisfont  à l’éiiuation  de  ligne  de  con- 
tact. Ainsi  l’équation  (c)  donne 

/>  ± t^/)*  — 2/>.y  — x‘ 

X ’ 

et  les  deux  valeurs  de  a deviennent  égales  pour  les  points 
situés  sur  la  bgne  enveloppe  (y).  Or,  on  sait,  par  la  théorie 
des  équations  algébriques,  que  l’équation  (n')  exprime  pré- 
cisément la  condition  pour  que  l’équation  (a),  censée  algé- 
brique et  rationnelle  par  rapport  <\  l’inconnue  a,  acquière 
des  racines  égales. 

Si  l’équation  (a)  a été  résolue  par  rapport  à a,  et  mise 
sous  la  forme 
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o — î(x,y)  = 0,  fa) 

il  faut  concevoir  que  l’équation  (a)  est  multiple,  à cause  des 
radicaux  qui  entrent  dans  sa  composition  et  des  doubles  si- 
gnes qu’ils  entraînent  avec  eux,  de  façon  qu’elle  équivaut  à 
plusieurs  équations  distinctes 

« — fl  y)  = 0,  «— fj  (Æ,y)  = 0,  etc.  (a,) 

Ainsi  l’équation  (c)  donne  par  la  résolution  ces  deux  équa- 
tions distinctes  

(c.) 

a=Pj:zKiEME:^. 

X 

L’équation  (c,)  subsiste  pour  tous  les  points  d(!  la  parabole 
enveloppée  situés  sur  la  portion  »iO  de  la  courbe  {Jig.  48)  ; 
et  l’équation  (c,)  subsiste  à son  tour  pour  tous  les  points  si- 
tués sur  la  portion  mn.  En  effet,  le  binôme  ax  — p,  dont  le 
premier  terme  représente  l’ordonnée  variable  de  la  tangen- 
te Of,  et  dont  le  second  terme  est  une  constante  égale  au  pa- 
ramétre de  la  parabole  enveloppe,  est  évidemment  négatif 
quand  x s’évanouit;  il  diminue  numériquement  de  valeur 
pour  des  valeurs  croissantes  de  x,  jusqu’à  ce  qu’il  s’annule 
quand  a:  devient  l’abscisse  du  point  de  contact  de  l’envelop- 
pe et  de  l’enveloppée;  après  quoi,  la  valeur  de  a:  continuant 
à croître,  il  prend  nécessairement  une  valeur  négative. 

188.  Lorsque  l’équation  (a)  a été  mise  sous  la  forme  (a), 
l’équation  [a)  se  réduit  à 1 = 0 ; résultat  absurde,  qui  ne 
peut  donner  l’équation  de  la  ligne  enveloppe.  Ceci  provient 
de  ce  qu’en  effet,  comme  on  vient  de  le  voir,  les  portions  de 
courbes  représentées  par  l’une  des  équations  (a,)  n’ont  plus 
de  points  d’intersection.  Mais  il  faut  remarquer  que,  si  l’on 
substituepour  a sa  valeur  f(x,  y)  dans  l’écpiation  (a),  celle-ci 
deviendra  identique,  ainsi  que  ses  dérivées  par  rapport  à x 


Digilized  by  Google 


DES  ENVELOPPES  DES  LIGNES  PLANES.  .121 

et  à 1/,  en  sorte  qu’on  aura  identiquement 

dF  dF  dî  _ dF  dF  dî  _ 

dx  rf«  dx  dy  da  dy 

d’où 

rff  _ _ </F  rfF  df  _ _ dF  dF 

dx  dx  da'  dy  dy' du' 

Or,  la  relation  entre  x,  y,  qui  est  l’équation  de  la  ligne  en- 
veloppe,  fait  évanouir^,  quand  l’équation  (a)  a été  déli- 
vrée de  radicaux  : donc  elle  doit  rendre  infinis  ^ ; ce 

dx  dy^ 

qui  fournit  un  moyen  de  trouver  l’équation  de  l’enveloppe, 
même  lorsque  l’équation  des  enveloppées  se  trouve  résolue 
par  rapport  à a.  Ainsi,  quand  on  prend  pour  f la  valeur  ti- 
rée de  l’équation  (c),  il  vient 

di  + p’  + 2/)»/  — piy — i/,ii  — X* 

dx  X*  ly P* — ‘ipy — X*  ’ 

dî P 

dy  ^ x\>  jp — 'ipy — x* 

et  l’on  retrouve  l’équation  de  reiiveloppc  (7)  par  la  condi- 
tion que  ces  valeurs  dcAnennent  infinies. 

Le  raisonnement  qui  conduit  à cette  conséquence  peut 
encore  être  présenté  sous  la  forme  suivante. 

Lorsque  l’on  différentie  successivement  l’équation  (a)  en 
y considérant  la  quantité  a,  d’abord  comme  une  constante^ 
puis  comme  uiîc  fonction  des  variables  x,  y,  on  a [183] 


d’où 

dx  dy' 

T.  1.  21 
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:\2-2 

, </F  dV  dF  /da  ,da\  dF 

dx  d y d a \dx  dy)  ’ dy  ’ 

el  ces  deux  valeurs  de  y'  coïncideront,  si  l’on  défcrinine  a 
en  fonction  de  x,  y,  de  manière  à vérifier  Tune  ou  l’autre 
des  dciLx  équations 

dF  dF 

7-  = 0,  — = « . 

da  dy 

Quand  la  fonction  F est  une  fonction  algébrique,  délivrée  do 
radicaux  et  de  dénominateurs,  la  seconde  de  ces  équations 
ne  peut  pas  avoir  de  solutions  ; mais  en  général,  les  diverses 
transformations  auxquelles  on  soumet  l’équation  {a),  en 
faisant  apparaître  ou  disparaître  des  dénominateurs  ou  des 
radicaux,  ont  pour  effet  d'introduire  dans  l’une  de  ces  deux 
dernières  équations  les  solutions  qui  disparaissent  de  l’au- 
tre. D’ailleurs,  lorsque  la  dérivée  devient  infinie,  il  faut 

(iV 

qu’en  général  la  dérivée  devienne  aussi  infinie , sans 

quoi  la  dérivée  7'  serait  constamment  nulle. 

189.  Rien  ne  s’oppose  à ce  que  les  enveloppées  soient  des 
lignes  droites,  ou  à ce  l’équation  (a)  ait  une  forme  linéaire 
par  rapport  aux  variables  x,  y : dans  ce  cas,  le  système  des 
enveloppées  se  confond  manifestement  avec  le  système  des 
tangentes  de  la  courbe  enveloppe.  • 

L’équation  (a)  étant  linéaire  en  x,  y,  aura  la  forme 

y = Xfa—  f,a: 

mais  on  peut  changer  de  constante  arbitraire  et  poser  ça=c, 
ce  qui  donne  à l’équation  précédente  la  forme  plus  simple 

y =r  c X + /c  ; 

l’équation  (b)  devient  dans  ce  cas 

y = xy'  + iy'. 
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On  peut  prendre  pour  système  d’ enveloppées  le  système 
des  droites  normales  à une  coiu'be  donnée  ; mais  alors  les 
relations  de  la  courbe  enveloppe  avec  la  courbe  primitive 
donnent  naissance  à une  théorie  fort  importante,  qui  mérite 
une  étude  spéciale,  et  dont  l’exposition  est  l’objet  du  cha- 
pitre suivant. 
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THÉORIE  DES  DÉVELOPPÉES  ET  DES  RAYONS  DE  COURBURE  DES 
COURBES  PLANES.  — ‘NOTIONS  SUR  LES  CAUSTIQUES.  — THÉORIE 
DES  CONTACTS  DES  DIVERS  ORDRES  ENTRE  LES  LIGNES  PLANES. 


5 1".  Théorie  des  développées  et  des  rayons  de  courbure  des  courbes 

planes. 

190.  Désignons,  comme  dans  l’avant-demier  chapitre, 
par  ?,  -n  les  coordonnées  courantes  de  la  normale  à la  courbe 

fl^>  !/)  = 0 (O 

au  point  {x,  y),  les  coordonnées  ?,  yi  étant  toujours  parallèles 
aux  coordonnées  x,  y et  comptées  de  la  même  origine  : l’é- 
quation de  la  normale  est 

ç— ï + (u  — ÿ)y'  = 0.  (1) 

Si  l’on  y substituait  les  valeurs  dey,  y'  en  fonction  deÆ-, 
tirées  de  l’équation  [f),  elle  prendrait  la  forme 

P (Ç>  >1.  = 0,  (2) 

en  restant  linéaire  par  rapport  aux  variables  |,  m ; et  l’on 
pourrait  y considérer  x comme  le  paramètre  variable  dont 
la  valeur  détermine  chacune  des  droites  normales,  dont  nous 
voiüons  trouver  l’enveloppe  : l’équation  de  cette  enveloppe 

? (fj  u)  = 0 (j.) 

résulterait  de  l’élimination  de  x entre  l’équation  (2)  et  sa 
dérivée  par  rapport  à x, 

rfP  . 

dx  ~ 

Mais,  pour  opérer  cette  substitution,  il  faudrait  particulari- 
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ser  la  fonction  /*;  et  comme  pour  le  moment  il  s’agit  au  con- 
traire d’exprimer  des  résultats  indépendants  de  la  forme  de 
cette  fonction,  nous  opérerons  immédiatement  sur  l’équa- 
tion (1),  et  nous  la  dilféren lierons  par  rapport  au  para- 
mètre X,  en  y considérant  y,ji’  comme  des  fonctions  impli- 
cites de  X,  en  vertu  de  l’équation  {[). 

Ce  calcul  donne 


d’où  l’on  tire 


— (t  +>/’)  + (»  — !/)!/"  = 0, 


(•>) 


- __  y'O-fî/”) 

•»  — y — — ■ > ? — a;  — — 


y 

(?~xy  + = 


y 

(1  + y'T 


Dans  ces  formules,  v désignent  les  coordonnées  du  point 
d’intersection  de  la  normale  au  point  (x,  ij)  avec  une  nor- 
male infiniment  voisine  [183],  ou  celles  du  point  où  la  nor- 
male au  point  [x,  y)  touche  la  combe  enveloppe  (çp).  Si  donc 
on  appelle  p la  distance  du  point  (x,  y)  au  point  ($,  n)  ainsi 
défini,  P sera  une  fonction  de  la  variable  indépendante  x, 
donnée  par  la  formule 

. _ (1  + y'*)’ 


OU 


“ ti"  ^ 


(,0 


Le  double  signe  affecte  la  valeur  de  p comme  celles  de 
toutes  les  longueurs  qui  ne  sont  pas  mesurées  parallèlement 
aux  axes  des  coordonnées.  Si  l’on  convient  de  prendre  po- 
sitivement le  radical 

ds 


ou  de  faire  croître  l'arc  s avec  l’abscisse  x,  p sera  de  même 
signe  (jue  y",  et  en  tous  cas  changera  de  signe  avec  y". 
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191.  Puisque  la  normale  à la  courbe  {f)  au  point  {x,  y) 
touche  son  enveloppe  (cp)  au  point  ($,  ■«),  on  a,  en  désignant 
par  X l’angle  que  fait  cette  normale  avec  l’axe  des  x,  du  côté 
des  abscisses  positives, 

, , di  df  dr, 

tang  i , ou— sin  X — — cos  ).  0.  (i) 

d;  dx  dx  ^ ' 


D’autre  part  l’équation 


P«  = (î-a;)*  + (.,-y)* 

donne,  quand  on  la  différentie  par  rapport  à la  variable  in- 
dépendante X, 


ou  plus  simplement,  à cause  de  l’équation  (1), 


dp  dÇ 


"'s- 


Si  l’on  remplace  5 — x,  v — y par  leurs  valeurs  p cos  X,  p sin  X,. 
il  viendra 


d/>  d;  , . d«i  . 


(5) 


Élevons  au  carré  les  deux  membres  des  équations  (4)  et  (5), 
et  faisons  la  somme  ; nous  aurons  enfin 


dp’ dÇ'  + d«’ 

d^^  ■ 

Si  1 on  désigne  par  i la  longueur  de  l’arc  de  la  courbe  (ç), 
compris  entre  un  point  fixe  pris  sur  la  courbe  et  le  point 
mobile  (f,  Y]),  on  a [1 74] 

^ l/d^i  + d,* 

. . dx  dx 

et  par  smte 

dp  ^ dff 
dx  dx 
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Donc,  si  l’on  considère  deux  systèmes  de  valeurs  corres- 
pondantes 

^OJ  Po  î ^1>  Pu  '^1  î 

et  si  l’on  suppose  que  dans  l’intervalle  x,  — x,  les  dérivées 
^ conservent  le  même  signe,  sans  devenir  infinies, 

les  valeurs  numériques  des  dilFérences  /o, — p„,  o-,  — o-„sonl 
égales  entre  elles  : d’ailleurs  ces  différences  sont  de  mêmes 
signes  ou  de  signes  contraires,  selon  que  les  grandeurs  />,  a 
sont  simultanément  croissantes  ou  décroissantes,  où  l’une 
croissante  et  l’autre  décroissante. 

192.  Soit  m m^  m,  )n, {/ig.  50)  la  courbe  dpnnée  à 

laquelle  la  droite  mobile  sur  le  plan  x y doit  rester  cons- 
tamment normale,  et  y-  p-,  p-,  p-, le  lieu  dos  points 

d’intersection  de  deux  normales  infiniment  voisines,  ou  la 
courbe  qui  est  constamment  touchée  par  la  droite  mobile  : il 
résulte  de  ce  ({ui  vient  d’être  démontré  que  la  première 
courbe  pourrait  être  décrite  d’un  mouvement  continu  par 
l'extrémité  d’un  fil  tendu  qui  aurait  été  enroulé  sur  la  seconde 
courbe  et  que  l’on  déroulerait  ensuite  ; car  de  cette  manière 
la  différence  des  longueurs  p,  m,  p,  serait  constamment 
égale  à l’arc  pp,  ; et  la  portion  rectiUgne  du  fil  dont  une  ex- 
trémité décrirait  la  courbe  7nm,  m, , toucherait  cons- 

tamment par  l’autre  extrémité,  la  courbe  pp^p^. . . . 

C’est  pour  cela  que  Hiiygens,  l’auteur  de  cette  théorie,  a 
nommé  la  courbe  (tp)  la  développée  de  la  courbe  {f),  et  celle- 
ci  la  développante  de  la  courbe  («p).  Une  courbe  plane  a tou- 
jours une  développée  comprise  dans  son  plan,  et  n’en  peut 
avoir  qu’une;  mais  elle  a une  infinité  de  développantes, 
puisque,  dans  le  déroulement  du  fil  enroulé  sur  la  dévelop- 
pée, chaque  point  de  la  portion  rectiligne  du  fil,  que  l’on 
j)eut  concevoir  prolongée  indéfiniment,  décrit  une  courbe 
particulière. 
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La  description  des  courbes  planes  par  leurs  développées 
a une  grande  analogie  avec  la  description  du  cercle.  Dans  le 
cercle  dont  l’équation  est 

(X— »)*  — = 

OU  trouve 

P*  = r*.  Ç = a,  T!  = /3  ; 

de  sorte  que  la  développée  se  réduit  à un  point  qui  est  le 
centre  du  cercle.  Réciproquement,  dans  la  description  d’une 
courbe  quelconque,  à l’aide  de  sa  développée,  cliaque  point 
de  la  développée  fait  successivement  l’olfice  de  centre  ; et  le 
rayon,  au  lieu  d’ètre  constant,  change  d’un  point  :i  l’autre  de 
la  courbe  décrite.  Cette  considération  va  nous  conduire 
envisager  sous  un  autre  point  de  vue  les  liaisons  des  cour- 
bes avec  leurs  développées. 

193.  Pour  nous  former  une  notion  précise  delà  courbure 
d’une  ligne  plane  en  chacun  de  ses  points,  imaginons  qu’à 
partir  du  point  m [fiq.  51)  on  ait  mesuré  un  arc  mm^  = As, 
puis  mené  les  tangentes  mt,  m^t  et  les  normales  mn,  m,n 
aux  points  m,  ni,.  Soit  A-r  l’angle  extérieur  formé  parles 
deux  tangentes  correspondantes  : suivant  (jue  la  ligne  sera 
plus  ou  moins  courbe  ou  s’écartera  plus  ou  moins  delà  tan- 
gente ml  dans  le  voisinage  du  point  m,  le  rapport 


prendra  des  valeurs  plus  ou  moins  grandes  ; en  supposant 
toutefois  que  l’arc  n’éprouve  pas  de  serpentements,  mais 
tourne  sa  convexité  dans  le  même  sens  dans  toute  sa  lon- 
gueur, ce  qu’on  peut  obtenir,  pour  toute  courbe  continue, 
en  prenant  l’arc  As  suffisamment  petit.  Si  la  ligne  était  une 
circonférence  de  cercle,  dont  la  courbure  est  évidemment  la 
même  en  tous  les  points,  le  rapport  (g)  serait  indépendant, 
tant  de  la  longueur  de  l’arc  A s que  de  la  position  du  point 
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m sur  la  courbe,  et  il  aurait  pour  valeur  ^ , r il&ignant  le 
rayon  du  cercle.  En  conséquence,  on  peut  prendre  le  rap- 
port ^ pour  la  mesure  de  la  courbure  du  cercle  de  i-ayon  r. 

Pour  la  courbe  quelconque  m m , , le  rapport  (g)  varie,  non- 
seidement  avec  la  position  du  point  m.  mais  encore  avec  la 
longueur  de  l’arc  As.  Si  cependant  les  quaniités  As,  Arde- 
\nennent  l’une  et  l’autre  de  plus  eu  plus  petites,  le  rapport 
{g)  convergera,  sauf  les  cas  de  solution  de  continuité,  vers 
une  limite  déterminée  et  unique 

dT 

Ts’ 

et  par  analogie  [30,38]  on  devra  considérer  cette  limite 
comme  mesurant  la  courbure  de  la  ligne  au  point  m,  cour- 
bure qui  deviendra  ainsi  une  grandeur  mathématiquement 
définie,  pour  chaque  courbe  et  pour  chacpie  point  de  cette 
courbe. 

Or,  quand  l’arc  mm,  devient  infiniment  petit,  le  point  n 
est  le  point  (|,  r,)  déterminé  plus  haut , et  parce  ipie  les 
normales  mn,  m^n  ne  diffî^rent  plus  que  d’une  ipiantité  in- 
finiment petite,  on  a,  aux  infiniment  petits  près  du  second 
ordre,  ds=pdz,  ou,  d’après  la  formule  (o), 
fjz  4 y" 

ds  P ~(i+y'Ÿ‘ 

L’angle  infiniment  petit  dz  sc  nomme  Y angle  de  contin- 
gence. 

D’ailleurs,  sans  qu'il  soit  besoin  de  recourir  à la  formule 
(p),  ni  aux  calciüs  qui  ont  servi  à l’établii-,  on  a (brectemenl 


dr 


d . arc  tang  y'  = + 


i/r+  ,j* 


. dx, 


i/.î  = + 1/ 1 + y'» . dx, 
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rfr  _ tf 
“ - ((  + 


Le  rapport  ^ est  donc  la  mesure  de  la  courbure  d’une  ligne 

au  point  (x,  y)  ; p est  le  rayon  de  courbure;  le  point  (?,  n) 
est  le  centre  de  courbure  ou  le  centre  du  cercle  décrit  du 
rayon  p,  qui  aurait  au  point  (x,  y)  la  même  courbure  que 
la  ligne  donnée  : la  développée  est  le  lieu  géométrique  de 
tous  les  centres  de  courbure  de  la  développante. 

194.  La  valeur  de  la  courbure,  toujours  réciproque  à 
celle  du  rayon  de  courbure,  varie  en  chaque  point  de  la 
courbe,  de  part  et  d’autre  du  point  (x,  y).  Généralement  elle 
va  en  augmentant  dans  un  sens  et  en  diminuant  dans  l’au- 
tre. Donc  le  cercle  décrit  du  point  (?,  ri)  comme  centre,  avec 
le  rayon  p,  doit  être  intérieur  à la  courbe  du  côté  où  la  cour- 
bure va  en  diminuant,  et  extérieur  à la  courbe  du  côté  où 
la  courbure  va  en  augmentant.  Donc  ce  cercle  coupe  la  cour- 
be au  point  (x,  y)  en  même  temps  qu’il  la  touche,  en  ce  sens 
tpie  la  tangente  à la  courbe  est  aussi  tangente  au  cercle  dont 
le  centre  (|,  n)  se  trouve  sur  la  normale. 

Au  contraire,  et  par  la  même  raison,  tout  cercle  tangent 
à la  courbe  au  même  point,  mais  décrit  d’un  rayon  plus 
grand  ou  plus  petit  que  p,  est  extérieur  à la  courbe  des  deux 
côtés,  ou  intérieur  des  deux  côtés.  Il  est  évident  d’ailleurs, 
par  la  construction  qui  nous  a conduit  à la  délinition  géo- 
métrique de  la  courbure,  que  le  cercle  dont  la  courbure  est 
la  même  que  celle  de  la  courbe  au  point  (x,  y),  s’écarte  moins 
de  la  courbe,  dans  le  voisinage  immédiat  de  ce  point,  que 
tout  autre  cercle  tangent  décrit  d’im  rayon  plus  grand  ou  plus 
petit.  En  conséquence,  Huygens  a donné  au  cercle  tangent, 
qui  a pour  centre  le  centre  de  courbure  correspondant  au 
point  de  contact,  le  nom  de  cercle  osculaleur  : il  se  trouve 


Digitized  by  Coogle 


DES  DÉVELOPPÉES  ET  DES  RAYONS  DE  COURBURE.  331 

à la  limite  commune  des  cercles  qui  touchent  la  courbe  inté- 
rieurement des  deux  côtés,  et  de  ceux  ([ui  la  touchent  exté- 
rieurement des  deux  côtés. 

Il  y a pourtant  des  cas  où  le  cercle  osculateur  cesse  de 
couper  la  courbe  : c’est  lorsque  le  rayon  de  courbure  passe 
au  point  (a:,  y)  par  une  valeur  maximum  ou  minimum. 
Alors,  toujouis  en  vertu  du  même  raisonnement,  le  cercle 
osculateur  doit  toucher  la  courbe  extérieurement  des  deux 
côtés,  si  c’est  le  cas  du  maximum,  et  intérieurement  des 
deux  côtés,  pour  le  cas  du  minimum.  Dans  une  ellipse,  par 
exemple,  la  symétrie  de  la  ligure  sullit  pour  montrer  que  le 
rayon  de  courbure  est  un  minimum  aux  extrémités  du  grand 
axe  et  un  maximum  aux  extrémités  du  petit  axe.  En  géné- 
ral, dans  une  courbe  fermée,  sans  points  de  rebroussement 
ou  d’inflexion,  le  rayon  de  courbure  a au  moins  un  maxi- 
mum et  un  minimum,  et  il  a nécessairement  autant  de  va- 
leurs maxima  que  de  valeurs  minima. 

195.  Tous  les  résultats  énoncés  dans  ce  dernier  numéro 
ont  été  déduits  de  considérations  purement  géométriques  : 
on  les  confirmerait  au  besoin  par  l’analyse.  Pour  la  plus 
grande  simplicité  des  calculs,  désignons  par  u la  fonction 

ou  le  carré  de  la  distance  du  point  (Ç,  n)  an  point  {x,  y)  pris 
sur  la  courbe  : le  premier  point  restant  fixe,  u sera  une  fonc- 
tion de  la  seule  variable  indépendante  x.  Si  donc  nous  vou- 
lons que  la  distance  du  point  [l,  -n)  au  point  {x,  y)  soit  un 
maximum  ou  un  minimum  entre  tontes  les  droites  que  l’on 
peut  mener  du  premier  point  aux  points  voisins  du  second 
sur  la  courbe,  il  faut  poser 

— (I) 
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c’est-à-dire  que  le  point  (;,  vi)  doit  se  trouver  sur  la  normale 
à la  courbe  au  point  (x,  y). 

Il  y a maximum  ou  minimum,  suivant  que 

^=1  -f-y"  — («-y)ÿ"<ou>0. 

La  première  inégalité  ne  saurait  être  satisfaite  lorsque  les 
facteurs  n — y,  ij"  sont  de  signes  contraires,  ou  (comme  il 
est  facile  de  s’en  assurer)  lorsque  la  courbe  et  le  cercle  tan- 
gent tournent  leur  convexité  en  sens  contraires.  Admettons 
que  ces  facteiu-s  soient  de  même  signe,  ou  que  la  courbe  et 
le  cercle  tangent  tournent  leur  convexité  du  même  côté  de 
la  tangente  : suivant  que  la  première  ou  la  seconde  inégalité 
est  satisfaite,  le  cercle  tangent  est,  au  voisinage  du  point 
(ar,  y),  extérieur  ou  intérieur  à la  courbe  des  deux  cotés. 
Mais  il  n’ existe  plus  ni  maximum  ni  minimum  si  l’on  a,  ou- 
tre l’équation  (1), 

— 2 =-(t  +!/'*)  + (»-ÿ)  (3) 

c’est-à-dire  (d’après  l’identité  des  équations  (1)  et  (3)  avec 
celles  que  nous  avons  désignées  plus  haut  par  les  mômes  ré- 
clames), si  le  point  (Ç,  -ri)  est  le  centre  du  cercle  osculateur. 
Ce  cercle  coupe  donc  la  courbe  en  même  temps  qu’il  la  tou- 
che. Il  est  extérieur  ou  intérieur  à la  courbe  du  côté  où  les 
X vont  en  croissant,  suivant  qu’on  a 

^ = Byy'' — (n  — y)ÿ'"  <ou>  0. 

Enfin,  le  cercle  osculateur  redevient  extérieur  ou  intérioiu- 
des  deux  côtés,  si  l’on  a 

d^u 

_ = 3yÿ''~(r,-y)  y’"=0, 

ou,  en  sabstiluuiil  la  valeur  r,  — y,  tirée  de  l’équalioii  (3), 
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3yy-(l+y")!/"  = 0.  (6) 

Mais,  en  différcntiant  l’équation  (;o),  on  trouve 


clX 


y 


(t  + ÿ 


et  par  conséquent  l’équation  (6)  exprime  la  condition  pour 
fpje  le  rayon  de  courbiu-e  passe  par  une  valeur  maximum 
ou  minimum. 

196.  Lorsqu’on  veut  s’affranchir  de  la  condition  de  re- 
garder X comme  la  variable  indépendante,  l’expression  du 
rayon  de  courbure  prend  la  forme  symétrique 

^ (</x’  + ^ , 

O + = + , f û|j 

' dxd'ij  — dyd^X  ard^y  — dyd‘x 
Or,  l’équation  ds'  — dx*  -f-  dy’  donne  par  la  différentia- 
tion 

dxd*x  + d/id'ij 


= 


d’où 

rf*s*= 


ds 


(7) 


(dxd'x  + dyd'y)'  (d'x'+d'i)')  {dx'  f/ÿ’)  — {dxd^i  — dyd'x)^ 


ds* 

= (Px*  4-  d'y*  - 


et  par  suite 


dxd'y  — dyd*x 
ds 

p = + 


ds^ 

(dxd'tj  — dyd'xY 
d?  ’ 

ds* 


(8) 


\/d*x*  + d*y*  — d’s’ 

L’équation  (8)  peut  encore  être  mise  sous  la  forme 
{<lxd'y  — dyd*x]*  ~{d*x*  + d'if  ) ds*  — (dx*  + dy*)  d*s*, 
fpii  devient,  en  vertu  de  l’équation  (7), 

{dxd'y  — dijd*x)*  =■  {dsd*x  — dxd's)*  + [dsi*y  — dyd*s)* 

=-K-S’+0'4')l- 


(?.) 
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et  d'où  l’on  tire 


P = ±- 


ds 


(?.) 


D’ailleurs  on  a [1 93] , t/s  = pdr,  dr  désignant  l’angle  de  deux 
tangentes  infiniment  voisines , ou  l’angle  de  contingence  : 
donc 

dr  = ±^/(d.g)  (r) 

Les  formules  (p,),  (p,),  (t)  trouvent  leur  application  dans  la 
mécanitpie. 

On  aaussi,  dans  le  système  des  coordonnées  polaires  [1 79], 
en  prenant  l’angle  <p  pour  variable  indépendante  : 


dx  = dr  cos  5>  — r sin  ® dy. 


dy  = dr  sin  y + r cos  y dy, 

d*x  = dv  cos  y — 2 sin  y drdy  — r cos  ydy’, 

d'y  =:  d'r  sin  y + 2 cos  y drdy  — r sin  ydy*. 

Si  l’on  substitue  ces  valeurs  dans  l’expression  du  rayon  de 
courbure,  il  vient 


{l>^) 


197.  Exemples.  1°  Soit  donnée  l’équation  de  l’ellipse 


x'  I/’ 

n'  ^ h' 


on  trouve 


. a' — b'  , b' — a*  ^ (b'x' + a'y')i 


et  pour  l’équation  de  la  développée  en  n, 

/ fl:  \l  /T  6',  \f 
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Délivrée  de  radicaux,  cette  équation  devient 


(a*  - by 


(a>  — ‘'(a>_ô>)*‘ 


Cette  développée  {/ig.  52)  a quatre  points  de  rebrousse- 
ment qui  correspondent  aux  extrémités  des  axes  de  l’ellipse 
développante  [194]. 

Le  même  calcul  donne  la  développée  de  l’hj'perbole,  par 
le  changement  ordinaire  de  h en 

2°  Pour  la  parédiole  y^  = 2 px,  on  a 


ç — P -f  3x,  r, 


_ {UJ 

Vp’ 


Q 


{p  + lx)i 

y P 


et  l’équation  de  la  développée  devient 


8 (;-  pY 
” n'  P 

Cette  développée  {fig.  53)  est  une  courbe  parabolique, 
c’est-à-dire,  une  courbe  du  genre  de  celles  dont  l’équation 
peut  être  ramenée  au  tyjje 

y*  = kx", 

met  n étant  des  nombres  entiers  positifs.  On  l’appelle  la 
parabole  de  Neil,  du  nom  du  géomètre  qui  l’a  étudiée  le  pre- 
mier, ou  l’un  des  premiers,  en  signalant  la  propriété,  alors 
très  remarquable,  dont  jouit  cette  courbe,  d’être  rectifiable, 
en  ce  sens  que  l’arc  s peut  être  exprimé  par  une  fonction  al- 
gébrique de  l’abscisse  x.  C’est  un  point  sur  lequel  nous  re- 
viendrons en  traitant  de  la  rectification  des  courbes,  ou  de 
la  détermination  de  s en  fonction  de  a;. 

198.  3’ Reprenons  l'équation  de  lacycloïde  [176] 

a-  = R arc  cos  — ± V 2 Ry  — y*, 
nous  avons  trouvé  [177]  : 
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d’où 


'lÉ.  iï 

ity  ' dx 


R 


jo  = + 2 l/§TïÿT 


Il  résulte  du  rapprochement  de  cette  formule  avec  l’équa- 
tion {h')  du  n°  cité,  que  le  rayon  de  courbure  de  la  cycloïde 
est  double  de  la  normale. 

Ceci  nous  conduit  ù démontrer  une  propriété  bien  remar- 
quable de  la  cycloïde  : celle  d’avoir  pour  développée  une  au- 
tre cycloïde  de  mêmes  dimensions,  placée  aiwlessous  de  la 
cycloïde  développ.mte,  ainsi  que  l'indique  la  (ig.  54. 

Menons  en  effet  une  droite  indéfinie  parallèle  à XX', 
et  à une  distance  de  celle-ci  égale  au  diamètre  du  cercle  gé- 
nérateur de  la  cycloïde  développante  Omq.  Ce  cercle  étant' 
représenté  dans  la  position  nmn',  construisons  le  cercle  sy- 
métrique nav  : le  point  d’intersection  p de  ce  cercle  avec  la 
droite  mn  prolongée  est,  d’après  ce  cpi’on  vient  de  démon- 
trer, le  centre  de  courbure  de  la  cycloïde  développante.  La 
distance  0;i  est  égale  à l’arc  mn,  et  la  distance  Os  est  égale 
à la  demi-circonférence  du  cercle  générateur.  Donc  l’arc 
mn,  ou  l’arc  pv  qui  lui  est  égal,  a la  même  longueur  que  la 
droite  sn,  ou  que  la  parallèle  oj.  Donc,  si  le  cercle  npv  roule 
sur  la  droite  le  point  de  la  circonférence  qui  viendra 
toucher  cette  droite  fixe  au  pointe  décrira  la  développée  de 
la  cycloïde  engendrée  par  le  roulement  du  cercle  nmn'  sur 
la  droite  X'X. 

Cette  construction  montre  que  le  rayon  de  courbure  de  la 
cycloïde  développante  est  nul  au  point  de  rebroussement  O, 
et  qu’au  sommet  il  est  égal  à oq,  ou  au  double  du  diamètre 
du  cercle  générateur.  Mais  oq  est  aussi  égal  au  demi-arceau 
de  la  cycloïde  développée,  laquelle  est  superposable  à sa  dé- 
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veloppante  : donc  la  longueur  d’un  arceau  de  cycloïde  vaut 
quaire  fois  le  diamètre  du  cercle  générateur. 

Les  propriétés  de  la  cycloïde,  qui  font  l’objet  de  ce  n°,  ont 
été  découvertes  par  Huygens,  à propos  de  ses  recherches  sur 
l’application  du  pendule  aux  horloges  : elles  ont  conduit  cet 
esprit  éminent,  d’une  part,  à la  théorie  géométrique  des 
‘développées  et  des  rayons  de  courbure  ; de  l’autre,  à des 
théorèmes  d’une  haute  importance  enmécanique  rationnelle  ; 
et  riiistoire  des  sciences  n’offre  pas  d’exemple  de  connexions 
plus  carieuses. 

199.  4"  Prenons,  pour  faire  une  dernière  application,  l’é- 
quation de  la  spirale  logarithmique  [181],  r=  e™^:  la  foi-- 
mule  (pj  donnera,  pour  la  valeur  numérique  du  rayon  de 
courbure,  p = rVi+m*.  Mais  nous  savons  que  dans  cette 
courbe  la  normale  forme  avec  le  rayon  vecteur  un  angle 
constant  a,  qui  a pour  tangente  — m : donc  r = p cos  «;  en 
sorte  que  le  centre  de  courbure  est  l’intersecliou  de  la  nor- 
male avec  la  perpendiculaire  élevée  de  l’origine  sur  le  rayon 
vecteur. 

Donc  la  tangente  de  la  développée,  qui  n’est  autre  que  la 
normale  à la  développante,  fait  un  angle  constant  avec  le 
rayon  vecteur  de  cette  même  développée,  et  un  angle  égal  à 
celui  qui  est  formé  par  la  tangente  et  par  le  rayon  vecteur 
de  la  spirale  développante.  Donc  la  développée  est  la  mémo 
courbe  que  la  développante,  rapportée  au  même  pôle  ; de 
telle  sorte  que  la  seconde,  en  décrivant  autour  du  pôle  com- 
mun un  arc  de  rotation  d’une  amplitude  convenable,  vien- 
drait se  superposer  à la  première. 

■ § 2 Notions  sur  les  caustiques. 

200.  La  théorie  des  courbes  enveloppes,  restreinte  au  cas 
oü  les  enveloppées  sont  des  lignes  droites,  offre  encore  vme 

T.  I.  22 
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application  curieuse,  et  qui  se  lie  trop  naturellement  à la 
théorie  des  développées  pour  que  nous  la  passions  tout  à fait 
sous  silence.  On  peut  supposer  effectivement  que  les  droites 
enveloppées,  au  lieu  de  rester  normales  à ime  courbe  don- 
née MN  [pg.  55),  sont  assu  jetties  à.  la  condition  de  faire  avec 
les  normales  mn  un  angle  rmn  tel  que  l’on  ait 

sin  rmn  = k sin  Fmn', 

k étant  ime  constante  donnée,  et  F un  point  donné  de  posi- 
tion dans  le  plan  de  la  courbe.  Les  principes  de  l’optique 
nous  apprennent  que.  si  MN  est  la  trace  d’une  surface  cylin- 
drique qui  sépare  deux  milieux  inégalement  réfringents,  et 
dont  les  génératrices  soient  perpendiculaires  au  plan  de  la 
courbe,  les  rayons  émanés  du  foyer  lumineux  F et  dirigés 
suivant  F»?,  se  réfracteront  suivant  nir,  k désignant  l’indice 
de  réfraction  ([ui  se  rapporte  au  passage  d'un  milieu  dans 
l’autre.  L’enveloppe  de  toutes  les  droites  m r,  lorsqu’elle  se 
trouvera  sur  le  trajet  de  la  lumière,  pourra  se  dessiner  sur 
le  plan  de  la  courbe  comme  une  trace  lumineuse,  parce  cpie 
les  points  situés  près  de  l’enveloppe,  où  convergent  des 
rayons  sensiblement  parallèles,  recevront  plus  de  lu- 
mière cpie  les  antres  points  du  plan.  On  donne  <à  cette  enve- 
loppe le  nom  de  caustique  par  réfraction.  Si  la  constante  k 
devenait  nulle,  la  caustique  coïnciderait  avec  la  développée  ; 
si  l’on  prenait  k=  — 1,  la  réfraction  se  changerait  en  ré- 
flexion, et  la  courbe  enveloppe  prendrait  le  nom  de  caustique 
par  ré  flexion.  Les  caustiques  changent,  pour  la  même  cour- 
be MN  et  pour  la  môme  valeur  de  la  constante  k,  avec  la  po- 
sition du  point  F ; quand  ce  point  s’éloigne  à l’infini,  ou  que 
les  rayons  incidents  deviennent  parallèles,  on  obtient  des 
courbes  auxijuelles-ou  peut  donner  le  nom  de  caustiques 
principales. 

Soient  <x,  ^ les  coordonnées  du  point  F parallèlement  aux 
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axes  des  x et  des  y ; i,  -n  celles  d’un  point  quelconque  du 
rayon  réfracté  en  m ;x,y  celles  du  point  d’incidence  m pris 
sur  la  courbe  réfringente 

f{x,ij)=0;  (/) 

X',  les  angles  que  le  rayon  incident  et  le  rayon  réfracté 
font  avec  les  x positifs  : les  cosinus  des  angles  que  ces  mê- 
mes rayons  font  avec  la  tangente  à la  courbe  auront  pour 
valeurs 

(Ix  ..</'/  , du 

cos  X 1-  sm  X-^,  cos  / h sni  a' 

ds  ds  ds  ds 


cl  ils  seront  aussi  respectivement  égaux  à + sin  F m n\ 
+ sin  rmn,  en  sorte  qu’on  aura 

cos  j.'dx  + sin  Ÿdy  = k (cosX  t/x  + sinX  dy).  (9) 

Posons,  pour  abréger, 

P = i/(x  - a)*  + (y  - P)*,  p'  = l/(ç-x)*  + («-y)‘  : 

il  viendra 


cos  X 
d’où 


X — a V — & , f — X 

= , sm  X = ; cos  X'  = , sm  X'  : 


»!— .V 

I » 


+ ,-x+y_-y)y'_o 


Telle  est  en  Ç,  n l’équation  du  rayon  réfracté,  ou  de  la  droite 
enveloppée  qui  correspond  au  point  {x,  y)  sur  la  courbe  ré- 
fringente [f).  Si  l’on  différentie  cette  équation  par  rapport 
à Æ,  en  y considérant  y,  y’  comme  des  fonctions  implicites 
de  X,  et  si  l’on  élimine  x,  y,  y',  rj”  entre  l’équation  (10)  et 
sa  dérivée,  l’équation  (/’)  et  ses  dérivées  des  deux  premiers 
ordres,  on  aura  en  Ç,  n l’équation  de  l’enveloppe  ou  de  la 
caustique. 

201.  t^iand  on  considère  dans  l’écpiation  (10)  les  coor- 
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données  n comme  des  constantes  données,  elle  prend  la 
forme 

- 

dx 


et  elle  exprime  que  la  fonction  p'-\-ko  acquiert  une  valein* 
maximum  ou  minimum;  de  sorte  que,  si  l’on  mène  à un 
point  quelconque  de  la  courbe,  autre  que  m,  les  droites  Fm , , 
rm,,  on  aura  constamment 

rm,  + k.Fm,  >»  ou  < m + k.Fm; 

mais  éAidemment  le  premier  membre  de  cette  inégalité  ne 
comporte  pas  de  maximum,  et  par  conséquent  l’écpiation  (1 0) 
établit  l'existence  d’un  minimum  [92]. 

Lorsque  l’on  considère  au  contraire  Ç,  n comme  les  coor- 
données courantes  de  l’enveloppe  à latpielle  cliacpie  droite 
enveloppée  est  tangente,  on  a,  par  la  définition  de  l’an- 
gle y, 

, dn  di  . , dn  , 

tangX'  = -— ,ou  — sin  X' cosX'  = 0.  (H) 

a;  dx  dx 


De  plus,  si  l’on  différentie  les  équations 

pS  = (X  -»)*  -b  (y  - p'*  = (Ç-  Z)*  -I-  (n  - y)*, 

par  rapport  à la  variable  Indépendantes:,  et  qu’on  substitue 
dans  le  résultat  pour  X — *,  y — /3,  ^ — x,r,  — y leiu-s  valeurs 
P cos  X,  P sin  X,  p'  cos  X',  p'  sin  X',  il  vient 


dx 


+ sini', 


dp 

=cos  X + y'  sin  X, 
dx 

dn 


d’où,  en  vertu  de  l’équation  (9), 


d'j'  ^ ^dp dç 

dx  dx  dx 


cos  X'  -4- 


dx 


sin  X'. 


(12) 


Élevons  au  carré  les  deux  membres  des  équations  (11), 


i 
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(12),  pour  en  prendre  ensuite  la  somme,  et  désignons  par  de- 
là différentielle  de  l’arc  de  la  caustique,  nous  aurons  la  for- 
mule 


analogue  à celle  qui  a été  trouvée  [191]  pour  les  développées, 
et  de  laquelle  nous  tirerons 

<r,  — ffo  = ± L»'.  — p'o  + * (,»I  — Po)  ] : 

<r„,  p„,  p'„;  O-,,  P,,  p',  désignant  deux  systèmes  de  valeur,  des 
grandeurs  e,  p,  p',  pour  des  points  qui  se  correspondent  sur 
la  courbe  réfringente  et  sur  sa  caustique. 

202.  Afin  de  donner  une  application  de  ces  formules,  ad- 
mettons que  la  ligne  réfringente  soit  une  droite  que  nous 
prendrons  pour  axe  des  x : le  point  rayonnant  sera  placé 
sur  l’axe  des  y : et  par  ce  moyen,  l’équation  (10)  deviendra 

(î  — X) . i/PTI*  = kx. l/(Ç  — x)5>  -t-  ,1», 

d’où 

+ **  = ±A»i.  (13) 

X 

L’équation  en  Ç,  r,  doit  résulter  de  l’élimination  de  x en- 
tre cette  dernière  équation  et  sa  dérivée  pai-  rapport  à x, 
qui  est 

î,'5S-t-(l  - A-S)x»  = 0,  (14) 

et  d’où  l’on  tire 

(ï  — x)iS2  = _x[,5*+(1-A-*)o;’]-  (15) 

La  compariiison  des  équations  (13)  et  (15)  donne 

OU 

/i*  + (l -A')»’=(*^M!;  (16) 

et  si  maintenant  on  élimine  x entre  les  équations  (14),  (16), 
il  vient 

.“3  "H  (V  ' — k*-?)’.  — (^■'î)L 
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équation  de  la  développée  d’une  section  conique  qui  a son 

centre  à l’origine  et  son  foyer  au  point  rayonnant. 

^ 3.  Théorie  des  coatacls  des  divers  ordres  entre  les  lignes  planes. 

203.  Soient 

y = fx,  {f)  y=fx  (?) 

les  équations  de  deu.\  courbes  ayant  un  point  commun  {x,  ij) 
par  suite  de  l’équation  de  condition 

fx  = <fX,  (m) 

qui  subsiste  pour  la  valeur  particulière  x.  On  a [99] 

f (x  (-  AX)  — ? (x  + AX)  = [/’  (x  + tAx)  — ?'  (x  + OAX)]  . AX,  (<f) 

t,  0 désignant  des  nombres  compris  entre  zéro  et  l’unité  ; et 
si  les  fonctions  f,  f n’éprouvent  pas  de  solutions  de  conti- 
nuité dans  l’intervalle  de  x à x Ax,  si  de  plus  Ax  désigne 
une  quantité  très  petite  du  premier  ordre  [45],  le  premier 
membre  de  l’équation  précédente,  ou  la  différence  m,  fx, 
(^g.56)des  ordonnées  p,  p,,  p,  m,,  est  aussi  en  général  une 
quantité  très  petite  du  premier  ordre. 

Mais  dans  le  cas  où  les  deux  courbes  (f),  (y)  se  touche- 
raient en  m,  c’est-à-dire,  auraient  en  m une  tangente  com- 
mune par  suite  de  l’équation  de  condition 

fx  = ?'x,  (m') 

il  viendrait 

Ax* 

/ (X  + ax)  - ? (X  -f  ax)  = [r  {X + 1,  AX)  - (X  + e.  ix)] . — : (<?') 

les  nombres  6,  ( qui  diffèrent  en  général  de  l et  de  0)  de- 
vant toujours  tomber  entre  0 et  1 . .\lors,  la  distance  m,  p, 
se  trouverait  être  une  quantité  très  petite  de  1 ordre  de  Ax* 
ou  du  second  ordre. 

n est  facile  de  voir  que  la  distance  du  point  m,  à la  ligne 
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(y),  OU  la  normale  m,  n,  abaissée  du  point  ni,,  très  voisin 
de  m,  sur  la  ligne  (y)  passant  par  ni,  est  en  général  du  même 
ordre  de  grandeur  que  la  diflérence  m,  : donc  cette  dis- 
tance m,  ft,  est  une  quantité  très  petite  du  premier  ordre 
quand  la  courbe  (y)  ne  satisfait  qu’à  la  condition  de  passer 
par  le  point  ni;  et  elle  devient  une  quantité  très  petite  du 
second  ordre,  lorsque  la  courbe  (y)  est  prise  parmi  celles  qui 
touchent  la  courbe  [f)  au  point  m. 

Donc  à fortiori  on  peut  toujours  prendre  le  point  m,  assez 
voisin  de  m,  pour  que  sa  distance  à la  ligne  (9)  soit  moindre 
que  sa  distance  à toute  autre  courbe  passant  aussi  par  le 
point  m,  mais  qui  ne  toucherait  pas  en  ce  point  la  courbe 
(/’).  On  dit  alors  qu’il  y a entre  les  courbes  (/*),  (9)  un  contact 
du  premier  ordre. 

On  peut  toujours  prendre  Ax  assez  petit  pour  que  les  si- 
gnes des  différences 

f [X  + tSx)  — (a?  + 5iix),  f"  {X  -p  \X)  — y"  (X  -h  9,  AX) 

soient  respectivement  les  mêmes  que  ceux  des  différences 
fx  — <f'x,  f’x  — f X : 

donc,  en  vertu  de  l’équation  (ô),  la  différence 

/■  (x  -f-  Ajt)  — y (x  + AX)  (a) 

changera  de  signe  avec  Ax,  pour  des  valeurs  suffisamment 
petites  de  Ax,  et  la  courbe  (9)  coupera  la  courbe  {f),  lors- 
qu’elle aura  simplement  avec  {f)  le  point  commun  m ; au 
contraire,  la  valeur  de  la  même  différence  donnée  par  l’é- 
quation (<î')  conservera  le  même  signe  pour  des  valeurs  de 
Ax  sufDsamment  petites  et  de  signes  contraires,  en  sorte  que 
la  courbe  (9),  ayant  avec  {f)  au  point  m un  contact  du  pre- 
mier ordre,  cessera  de  couper  en  m la  courbe  [f). 

Au  lieu  du  système  des  équations  (ni),  (m')  ou  |ieut 
écrire 

fj  =ZfX,  f[x  + dx)  = y (x  + dx)  ; 
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ce  qui  revient  à ilire,  dans  le  langage  propre  à la  méthode 
infinitésimale,  que  deux  courbes  {f),  (ç)  entre  lesquelles 
existe  au  point  {x,  y)  un  contact  du  premier  ordre,  ont  deux 
points  communs  infiniment  a- oisins  {x,  y),  [x-j-dx,  y +dy). 

204.  Admettons  maintenant  ipie  l’on  ait,  outre  les  équa- 
tions (m),  (m'), 

rx  = f’’x:  (m") 

la  dilférencc  (A)  sera  donnée  par  l’équation 

f (x+Ax)— y(x+â®)=i:[/’''(x  + <,ia;)— /"(x-H.Ax)].  — — ; [i") 

\ S 

et  elle  deviendra  une  quantité  très  petite  du  troisième  ordre, 
Ax  désignant  toujours  une  quantité  très  petite  du  premier 
ordre.  Dans  ce  cas,  les  deux  courbes  (/'),  (y)  ont  non-seule- 
ment la  même  tangente,  mais  le  même  cercle  oscillateur  ; 
et  par  analogie,  on  dit  que  ces  deux  courbes  sont  osculatri- 
ces  l’une  de  l’autre. 

La  distance  m,  »,  devient,  comme  la  différence  (A),  une 
quantité  très  petite  du  troisième  ordre  lorsque  les  deiLX  cour- 
bes s’osculent  en  m,  tandis  qu’elle  n’était  qu’une  quantité 
très  petite  du  second  ordre,  lorsqu’on  n’assujettissait  les  deux 
courbes  qu’à  la  condition  de  se  toucher  au  même  point. 

Donc  à fortiori  on  peut  prendre  le  point  m,  assez  voisin 
de  m pour  que  sa  distance  à la  ligne  [f]  osculatrice  en  m 
soit  moindre  que  sa  distance  à toute  autre  courbe  qui  tou- 
cherait mais  n’osculerait  pas  la  courbe  (f)  au  point  m . On 
dit,  on  conséquence,  que  les  courbes  osculatrices  (/’),  (s)  ont 
en  m un  contact  du  second  ordre. 

La  différence  (A),  donnée  par  l’équation  (<î"),  change  de 
signe  avec  Ax,  pour  des  valeurs  absolues  de  Ax  suffismn- 
ment  petites  : donc  la  coiu-be  osculatrice  (^)  coupe  en  géné- 
ral la  courbe  (f  ) au  point  m,  en  même  temps  qu’elle  la 
touche. 


Digitized  by  Google 


DKS  CONTACTS  DKS  DIVKRS  ORDRES.  345 

Au  lieu  (lu  système  dos  équations  (r?i),  m'),  (m"),  on  peut 
écrire 

fx  — fX  = 0,  d {fx  — fx)  = 0,  d*  (fx  — yx)  = 0, 
ou 

fx  = yx,  f{x  + rfx)  = y (x  + rfx),  /■  (x  + 2tfcc)  = y (x  + 2rfx); 

ce  qui  revient  à dire,  que  deux  courbes  (/*),  (y),  entre  les- 
quelles existe  au  point  (x,  y)  un  contact  du  second  ordre, 
ont  trois  points  communs  infiniment  voisins 

(X,  j),  (x  dx,  y + dy),  (x  + idx,  7 + 2rfy  4-  rf’j). 

205.  En  généralisant  celte  analyse  on  élaldira,  comme 
conditions  d’un  contact  du  ?t'  ordre  au  point  (x,  y)  entre  les 
courbes  (/’),  (y),  les  ?i  -j-  1 équations 

fx  = yX,  fx  = y'x,  f = y"X, f^’^  X =:  y<">  X. 

Pour  des  valeurs  très  petites  du  premier  ordre  attribuées 
à Ax,  la  différence  (A)  devient  une  quantité  très  petite  de 
l’ordre  n -f- 1 , lorsque  le  contact  au  point  (x,  y)  entre  les 
courbes  (/’),  (f)  est  de  l’ordre  n : d’où  l’on  conclut  à fortiori 
que  le  point  (x  -f-  Ax,  y -|-  Ay)  peut  être  pris  assez  voisin 
de  (x,  y)  sur  la  courbe  (/'),  pour  que  sa  distance  à la  courbe 
{f)  soit  moindre  que  sa  distance  à toute  autre  courbe  passant 
aussi  par  (x,  y),  et  qui  n’aurait  en  ce  point  avec  la  courbe 
(f)  qu’un  contact  d’un  ordre  inférieur. 

Les  bgnes  {[),  (^)  se  coupent  ou  ne  se  coupent  pas  au 
point  (x,  y),  selon  qu’ elles  ont  en  ce  point  un  contact  d’ordre 
pair  ou  d’ordre  impair. 

Dans  le  langage  propre  à la  méthode  infinitésimale,  on 
peut  dire  que  deux  courbes  dont  le  contact  au  point  (x,  y) 
est  de  l’ordre  u,  ont  n points  communs,  infiniment  voisins. 

Étant  données  une  courbe  (/’)  entièrement  déterminée,  et 
une  courbe  (^)  dans  l’équation  de  laquelle  entrent  n para- 
mètres arbitraires,  on  pourra  disposer  de  ces  paramètres  de 
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manière  à établir  entre  les  deux  courbes,  en  un  point  donné 
[x,  y),  un  contact  de  l’ordre  n — 1 . 

C’est  ainsi  qu’on  dispose  des  deux  paramètres  a,  b qui 
entrent  dans  l’équation  d’une  droite 

y = ax  -{■  b, 

de  manière  que  la  droite  devienne  la  tangente  d’une  courbe 
donnée,  en  un  point  donné  : le  contact  de  la  courbe  et  de 
la  droite  étant  alors  du  jiremier  ordre. 

C’est  encore  ainsi  qu’on  dispose  des  trois  constantes  a,  b, 
c qui  entrent  dans  l’équation  générale  d’un  cercle 

{x~  tiy  -\-[y  —b]'  = c*, 

de  manière  à le  rendre  osculateur  d’une  courbe  donnée  en 
un  point  donné,  ou  de  manière  à établir  entre  la  courbe  et 
le  cercle  un  contact  du  second  ordre. 
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DES  POINTS  SINGULIERS  UES  LIGNES  PLANES,  ET  DE  LA  CORRES- 
PONDANCE ENTRE  LA  GÉOMÉTRIE  ET  l’ ALGÈBRE. 

206.  On  doit  entendre  par  points  singuliers  d’une  courbe, 
dans  le  sens  géomdtrique,  tous  ceux  où  le  tracé  de  la  cour- 
be, abstraction  faite  du  système  arbitraire  de  coordonnées 
auquel  on  la  rapporte,  offre  quelque  accident  qui  les  parti- 
cularise ; par  opposition  aux  autres  points,  en  nombre  infini, 
que  nul  caractère  géométrique  ne  distingue  de  ceux  qui  les 
précèdent  ou  qui  les  suivent  immédiatement,  .\insi,  le  point 
où  la  courbe  subit  une  inflexion  est  un  point  singulier  dont 
l’existence  ne  dépend  ni  de  la  direction  arbitraire  des  axes 
des  coordonnées , ni  même  de  la  nature  des  coordonnées 
qu’on  emploie  pour  déünir  la  courbe  analytiquement.  Au 
contraire,  le  point  où  l’ordonnée  passe  par  une  valeur  maxi- 
mum ou  minimum  n’est  pas  pour  cela  seul  un  point  singu- 
lier ; car,  si  l’on  changeait  la  direction  des  axes,  ce  qui  ne 
changerait  rien  à la  courbe,  la  propriété  de  répondre  à une 
valeur  maximum  ou  minimum  de  l’ordonnée,  passerait  à 
un  autre  point  ; et  celui  qui  en  jouissait  en  premier  lieu, 
pourrait  ne  plus  offrir  aucun  caractère  qui  le  singularisât. 

207.  Parmi  les  courbes  susceptibles  d’étre  définies  au 
moyen  d’une  équation  entre  leurs  coordonnées,  il  faut  dis- 
tinguer les  courbes  qu’on  appelle  algébriques,  pour  lesquel- 
les, dans  un  système  de  coordonnées  parallèles  à des  axes 
fixes,  l’ordonnée  est  une  fonction  algébrique  de  l’abscisse,  et 
les  courbes  transcendantes  dont  l’ordonnée,  dans  un  pareil 
système,  ne  s’exprime  en  fonction  de  l’abscisse  qu’à  l’aide 
des  signes  transcendants  de  l’analyse.  Les  sections  coniques 
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sont  des  courbes  algébriques  : la  cycloïde  et  les  spirales  sont 
des  courbes  transcendantes. 

L’équation  d’une  courbe  algébrique  peut  toujours,  par 
l’évanouissement  des  dénominateurs  et  des  radicaux,  se  ra- 
mener à la  forme 

F (X,  y)  = 0,  («) 

F désignant  imo  fonction  entière  et  rationnelle,  tant  par  rap- 
port à y que  par  rapport  à x.  Le  degré  de  cette  équation 
est  donné  par  la  somme  des  exposants  de  x et  de  ÿ dans  le 
terme  pour  lequel  cette  somme  a la  plus  grande  valeur.  Si 
l’on  passe  d’un  système  de  coordonnées  parallèles  à un  au- 
tre, le  degré  de  l’équation  ne  change  pas,  parce  que  les 
coordonnées  prises  dans  un  système  sont  des  fonctions  li- 
néaires des  coordonnées  prises  dans  l’autre  système.  Le  degré 
des  équations  des  courbes  algébriques  est  donc  un  caractère 
essentiel  de  ces  courbes,  d’après  lequel  on  peut  les  classer 
sans  que  la  classification  soit  arbitraire,  bien  que  la  forme 
des  équations  change  avec  l’origine  des  coordonnées  et  la 
direction  arbitraire  de  chacun  des  axes,  qui  peuvent  faire 
entre  eux  un  angle  quelconque. 

Une  droite  ne  peut  avoir  avec  une  courbe  algébrique  im 
nombre  de  points  d’intersection  plus  grand  que  l’exposant 
du  degré  de  son  équation.  Le  nombre  des  points  d’intersec- 
tion de  deux  courbes,  l’une  du  degré  m,  l’auti-e  du  degi‘é  m', 
ne  peut  pas  surpasser  mm'.  Ce  sont  encore  là  des  caractè- 
res géométriques  très  remarquables,  qui  dérivent  immé- 
diatement des  principes  fondamentaux  de  la  théorie  des 
équations  algébriques. 

208.  Une  courbe  algébrique  ne  s’interrompt  pas  brusque- 
ment dans  son  cours,  ou  ne  peut  pas  avoir  de  points  singu- 
liers de  l’espèce  de  ceux  qu’on  a appelés  point  d’arrêt  ou  de 
rupture,  et  que  présentent  certaines  courbes  transcendantes, 
par  exemple  [16]  celle  qui  aurait  pour  équation 
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ÿ + 1 =e  *. 

Cela  résulte  de  ce  qu’une  équation  algébrique  à une  seule 
inconnue  et  il  coeflicients  réels,  ayant  toujours  un  nombre 
pair  de  racines  imaginaires,  ne  peut  perdre  à la  fois  cpi’un 
nombre  pair  de  racines  réelles,  lorsqu’on  fait  passer  par  une 
suite  de  valeurs  réelles  l’une  des  quantités  qui  entrent  dans  la 
composition  de  ses  coefBcients.  Il  suit  de  lü,  et  de  la  forme 
connuedes  racines  imaginaires,  quequand  l’ordonnée i/ d’une 
courbe  algébrique  passe  du  réel  à l’imaginaire,  pour  une 
certaine  valeur  de  x,  des  valeurs  réelles  de  y en  nombre 
pair  deviennent  égales.  Si  ces  valeurs  sont  au  nombre  de 
deux,  comme  il  arrive  ordinairement,  deux  portions  de  la 
courbe  viennent  se  rejoindre  en  un  point  qui  peut  ne  pré- 
senter d’ailleurs  aucune  particularité,  lorsqu’on  change  la 
direction  des  axes,  et  qui  par  conséquent  n’est  pas,  en  gé- 
néral, un  point  singulier. 

On  conclut  de  là  que,  pour  avoir  l’expression  complète 
d’une  courbe  algébrique,  par  une  équation  entre  ses  coor- 
données rectilignes,  il  faut  débarrasser  l’équation  des  radi- 
caux, ou  conserver  tous  les  doubles  signes  inhérents  à chaque 
radical  pair.  Autrement  on  introduirait  arbitrairement  des 
solutions  de  continuité,  tenant  à la  direction  des  bgnes  auxi- 
liaires que  l’on  aurait  prises  pour  axes  des  coordonnées,  et 
que  ne  peut  point  comporter  la  description  de  la  courbe,  con- 
sidérée en  soi.  Tel  est  le  fondement  de  la  correspondance 
entre  l’algèbre  et  la  géométrie  : l’algèbre  n’associant  par  le 
double  signe  inhérent  aux  radicaitx  pairs  qu’elle  emploie, 
que  des  branches  ou  portions  de  ligne  qui  appartiennent 
effectivement  au  môme  lieu  géométrique. 

D’ailleurs  cette  correspondance  que  l’on  admet  souvent 
dans  un  sens  trop  absolu,  parce  qu’elle  apparaît  surtout  dans 
la  discussion  des  courbes  algébriques  les  plus  simples,  objet 
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d’un  enseignpment  classique,,  n’a  plus  lieu  généralement 
quand  il  s’agit  de  courbes  à équations  transcendantes.  Ainsi 
le  radical  du  second  degré  qui  entre  dans  l’équation  de  la 
cycloïde  [176]  doit  être  pris  alternativement  avec  le  signe  -1- 
et  avec  le  signe  — ; et  si  l’on  employait  à la  fois  les  deux 
signes,  on  construirait  deux  cycloïdes  distinctes  cpiine  peu- 
vent point  être  réputées  former  le  même  beu  géométrique 
ou  deux  branches  de  la  même  courbe. 

De  même  on  peut  [181]  rejeter  ou  admettre  indifférem- 
ment les  valeurs  négatives  de  r et  de  y dans  la  construction 

de  la  spirale  hyperbolique  r = “ ; car  en  les  admettant  on 

ne  fait  qu’appliquer  une  convention  permise  ; et  en  les  re- 
jetant on  ne  rompt  aucune  analogie  géométrique,  ni  on  n’in- 
troduit aucune  solution  de  continuité  incompatible  avec  les 
conditions  géométriques  de  la  description  de  la  courbe. 

Inversement,  lorsque  l’ordonnée  d’une  ligne  algébrique 
reçoit  une  expression  de  forme  transcendante  ; lorsqu’ eUe  est 
exprimée,  par  exemple,  au  moyen  d’une  série,  l’expression 
transcendante  comporte  ordinairement  des  solutions  de  con- 
tinuité étrangères  au  tracé  géométrique.  C’est  ce  qui  arrive 
pour  l’équation  {q)  du  n°  113,  dont  le  second  membre  re- 
présente l’ordonnée  d’une  ligne  droite,  mais  entre  certaine.^ 
limites  seulement  ; et  nous  verrons  que  les  exemples  du 
même  fait  analytique  peuvent  être  multiphés  à l’infini. 

209.  Lors  donc  qu'il  est  question  de  la  correspondance 
de  la  géométrie  et  de  l’algèbre,  il  faut  prendre  le  mot  d’al- 
gèbre dans  le  sens  étroit,  et  entendre  qu’il  s’agit  seulement 
des  lignes  exprimées  par  une  équation  algébrique  entre  des 
coordonnées  rectihgnes,  menées  parallèlement  à des  axes 
fixes.  Cette  correspondance  résulte  des  propriétés  des  équa- 
tions algébriques,  rappelées  ci-dessus,  et  de  ce  fait  primitif 
que,  dans  un  pareil  système  de  coordonnées,  toute  équation 
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du  premier  degré  à deux  variables  représente  une  droite 
indéfiniment  prolongée. 

Le  sentiment  de  ce  rapport  avait  induit  Descartes  à donner 
la  dénomination  de  courbes  géométriques  à toutes  celles  que 
représentent  des  équations  algébriques  à deux  variables, 
dans  un  système  de  coordonnées  parallèles  à des  axes  fixes. 
11  appelait  par  opposition  courbes  mécaniques  les  courbes 
exprimées  dans  un  pareil  système  de  coordonnées  par  des 
équations  transcendantes,  telles  ipie  les  spirales  ou  la  cy- 
cloïdc  : mais  ces  dénominations  vicieuses  ont  cessé  d’éfre 
en  usage.  Il  n’y  a aucune  difficulté  à appeler  courbes  algé- 
briques celles  que  Descju-tes  qualifiait  exclusivement  de  géo- 
métriques ; tandis  qu’il  est  impossible  de  fixer  par  une  défi- 
nition précise  le  caractère  des  courbes  géométriques,  bien 
que  l’on  conçoive  que  cette  dernière  dénomination  est  phi- 
losophiquement applicable  à certaines  courbes  et  non  à d’au- 
tres. Ainsi  la  cycloïde  comme  l’ellipse  sont  évidemment  des 
courbes  dont  la  génération  peut  être  conçue  et  dont  les  pro- 
priétés nombreuses  peuvent  être  étudiées  d’après  des  con- 
sidérations de  pure  géométrie,  indépendamment  de  l’emploi 
de  l’algèbre  et  de  toute  convention  sur  un  système  de  coor- 
données arbitraires  : ce  sont  donc  à ce  titre  des  courbes  géo- 
métriques. Au  contraire,  si  l’on  écrivait  au  hasard  une  équa- 
tion algébriijue  à deux  variaiiles,  de  degré  quelconque,  ou 
une  équation  transcendante  déformé  bizarre,  il  n’arriverait 
que  très  accidentellement  que  le  lieu  d’une  pareille  équation 
jouît  de  propriétés  géométriques  d’après  lesquelles  on  pour- 
rait concevoir  et  définir  la  génération  de  la  courbe,  indé- 
pendamment des  axes  arbitraires  auxquels  on  les  rapporte, 
et  de  la  relation  entre  les  valeurs  numériques  de  ses  coor- 
données, qui  résulte  de  l’équation  écrite.  Une  telle  courbe 
serait  encore  algébrique  ou  transcendante,  comme  l’ellipse 
ou  la  cycloïde,  mais  ne  devrait  pas  être  réputée  géométrique. 
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210.  Les  courbes  algébriques  ne  peuvent  pas  plus  avoir 
de  points  saillants  que  de  points  de  rupture  : car,  si  l’on 
élimine  y entre  l’équation  d’une  courbe  algébrique 

F y)  = (a) 


déb^Tée  de  radicaux  et  de  dénominateurs,  et  sa  dérivée  im- 
médiate 


(IF 

dx 


(a') 


on  obtiencka  pour  résultante  une  équation  algébrique  en 
X,  y',  délivrée  aussi  de  radicaux  et  de  dénominateurs;  en 
sorte  que  la  courbe  dérivée,  dont  x est  l’abscisse  et  y'  l’or- 
donnée, ne  pourra  avoir  de  points  de  rupture  ; ce  qui  arrive- 
rait nécessairement  s'il  y avait  des  points  saillants  sur  la 
courbe  primitive. 

Il  ne  peut  non  plus  y avoir  sur  une  courbe  algrébrique  de 
points  singuliers  où  le  rayon  de  courbure  passe  brusque- 
ment d’une  valeur  finie  à une  autre  : car  le  rayon  de  cour- 
bure est  une  fonction  algébrique  des  dérivées  y',  y"  ; et  la 
dérivée  y'  est,  aussi  bien  (pae  y',  une  fonction  algébrique  de 
X.  Il  en  faut  dire  autant  de  la  dérivée  j/'"',  n étant  quelcon- 
que. 

Donc  les  solutions  de  continuité  d’un  ordre  quelconque, 
que  peut  éprouver  une  fonction  algébricpie,  résultent  tou- 
joins  du  passage  par  l’infini  de  l’une  de  ses  fonctions  déri- 
vées et  des  dérivées  subséquentes,  et  jamais  de  ce  que  les 
fonctions  dérivées,  à partir  d'un  certain  ordre,  passent  brus- 
(piement  d’une  valem’  finie  ù une  autre. 

2H.  Les  points  de  rupture  et  les  points  saillants  des 
courbes  à équations  transcendantes  ne  peuvent  être  déter- 
minés (jue  par  une  discussion  spéciale,  appropriée  à la  na- 
ture des  fonctions  transcendantes  qui  entrent  dans  l’équation 
de  la  courbe.  C’est  ainsi  que  l’on  reconnaît,  par  la  nature 
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de  la  fonction  c~*,  qui  devient  nulle  ou  infinie  pouro;=0, 
selon  ([ue  x converge  vers  zéro  en  passant  par  des  vaîeui's 
positives  ou  négatives,  que  la  branche  de  la  courbe  (1)  dont 
les  abscisses  sont  jiositives,  s’arrête  brusquement  au  point 
x = 0,y=  — 1 , Considérons  la  coiu-bc  qui  aurait  pour 
équation 

X 

V = 1 : 

t +e‘ 

la  fonction  ly  s’évanouit  pour  x = 0,  soit  qu’on  fasse  passer 
X par  une  série  de  valeurs  positives  ou  par  une  série  de  va- 
leurs négatives  ; car  l’expression  de  tj  devient  dans  les  deux 

cas  ^ — 0?  f Donc  la  courbe  passe  par  l’origine  et 

s’étend  du  côté  des  abscisses  négatives  comme  du  côté  des 
abscisses  positives.  En  passant  aux  fonctions  dérivées  on  a 

y'  = — 1 ^ . 

•'  ■'  _V  '’V 

t + c»  xe  + W 


Si  maintenant  on  pose  x = 0,  on  trouve  y ' = 0 ou  jy'  = 1 , 
selon  qu’on  fait  passer  x par  des  valeurs  positives  ou  néga- 
tives pour  arriver  à la  limite  zéro.  L’origine  des  coordonnées 
est  donc  un  point  saillant  de  la  courbe  : la  branche  dont  les 
abscisses  sont  positives  venant  toucher  l’axe  des  x en  ce 
point,  tandis  que  la  tangente  à l’autre  branche  au  même  point 
est  inclinée  de  45°  sur  cet  axe.  On  trouverait  de  même  que 
l’origine  est  un  point  saillant  de  la  courbe  donnée  par  l’é- 
quation 

ÿ ■=  JC  arc  tang  - , (2) 


qui  a pour  dérivée 


y'  — arc  fang  - 


X 

t -i-  X*’ 


I. 


23 
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car,  selon  que  x converge  vers  zéro  en  passant  par  des  va- 
leurs positives  ou  négatives,  il  Auent  à la  limite  y'  =\tc, 
y'  = — i 7T.  Au  reste,  par  les  raisons  que  nous  avons  indi- 
quées, la  discussion  de  ces  sortes  de  courbes  intéresse  peu 
la  géométrie,  et  ne  doit  pas  nous  arrêter  longtemps. 

212. 1.a  courbe  dont  y est  l’ordonnée  subit  une  inflexion, 
lorsque  sa  dérivée  y'  passe  par  une  valeur  maximum  ou 
MiinimHm,  soit  qu’il  s’agisse  d’un  maximum  ou  minimum 
ordinaire,  auquel  le  principe  de  Kepler  est  appbcablc,  soit 
qu’il  s’agisse  d’un  maximum  ou  minimum  singulier,  cor- 
respondant à une  solution  de  continuité  de  la  fonction  i/. 

régies  pour  la  détermination  des  maxima  et  minima 
des  fonctions  explicites  ou  implicites  d’une  seule  variable 
s’appliquent  donc  directement  à la  détermination  des  points 
d’inflexion  des  courbes,  sans  qu’il  soit  besoin  de  chercher 
mr  cela  des  procédés  particuliers.  Le  point  d’inflexion  est 
aractérisé  ordinairement  par  l’équation  y"  — 0,  et  acciden- 
tellement par  l’équation  y"  = + oo  ; mais  il  i>eut  se  faire 
que  l’une  ou  l’autre  de  ces  équations  soit  satisfaite,  sans 
que  la  courbe  subisse  d’inflexion  au  point  correspondant. 

Lorsque  la  courbe  sera  donnée  pjar  une  équation  algé- 
brique (a),  délivrée  de  radicaux  et  de  dénominateurs,  on  éli- 
minera y entre  celte  équation  et  sa  dérivée  immédiate  (a'): 
l’équation  résultante,  déterminant  implicitement  y’  en  fonc- 
tion de  X,  servira  à déterminer  les  valeurs  de  x qui  répon- 
dent à des  maxima  ou  :i  des  minima  de  la  fonction  y',  cl 
par  suite  à des  points  d’inflexion  de  la  courbe  proposée.  I 

Considérons  la  combe  représentée  par  l’équation 

y’  = ax*  ■+■  fcx’,  (3)  • 

qui,  suivant  que  le  coefiieient  a est  supposé  positif,  nul  ou  j 

négatif  [b  étant  toujours  positif),  prend  rime  des  trois  for- 
mes indiquées  par  les  fig.  57,  58  et  59.  On  tire  de  l’équa- 
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tion  (3) 

^ 4(a  + to)’^  (fl  + ôx)»’'^  64.(rt-i-6x)' ■ 

Les  valeurs  de  x qui  rendent  y'  un  maximum  ou  un  mi- 
nimum sont  données  par  Téqualion  n -f-  •;  èx  = 0.  Si  a est 
positif,  la  valeur  de  x qu’on  en  tire  rend  y'  ely  imaginaires. 
Cette  valeur  ne  peut  donc  correspondre  à un  point  d’inflexion 
de  la  courbe. 

Si  O = 0,  ?/"  jiasse  par  l’infini  au  lieu  de  s’évanouir,  pour 
x = 0,  et  la  courbe  proposée,  qui  devient  la  parabole  de 
Neil  [197],  ne  peut  encore  avoir  de  points  d’inllexion, 
puisque  les  valeurs  négatives  de  x rendent  y'  et  y imagi- 
naires. 

Mais,  si  le  coefiieient  a est  négatif,  la  courbe  subit 
deux  inflexions  aux  points  dont  la  commune  abscisse  est 


L’éqiialion  (1)  donne 


1 


et  la  courbe  transcendante  que  cette  équation  représente 
a par  conséquent  un  point  d’inflexion  correspondant  à l’abs- 
cisse x= 

La  rcchercbe  des  points  de  courbure  maximum  ou  mini~ 
mum  se  ramène,  ainsi  qu’on  l’a  vu  [194],  à la  détermina, 
tion  des  valeurs  de  x,  y,  qui  rendent  un  maximum  ou  un 
minimum  le  rayon  de  courbure  />,  en  même  temps  qu’elles 
satisfont  à l’équation  de  la  courbe  proposée.  Si  cette  équa- 
tion est  algébrique,  on  pourra  toujours  arriver  par  l’élûni- 
nation  à une  autre  équation  algébricpie  en  x,  p ; et  l’on  n’aura 
plus  qu’à  appliquer  les  règles  ordinaires  à la  détermination 
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des  valeurs  de  x qui  rendent  la  fonction  implicite  p un  maxi- 
mum ou  un  minimum. 

213.  On  appelle  points  multiples  ceux  oîi  plusieurs  bran- 
ches do  la  même  courbe  viennent  se  rencontrer,  soit  qu’elles 
ne  fassent  que  so  couper,  soit  qu’elles  se  touchent  : auquel 
cas  il  y a intersection  en  même  temps  que  contact,  selon 
que  le  contact  se  trouve  d’ordre  pair  ou  d’ordre  impair  [205]. 
Une  seule  branche,  en  se  repliant  sur  elle-même,  peut  offrir 
également  des  points  multiples.  Le  point  multiple  est  dou- 
ble, triple,  quadruple, selon  que-la  rencontre  a lieu 

entre  deux,  trois,  quatre. branches  ou  portions  de  la 

môme  courbe;  et  alors,  dans  le  voisinage  immédiat  du  point 

multiple,  l'ordonnée  a deux , trois,  quatre, valeurs 

réelles  correspondant  ü la  même  abscisse. 

Soit  toujours 

F (X,  7j)  = 0 [a) 


l’équation  de  la  courlie  (pie  nous  supposerons  algébrique, 
cette  é([uation  étant  débvréc  de  radicaux  et  de  dénomina- 
teurs ; sa  dérivée  du  premier  ordre 


dF  dF  , 

di  + d7j'J-^ 


(a’) 


donnera  htf  une  valeur  réelle  et  unique,  toutes  les  fols  que 

dx’d|  s’évanouiront  pas  simultanément.  Donc,  pour 

(jue  la  courbe  puisse  offrir  un  point  multiple  par  simple  in- 
tersection, il  faut  d’abord  cpi’on  ait 


dF  dF 

dx  dy 

et  par  suite  la  dérivée  du  second  ordre 


(*) 


dx' 


d'F 


d'F 


dF 


+ 2 + 

dxdy  dy'  du 


dy' 


se  réduira  à 


(«') 
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d'F 


d^F 


</i*  dxdi/ 


d^F 

y'  + — = 

dtf 


(O 


pour  les  valeurs  de  x,  tj,  qui  satisfont  simultanément  aux 
équations  (a)  et  {b).  Lorsqu’on  en  tirera  pour  y'  deux  valeurs 
réelles  et  inégales,  la  courbe  aura  un  point  double  par  sim- 
ple intersection. 

Soit  proposée,  par  exemple,  l’équation 


X 


(«’  — a:’), 


(i) 


qui  représente  une  courbe  {fig.  60)  connue  sous  le  nom  de 
lemniscale  ; les  équations  [h]  et  (c)  deviendront 


x{a'  — x’)  — X*  “ 0,  y = Qf  y'^  ^ 


a’  — 6x> 


On  en  conclut  que  l’origine  des  coordonnées  est  un  point 
double  où  deux  arcs  de  la  courbe  se  coupent  à,  angles  di-oits, 
les  deux  tangentes  étant  inclinées  de  45”  sur  l’axe  des  alis- 
cissos.  D’ailleurs  les  deux  arcs  qui  se  coupent  s’inlléchisseut 
au  point  d’intersection,  et  par  conséquent  l’origine  est  un 
point  delà  courbe,  doublement  singulier-,  car  les  équations 
en  y",  x et  y"',  x sont 

x«(2x«-3a7  9a« 

» — a\a^—x*Y  ’ ~{a'  — x'Y’ 

et  elles  donnent  y ' = 0 pour  x = Ü,  tandis  que  y'"  conserve 
une  valeur  finie. 

On  trouverait  de  môme  que  l’origine  est  im  point  double 
de  la  courbe  (3)  : les  deux  tangentes  faisant  avec  l’axe  des 
abscisses  des  angles  qui  ont  pour  tangentes  trigonométri- 
ques  i/'a  et  — i/ô.  Le  paramètre  a est  supposé  positif 
{fig.  57). 

214.  Cette  règle  peut  quelquefois  s’appliquer  aux  courbes 
transcendantes,  et  servir  à déterminer  des  points  saillants 
multiples.  Par  exemple,  soit  proposée  la  courbe 
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(^j  — X arc  tang  — x’  cos  x = 0 : 


(5) 


ou  froiivo  que  les  valeurs  x = 0,  y = 0 satisfont  au.\  équa- 
tions (a)  et  {b),  et  l'on  a 

d'F  (PF  „ z'  . 1 ^ \ 

(/y*  (Ixtiy  \ ° ® 1 + XV 

(PF  1 -r  . 4(!/ — X arc  tang  1) 


ilx* 


= î(_»o.ans--^)  + 


(I  +xy 


-t-  (a*  — 2)  cos  X + ix  sin  x. 

l/é([uation  (c)  devient,  poiu-  les  valeurs  x = 0,  y = 0, 

y'‘  + Try'  -P  Y — < = 0, 

fk 

et  elle  donne  à y'  les  quatre  valeurs  distinctes 


On  i-cconnait  ainsi  que,  pour  la  courbe  (5),  l’origine  des- 
coordonnées est  un  point  saillant  oîi  quatre  arcs  viennent 
se  rencontrer  sous  des  angles  finis.  Le  point  saillant  de  la 
courbe  (2)  ne  pourrait  pas  être  trouvé  de  la  même  manière  ; 
car,  bien  que  y'  prenne  à l’origine  deux  valeurs  distinctes, 

se  réduit  à la  constante  1 , et  ne  peut  s’évanouir  pour  les 
valeui'S  X = 0,  y = 0. 

215.  L’équation  (c)  deviendra  illusoire,  si  l’on  a à la 
fois 


rf*F  _ (PF  _ rf’F 
dx*  ’ (Ixdy  ’ rfy* 


{d) 


On  prendra  alors  la  dérivée  de  cette  équation,  qui  se  ré- 
duit à 


rf*F 

rfx’ 


+ 3 


rf*F 

rfx’rfy 


rf'F 


w 


Quand  celle-ci  acquerra,  jiour  les  valeure  de  x,  //  qui  satis- 
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font  aux  équations  (a),  [b),  [d),  trois  racines  réelles  et  iné- 
gales, la  courbe  proposée  aura  un  point  d’intersection 
triple  ; tandis  que  le  point  n’appartiendra  qu’à  une  seule 
branche  de  la  courbe,  comme  ceux  qui  le  précédent  et  qui 
le  suivent  immédiatement,  si  l’équation  (e)  n’a  qu’une  seide 
racine  réelle. 

Ce  dernier  cas  se  présente  pour  la  courbe  dont  l’équation 
est 

y' — X {x — t)’r=0:  (6) 

on  y satisfait  en  prenant  x = 1 , y = 0 : valeurs  qui  véri- 
fient aussi  les  équations  {b)  et  {d)  ; mais  l’équation  (e)  se 
réduit  pour  les  mêmes  valeurs  à 

y ’ - 1 = 0,  _ (7) 

et  elle  n’admet  qu’une  racine  réelle.  11  est  d’ailleurs  mani- 
feste, par  la  forme  de  l’équation  (6),  que  y ne  peut  avoir 
qu’une  seule  valeur  réelle  pour  toutes  les  valeurs  de  x,  et 
qu’ ainsi  la  courbe  ne  saurait  offrir  de  points  multiples. 

Dans  le  cas  où  tous  les  coefficients  de  l'écpiation  (e)  s’éva- 
nouiraient encore,  on  passerait  de  la  môme  manière  à une 
équation  du  quatrième  degré  en  y'.  Si  celle-ci  avait  quatre 
racines  réelles  et  inégales  , le  point  correspondant  aux  va- 
leurs de  X,  y qui  vérifient  les  équations  («)  et  {b),  serait  un 
point  d’intersection  quadruple  ; si  elle  n’avait  que  deux  ra- 
cines réelles  et  inégales,  le  point  serait  double  ; si  elle  avait 
deux  racines  réelles  inégales  et  deux  racines  réelles  égales, 
l’existence  de  deux  racines  inégales  accuserait  encore  l’exis- 
tence de  deux  branches  qui  se  coupent  au  point  correspon- 
dant (x,  y)  : nous  verrons  tout  à l’heure  les  conséquences 
que  l’on  peut  tirer  de  la  présence  des  deux  racines 
réelles  égales. 

Il  est  clair  que  rien  n’empéche  de  poursuivre  cette  discus- 
sion  indéfiniment,  et  qu’il  en  résulte  une  méthode  directe 
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pour  déterminer  sans  ambiguïté,  sur  toutes  les  courbes  al- 
gébriques, les  points  multiples  par  simple  intersection  (ou 
par  intersection  non  accompagnée  de  contact),  et  leur  degi’é 
do  multiplicité  ou  le  nombre  des  branches  qui  se  coupent  en 
ces  points  singuliers. 

216.  Lorsque  l’équation  en  y,  à laquelle  on  arrive  en  ap- 
pliquant la  méthode  précédente,  est  de  degré  pair,  et  qu’elle 
a toutes  ses  racines  imaginaires,  le  point  dont  les  coordon- 
nées satisfont  par  hj-pothèse  aux  équations  (a)  et  {b),  est 
un  point  conjugué,  c’est-à-dire  un  point  isolé  et  néanmoins 
associé  à la  courbe  que  l’équation  (a)  représente,  en  ce  sens 
que  le  lieu  de  l’équation  est  donné  par  le  système  d’une 
ligne  continue  et  d’un  point  isolé.  Une  ligne  peut  avoir  plu- 
sieurs points  conjugués,  ou  même  en  avoir  mie  infinité,  si 
sou  équation  est  transcendante.  Une  équation  à deux  va- 
riables peut  aussi  ne  représenter  qu’un  point  ou  im  système 
de  points  isolés  ; mais  ceci  n’arrive  que  parce  (ju’ellc  équi- 
vaut à plusieurs  équations  distinctes.  Telles  sont  les  équa- 
tions de  la  forme 

y’]’ -P  ip(x,  y)]*  = 0, 

qui  équivalent  au  système  dos  deux  équations 

? (Æ.y)  = 0,  -Hx,y)  = 0. 

L’origine  des  coordonnées  est  un  point  conjugué  de  la 

courbe  représentée  par  l’équation  (d),  quand  on  attribue 

au  paramètre  a une  valeur  négative.  Les  équations  [b)  et 

(c)  deviennent  dans  ce  cas 

"îy  =.  0,  lax  -p  zz  0,  — 34x  — a zz  0 ; 

les  deux  premières  sont  vérifiées  pai'  les  valeurs  x = 0, 

y zzz  0 ; et  quand  on  fait  dans  la  troisième  x = 0,  » < 0, 

011  n’en  peut  tirer  pour  y'  que  des  valeurs  imaginaires. 

, D’ailleurs,  lorsqu’on  met  l’équation  (3)  sous  la  forme 

« 

} = + X -p  a, 
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on  voit  clairement  : 1°  qu’elle  est  M^rifi^e  par  x = 0,  y=0; 

2“  cpie  si  l’on  suppose  a négatif  et  b positif,  l’ordonnée  ;/ 
reste  imaginaire  pour  des  valeurs  de  x positives  ou  néga- 
tives, tant  soit  peu  diiférentes  de  zéro,  et  ne  devient  réelle 

que  quand  x surpasse  — j. 

On  peut  remarquer  que  le  point  conjugué  O {fig.  59)  con- 
serve en  quelque  sorte  la  trace  du  nœud  Omn  [fig.  57)  qui 
a disparu  par  le  changement  de  signe  du  paramétre  a ; et 
l’on  se  rend  ainsi  compte,  autant  que  le  sujet  le  comporte, 
de  la  signification  géométrique  des  points  conjugués. 

Il  est  aisé  de  voir  pom-quoi  l’on  obtient  les  points  conju- 
gués en  même  temps  que  les  points  multiples.  En  eflet,  un 
point  conjugué  est  celui  oîi  deux  racines  iniaginaû’es  conju- 
guées de  l’équation  («) 

y = fX+  ^x\/=î,  (».) 

y=i<fX  — -ix\/^, 

deviennent  égales  entre  elles,  et  en  même  temps  réelles,  par 
l’évanouissement  de  la  fonction  On  peut  donc  considérer 
le  ])oint  conjugué  comme  le  point  d’intersection  de  deux 
branches  imaginaires  de  la  courbe  (a).  Pour  chacune  de  ces 
branches,  l’écpiation  (a')  donnermt  à y'  une  valeur  imagi- 
naire unique  : il  doit  y avoir  deux  valeurs  imaginaires  de  y' 
pour  le  système  de  valeurs  de  x,  y commun  aux  deux  bran- 
ches imaginaires,  ou  pour  les  coordonnées  réelles  du  point 
conjugué  : donc  il  faut  que  l’équation  [a')  ne  puisse  plus 
sei-vir  à déterminer  une  valeur  unique  de  y',  et  partant  que 
les  équations  (b)  soient  satisfaites  pour  les  valeurs  de  x,  y 
qui  correspondent  au  point  conjugué. 

Dans  le  sens  algébrique,  la  courbe  (6)  a un  point  conju- 
gué, correspondant  aux  coordonnées  x = 1,  y = 0,  et  aux 
racines  imaginaires  de  l’équation  (7)  ; mais  ce  point  conju- 
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gué  se  trouve  accidentellement  coïncider  avec  un  des  points 
de  la  branche  réelle  de  la  courbe.  Quelques  auteurs  expri- 
ment cette  circonstance  en  disant  que  le  point  conjugué 
n'est  plus  visible,  ce  qui  signiOe  qu’il  n’a  plus  d’existence 
géométrique. 

217.  On  conçoit  que  la  valeur  de  x qui  correspond  à un 
point  conjugué  de  la  courbe  (a),  peut  aussi  correspondre 
accidentellement  à un  point  conjugué  de  la  courbe  dérivée 
qui  a pour  abscisse  x et  pour  ordonnée  courante  y',  ou 
môme  à un  point  conjugué  de  la  courlxi  dérivée  du  second 
ordre,  dont  l’ordonnée  courante  est  y",  et  ainsi  de  suite.  Par 
exemple,  l’origine  est  manifestement  un  point  conjugné  de 
la  courbe 

j'î  = rt  c''  + bx^,  on  y = ly  bx  -h  a, 
quand  on  suppose,  comme  ci-dessus,  6 > 0,  a < 0 : ce  sera 
aussi  mi  point  conjugué  de  la  courbe  dérivée 

, X {ïtbx  q-  ba) 

et  en  effet,  l’équation  (c)  se  réduisant  dans  ce  cas  à y '^  = 0, 
n’a  pas  ses  racines  imaginaires,  mais  réelles  et  égales. 

Généralement,  lorsque  les  cooi-données  x,  y d’un  point 
conjugué  ne  correspondent  pas  à des  racines  imaginaires  de 
l’équation  finale  en  y',  à laquelle  conduit  la  méthode  expo- 
sée plus  haut,  elles  correspondent  à des  racines  réelles  de  la 
même  éipiation,  doubles  ou  d’un  degré  pair  de  multiplicité. 
Pour  le  démontrer,  remarquons  qne  quand  deux  branches 
de  la  courbe,  au  beu  de  se  couper,  se  touchent  au  point 
(a;,  y)>  les  valeurs  correspondantes  de  y,  qui  étaient  inégales 
dans  le  cas  d’intersection  des  branches,  doivent  devenir 
égales,  sans  cesser  d’étre  réelles  ; et  les  deux  branches  ac- 
quérant une  tangente  commune,  on  peut  dire  aussi  quelles 
ont  deux  points  communs  infiniment  voisins.  Par  la  mémo 
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raison,  lorsqu’il  correspond  une  valeur  réelle  de  la  tangente 
aux  coordonnées  du  point  conjugué,  on  peut  dire  que  les 
branches  imaginaires  (a,),  (a,)  ont  deux  points  réels  com- 
muns, infiniment  voisins,  ou  que  ces  branches  se  touchent, 
cl  par  conséquent  l’équation  en  y'  doit  acquérir  des  racines 
égales.  Cela  se  voit  d’ailleurs  par  la  forme  même  des  équa- 
tions («,),  {«,)  ; puisque,  si  la  valeur  dey'  tirée  de  («,)  est 
réelle  pour  l’abscisse  x du  point  conjugué,  c’est  que  la  va- 
leur X annule,  non-seulement  la  fonction  vj/Æ,  mais  aussi  sa 
dérivée  <^'x:  et  alors  la  valeur  de  y'  tirée  de  («,)  est  la  môme 
que  celle  que  l’on  tire  de  («,).  La  fonction  y’  acquiert  donc 
au  point  conjugué  deux  valeurs  égales  : elle  pourrait  en  ac- 
quérir 4,  ou  6,  ou  un  nombre  pair  quelconque,  selon  le 
nombre  des  branches  imaginaires  conjuguées  deux  à deux, 
qui  auraient  pour  point  commun  de  contact  le  point  conju- 
gué. 

218.  Nous  dirons  qu’il  y a entre  deux  branches  de  courbe 
un  contact  de  première  espèce,  lorsque  les  deux  branches 
sont  situées  de  part  et  d’autre  de  la  tangente  commune 
{fig.  61),  et  un  contact  de  seconde  espèce,  lorsque  les  deux 
branches  sont  situées  d’im  même  côté  de  la  tangente  [fig  .62). 
Si  les  deux  branches  se  raccordent  au  point  de  contact,  sans 
se  prolonger  au  delà,  le  point  midtiple  par  contact  se  change 
en  un  point  de  rebroussement,  de  première  ou  de  seconde 
espèce  [fig.  63  et  64),  selon  que  la  tangente  commune 
tombe  entre  les  deux  branches  qui  se  raccordent,  ou  les 
laisse  toutes  deux  d’un  même  coté.  La  cycloïde  et  les  déve- 
loppées des  sections  coniques  nous  ont  déjà  offert  des  exem- 
ples de  rebroussements  de  première  espèce.  La  courbe 

{y  — X*,  o\iy=  ax*  ± bx*  x, 

éprouve  à l’origine  un  rebroussement  de  seconde  espèce  : 
car  l’équation  de  cette  courbe  donne 
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1.") 

y'  = ± î ôx  V/x,  = 2a  + — - 6 

4 

et  quand  on  faitx  = O,  d’ofi  j/  = 0,  y'  = O,  les  deux  va- 
leurs de  J/''  deviennent  égales  à la  constante  la  : par  consé- 
quent les  valeurs  de  y”  sont  de  même  signe  pour  les  deux 
branches  qui  se  raccordent,  et  ces  deux  branches  tournent 
leur  concavité  dans  le  même  sens  {fig.  63). 

Imaginons  qu’une  droite  se  meuve  dans  le  plan  d’une 
courbe  plane,  en  s’appuyant  sur  cette  courbe  ou  en  la  tou- 
chant constamment  : le  point  de  contact  peut  être  considéré 
comme  un  point  en  mouvement  sur  la  droite  mobile.  Le 
sens  de  la  vitesse  de  ce  point  change,  ou  le  point  rebrousse 
sur  la  droite  mobile,  quand  cette  droite  touche  la  courbe 
en  un  point  de  rebroussement  de  première  ou  de  seconde 
espèce  : en  outre,  le  sens  de  la  rotation  de  la  droite  mobile 
sur  le  plan  change,  comme  aux  points  d’inflexion,  si  le  re- 
broussement est  de  seconde  espèce. 

219.  En  résumé,  lorsque  l’équation  en  y'  dont  il  a été 
question  jusqu’ici,  a des  racines  réelles  égales,  ces  racines 
peuvent  correspomh-c  ou  à des  points  multiples  par  contact, 
ou  ii  des  points  de  rebroussement,  ou  bien  enfin  à des  points 
conjugués.  Le  même  caractère  analytique  doit  appartenir  à 
ces  trois  sortes  de  points  singuliers  : on  effet,  on  peut  tou- 
jours i-eprésenter  par  (a,),  {«,)  deux  branches  de  la  courbe 
(a),  .branches  qui  sont  réelles  ou  imaginaires,  selon  que  la 
fonction  '^x  est  imaginaire  ou  réelle.  On  désigne  par  (px  une 
fonction  réelle,  et  dans  le  cas  actuel  on  admet  que  la  valeur 
qui  annule  (|<x  annule  aussi  Soit  l cette  valeur  : si,  pour 
des  valeurs  de  x tant  soit  peu  plus  grandes  ou  plus  petites 
que  ipx  reste  imaginaire,  il  y a un  contact  ordinaire,  de 
première  ou  de  seconde  espèce,  entre  les  deux  branches.  Si 
'j'X  est  imaginaire  pour  des  valeurs  de  x tant  soit  peu  jilus 
petites  que  $ et  réelle  pour  des  valeurs  de  x tant  soit  peu 
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j.lus  grandes,  ou  vice  vcrsâ,  le  point  singulier  est  un  point 
de  rebroussement  de  première  ou  de  seconde  espèce  ; et  en- 
fin si  la  valem*  de  reste  réelle  pour  les  valeurs  de  x im- 
médiatement supérieures  et  inférieures  à l,  les  deux  bran- 
ches sont  imaginaires  et  le  point  singulier  devient  un  point 
conjugué.  Rien  n’est  plus  facile  que  de  distinguer  ces  trois 
cas,  lorsque  la  fonction  '\ix  est  donnée  explicitement  par  la 
résolution  algébrique  de  l’équation  proposée  : autrement  il 
faut  recourir  à des  essais,  ou  construire  la  courbe  par  points 
dans  le  voisinage  du  point  singulier  dont  on  veut  reconnaître 
la  nature.  L’analyse  dont  nous  avons  fait  usage  réduit,  au- 
tant cpie  le  sujet  le  comporte,  les  cas  d’ambiguïté,  et  met  en 
évidence  la  raison  de  cette  ambiguïté,  dans  les  circonstauces 
■ où  elle  est  inbérentiî  à la  question. 

220.  Les  points  de  contact  ou  de  rebroussement  de  pre- 
mière espèce  se  distinguent  encore  de  ceux  de  seconde  es- 
pèce par  un  caractère  remarquable  ; car,  soient  Ç,  W les  va- 
leurs de  X et  de  y'  qui  correspondent  au  point  de  contact  ou 
de  rebroussement  de  première  espèce  : pour  les  valeurs  de 
X voisines  de  ?,  y'  a deux  valeurs,  l’une  un  peu  plus 
grande,  l’autre  un  peu  plus  petite  que  vj';  et  de  là  il  est  aisé 
de  conclure  que  la  courbe  dérivée  dont  les  coordonnées  cou- 
rantes sont  X,  y',  a au  point  ($,  n')  sa  tangente  perpencbcu- 
laire  aux  x,  à moins  que  le  point  (ç,  /!')  ne  soit  lui-môme  ac- 
cidentellement un  point  de  contact  ou  de  rebroussement  de 
première  espèce,  et  que  la  tangente  en  ce  point  (|,  n')  ne  se 
trouve  parallèle  aux  x.  Donc  la  dérivée  y"  est  infinie  ou 
nulle,  et  ordinairement  infinie  pour  les  valeurs  de  x qui 
correspondent  à des  points  de  contact  ou  de  rebroussement 
de  première  espèce.  Il  y a sous  ce  rapport  réciprocité  entre 
les  points  dont  il  s’agit  et  les  points  d’inflexion,  pour  lesquels 
la  dérivée  y”  est  ordinairement  nulle  et  peut  être  exception- 
nellement infinie. 
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Iji  point  qui  correspond  sur  la  courbe  dérivée  il  un  jxïint 
de  rebroussement  de  seconde  espèce , peut  être  lui-méme 
un  point  de  rebroussement  de  première  ou  de  seconde  es- 
pèce ; et  il  n’y  a plus  moyen  d’assigner  d’une  manière  gé- 
nérale un  ordre  )i  de  dérivation  tel  que  la  dérivée  y''^  doive 
être  nécessairement  infinie  ou  nulle. 

221 . Nous  terminerons  ce  chapitre  en  indiquant  les  con- 
nexions qui  existent  entre  les  points  singubers  d’une  courbe 
plane  et  ceux  de  sa  développée.  La  formule 

_(<  +/•)? 

y" 

montre  que  p devient  infini,  ou  que  la  courbure  est  nulle 
quand  y"  s’évanouit,  ce  qui  arrive  en  général  aux  points 
d’inflexion  de  la  développante.  Ainsi  les  normales  à la  dé- 
veloppante aux  points  d’inflexion  sont  en  général  des 
a.symptotes  de  la  développée  [ftg.  66).  Au  contraire,  les 
points  d’inflexion  de  la  développée  correspondent  à des 
points  de  rebroussement  de  seconde  espèce  sur  la  dévelop- 
pante {fig.  67). 

Les  points  singuliers  de  la  développante  oîi  le  rayon  de 
courbure  passe  par  une  valeur  masimum  ou  minimum,  cor- 
respondent en  général  à des  rebroussements  de  première 
espèce  sur  la  développée  {fig.  52  et  53).  Il  pourra  arriver 
exceptionnellement  que  ces  points  de  la  développante  soient 
des  points  pour  lesquels  y"  s’évanouit  sans  qu’il  y ait  in- 
flexion ; et  alors  les  normales  en  ces  points  seront  des 
asymptotes  de  la  développée. 

Aux  points  où  la  développante  éprouve  des  rebroussements 
de  première  espèce,  y"  devient  ordinairement  infini,  p est 
nul,  et  la  développée  rencontre  à angles  droits  la  dévelop- 
pante {fig.  54  et  69).  Mais  ü peut  aussi  arriver  accidentelle- 
ment que  y"  s’évanouisse,  que  p devienne  infini,  ou  que  la 
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perpendiculaire  à la  tangente  commune  au  point  de  rebrous- 
sement de  la  développante  soit  une  asymptote  de  la  déve- 
loppée. 

Si  la  développante  n’est  pas  une  courbe  algébrique,  à ses 
points  d’arrêt  ou  de  rupture  correspondront  des  points  d'ar- 
rêt ou  de  rupture  de  la  développée  ; les  points  saillants  de  la 
première  courbe  entraîneront  l’existence  de  points  de  rup- 
ture pour  la  seconde.  La  développée  offrira  encore  une  rup- 
ture, ou  scs  coordonnées  courantes , considérées  comme 
fonctions  de  l’abscisse  x de  la  développante,  éprouveront 
une  solution  de  continuité  du  premier  ordi-e  [36],  lorsque  la 
fonction  y",  qui  entre  dans  l’expression  des  valeurs  de  ces 
coordonnées,  éprouvera  une  solution  de  continuité  du  même 
ordre,  ou  lorsque  l’ordonnée  y de  la  développante  subira 
une  solution  de  continuité  du  troisième  ordre  ; de  sorte  qu’en 
définitive,  il  y aura  autant  de  ruptures  dans  la  développée 
que  de  solutions  de  continuité  du  premier,  du  second  et  du 
troisième  ordre  dans  la  fonction  y qui  représente  l’ordonnée 
de  la  développante.  En  conséquence,  la  solution  de  conti- 
nuité du  troisième  ordre  de  la  fonction  quelconque  y est  re- 
présentée géométriquement  par  une  solution  de  continuité 
du  premier  ordre  dans  la  fonction  qid  mesure  la  courbure 
de  la  ligne  dont  y est  l’ordonnée,  ou  par  une  rupture  de  la 
développée  de  cette  bgne.  Comme  on  peut  tracer  la  déve- 
loppée de  la  développée,  et  ainsi  à l’infini,  il  s’ensuit  que  la 
solution  de  continuité  d’un  ordre  quelconque  peut  être  défi- 
nie géométriquement,  ou  qu’elle  est  susceptible  de  se  mani- 
fester par  un  caractère  sensible  et  géométrique. 

La  développante  de  toute  courbe  fermée  et  non  sinueuse, 
telle  que  le  cercle  ou  l’ellipse,  est  une  courbe  du  genre  des 
spirales,  formée  d’un  double  système  de  spires  {fîg.  68).  En 
effet,  rien  n’arrête,  dans  un  sens  ni  dans  l’autre,  le  mouve- 
ment révolutif  de  la  tangente  à la  développée,  en  vertu  du- 
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(jiiel  chaque  point  <le  la  tangente  mobile  vient  à son  tour 
s’appliquer  sur  la  développée.  Soit  m le  point  de  la  déve- 
lojipée  où  vient  s’appliquer,  dans  ce  mouvement  de  rotation 
continu,  le  point  de  la  tangente  mobile  qui  décrit  la  déve- 
loppante que  l’on  considère  : il  est  évident  que  les  deux  sys- 
tèmes de  spires,  inversement  disposés,  dont  se  compose  la 
développante,  vâendront  se  raccorder  en  m en  formant  un 
rebronssement  de  première  espèce. 

développante  d’une  courbe  à asymptote  et  sans  in- 
tlexion,  telle  que  la  logarithmique  ou  une  branche  d’hj'per- 
bole,  offrira  un  point  de  rebroussement  de  première  espèce 
et  un  point  de  rupture.  Soit  MN  {fig.  69)  la  développée,  AS 
son  asymptote,  m le  point  de  la  développée  où  vient  s’appli- 
([uer  le  point  de  la  tangente  mobile  qui  décrit  la  dévelop- 
pante u.mv:  évidemment,  celte  dernière  courbe  subira  en 
m un  rebroussement  de  première  espèce.  En  outre,  pendant 
que  la  tangente  mobile  se  déplace  en  roulant  sur  la  déve- 
loppée dans  le  sens  m M,  elle  tend  indéfiniment  vers  la  posi- 
tion SA,  sans  jamais  l’atteindre  : donc  il  y a un  point  u situé 
sur  ,\S,  dont  le  point  décrivant  s’approche  d’un  mouvement 
de  plus  en  plus  ralenti,  sans  jamais  l’atteindre,  et  qui  par 
suite  est  un  véritable  point  d’arrêt  de  la  développante. 

Ainsi,  les  points  d’arrêt  peuvent  appartenir  à des  courbes 
dont  le  tracé  est  déterminé  d’après  des  conditions  géomé- 
' triques:  en  sorte  que  l’existence  de  ces  points  singuliers 
n’est  pas  seulement  la  conséquence  des  singidarités  que  peut 
offrir  la  marche  d’une  fonction  dont  l’origine  serait  pure- 
ment analytique  [209]. 
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PRINCIPES  DE  LA  THÉORIE  DES  LIGNES  A DOUBLE  COURBURE. 

222.  Une  ligne  est  déterminée  dans  l’espace  au  moyen 
de  deux  équations  entre  les  coordonnées  x,  y,  z qui  expri- 
ment les  distances  d’un  point  pris  sur  la  ligne  à trois  plans 
fixes,  perpendiculaires  entre  eux  ; et  réciproquement,  le 
système  de  deux  semblables  équations  peut  être  représenté 
parime  ligne  tracée  dans  l’espace,  dont  x,  y,  z désigneraient 
les  coordonnées  rectangulaires.  La  ligne  est  encore  repré- 
sentée Igraphiquement  par  les  deux  courbes  planes  cpii 
sont  ses  projections  sur  deux  des  plans  coordonnés,  tels  que 
ceux  des  x y et  des  x z.  Les  équations  des  lignes  de  projec- 
tion sont  celles  qu’on  obtiendrait  en  éliminant  alternative- 
ment z ei  y entre  les  érpiations 

/ (x,  y,  s)  = 0,  f (x,  ;/,  s)  = 0.  (t) 

au  moyen  desquelles  la  ligne  est  déterminée  dans  l’espace. 

On  peut  considérer  cette  ligne  comme  l’intersection  de 
deux  surfaces  cybndriques  qui  auraient  respectivement  pour 
bases  les  lignes  de  projection  sur  les  plans  des  x y et  des  x z, 
et  dont  les  droites  génératrices  seraient  respectivement  pa- 
rallèles aux  axes  des  z et  des  y. 

En  général,  les  lignes  ainsi  déterminées  dans  l’espace  ne 
sont  pas  planes,  c’est-à-dire  que,  non-seulement  elles  n ont 
]>as  tous  leurs  points  compris  dans  le  même  plan,  mais  qu’un 
arc  de  la  courbe,  si  petit  qu’on  le  suppose,  ne  peut  pas  être 
appliqué  sur  un  plan.  On  les  nomme  alors  lignes  à double 
courbure  : cette  dénomination  sera  expliquée  et  justifiée  par 
ce  qui  doit  suivre. 

En  vertu  des  deux  équations  de  la  courbe,  une  seule  des 
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trois  variables  x,  y,  z peut  ûtre  considérée  comme  indépen- 
dante : les  deiLx  autres,  ainsi  que  leurs  dérivées  de  tous  les 
ordres,  en  sont  des  fonctions  explicites  ou  implicites.  Mais, 
pour  l’avantage  de  la  symétrie  des  formides,  avantage  d’au- 
tant plus  précieux  que  les  formides  sont  plus  compliquées, 
il  sera  bon  de  traitera:,  y,  z comme  trois  fonctions  d’une 
même  variable  indépendante  t.  Afin  de  fixer  les  idées,  on 
peut  imaginer  que  t désijme  le  temps,  et  que  la  courbe  est 
tracée  par  un  point  mobile  dont  le  mouvement  est  défini 
par  trois  équations  entre  x,  y,  z,  t.  Si  l’on  fomie  deux  com- 
binaisons de  ces  équations  prises  deux  ii  deux,  et  que  l’on 
ébmine  t entre  les  deux  équations  de  chaque  groupe,  on 
aura  les  deux  équations  delà  courbe. 

223.  Concevons  que  l’on  ait  mené  la  corde  qui  joint  deux 
points  (x,  y,  2),  (x  ^ l’w*  et  l’autre 

pris  sur  la  courbe  : en  vertu  de  principes  connus,  cette  corde 
a pour  longueur 

-j-  Sj'*  -p  Ai*  ; 

et  les  équations  de  ses  projections  sur  les  plans  des  x y et 
des  X 2 sont 

iw  ^ A*  , 

n — y=—  . (Ç  — x),  Ï — « =— .(î  — X),. 

AX  AX 

?,  n,  Ç désignant  les  coordonnées  courantes.  Enfin  elle  forme 
avec  des  parallèles  aux  axes  des  .x,  des  y et  des  2,  menées 
par  le  point  (x,  y, *2)  dans  le  sens  des  coordonnées  positives, 
des  angles  qui  ont  respectivement  pour  cosinus 
d:  AX i 

y AX*  -j-  AJ'*  -|-  Ai’  ’ y AX*  -f-  A^’  -f-  Ai’’  y AX’  -p  Aÿ’  -p  Ai* 

Quand  le  second  point  se  i*approche  indéfiniment  du  pre- 
mier, la  corde  approche  indéfiniment  d’une  position  déter- 
minée, qui  est  celle  de  la  tangente  à la  courbe  dans  l’espace  : 
on  même  temps  les  projections  du  second  point  sur  chaque 
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plan  coordonné  se  rapprochent  indéüniment  des  projections 
du  premier  point,  et  la  projection  de  la  corde  tend  à pren- 
dre une  position  déterminée,  qui  est  celle  de  la  tangente  à 
laligitë  de  projection.  Ilonc  les  tangentes  aux  lignes  de  pro- 
jection sont  les  projections  de  la  droite  qui  touche  dans  l’es- 
|(fcrfiiliîl  ligne  projetée  ; et  cette  droite  tangente  est  détenni- 
née  par  le  système  des  deux  étjuations 

du  dz  , 


lesquelles  entraînent  la  suivante 


Il  est  plus  symétrique  et  par  conséquent  plus  élégant  de 
comi>rendre  ces  trois  équations  dans  la  formule 


dx  dy  di 
Ç— a?  J ç — i 


(2) 


laquelle  se  résoudra  à volonté  en  deux  équations  distinctes, 
d’autant  de  manières  que  l’on  peut  former  de  combinaisons 
Jeux  à deux  entre  trois  lettres.  Les  formules  de  cette  espèce 
se  présentent  souvent  dans  les  applications  de  l’analyse  à la 
géométrie  aux  trois  dimensions. 

Si  l’on  désigne  par  «,  (3,  y les  angles  que  la  tangente  à la 
courbe  forme  avac  les  parallèles  aux  axes  des  x,  y,  z,  dans 
le  sens  des  coordonnées  positives,  on  a aussi 


cos  x= 


+ dx 


±dy 


■dz 


■ I COS  ^ ,■  --  — 

W dx*  + dy*-+dz*'  ' 1/  idx*-\-dy*  ^ t/s*’  ' y dx*i  d)  *-\-(t 


-,(3| 


ou  bien,  à cause  de  cos^  a -}-  cos*  |S  -j-  cos*  y = 1 , 


dx 


lU 


-=  l/rfx’  -I-  rfy*  4-  rfs*. 

COS  * cos  cos  y ~ 

On  entend  par  la  longueur  de  l’arc  d’une  ligne  à double 
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courbure,  la  limite  dont  s’approche  indéfiniment  la  longueur 
d’une  portion  de  polygone  gauche,  inscrite  à l’arc  et  termi- 
née à ses  deux  extrémités,  quand  le  nombre  des  côtés  aug- 
mente sans  cesse  et  que  chaque  côté  décroît  indéfiniment. 
D’après  cette  définition,  si  s désigne  la  longueur  de  l’arc 
d’une  ligne  à double  courbure,  mesurée  à partir  d’un  point 
pris  arbitrairement  sur  la  ligne,  on  a 

ds  dx*  + djr*  + dz*,  (a) 

selon  que  l’arc  croît  ou  décroît,  et  que  la  différentielle  ds  est 

positive  ou  négative.  Ainsi  l’on  peut  écrire 

dx  , dy  , dz 

cos  a = + —,  cos  ^ = ± — , cos  7 = + — , 
ds  ds  ds 

Nous  regardons  l’équation  (a)  comme  la  définition  analy- 
tique de  la  grandeur  s,  conformément  à la  remarque  déjà 
faite  [174].  On  y parviendrait  aussi,  en  imaginant  que  la 
portion  de  surface  cyhndrique  qui  contient  l’arc  s et  sa  pro- 
jection U sur  le  plan  x y,  s’étale  sur  le  plan  mené  par  la  tan- 
gente à l’une  des  extrémités  de  l'arc  s et  par  la  tangente 
à l’extrémité  correspondante  de  l’arc  u.  Dans  cette  opé- 
ration l’arc  s devient,  sans  changer  de  longueur,  un  arc 
de  courbe  plane  ; l’aro  u devient,  aussi  sans  changer  de  îon- 
gueur,  une  portion  de  ligne  droite  ; et  l’on  a,  d’après  ce  qui 
a été  établi  pour  les  courbes  planes, 

du*  = dx*  -f  dy*,  ds*  = du*  + dz*, 

d’oîi 

ds*  = dx*  dy*  + dz*. 

244.  On  entend  par  plan  tangent  à une  ligne  dans  l’es- 
pace, tout  plan  qui  contient  la  tangente  à cette  bgne  : ainsi, 
la  ligne  a en  chaque  point  une  infinité  de  plans  tangents. 

Il  y a aussi,  en  chaque  point,  une  infinité  de  normales 
à la  courbe  ou  de  droites  perpendiculaires  à la  tangente  ; le 
plan  qui  les  comprend  toutes  est  le  plan  normal  à la  courbe 
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en  ce  même  point.  Si  l’on  désigne  par  I,  n,  K les  coordonnées 
courantes  du  plan  normal  au  point  (x,  y,  z),  son  équation 
est,  selon  les  principes  de  la  géométrie  analytique,  et  en 
vertu  des  éqjiations  (2), 

(Ç  — x)dx+  (ri  —y)  dy  + (ç  — z)  dz  = 0.  (6) 


La  différentiation  des  équations  (1)  donne 
df  df  , df  , ^ dî  ^ df  ^ , df  . 

-Ldx  + -r-dy  + 4 dz  z=i  a,  — dx -h  — dy+  — dz 

dx  ' dv  ^ dz  dx  dv  dz 


dy^^  ' dz  ’ dx  dy 

d’où  l’on  tire,  au  moyen  des  équations  (2)  et  (3), 

■0, 


df  df  df 

— cos  a + -7^  cos  |5  + — cos  7 =:  0, 
dx  dy  dz 

df  df  ^ ,df  „ 

dx  dy  dz 


Soit,  pour  abréger. 


df  d4_d_f  _ L 
dy' dz  dz' dy  ^ 
df  df 


M, 


^ dj._ 

dz  ' dx  dx  ' dz 

d_f 

dx'  dy  dy'  dx 


0, 


(*) 


(5) 


les  équations  (5)  doimeront 

cos  « cos  j3 ^cos  7 I t 

“l  ir'""'v^L*+M‘+N’' 

Les  équations  delà  tangente  seront  aussi,  en  vertu  des  équa- 
tions (4), 

I — X _r,  — y ç — z 

~T~  — ~ir~~  N ’ 
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et  celle  du  plan  normal  deviendra 


I 


L (ï  — ar)  + M («  — y)  + N (î  — 3)  = 0. 

225.  Concevons  qu’à  partir  du  point  (ar,  y,  indiqué  par 
la  lettre  m [fig.  70),  on  prenne  sur  la  courbe  ime  suite  de 
points  m,,  m,,  rn,, , très  rapprochés  les  uns  des  au- 

tres, et  qu’on  les  joigne  par  des  cordes,  de  manière  ù former 
un  polygone  gauche,  dont  le  périmètre  approche  d’autant 
plus  de  se  confondre  avec  la  courbe,  que  les  sommets  sont 
plus  rapprochés,  Deu.v  côtés  consécutifs  mm,,  m,  m,  déter- 
minent un  plan  qui  se  déplace  un  peu  dans  l’espace,  en  con- 
tinuant de  passer  par  le  point  m,  quand  les  points  m,,  m, 
se  rapprochent  de  plus  en  plus  de  m,  et  qui  se  déplace 
d’autant  moins  (sauf  les  cas  de  solution  de  continuité)  que 
les  points  m,  m,,  m,  sont  déjà  plus  rapprochés.  Ce  plan 
tend  en  général  vers  une  position  déterminée  que  le  calcul 
assignera,  quand  on 'établira  l’équation  du  plan  en  traitant 
les  distances  mm,,  m,  m,  comme  des  quantités  infiniment 
petites.  On  dit  alors  que  le  plan  a été  assujetti  à passer  par 
trois  points  infiniment  voisins  ; et  à moins  que  la  courbe  n’é- 
prouve au  point  m une  solution  de  continuité  du  second  ou 
du  troisième  ordre,  il  est  indiflérent  de  prendre  les  points 
m,,  m.j  tous  deux  en  deçà  ou  tous  deux  au  delà,  ou  l’un  en 
deçà  et  l’autre  au  delà  du  point  m. 

Nous  entendons  par  solutions  de  continuité  de  la  courbe 
les  solutions  de  continuité  des  coordonnées  æ,  y,  z,  considé- 
rées comme  fonctions  d’une  variable  indépendante  t,  quand 
d’ailleurs  ces  solutions  de  continuité  ne  dépendent  point  de 
la  direction  arbitraire  des  axes  coordonnés. 

Le  plan  qui  passe  par  deux  points  infiniment  voisins  m,  m , , 
passe  par  la  tangente,  ou  se  trouve  compris  panni  les 
plans  tangents  à la  courbe  au  point  m.  Le  plan  qui  passe 
par  trois  points  infiniment  voisins  m,  m,,  m,,  s’appelle  le 
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plan  oscillateur  de  la  courbe  au  point  m,  par  analogie  avec 
le  cercle  osculateur  d’une  courbe  plane,  que  l’on  peut  con- 
sidérer comme  déterminé  par  la  condition  d’avoir  avec  la 
courbe  trois  points  communs,  infiniment  voisins  [204]. 

Soit  A un  plan  quelconque  mené  parle  point  m,  et  m,  un 
point  de  la  courbe,  distant  de  m d’une  quantité  très  petite 
du  premier  ordre  [45]  ; la  distance  de  rn,  au  plan  A est  en 
général  une  quantité  de  même  ordre  cpiela  corde  mm,,  ou 
une  quantité  très  petite  du  premier  ordre.  Soit  B un  plan 
tangent  à la  courbe  mm,  : la  distance  de  m,  au  plan  B est  une 
quantité  très  petite  du  second  ordre.  Enfin  désignons  par  G 
le  plan  osculateiu*  en  m : la  distance  de  m,  au  plan  G devient 
une  cpiantité  très  petite  du  troisième  ordre.  Donc  à fortiori 
on  peut  toujours  prendre  le  point  m,  assez  voisin  de  m pour 
qu’il  se  trouve  plus  rapproché  d’un  plan  tangent  quelcon- 
que que  d’un  autre  plan  (pielconque,  et  plus  rapproché  du 
plan  osculateur  que  de  tout  autre  plan  tangent.  Pour  abré- 
ger, nous  omettons  la  démonstration  rigoureuse  de  ces  di- 
verses propositions,  qui  résulterait  de  calculs  analogues  à 
ceux  des  n“  203  et  suivants,  et  qui  ne  nous  sera  pas  néces- 
saire dans  ce  qui  doit  suivre. 

226.  Si  l’on  désigne  par  Ç,  m,  Ç les  coordonnées  couran- 
tes du  plan  osculateur  au  point  (x,  y,  z),  son  équation  sera 
de  la  forme 

X(ï-x)  + Y(.-î/)  + Z(;-s)=0,  (c) 

X,  Y,  Z désignant  des  coefficients  inconnus  qu’il  s’agit  de 
déterminer.  Gette  équation  doit  subsister  quand  on  y rem- 
place X,  y,  Z par  x-{-dx,  y dy,  z-}-  dz,  et  ainsi  l’on  a 

\dx  + \dy  + Zds  = 0i  (c') 

enfin  ces  deux  équations  doivent  encore  subsister  quand  un 
y remplace  à la  fois 

x,y,s-,  dx,  dy,  d: 
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par 

X + dx,  y + dy,  s -f-  ds;  dx  + d*x,  dy  + d*j,  di  + d'z, 
ce  qui  donne 

\d'x^-\d*y^Zd'z  = 0.  (c-O 

Lorsque  l’on  combine  ccs  trois  équations  de  manière  à éli- 
miner deux  des  trois  inconnues  X,  Y,  Z,  la  troisième  s’en 
va  en  même  temps,  et  il  reste  pour  l’équation  du  plan  oscu- 
lateur 

(rfyd’s  — did'y)  (f  — x)  4-  [dsd'x  — dxd*z)  (»  — y) 

+ (dxd*y  — dyd'x)  ((  — z)  - 0; 

mais,  afin  d’abréger  l’écriture,  on  peut  conserver  l’équation 
du  plan  osculateur  sous  la  forme  (c),  en  posant  les  équations 
auxiliaires 

X = dycPz  — ds(Py,  Y = dzdPx  — dxd*z,  Z rr  dxd*y  — dy<Px . (7) 

227.  Nous  avons  trouvé  pour  l’équation  du  plan  normal 
au  point  (x,  y,  z), 

(Ç  — X)dx  + {n  —y)  dy+(i  — z)dz  = 0.  {b) 

Si  l’on  veut  avoir  l’équation  du  plan  normal  mené  par  un 
point  infiniment  voisin,  il  faut  ajouter  au  premier  membre 
de  l’équation  précédente  sa  différentielle  par  rapport  à tou- 
tes les  variables.  Pour  les  points  situés  sur  la  droite  d’inter- 
section des  deux  plans  normaux  infiniment  voisins,  on  a 
donc,  outre  l’équation  précédente,  celle  qui  s’en  déduit  par 
la  différentiation,  savoir 

(ç  — x)  d*x  + (),  — y)  d’y  + (î  — s)  d*î  — (dx*  -t-  dy*  + dz*)  = 0, 
ou 

(ç — x)  d*x  + (>!  — J/)  d*y  + (ç  — :)  — ds*  = 0.  (6') 

Cette  ligne  d’intersection  des  deux  pians  normaux  pénètre 
le  plan  osculateur  en  un  point  (|,  rj,  Ç),  dont  les  coordon- 
nées doivent  satisfaire  aux  trois  équations  (b),  {b'),  (c).  Ce 
point  est  le  centre  d’un  cercle  qui  passe  par  ti-ois  points  de 
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la  courbe  infiniment  voisins,  ou  le  centre  du  cercle  oscula- 
teur.  Eln  effet,  puisque  dans  la  détermination  géométiiquc 
du  cercle  osculateur  d’une  courbe  plane  n’entrent  que  deux 
éléments  consécutifs  et  infiniment  petits  de  la  courbe,  et  que 
deux  éléments  consécutifs  d’une  courbe  quelconque  sont 
compris  dans  un  même  plan,  ou  plutôt  déterminent  ce  plan, 
qui  est  le  plan  osculateur,  la  construction  du  cercle  oscula- 
teur s’adapte  aux  courbes  quelconques,  comme  aux  courbes 
planes.  Si  l’on  pose 

P*=  (ç  _ a;)* +(„_ y)* + (:_;)», 

le  rayon  p du  cercle  osculateur  fera  avec  les*parallèles  aux 
axes  des  x,  y,  z,  des  angles  X,  p.,  v,  données  par  les  équa- 
tions 

+ P cos  X = ç — a?,  ± P c^s  P » — y,  + P cos  V = ç — * . 

La  courbure  de  la  ligne,  dans  son  plan  osculateur,  a pour 
mesure  ^ ; et  l’angle  de  contingence  dr  [193J  est  lié  à p par 
l’équation 


258.  Les  équations  [h),  [b'),  (c)  donnent  immédiatement 
par  l’élimination  des  binômes  $ — x,  -n  — y, 

(fe*  (Xdy  — Yrfa?) 

^ “ X (rfyd>i— dî<fy)  + Y {dzd*x—dxd%  -t  Z (dxd’y-  dyd^x) 

ds*  (Xdy  — Ydx) 

~ X*^Y*  + Z*  ’ 

et  l’on  en  déduit  par  le  simple  échange  des  lettres, 

ds'{Zdx  — \dx) 

” X'+  Y»  -h  Z*  ’ 

_ ds*(Ydz—Zdy) 

^ ® “ X*  + Y*  + Z*  ’ 
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S il  vient  * 

* _j_ds  l/(X*  Y*  + Z’)  (/s*  — (\dx  + Yrfy  t-  Zd^)* 

P — ^ Y«  -U  VS  'A  ’ 


ou  bien,  en  vertu  de  l’équation  (c'), 

Par  un  calcul  analogue  à celui  du  n"  196,  on  trouve 

X’  + Y’  + V — ds'  {rfV  + (Pif  + <Ps*  — </V), 

\..v..*-=..i(4:y+(4o’+(4o’!* 

ce  qui  permet  de  donner  à l’expression  du  rayon  de  cour- 
bure les  deux  formes 

(h  ! ^ 

""7ô4ÿ44ÿ4^’'  ’■ 

On  trouverait  encore  directement 

Xrfy  — \dx  = d'z  (dx*  -t-  dy')  — dz  (dxd'x  -p  dyd^y) 

= (Pz  {ds'  — dz')  — dz  ( ds(Ps  — dzd'z  ) 

dz 

= d'zds'  — dzdsd's  =z  dPd.~r, 

ds 

et  par  suite 

dx  dy  dz 

d.—  d.-y 

. ds  , ds  , ds 


dx  dy  dz 

(/.—  d.y  fl.— 

, ds  , ds  , ds 

cos  X t=  ± P — , cos  « = ± P — , cos  y = ± p — y . 

ds  ds  ds 

Enfin  la  formule  (d)  donne  pour  la  valeur  de  l’angle  de 
contingence  d-, 
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229.  Admettons,  ce  qui  est  toujours  permis,  que  le  plan 
osculatcur  devienne  parallèle  à celui  des  xy  ; on  aura 
dz  = 0,  d~  z = 0,  d’où  X ==  0,  Y = 0, 

_ + dy^)i  _ 

..  ^ dxd'y  — dytPx' 

mais  ceci  est  l’expression  du  rayon  de  coii;;bure  de  la  pro- 
jection de  la  courbe  sur  le  plan  xy[i  96]  ; et  l’on  trouverait 
aussi  pour  Ç — x,  r — y des  valeurs  qui  s’accordent  avec 
celles  des  coordonnées  du  centre  de  courbure  d’une  courbe 
plane  ; d’où  il  faut  conclime  que  le  rayon  de  courbure  d’ime 
li,!^ne  quelconque  tracée  dans  l’espace,  se  confond  en  gran- 
dem-  et  en  direction  avec  le  rayon  de  courbure  de  la  projec- 
tion de  cette  courbe  sur  le  plan  osculatcur. 

230.  Désignons  par  X',  g',  v'  les  angles  (pie  fait  la  normale 
au  plan  osculatcur  avec  des  parallèles  aux  axes  des  x,  des  y 
et  des  Z : nous  aurons 


cos  À'=+ 


KX*  rY*+Z* 


,COSu'=  + 


COSv'=-  + 


Z 

l/X‘+Y’+Z*' 


Désignons  aussi  par  dO  l’angle  infiniment  petit  que  forment 
entre  elles  les  normales  aux  doux  plans  osculateurs  infini- 
ment voisins,  dont  l’un  se  rapporte  au  point  (x,  y,  z)  et  l’au- 
tre au  point  {x  -]-  dx,  y -|-  dy,  z dz):  on  aura,  d’après  ce 
qui  vient  d’étre  démontré, 

dh*=  (rf. cos /')*•+•  (rf.COS  fl')*  -H  (d.cos  v')* 

X __L_V  f'.i  Z 

~ v' ■ l/X*-rY*,ZV  V ■ l^X’-hY'^Z*/  V ' l/X*+Y*-cZ*y 

_ (X*-PY*-i-Z*)  (dX»4-dY«-frfX*)-(XrfX+YdY+Z<fZ)» 

~ (X*-pY*-fZ*)* 

_ (X(/Y-YWX)*  + (ZrfX-XrfZ)*  + (YrfZ-Zf/Y)* 

~ (X*-f-Y*+Z*)’ 


0 ■ 


« 


r 
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On  trouve  d’ailleurs 

dlL=.dyd*z — rfzrf’ÿ,  d\z=dzd’x — dxd^z,  dZ=zdxd‘y—dyd'x, 

XrfY  — YrfX. Zd\  — XrfZ  _ YdZ  — ZdY 

dz  dy  dx 

=dz{cPxd'y — cPyd^x)+dy{cPsd^x — d*xd^z)+dx{d’yd^z—d*zd*y), 
et  par  suite 

do dz{d*xd*y—d*yd’x)-]-dytd*zd*x — d*xd*z)+dx[d‘yd’z — d*zd’y) 

ds  {dyd‘z—dziPy}*-t{dzd*x — dxd‘zy+(dx(Py — dyd‘xf 

Or,  de  môme  que  l’expression 

Ts  y 

oü  dz  dôsigne  l’angle  de  contingence  formé  par  deux  tan- 
gentes infiniment  voisines,  mesure  la  courbure  de  la  ligne 
dans  son  plan  osciüateur,  ou  sa première  courbure,  de  même 
l’expression 

do 

ds’ 

dans  laquelle  dO  désigne  l’angle  de  flexion  formé  par  deux 
plans  osculateurs  consécutifs,  mesurera  la  seconde  cour- 
bure de  la  bgne;  ce  qui  justifie  la  dénomination  de  lignes 
à double  courbure,  donnée  aux  lignes  qui  ne  sont  pas 
planes. 

Pour  concevoir  la  rectification  d’une  ligne  à double  cour- 
bure, on  peut  imaginer  que  le  premier  plan  osculateur  se 
rabat  sur  le  second,  que  ces  deux-ci  se  rabattent  sur  le  troi- 
sième, et  ainsi  de  suite,  de  manière  à transformer  la  ligne 
en  courbe  plane  ; puis,  que  la  première  tangente  se  rabat 
sur  la  seconde,  ces  deux-ci  sur  la  troisième,  et  ainsi  de  suite, 
de  manière  à transformer  la  courbe  plane  en  bgne  droite  ; 
sans  que  la  longueur  des  éléments  de  la  courbe  primitive  ait 
été  altérée  dans  cette  double  opération. 

Donc,  par  une  opération  en  sens  inverse  ou  par  deux 
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flexions  consécutives,  on  passerait  de  la  ligne  droite  à une 
courbe  tracée  dans  l’espace  d’une  manière  quelconque. 

On  voit  que  l’expression  de  la  seconde  courbure  dépend 
des  différentielles  du  troisième  ordre  des  coordonnées  x, 
y,  Z ; tandis  que  celle  de  la  première  courbure  dépend  seu- 
lement des  différentielles  du  premier  et  du  second  ordre. 

23 1 . La  seconde  flexion  s’évanouit  et  change  de  signe  en 
général,  quand  on  a 


dz(<Pxd’y  — d^i/d^x)  + dy  fd*zd*x  — (Pxd^z) 

■+■  dx  {dhjd^z  — (Pzd^y)  = 0 : (e) 

on  dit  alors  que  la  ligne  éprouve  une  inflexion  simple.  Si 
cette  équation  de  condition  se  trouve  satisfaite  pour  toutes 
les  valeurs  de  x,  y,  z,  la  courbe  est  plane. 

Quand  on  prend  la  coordonnée  x poui*  variable  indépen- 
dante, l’équation  (e)  se  ramène  à la  forme  très  simple 


y” z'"  — z”  y"'  = Q. 


D’après  les  équations  (d)  et  (o,),  la  première  flexion  s’éva- 
nouit lorsqu’on  a à la  fois 


X=0,Y=0,X  = 0,  = _ 


(/) 


d‘^x <Pj/ d*z 

dx  dy  dz 

Ces  équations  de  condition  se  réduisent  à j/"  = 0,  2"==  0, 
si  l’on  prend  x pour  variable  indépendante.  Il  est  évident 
d’après  cela  que,  quand  les  équations  (/’)  sont  satisfaites, 
l’équation  (e)  l’est  pareillement  ; mais  il  n’en  faut  pas  con- 
clure avec  quelques  auteurs  que  l’inflexion  dans  la  première 
courbure,  caractérisée  par  les  équations  {(),  entraîne  né- 
cessairement l’existence  d’une  inflexion  double.  11  en  résulte 

seulement  que  l’expression  de  donnée  ci-dessus,  se  pré- 


sentera sous  la  forme  | ; et  afin  d’en  déterminer  plus  commo- 
dément la  vraie  valeur,  prenons  x poiu"  variable  indépen- 
dante : nous  aurons 
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do y"  z"'  — s"  y"' 

ds  ~ {y'  z''-z'i/y  + ="*• 

Lc.s  (lcu.\  termes  de  cette  fraction  s’évanouissent  pour 
?/"  = 0,  z”  = 0,  et  il  en  serait  de  même  de  leurs  dérivées 
du  premier  ordre  par  rap|tort  à la  variable  indépendante 
X ; mais  si  l’on  passe  aux  dérivées  du  second  ordre,  il  vien- 
dra 

do y'”z"  — z"'ÿ'^ 

7s~iy'z"' -Z' y'")' + y”'^  + z''\ 

valeur  qui  ne  pourrait  devenir  indéterminée  que  si  l’on  avait 

la  fois  y”'  = 0,  z"'  = 0,  et  qui  est  en  général  dilférenle 
de  zéro. 

La  môme  chose  se  voit  par  ime  figure;  car  soient  ,m,  rn, 
m,,  m,  {fig.  70)  quatre  sommets  consécutifs  du  polygone 
gauche,  à côtés  infiniment  petits,  que  l’on  substitue  la 
ligne  à double  courbure  : on  peut  regarder  le  plan  (pii  passe 
par  les  points  m,  m^,  comme  le  plan  oscillateur  en  m, 
et  relui  qui  passe  par  les  points  m,  m,,  m,,  comme  le  plan 
osculateur  en  m,  [225].  Ces  deux  plans  se  coupent  suivant 
mie  droite  mO.  Maintenant  rien  n’empêche  que,  sans  chan- 
ger l’inclinaison  des  deux  plans,  et  en  déplaçant  seidement 
leur  ligne  d’intersection,  on  amène  le  coté  mm,  dans  le  pro- 
longement du  côté  ,mm  ; ce  qui  fait  évanouir  l’angle  de 
contingence  en  m,  tout  en  conservant  à l’angle  de  seconde 
llexion  sa  valeur. 

Mais  quand  les  équations  (/’)  sont  satisfaites  pour  toutes 
les  valeurs  de  x,  y,  z,  la  ligne  est  droite,  et  par  conséquent 
l’angle  de  seconde  flexion  s’évanouit  aussi  bien  que  l’angle 
de  contingence. 

232.  Une  courbe  tracée  dans  l’espace  peut  être  considé- 
rée comme  l’enveloppe  de  toutes  ses  tangentes  [1 89],  ou  de 
toutes  les  droites  avec  lesquelles  sa  tangente  vient  successi- 
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vement  coïncider,  on  se  déplaçant  dans  l’espace  d'après  une 
loi  donnée  par  la  forme  de  la  courbe.  Mais  la  réciproque 
n’est  pas  vraie;  et  une  droite  qui  se  meut  arbilrmremeut 
dans  l’espace  peut  ne  pas  avoir,  et  n’a  pas  en  général  de 
ligne  enveloppe  qu’elle  vienne  successivement  toucber  en 
(bvers  points,  dans  ses  différentes  positions.  Soient,  pour 
plus  de  générabté, 

f »i,  ç,  *)  = 0,  f (î,  r,  ç,  «)  = 0,  (a) 


les  équations  d’une  ligne  quelconque,  équations  dans  les- 
quelles I,  n,  Ç désignent  les  coordonnées  courantes,  et  « 
paramètre  arbitraire  dont  la  variation  continue  détermine 
les  changements  continus  que  la  ligne  peut  éprouver  dans 
sa  forme  et  dans  sa  position  ; les  équations  de  la  ligne  en- 
veloppe, si  elle  existe,  sont  données  en  l,  n,  Ç par  l’ébinina- 
tion  de  « entre  les  deux  équations  précédentes^t  leurs  déri- 
vées par  rapport  à «, 


Mais  on  aurait  ainsi  plus  d’équations  qu’il  n’en  faut  pourdt*- 
terminer  les  deux  équations  de  l’enveloppe  cherchée  ; à moins 
que  la  valeur  de  « en  |,  t\,  Ç,  tirée  des  premières  équations 
(a),  (a'),  ne  fût  égale,  pour  toutes  les  valeurs  des  coordon- 
nées, à celle  qu'on  obtiendrait  en  ébminant  a entre  les  deux 
dernières  équations  des  mômes  grolipes. 

Appbquons  ceci  aux  droites  d’intersection  de  deux  plans 
inliniment  voisins,  normaux  à une  courbe  donnée  : ces  droi- 
tes sont  évidemment  perpendiculaires  aux  plans  osculateurs 
correspondants  ; et  l’angle  quelle  forment  entre  elles,  quimd 
elles  deviennent  infiniment  voisines,  est  précisément  celui 
que  nous  avons  désigné  ci-dessus  par  dO.  Nous  avons  trou- 
vé [227],  pour  les  équations  en  ;,  n,  Ç,  de  celle  de  ces  droi- 
tes qui  correspond  au  point  [x,  y,  z), 


0 
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(?  — X)  (Ix  + {r>-y)dy  + (Z  — z)  dz  =.  0,  (A) 

(Ç  — x)  d*x  + (>i — y)  d*y  + [Ç  — z)  cPz  — dsiz=  0.  (f) 

La  variable  indépendante  t,  dont  on  conçoit  que  x,  y,  z 
sont  fonctions  [222],  tient  lieu  du  paramétre  variable  que 
nous  désignions  tout  à l’heure  par  « ; ou,  ce  qui  revient  au 
même,  on  peut  supposer  que  « varie  avec  t.  Or,  nous  re- 
marquerons que  l’équation  [b')  a déjà  été  déduite  de  l’équa- 
tion (b)  par  une  différentiation  relative  à x,  y,  z,  considérés 
comme  fonctions  de  t.  Donc,  si  l’on  différentie  de  nouveau 
[âr  rapport  à t les  équations  {b)  et  {b'),  on  n’introduira 
qu’une  équation  nouvelle,  savoir  : 

(ï  - x)  d‘x  4-  (»  — y)  rf’y  -|-  (ï  — :)  rf’s 

— 3 (dxd*x  + dyd'y  + dzd‘z)  = 0 ; . {b”) 

et  par  conséquent  nous  tombons  dans  le  cas  exceptionnel 
de  l’existence  d’une  enveloppe.  Donc  il  existe  une  courbe 
(jui  a pour  tangentes  les  normales  aux  plans  osculateurs  de 
la  première  courbe,  chacime  de  ces  normales  étant  l’inter- 
section de  deux  plans  normaux  consécutifs.  Selon  la  remar- 
que de  Fouricr,  l’angle  de  contingence  ou  de  première  flexion, 
sur  la  seconde  courbe,  est  égal  à l’angle  de  seconde  flexion, 
nu  point  correspondant  sur  la  première  courbe;  et  récipro- 
cpiement  l’angle  de  contingence  de  la  première  courbe  est 
égal  à l’angle  de  seconde  flexion  au  point  correspondant  de 
la  seconde  coiu-be.  Pour  établir  la  réciproque,  qui  seule  a 
besoin  de  preuve,  nous  remarquerons  que  les  tangentes  de 
la  première  courbe  comprennent  des  angles  égaux  à ceux 
que  forment  les  plans  normaux,  et  (jue  le  plan  normal  de  la 
première  courbe  est  le  plan  osculateur  de  la  seconde.  En 
effet,  l’équation  [b)  est  celle  du  plan  normal  ; et  en  vertu  des 
équations  {b'),  [b"),  cette  équation  subsiste  quand  on  y rem- 
place X,  y,  z par  x -f-  dx,  y -f  dy,  z -1-  dz,  puis  par  x -|-  2dx 
-f-  y -]-  2dy  -f-  d-y,  z -|-  2dr  -{-  d-z  ; de  sorte  qu’il  com- 
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prend  trois  points  infiniment  voisins  pris  sur  la  courbe  dont 
les  coordonnées  courantes  sont  Ç,  -n,  Ç. 

233.  Quand  on  désigne  par?,  -n,  Ç les  coordonnées  du 
centre  de  courbure,  on  a,  pour  déterminer  ces  trois  coordon- 
nées [227],  les  équations  {b),  {b'),  et  en  outre  l’équation  du 
plan  osculateur 

X(î-Æ)  + Y(«-y)  + Z(ç-«)  = 0.  (c) 

Si  donc  on  conçoit  que  les  coordonnées  x,  y,  z'  et  leurs 
dilTérentielles  des  deux  premiers  ordres  aient  été  exprimées 
en  fonction  d’un  variable  indépendante»/,  il  n’y  aura  plus 
qu’à  éliminer  t entre  ces  trois  équations  pour  avoir  deux 
équations  en  ?,  ti,  Ç seulement,  qui  seront  celles  de  la  ligne 
sur  laquelle  se  trouvent  tous  les  centres  de  courbiu'e  de  la 
courbe  proposée. 

Puisque  ?,  v),  Ç sont  des  fonctions  de  l,  nous  pouvons  dilfé- 
rentier  l’étjuation  {!>)  en  faisant  tout  varier,  et  ainsi  il  vien- 
dra, à cause  de  l’équation  {b'), 

d^dx  dr.dy  dçrfs  = 0 : [g) 

d’où  il  suit  que  la  tangente  à la  nouvelle  courbe,  menée  par 
le  point  (?,  ti,  Ç),  est  perpendiculaire  à la  tangente  menée  à la 
courbe  proposée,  au  point  (x,  y,  2),  et  comprise  dans  son 
plan  normal. 

De  même  l’équation 


quand  on  y fait  tout  varier,  et  qu’on  a égard  à l’équation 
(6),  donne 

(?  — x)  rfç  -f-  (u  — y)  dr,  -f-  (;  — z)d,z=  r.da. 


d’où  l’on  lire,  en  posant  -j-  dr?  d^^  = da^, 

do ; — X dî  r,  — y dfi  ^ — Z dt 

dj  t,  Ut  0 dj  O do 

T I.  2ü 


(Où 
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Le  second  membre  de  cette  dernière  équation  exprime  le 
cosinus  de  l’angle  que  le  rayon  de  courbure  p forme  avec  la 
tangente  à la  courbe  qui  est  le  lieu  des  centres  de  courbure 
de  la  proposée.  Quand  la  proposée  est  plane,  cet  angle  s’é- 
vanouit, et  l’on  a dp  = + di.  De  ce  résultat,  comparé  à 
l’équation  (g),  on  conclut  que  le  üeu  des  centres  de  cour- 
bure est  en  même  temps  la  développée  de  la  courbe  pro- 
posée. 

Pour  montrer  qu’il  n’en  est  plus  de  même  quand  la  pro- 
posée cesse  d’être  plane,  ou  que  la  direction  du  rayon  de 
courbure  ne  se  cofifond  plus  avec  celle  de  la  tangente  à la 
ligne  des  centre  de  courbure,  il  suffit  de  prouver  que  le  sys- 
tème des  rayons  de  courbure  n’a  pas  d’enveloppe,  ou  qu’on 
ne  peut  pas  tracer  dans  l’espace  ime  bgne  que  tous  ces  rayons 
viennent  toucher. 

A cet  effet,  remarquons  que  la  direction  de  la  droite  p est 
donnée  par  l’intersection  du  plan  normal  et  du  plan  oscu- 
lateur  ; qu’ ainsi  les  deux  équations  de  cette  droite  en  $,  ti,  Ç 
sont 

(ï  — ®)  cte  -H  (i  — y)  rfy  + (î  — *)  dx  = 0,  (b) 

X (f—  ®)  + Y {>1  — y)  + Z (:  — «)  = 0.  (c) 

Pour  avoir  l’équation  de  l’enveloppe  des  droites  p,  si  elle 
existe,  il  faut  joindre  à ces  équations  leurs  dérivées  par  rap- 
port à la  variable  indépendante  (.  On  obtient  ainsi,  en  ayant 
égard  à l’équation  (c'), 

(ç — y) rf*y -t-  (î  — *) (Pz  — rfs’  =■  0,  [b') 

({— ar)rfX-Hfl  — y)rfY-|-(Ç  — z)rfZ  = 0.  (c',) 

Or,  des  quatre  équations  [b),  (c),  [h')  et  (c',)on  déduit,  par 
l’ébmination  des  binômes  I — x,-n  — y,  Ç — z,  une  équa- 
tion de  condition  à laquelle  doivent  satisfaire  les  coordon- 
nées X,  y,  Z et  leurs  différentielles,  pour  que  les  droites  p 
puissent  avoir  une  enveloppe.  Par  exemple,  les  équations 
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{b),  (c),  {b')  donnent  les  valeurs  de  ^ — x,  /!  — y,  Ç — z, 
déjà  écrites  au  n°  228,  et  ces  valeurs,  substituées  dans  l’é- 
quation (c'j),  la  rendent  identique  avec  l’équation  (e),  la- 
quelle exprime,  comme  on  l’a  vu,  que  la  proposée  est  une 
courbe  plane,  quand  elle  est  vérifiée  pour  toutes  les  valeurs 
de  X,  y,  Z. 

On  arriverait  au  même  résultat,  mais  moins  simplement, 
en  exprimant  que  le  second  membre  de  (jf,)  doit  se  réduire 
à l’unité  pour  toutes  tes  valeurs  de  x,  y,  z. 

De  ce  que  la  ligne  des  centres  de  courbure  n’est  plus  une 
développée  quand  la  courbe  proposée  cesse  d’étre  plane,  il 
ne  faudrait  pas  conclure  que  les  lignes  à double  courbure  ne 
peuvent  avoir  de  développées  : mais  comme  la  construction 
des  développées,  pour  les  lignes  à double  corn-bure,  se  rat- 
tache à la  théorie  des  surfaces  courbes,  nous  n’en  traiterons 
que  plus  loin. 

234.  Appbquons  les  formules  données  dans  ce  chapitre 
à la  ligne  désignée  sous  le  nom  d'hélice,  qui  est  tracée  sur 
la  surface  d’un  cylindre  droit  à base  circulaire,  de  manière 
que  la  tangente  à la  courbe  forme  un  angle  constant  avec 
les  génératrices  du  cylindre,  ou  (ce  qui  revient  au  même), 
de  manière  que  la  courbe  se  change  en  ligne  droite  par  le 
développement  delà  surface  cylindrique  sur  un  plan.  Soient 
R le  rayon  du  cylindre  dont  nous  supposerons  que  l’axe  se 
confond  avec  celui  des  z;  9 l’angle  compris  entre  le  plan  des 
X z el  celui  des  plans  menés  par  l’axe  dans  lequel  se  trouve 
le  point  (æ,  y,  2)  de  la  courbe  ; a la  tangente  trigonométri- 
tjue  de  l’angle  constant  formé  par  la  tangente  à la  courbe 
avec  la  génératrice  du  cylindre  : la  définition  de  l’hélice 
donnera  imméfliatement 

Æ = R cos  y,  y — U sin  f,s=  oR?  ; (h) 

du  moins  en  admettant  qu’on  a fait  passer  l’axe  des  x par 
le  point  où  l’hélice  pénètre  le  plan  x y 
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On  on  conclut,  pour  les  équations  en  coordonnées  reclan- 
pulaircs  des  projections  de  la  courbe  sur  les  plans  des  x : et 
des  J/  Z, 

x = Ucos^,  y=R  sin-^;  (h,) 

(ïK 

quant  à l’équation  d(!  la  projection  de  la  courbe  sur  le  plan 
X //,  elle  se  confond  évidemment  avec  celle  de  la  trace  du 
cvlindre 

x’  + y*=R’.  (/i,) 

On  aurait  encore  l’équation 

ï=lang^,  • (4,) 

qui  est  celle  de  la  surface  engendrée  par  une  droite  qui  se 
mouvrait  en  restant  parallèle  au  plan  x y , de  manière  à 
s’appuyer  constamment  sur  l’hélice  et  sur  laxe  du  cylin- 
dre. 

11  est  bon  de  remarquer  que  le  système  des  équations  (A,) 
ne  représente  qu’une  seule  hélice,  savoir  celle  qui  est  dé- 
finie au  moyen  de  l’angle  par  les  équations  {h)]  tandis  que 
le  système  des  équations  (//,),  (/t,),  ou  celui  qui  serait  for- 
mé de  1a  combinaison  de  l’équation  (/iJ  avec  l’une  des  équa- 
tions (/i,),  sont  propres  à représenter  en  outre  l’hélice  qu’on 
obtiendrait  en  remplaçant , dans  les  équations  (//) , o par 
t:-[-  (j).  Cette  superfétation  qui  a lieu  pour  certains  systèmes 
de  projections  et  non  pour  d’autres,  est  analogue  à celle  que 
nous  avons  signalée  propos  de  la  cycloïdc  [1 7GJ. 

On  trouve  pour  les  équations  de  la  tangente 

I — X Y,  — y g — a 

sin  ç>  cos  f n ’ 

et  pour  celle  du  plan  normal 

(I  — x)  sin  y — (ri  — y)  cos  y — <j  (;  — s)  = 0 . 

On  en  conclut  que  le  plan  normal  forme  un  angle  constant 
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avec  celui  des  x ij,  ce  qui  ressort  d’ailleurs  de  la  défmilioii 
de  la  courbe. 

Les  coordonnées  Ç,  n du  point  où  la  tangente  à l’hélice  au 
point  (x,  y,  z)  pénétre  le  plan  x y,  sont  données  par  les 
équations 

Z , . Z 

f — ®=;-sin»  = R7  sm  0, 7;  — y — cos  y =:  — Ry  cos  ®, 

rt  a 

d’où  l’on  tire 

(ï-a?)*+  (-:-«/)*  = R’?*- 

Soient  A m B A {fig.  71)  l’intersection  du  cylindre  et  du  [dan 
a:  1/  ; A le  point  où  l’hélice  pénètre  ce  plan  ; my.  la  projection 
de  la  tangente  à l’hélice  au  point  qui  se  projette  en  m sur  le 
plan  x y ; y \c  point  où  cette  tangente  pénètre  le  plan  : la 
droite  rny  touchera  le  cercle  en  m ; et  il  résulte  de  l’équation 
précédente  que  la  portion  de  droite  my  a la  même  longueur 
que  l’arc  A m.  Donc,  si  la  tangente  à l’héhce  se  meut  en 
touchant  constamment  cette  courbe,  le  point  y où  elle  pé- 
nètre le  plap  X IJ  décrit  sur  ce  plan  une  développante  du  cer- 
cle donné  pai-  l’intersection  du  cylindre  et  du  plan  : et  la 
développante  a son  rebroussement  [221]  au  point  où  le  phui 
est  pénétré  par  l'hélice. 

235.  On  a,  en  prenant  l’angle  9 pour  variable  indépen- 
dante, ce  qui  est  conforme  à la  nature  de  la  courbe, 

dx  = — R sin  fdf,  rfy  = R cos  yrfy,  rfs  = oRrfy; 
d'x  = — R cos  fdf^,  rf’y  = — R siu  yrfy’,  d*z  = 0; 
d’a7  = Rsin  .dy’^  d’y  = — R cosyrfy’,  d’:=  0. 

Désignons  de  plus  par  i l’angle  constant  dont  la  tangente  est 
a : il  viendra 

rfs  = rfy,  rf’s  = 0 ; 

cos  < 

au  moyen  de  quoi  la  formule  (/s,)  donnera  [)our  la  mesure  de 
la  première  courbure 
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et  l’on  aura  aussi  pour  la  mesui’C  de  la  seconde  coui'bure, 
d’après  les  formules  du  n”  230, 

do sin  i cos  t 

ds  R 

L’équation  du  plan  osculateur  devient 

tangi  [(ç  — a;)sinj>  — (>i  — y)  cosy]  + { — z = o, 
ou  jilus  simplement,  en  vertu  des  équations  {h), 

C — a = O (>i  cos  y — f sin  y)  ; 

et  l’on  reconnaît  qu’il  y a une  inclinaison  constante  sur  ce- 
lui des  X y. 

On  a pour  les  coordonnées  Ç,  n,  K du  centre  de  courbure 

Ç = — a*  R cos  y,  n = — a’  R sin  y,  ç a Ry,  (>:) 

valeurs  tout  à fait  analogues  à celles  de  x,  y,  z en  fonctions 
de  (j>,  et  qui  montrent  cpie  la  ligne  des  centres  de  courbure 
est  une  seconde  hélice,  tracée  sur  un  cylindre  qui  a aussi 
pour  axe  l’axe  des  z et  dont  le  rayon  est  a-R.  D’ailleurs  cette 
bgne  se  trouve,  comme  la  première  hélice,  sur  la  surface 
définie  par  l’équation  (/t,)  ; et  comme  les  équations  {h),  {n) 
donnent  les  mômes  valeurs  pour  z et  pour  Ç,  il  s’ensuit  que 
les  deux  héhees  ont  le  même  pas,  ou  que  les  variables  z,  Ç 
reçoivent  le  môme  accroissement  cpiand  l’arc  <f  augmente’ 
d’une  cii'conférence. 

Il  résulte  encore  de  la  compai‘aison  des  équations  {h),  {n) 
que  le  rayon  de  courbure  p est  dirigé  suivant  le  rayon  du 
cyUndre  (fe,)  ou  suivant  la  droite  mobile  qui  décrit  la  surface 
(fe,)  ; et  par  conséquent  qu’il  coupe  à angle  droit  l’axe  de 
l’hélice.  Comme  on  a de  plus 

da  = ±:  U sin  i.  rfy,  p = const., 
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on  conclut  on  outre  de  la  formule  {g^)  que  le  rayon  p coupe 
à angle  droit  la  tangente  à la  ligne  des  centres  de  courbure. 
Au  surplus,  ceci  résulte  sans  calcul  de  ce  que  p est  dirigé 
suivant  le  rayon  du  cylindre  sur  lequel  est  placée  la  seconde 
hélice,  lieu  des  centres  de  coiubure. 

Enfin,  dans' le  cas  actuel,  la  bgne  des  centres  de  cour- 
bure se  confond  avec  l’enveloppe  des  droites  d’intersection 
des  plans  normaux  consécutifs,  ou  avec  la  bgue  dont  la  se- 
conde flexion  est  égale  à la  première  flexion  de  la  courbe 
proposée,  et  réciproquement. 
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DES  PLANS  TANGENTS  AEX  SURFACES  COURRES. 

236.  Nous  passons  aux  applications  du  calcul  difforentid 
à la  théorie  des  surfaces  : ap])licalions  importantes,  même 
au  point  de  vue  de  la  praticjue,  dont  le  développement  ap- 
partient surtout  à Monge  et  aux  élèves  de  son  école,  et  dans 
lesquelles  consistent  les  perfectionnements  les  plus  essen- 
tiels apportés  à la  science  de  l’étendue,  depuis  les  anciens. 

Étant  donnée  l’équation  d’une  surface  rapportée  aux  coor- 
données rectilignes  x,  y,  z,  tpie  (pour  plus  de  simplicité), 
nous  supposons  rectangulaires,  deux  des  vaiiables,  telles 
que  X,  y,  peuvent  être  réputées  indépendantes  ; et  la  troi- 
sième variable  z,  fonction  des  deux  premières,  admet  deux 
dérivées  partielles  du  premier  ordre  p,  q,  en  sorte  qu’on  a 
IKtur  l’expression  de  sa  diflércntielle  totale 

dz  = pdx  qdy, 

les  accroissements  infiniment  petits  dx,  dy  restant  indépen- 
dants l’un  de  l’autre. 

Mais  si  l’on  conçoit  qu’on  ait  tracé  sur  la  surface  une 
ligne  quelconque  passant  par  le  point  (x,  y,  z),  il  y am-a 
pour  les  points  situés  sur  cette  ligue  une  dépendance  entre 
y et  X,  et  par  suite  entre  dy  et  dx,  telle  qu’on  pom-ra  po- 
ser 

dy  = y'dx,  dz  = (p  i yy')  dx, 

y'  désignant  une  fonction  de  x,  déterminée  en  vertu  du  tra- 
cé de  la  courbe. 

Appelons  n,  C les  coordonnées  courantes  de  la  tangente 
à la  courbe  dont  il  s’agit,  menée  par  le  point  (x,  y,  z)  : les 
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»5(iualions  do  coite  tangente  seront  [223] 

'o—y~y'{^—x)>:  — zz=:{p^qy'){l—x).  (i) 

Si  donc  on  élimine  entre  elles  l’équation  résultante  np- 
pai'liendra  à la  surface  sur  huiuclle  se  trouvent  toutes  les 
tangentes  que  l'on  peut  mener,  par  le  point  (x,  y,  z),  aux 
courbes  quelconques  tracées  sui’  la  surface  donnée.  L’élimi- 
nation donne 

K — s=p{'~x)  + q{r,  — y),  (2) 

équation  d’un  plan  qui  aurait  rj,  J pour  coordonnées  cou- 
rantes, et  auquel  on  donne  le  nom  de  p/mi  laïujcnt,  parce 
qu’il  est  le  lieu  de  toutes  les  tangentes  des  courbes  tracées 
sur  la  surface,  et  passant  par  le  point  de  contact. 

La  proposition  cesserait  en  général  d’ètre  exacte,  si  les 
deux  fonctions  p,  q,  ou  seulement  l’une  d’entre  elles,  après 
avoir  été  ramenées  à ne  contenir  que  x et  y,  an  moyen  de 
la  valeur  de  z en  x,  y,  donnée  par  l’éipiation  de  la  surface, 
se  présentaient  sous  l’une  des  formes  indéterminées  : 
car  alors  [139]  les  valeurs  de  p,  q dépendent  en  général  de 
la  liaison  entre  y et  x,  ou  sont  fonctions  de  y'.  On  ne  pevit 
donc  plus  éliminer  y'  entre  les  équations  { 1 ) tant  que  la  com- 
position des  fonctions  p,  qcn  y'  n’est  pas  donnée  ; et  lors- 
qu’elle l’est,  l’élimination  ne  conduit  plus  en  général  à une 
équation  linéaire  en  ;,  ri,  Le  point  (x,  y,  z)  est  alors  un 
point  saillant  de  la  surface  donnée,  et  le  lieu  des  tangentes 
devient  une  surface  conique,  c’est-à-dire  une  surface  du 
genre  de  celles  que  décrit  une  di'oite  en  tournant  d’une  ma- 
nière quelconque  autour  d’un  point  fixe.  Si,  par  exemple, 
on  fait  tourner  mi  arc  de  cercle,  moindre  eju’une  demi  cir- 
conférence, autour  de  sa  corde,  les  deux  points  extrêmes  de 
l’arc  sont  des  points  saiUanls  de  la  surface  engendrée  par  ce 
mouvement  de  rotation,  et  le  lieu  des  tangentes  aux  courbes 
tracées  sur  la  surface,  à partir  de  chacun  de  ces  points,  est 
la  surface  d’un  cène  droit. 
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Le  plan  tangent  peut  n’avoir  qu’un  point  commun  avec 
la  surface,  ce  qui  est  une  propriété  des  surfaces  convexes 
en  tous  leurs  points,  comme  celles  de  la  sphère  et  de  l’ellip- 
soïde. Mais  plus  généralement  ce  plan  peut  couper  la  sur- 
face, et  même  la  couper  suivant  une  Jigne  passant  par  le 
point  de  contact,  ce  qui  n’empêche  pas  qu’il  ne  soit  le  lieu 
des  tangentes  à toutes  les  courbes  tracées  en  ce  point  sur  la 
surface.  Cette  ligne  d’intersection  sépare  sur  la  surface  les 
lignes  qui  s’élèvent  au-dessus  du  plan  tangent  de  celles  qpii 
s’abaissent  au-dessous  du  même  plan. 

Par  exemple,  si  le  cercle  MN  M'N'  {fig.  73)  tourne  autour 
de  la  droite  PP'  comprise  dans  son  plan,  il  engendre  une 
surface  connue  sous  le  nom  d'anneau  ou  de  surface  annu- 
laire : dans  la  portion  de  la  surface  engendrée  par  la  rotation 
du  demi-cercle  MNM'  le  plan  tangent  n’a  qu’un  point  de 
commun  avec  la  surface,  tandis  que  dans  l’autre  portion, 
engendrée  par  la  rotation  du  demi-cercle  MN'M',  la  surface 
est  coupée  par  son  plan  tangent. 

237.  Soit  F (x,  y,  z)  = 0 l’équation  de  la  surface,  et  ex- 
primons les  dérivées  p,  q au  moyen  des  dérivées  partielles 
de  la  fonction  F : l’équation  du  plan  tangent  deviendra 


, dF  dF  , 


A 


c’estrà-dire  qu'on  la  déduit  de  dF  = 0,  en  remplaçant  les 
différentielles  dx,  dy,  dz  par  les  différences  I — x,  ri  — y, 
z[172]. 

La  droite  menée  par  le  point  de  contact,  perpendiculaire- 
ment au  plan  tangent,  est  la  normale  à la  surface,  et  les 
plans  qid  comprennent  la  normale  se  nomment  plans  nor- 
maux. L’intersection  de  la  surface  et  de  l’un  quelconque  de 
ses  plans  normaux  est  qualifiée  de  section  normale,  et,  pai- 
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opposition,  les  autres  sections  planes  de  la  surface  sont  ap- 
pelées sections  obliques. 

Les. deux  équations  de  la  normale  se  tii'ent  de  la  for- 
mule 


eu 


f — X r,  — y ç — i 

dx  dy  dz 


?—x 

P 


Soient  fx,  V les  angle»  de  la  normale  avec  des  parallèles 
aux  axes  des  x,  y,  z,  ces  angles  étant  mesurés  du  côté  des 
coordonnées  positives,  et  posons 


nous  aurons 


1 dF 


ou  bien 
cos  \ : 


1 rfF  1 rfF 


, cos  V =7 


=F< 


(3) 


^ -\^T+p'+q'’ 

Les  lettres  X,  g,  v désignent  encore  les  angles  du  plan  lan- 
gent avec  ceux  des  yz,  des  xzetdes  xy.  Toutes  ces  formules 
sont  d’un  usage  très  fréquent. 

238.  Soit 

d¥  =z  Xdx  t Ydy  ■+  7Jz  - 0 (4) 

l’équation  différentielle  commime  à une  série  de  surfaces 


L {x,  y,  2)  — a,  (5) 

(jui  ne  dilft-rent  (pie  par  la  valeur  du  paramètre  a : les  équa- 
tions de  la  normale  pourront  s’écrire  sous  la  forme 

Y (ç-a;)-X{r,-y)  = 0,Z(?-x)-X(ç-2)  = 0; 
et  ce  seront  les  équations  des  droites  qui  touchent  au  point 
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[x,  y,  z)  des  lignes  tracées  dans  l’espace,  ayant  la  propriété 
de  satisfaire  aux  équations  différentielles. 

Y — X^  = 0,  Z — X~  = 0. 

(IX  dx 


Donc  ces  lignes  ont  aussi  la  propriété  de  rencontrer  sous 
l’incidence  normale  toutes  les  surfaces  représentées  par  l’é- 
quation (5)  ou  par  l’équation  (4),  conformément  à ce  qui  a 
été  annoncé  [129  c<  151]. 

239.  .Appliquons  les  formules  précédentes  à l’équation 


qui  appartient  (comme  il  est  facile  de  le  voir  d’après  sa  for- 
me) à la  surface  engendrée  par  la  révolution  d’une  liyper- 
bole  autour  de  son  axe  non  transverse  : surface  que  l'on  dtV 
signe  sous  le  nom  lïhyperboloïde  de  revolulion  à une  nappe, 
pour  la  distinguer  de  V hijperholdidc  de  révolulion  à deux 
nappes,  décrit  parla  rotation  d’une  hyperbole  autour  de  son  ' 
axe  tr.msverse. 

On  trouve  pour  l’équation  du  plan  tangent 


X:  -t- 

a* 


(7; 


Lorsqu’on  y considère  I,  n,  ^ comme  des  constantes,  et  x, 
y,  Z comme  les  coordonnées  courantes,  cette  équation  appar- 
tient à un  plan  qui  coupe  l’hyiierboloïde  suivant  une  cour- 
be, lieu  des  points  de  contact  de  l’hyperboloïde  avec  tous  les 
plans  tangents  assujettis  à passer  pai’  le  point  (|,  -n,  Ç). 

Si  le  plan  tangent  (7)  coupe  l’hyperboloïde  en  mémo,  temps 
qu’il  le  touche,  les  équations  de  la  ligne  d’intersection  sont 
données  en  Ç,  fi,  Ç par  la  combinaison  de  l’équation  (7)  avec 
la  suivante. 
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Or,  la  combinaison  des  équations  (6),  (7),  (8)  donne 


ou  bien 


et  cette  dernière  ('■ijualion  se  décompose  en 

JT)i  — ÿ? g —g  X/;  — y?_  « — î 

a'  b ' a'  b ’ 


L’ime  ou  l’autre  de  ces  équations,  associée  à l’équation 
(7),  représente  une  droite.  Donc  le  plan  tangent  coupe  la 
surface  suivant  deux  di-oitcs  menées  parle  point  de  contact  : 
chacune  de  ces  droites  se  déplace  avec  le  point  [x,  y,  z),  et 
conséquemment  l’iiypcrboloïde  peut  être  décrit  par  chacune 
de  ces  droites  mobiles. 

Rien  n’ empêche  de  faire,  dans  les  équations  (6)  et  (7), 
2 = 0,  ce  qui  revient  à prendre  pour  le  point  de  contact  un 
des  points  du  cercle  = a-,  suivant  lequel  l’hyperbo- 

loïde  est  coupé  par  le  plan  xy.  L’équation  (7)  se  réduit  alors 
à x^-~yr,  = a^,  et  elle  exprime  évidemment  que  les  droites 
mobiles  dont  il  était  question  tout  à l’heure  ont  pour  pro- 
jection siu  le  plan  xy  des  droites  tangentes  au  cercle  engen- 
dré par  la  rotation  de  l'un  ou  de  l’autre  des  sommets  de 
l’hyperbole.  On  donne  îi  ce  cercle  le  nom  de  cercle  de  gorge 
ou  de  ligne  de  slriclinn. 

240.  Mettons  l’équation  d’une  surface  sous  la  forme 
z = f{x,y):  on  aura  [187] 


+ àx,  y + Mj)  z=  f{x,  y)  + pix  + qSy 
rd'f(x-*-0^x,y 


dx' 


«■iy» . . , ^d'f(x  + (j\x,y-\-fi^y)  _ . 

•+  2 ' ■ — ; 

dxdy 


d'f  (a;  -r  rjsj,y  + fj^y) 

d,f 


(/y*  , 
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0 désignant  un  nombre  compris  entre  zéi-o  et  runité.  Soit 
Ç — Z=m(i — x)  + n{n  — //)  (2') 

l’équation  d’un  plan  quelconque,  assujetti  à passer  par  le 
point  (x,  y,  z)  : son  ordonnée  com'spondant  aux  abscisses 
$ = X + Ax,  Y!  = t/  -j-  Ay,  a pour  valeur 

Ç = s + m\x  + nAy  — f (x.  y)  + »«Ax  + nAy, 

d’ob 

/■(x  + Ax,y  + Ay)  — ^—[p — m)  Ax-f- (y  — nt  Ay 
^ rrfY(x  + 0Ax,  y + 6Ay)^^^  I + + 

L </x’  rfxJy 

, cfAx+OAx,  y + OAy)^  ,•] 

+ J- 

Ax,  Aj/  étant  des  quantités  très  petites  du  premier  ordre  et 
d’aiUeiirs  quelconques,  la  diirérence  des  ordonnées  de  la 
surface  et  du  plan 

/■(X-f-AX,  +Ay)_Ç  (A) 

est  une  quantité  très  petite  du  premier  ordre,  tant  que  les 
termes 

[p  — m)  Ax  + (y  — n)  Ay, 

\is-à-vis  desquels  on  peut  négliger  la  seconde  partie  de  la 
valeur  de  (A),  ne  s’évanouissent  pas;  mais  si  l’on  a m = p, 
71  = q,  ou  si  le  plan  (2')  se  confond  avec  le  plan  tangent  (2), 
la  différence  (A)  se  réduit  à une  quantité  très  petite  du  se- 
cond ordre.  D’aiUeurs  on  reconnaît  aisément  que  la  perpen- 
diculaire abaissée  du  point  (x  -f-  Ax,  y -j-  Ay,  z -f-  Az)  sur 
le  plan  (2')  est  en  général  une  quantité  de  l’ordre  de  (A). 
Donc  on  peut  considérer  le  plan  tangent  comme  im  plan  qui 
se  rapproche  de  la  surface,  dans  le  voisinage  du  point  de 
contact,  plus  que  ne  le  ferait  tout  autre  plan  passant  par  le 
môme  point  [203]. 
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CARACTÈRES  ANALYTIQUES  DES  PRINCIPALES  l'AMILLES  UE 
SURFACES. 

241 . On  sait  que  toute  liaison  matliùmatiquc  ou  empiri- 
que entre  les  variables  x,  y,  z,  désignée  d’une  manière 
générale  par 

Fix,y,z)  = 0,  (1) 

donne  beu  à la  construction  d’une  surface,  quand  on  con- 
sidère X,  y,  Z comme  les  trois  coordonnées  qui  fixent  la  po- 
sition d’un  point  dans  l’espace.  Mais  en  général  la  surface 
ainsi  construite  ne  serait  pas  définie  géométriquement  ; et 
maintenant  qu’il  s’agit  non  plus  de  figurer  dans  l’étendue 
les  conceptions  de  l’analyse,  mais  d’appbquer  l’analyse  à la 
théorie  de  l’étendue,  nous  n’avons  réellement  à considérer 
que  les  surfaces  caractérisées  par  des  propriétés  géométri- 
ques. 

Il  peut  se  faire  que  la  définition  géométrique  d’une  sur- 
face se  traduise  immédiatement  par  une  équation  entre  ses 
coordonnées  courantes  ; ainsi  l’équation 
x'  + tf  + s' = R‘ 

exprime  immédiatement  ce  caractère  géométriijue  par  lequel 
on  peut  définir  la  surface  d’une  splière  : savoir,  que  tous 
ses  points  sont  à imc  distance  constante  d’un  autre  point 
pris  ici  pour  origine  des  coordonnées.  Mais,  plus  ordinaire- 
ment, la  définition  géométrique  d’une  surface  consiste  à as- 
signer la  loi  de  la  description  de  la  surface  par  une  ligne  : 
soit  que  la  bgne  se  meuve  simplement  dans  l’espace  sans 
changer  de  forme , soit  qu’elle  change  de  forme  en  môme 
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temps  qu’elle  se  déplace.  Dans  ce  cas,  l’équation  (1)  est 
censée  donnée  par  l’élimination  du  paramètre  a entre  les 
é(]uations 

f {x,  y,  J,  a)  = 0,  f (X,  y,  Z,  a)  = 0,  (2) 

qui  sont  celles  d’une  ligne  tracée  dans  l’espace  : cette  ligne, 
à laipielle  on  donne  le  nom  de  génératrice,  variant  conti- 
nuellement, ou  de  position  et  de  forme,  ou  au  moins  de  po- 
sition, avec  le  paramètre  «. 

On  dit  encore  que  la  surface  (1)  est  le  lieu  géométrique 
de  toutes  les  lignes  que  donne  le  système  des  équations  (2), 
quand  on  y fait  varier  sans  discontinuité  le  paramètre  «. 

Ainsi,  le  cône  droit  que  l’on  considère  dans  les  éléments 
de  géométrie  est  la  surface  décrite  par  une  droite  qui  se  meut 
en  passant  constamment  par  un  point  fixe,  et  en  faisant  avec 
une  autre  droite  menée  jiar  le  môme  point  un  angle  cons- 
taiil.  On  pourrait  encore  regarder  la  surface  du  cône  comme 
décrite  par  un  cercle  de  rayon  variable,  dont  le  centre  se 
meut  sur  l’axe  du  cône  tandis  que  son  plan  reste  perpendi- 
culaire à cet  axe,  et  dont  le  rayon  est  proportionnel  è la  dis- 
tance du  sommet  du  cône  au  centre  du  cercle  mobile. 

242.  Ccd  conduit  à la  distribution  des  surfaces  en  fa- 
milles, d’après  les  analogies  géométriques  de  leurs  modes 
de  description  ; et  cette  distribution,  aussi  curieuse  en  elle- 
même  qu’utile  pour  l’intelligence  des  opérations  des  arts,  a 
de  ])lus  pour  nous  cet  intérêt,  quelle  se  lie  étroitement  à la 
tliéoiie  des  fonctions,  telle  que  nous  l’avons  conçue.  Il  ne 
faut  point  la  confondre  avec  la  classification  des  lignes  ou 
des  surfaces  algébricpies  d’après  le  degré  de  leurs  équations, 
quoique  les  connexions  de  la  géométrie  et  de  l’algèbre  éta- 
blissent souvent  des  analogies  entre  les  lignes  ou  entre  les 
surfaces  associées  par  le  degré  de  leurs  équations  algébri- 
ques [207]. 

l‘ar  exemple,  le  cône  droit  dont  il  était  ([uestion  tout  à 
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rhcnrc  appartient  la  famille  des  surfaces  coniques,  qui  ont 
pour  caractère  générique  d’étre  décrites  par  une  droite  as- 
sujettie à passer  constamment  par  un  point  fixe.  De  même 
le  cylindre  droit  dont  on  s’occupe  dans  les  éléments  ajipar- 
tient  à la  famille  des  surfaces  ciilimlriqucs,  engendrées  par 
une  droite  qui  se  meut  en  restant  constamment  parallèle  à 
elle-même.  Pour  diriger,  dans  l’im  et  dans  l’autre  cas,  le 
mouvement  de  la  droite  génératrice,  rien  n’einpéclie  de 
substituer  au  cercle  qui  donne  le  cylindre  et  le  cène  ordi- 
naires, une  courbe  fpielconqnc,  algébri([uo  ou  transcendante, 
ou  tracée  dans  l’espace  d’une  manière  absolument  arbi- 
traire. En  général,  on  appelle  lignes  directrices  celles  sur 
lesipielles  s’ap])uicla  ligne  génératrice  pour  décrire  une  sur- 
face déterminée. 

La  distribution  des  surfaces  en  familles  tbffère d’une  clas- 
sification proprement  cbte  [18]  en  ce  sens  que  la  même  sur- 
face peut  se  ranger  dans  diverses  familles,  selon  les  analo- 
gies diverses  que  son  mode  de  description  manifeste.  Ainsi, 
on  peut  encore  considérer  le  cône  et  le  cylindre  ordinaires 
comme  appartenant  à la  famille  des  sm-faces  de  révolution, 
qui  ont  pour  caractère  généricpie  d’être  décrit(;s  par  une  li- 
gne plane,  que  l’on  nomme  ligne  méridienne,  tournant  au- 
tour d’un  axe  fixe  compris  dans  le  plan  de  la  méridienne, 
ou  dans  le  plan  méridien.  La  ligne  méridienne  se  réduit  à 
une  droite,  parallèle  ou  oblique  à l’axe  de  rotation,  dans  le 
cas  du  cylindre  ou  du  cône  droits,  mais  elle  peut  être  une 
courbe  tracée  arbitrairement  dans  le  plan  méridien. 

Ainsi,  on  conçoit  que  des  surfaces  dont  les  é({uations  ne 
sont  pas  algébriques  et  ne  peuvent  même  s’wriic  avec  des 
signes  mathématiques,  sont  pourtant  susceptibles  de  jouir 
de  propriétés  communes  et  d’être  géométriquement  étiubées, 
soùs  le  rapport  des  caractères  génériques  qui  ont  servi  à les 
gi-ouper. 

1.  2G 
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Classe  des  surfaces  réglées. 

243.  On  appelle  surfaces  rcglces  toutes  celles  que  peut 
décrire  une  droite  en  se  mouvant  dans  l’espace  d’une  ma- 
nière quclconipie.  On  renversera  cette  définition  en  disant 
que,  par  un  point  quelconque  pris  sur  une  surface  réglée, 
on  peut  mener  une  droite  qui  s’applique  en  tous  scs  points 
sur  la  surface.  Le  plan  tangent  à une  surface  réglée,  com- 
prenant toutes  les  langentes  aux  lignes  menées  sur  la  surface 
par  le  point  de  contact,  comprend  la  génératrice  menée  par 
ce  point,  puisipi’une  ligne  se  confond  avec  sa  tangente, 
quand  elle  devient  droite. 

Les  équations  de  la  droite  génératrice,  étant  mises  sous 
la  forme 

IJ  =Z  aX  -{■  y,  s — + s, 

ne  doivent  contenir  qu’un  paramètre  arbitraire,  sans  cpioi 
il  n’existerait  pas  de  surface,  lieu  de  toutes  les  génératrices  : 
ainsi  l’on  a 

^ =?«,  7 = â = Ttx; 

de  sorte  que  le  système  des  deux  éejuations 

y = aa  rfa,  Z = X-^x  + rrat,  (3) 

oîiî!,  entrent  comme  caractéristiques  défendions  arbi- 
traires, est  propre  à représenter  une  surface  réglée  c|uel- 
conque. 

En  général,  les  deux  génératrices  infiniment  voisines, 
pour  lesquelles  le  paramètre  variable  prend  les  valeurs  « et 
«-j-da,  ne  se  rencontrent  pas  : ce  qui  revient  à dire  [232] 
qu’il  n’existe  pas  dans  l’espace  de  ligne  qui  soit  l’enveloppe 
de  toutes  les  droites  génératrices  ; car  les  équations  de  l’en- 
veloppe, si  elle  existait,  résulteraient  de  l’élimination  de  a 
entre  les  équations  (3)  et  leurs  dérivées  prises  pai’  l’app'orl 
fi  a. 
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X -|-  y<iL  — 0,  afy^a  it'a  — 0 . 


Mai.s,  pour  que  ces  deux  dernières  équations  puissent  exis- 
ter ensemble,  il  faut  qu’on  ait 

n'a  = f'ix.^'a,  (4) 


équations  de  condition  qui  ne  laisse  arbitraires  et  indépen- 
dantes que  deux  des  fonctions  (f,  <\i,  n. 

Quand  elle  n’est  pas  satisfaite,  et  que  les  droites  généra- 
trices n’ont  pas  d’enveloppe,  la  surface  réglée  est  qualifiée 
de  surface  gauche  : au  cas  contraire,  elle  est  (jualifiée  (jwr 
une  raison  que  nous  expliquerons  bientôt)  de  surface  déve- 
loppable. 

244.  Si  les  fonctions  <p,  ij',  w étaient  données,  l’équation 
de  la  surface  réglée  correspondante  résulterait  de  l’élimi- 
nation de  a entre  les  deux  équations  (3).  On  jicut  donc  con- 
sidérer dans  ces  deux  équations  les  varialdes  a et  r comme 
fonctions  des  deux  variables  indépendantes  x,  y.  En  prenant 
les  dérivées  de  la  première  équation  par  rapport  à chacune 
des  variables  indépendantes,  on  a 


d X 
dx 


(æ -h  = t; 


et  en  opérant  de  même  sur  la  seconde 


d X 

dx 


{Xf'n  -f-  Tc'o) 


~ P — ?*. 


- IXv'oL  + Tc'a)  = 

dy 


y- 


(5) 

(6) 


On  en  conclut 

dit  dt  P — fr. 

dx'  dy  q 


(7) 


de  sorte  qu’on  peut  aussi  ri'présenter  une  siufacc  réglée  quel- 
conque p;u“  le  système  des  deux  éciuations 


y — ixx  •^x,  P + oq  =.  fx. 


où  entrent  les  dérivées  du  premier  ordre  p et  q,  mais  où 
n’entrent  plus  que  deiLx  signes  de  fonctions  arbitraires  (j)  et  ij'. 
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La  seconde  de  ces  équations  donne,  par  deux  différentia- 
tions relatives  :i  xelh  y, 

di  , . d/x 

— (y  a — ÿ)  =r-j-oS,  — [f'a.  — q)  _ S + ot, 

d’où,  en  vertu  de  l’équation  (7), 

r 4-  os 

— az= , OU  a’<  4-  2xS  + r z=  0 . (8) 

* q-  at 

Donc  une  surface  réglée  quelconque  peut  encore  être  repré- 
sentée par  le  système 

y~aX+  a't  ■+■  2a*'+  r = 0, 

où  entrent  les  dérivées  partielles  du  second  ordre  r,  s,  t,  mais 
où  n’entre  plus  que  le  signe  de  fonction  arbitraire  <1^.  Enfin, 
si  nous  différentions  l’équation  Ç8)  par  rapport  à a:  et  à y,  il 
■viendra 

d a 

2 -—  (*  + at)=z  — (a*W  + 2a«l  + u), 

dx 

doL 

2 — (f  + orf)  = — (a*l)  4-  2atti  + Itt), 
et  par  conséquent 

a}w  4-  2aUi  + U 

— a= Iîl-,OUa>i;+3a*M;+3al«+«  = 0.  (9) 

a*t)  q.  2aK>  + Ul 

Si  maintenant  on  ébmine  a entre  les  équations  (8)  et  (9),  on 
aura  une  équation  aux  différences  partielles  du  troisième 
ordre,  délivrée  de  tout  signe  de  fonction  arbitraire,  ayant 
la  même  généralité  que  le  système  des  équations  (3),  et 
convenant  comme  celles-ci  aux  surfaces  réglées  quelcon- 
ques. 

On  arrive  très  directement  au  même  résultat  en  considé- 
rant que,  sur  une  surface  réglée  quelconque,  trois  plans 
tangents  infiniment  voisins  se  coupent  suivant  une  même 
droite,  qui  est  l’une  des  génératrices,  lorsque  les  trois  points 
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de  contact  infiniment  voisins  sont  pris  sur  cette  génératrice 
même. 

En  effet,  l’équation  du  plan  tangent 

Ç — Z = p{Ç  — x)  + q{n  — g) 
a pour  dérivées  des  deux  premiers  ordres 

dp{^— X)+ dq  [n—y)  = 0 » 

d'p{?  — X)  + d*q{n  — g)  — {dxdp+dgdq)z=0;\  ^ ' 

et  elles  devront  chacune,  par  leur  combinaison  avec  l’écpia- 
tion  du  plan  tangent,  déterminer  la  même  ligne  droite  ; ce 
qui  entraîne 

dx  dy  dz 

f--®  il— y Ç — z’ 

et  ce  qui  réduit  les  équations  (10)  à 

dpdx  + dqdy  = 0,  d'pdx  + d*qdy  — 0, 

ou  bien  à 

r + sy'+ {s  + ty')  y'  = 0, 

U + itay’  + ivy'*  + (w  + 2wy'  + vy'*)  g'  =z  0. 

Il  faudra  en  outre  que  l’on  tire  de  ces  deux  équations  la 
même  valeur  de  la  tangente  y'  de  l’angle  que  la  projection 
de  la  génératrice  siu  le  plan  xy  fait  avec  l’axe  des  x ; et  en 
effet  les  deux  équations  précédentes  ne  diffèrent  respecti- 
vement des  équations  (8)  et  (9)  que  par  le  changement  de 
a en  y'. 

Ordre  des  surfaces  développables. 

245.  Quand  les  droites  génératrices  ont  une  enveloppe, 
et  que  l’équation  (4)  est  satisfaite,  les  équations  (6)  devien- 
nent, par  la  substitution  de  la  valeur  de  ir'a, 

d’où  l’on  tii-e,  en  vertu  des  équations  (5), 

P ~ fT,  — q — y’a . 
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Si  la  fonction  5 était  donnée,  on  éliminerait  « entre  ces  der- 
nières équations,  et  l’on  en  tirerait 

p—nq.  (n) 

Tant  que  la  fonction  reste  arbitraire,  la  fonction  II  qui  s'en 
déduit  conserve  la  même  indétermination  ; et  réciproque- 
ment rindétennmation  de  II  maintient  rindétcnninalion  de 
f : les  surfaces  développables  sont  donc  caractérisées  indif- 
féremment , ou  par  le  système  des  équations  (3)  et  (4)  qui 
renferment  les  coordonnées  x,  y,  z et  trois  fonctions  arbi- 
traires, dont  deiLx  indépendantes  ; ou  par  l’écpiation  (II)  qui 
ne  renferme  c[ue  les  dérivées  p elq  sous  un  signe  uni(pic  de 
fonction  arbitraire. 

ün  fait  disparaître  le  signe  fl  en  passant  aux  dérivées  du 
second  ordre,  et  il  vient,  comme  on  l’a  déj;\  trouvé  [168]. 

rt  — s’  = 0. 

Le  plan  tangent  à une  surface  développaljle  touche  la 
surface  sur  tout  le  prolongement  de  la  droite  génératrice 
conq)rise  dans  ce  plan  tangent.  En  effet,  la  condition  pour 
le  plan  tangent  de  passer  par  une  génératrice  donnée  éta- 
blit, pour  tous  les  points  de  contact  situés  sur  cette  généra- 
trice, la  même  équation  de  condition  entre  les  dérivées  p,  q; 
et  si  l’on  y joint  l’équation  (II),  les  quantités  p,  q se  trou- 
vent individuellement  déterminées,  et  ont  mêmes  valem-s 
pour  tous  ces  points  de  contact. 

De  cette  proposition  établie  pour  les  surfaces  développa- 
bles il  faut  conclure  inversement  ([ue,  pour  les  surfaces  gau- 
ches, le  plan  tangent  qui  comprend  toujours  la  génératrice 
menée  par  le  point  de  contact,  ne  touche  pas  la  surface,  et 
par  conséquent  la  coupe  en  tout  autre  point  de  la  droite 
génératrice. 

246.  Les  surfaces  développables  sont  ainsi  appelées  parce 
qu'elles  peuvent  s’étaler  ou  se  développer  sur  un  plan  sans 
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déchirure  ni  duplicature,  ou  sans  qu’une  ligne  quelconque, 
tracée  sur  la  surface,  ait  été  raccourcie  ou  allongée  dans  au- 
cun de  scs  éléments.  Considérons  en  effet  une  suite  de  géné- 
ratrices infiniment  voisines,  mfx,  [fig.  72), 

qui  se  coupent  deux  à deux,  de  manière  à avoir  pour  ligne 
enveloppe  le  polygone  gauche  infinitésimal  L’é- 

lément plan  , pourra  tourner  autour  de  la  droite  , 
pour  venir  se  rabattre  sur  le  plan  de  l’élément  conligu 
; ces  deux  éléments,  ainsi  ramenés  dans  un  même 
plan , se  raljatlront  à leur  tour  sur  le  plan  de  l’élément 
et  ainsi  de  suite.  Nous  reviendi’ons  dans  le  chapitre 
suivant,  par  d’autres  considérations,  sur  cette  propriété  des 
surfaces  développables  et  sur  les  conséquences  qu’on  en 
peut  tirer. 

La  ligne  pg,fXj,...  ou  l’enveloppe  des  génératrices  ma, 
etc.,  se  nomme  l’arc/c  de  rebroussement  de  la 
surface  développable  qui  est  le  lieu  de  toutes  ces  génératri- 
ces. Chaque  ligne  à double  courbure  peut  donc  être  consi- 
dérée comme  l’aréte  de  rebroussement  d’une  surface  déve- 
loppable, décrite  par  une  droite  cpii  se  meut  en  restant  tan- 
gente à cette  bgne.  En  conséquence , pour  compléter  la 
théorie  des  bgnes  à double  courbure,  il  convient  de  la  rat- 
tacher à celle  des  surfaces  développables,  ainsi  que  nous  le 
ferons  plus  loin. 

L’aréte  de  rebroussement  peut  se  réduire  à un  point, 
comme  cela  arrive  pour  les  surfaces  coniques  qui  sont  évi- 
demment développables.  Quand  le  point  d’intersection  de 
toutes  les  génératrices  s’éloigne  à l’infini , la  surface , sans 
cesser  d’ètre  développable,  devient  une  surface  cylindrique. 
Nous  aUons  traiter  plus  parlicubèrement  de  ces  deux  familles 
de  surfaces  développables. 
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t'amille  des  surfaces  cylindriques. 

247.  Mêlions  les  équations  do  la  droite  génératrice  sous 
la  forme 

x — az  + a,  y~bz+^\  (H) 

on  aura  entre  les  paramètres  variables  «,  |3,  une  liaison 

/5  = 5>a,  (y) 

d où 

y—bz=f{x  — az)  (12) 

Tant  que  les  coefficients  a,  b et  la  fondions  9 conservent 
leur  indétermination,  l’équation  (1 2)  convient  ù une  surface 
cylindrique  quelconque.  Si  l’on  assigne  aux  coelTicicnts  a,  h 
des  valeurs  numéritjues,  on  assujettit  les  génératrices  ù faire, 
avec  les  parallèles  aux  axes  des  coordonnées,  des  angles  dé- 
terminés. 

Après  avoir  pris  les  dérivées  de  l’équation  (12)  par  raj)- 
port  à chacune  des  variables  indépendantes  x,  y,  on  élimi- 
nera A la  manièrc  ordinaire  la  fonction  y',  et  il  viendra 

«;>-4-*ÿ=z1,  (13) 

équation  auLV  différences  pai-lioUcs , qui  a précisément  la 
môme  étendue  que  l'équation  (12)  dont  elle  dérive.  D’après 
la  signiiication  géométrique  des  dérivées  p,  q,  l’équation 
(13)  exprime  que  le  plan  tangent  est  toujours  pai'allèlc  à la 
droite  x = az,  y = bz;  et  l’on  aurait  pu  s’appuyer  sur  cette 
propriété  du  plan  tangent  aux  surfaces  cylindiiqucs,  pom- 
écrire  cbreclement  l’équation  (13). 

248.  On  donne  le  nom  de  section  droite  à la  courbe  d’in- 
tersection d’une  sm'face  cylindrique  et  d’un  plan  peiqtendi- 
culaire  à ses  génératrices.  Pour  déterminer  celte  section 
droite,  ou.  plus  généralement,  pour  déterminer  la  fonction 
arbitraire  y qui  entre  dans  l’équation  (12),  on  peut  assu- 
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jcltir  la  suliacc  à p;isser  par  une  courbe  direclrice  donnée 
[242].  Soient 

/■(x,  y,  2)  = 0,  if)  1 

f(x,y,s)  = 0,  (f)  j ^ 

les  équations  de  la  directrice  : on  éliminera  x,  y,  z entre  les 
équations  (11),  (/’,  f),  et  il  viendra  pour  résultat  une  équa- 
tion de  la  forme 

F(»,P)=0,  (F) 

qui  doit  être  identique  avec  (9),  et  qui  détermine  par  con- 
séquent la  fonction  o.  D’ailleurs,  si  l’on  remet  dans  l’é- 
quation (F),  j)our  a et  |3  leurs  valeurs  en  x,  y,  z,  il  viendra 

Y [x  — az,y  — bz)  = 0,  (1  i) 

et  ce  sera  l’équation  de  la  surface  cylindricpie  demandée. 

Dans  le  cas  où  la  courbe  directrice  serait  tracée  dans  le 
plan  X y et  aurait  pour  équation. 

f(x,  y)  = 0, 

l’écpiation  (F)  se  changerait  en  f{a,  |3)  =0,  et  l’on  aurait 
pour  l’équation  (1 4) 

f {x  — az,  y — bi)  — 0.  (15) 

Cette  dernière  étpiation  exprime  que  la  section  de  la  sur- 
face par  un  plan  parallèle  à celui  des  xy,  dont  l’ordonnée 
est  z,  se  projette  en  xy  suivant  une  ligne  identique  avec  la 
directrice,  et  qu’on  obticndi-ait  en  faisant  glisser  la  direc- 
trice sur  le  plan  xy,  parallèlement  à la  droite  dont  l’angle 

avec  l’axe  des  x a pour  tangente  de  manière  que  tous  les 

points  de  la  directrice  décrivissent  des  portions  de  droites 
parallèles,  égales  en  longueur  à Par  conséquent, 

l’équation  (15)  a un  sens  géométrique  déterminé;  et  elle 
ramène  à des  constructions  faciles  tous  les  problèmes  cpie 
l’on  peut  se  proposer  concernant  les  surfaces  cylindritpies, 
sans  qu’il  soit  besoin  de  faire  ]>erdre  à la  fonction  f'dc  sa 
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généralité,  en  lui  attribuant  une  expression  mathématique  ; 
au  lieu  (pie  l’é(piation  (14)  n’a  par  elle-même  aucun  sens, 
(piand  l’élimination  entre  les  écpiations  (11),  {/*),  (f)  n’est 
pas  praticable,  ou  lorsque  les  fonctions  /”  et  f cessent  d’avoir 
une  expression  matliématirjue.  Toutefois,  du  moment  cpie 
la  courbe  directrice  est  donnée  par  le  tracé  de  ses  projections 
sur  deux  plans  rectangulaires,  la  géométrie  descriptive  en- 
seigne à construire  par  points  la  courbe  d’intersection  de  la 
surface  cylindrirpie  et  d’im  plan  donné,  tel  cpie  celui  de  xy  : 
de  sorte  fjuele  système  d’opérations  graphiques  usitées  dans 
cette  branche  de  la  géométrie  se  rattache  à la  théorie  des 
fonctions  continues  quelconques,  comme  tenant  lieu  d’élimi- 
nations analytiquement  impossibles. 

Si  la  surface  cylindriipie  doit  être  tangente  à une  surface 
définie  par  une  équation  telle  que  {f),  comme  dans  le  pro- 
blème des  ombres  lorsrpie  le  point  lumineux  s’éloigne  à 
l’infini,  on  tirera  de  (f)  les  valeurs  dep,  q enÆ,  y,  z,  et  on 
les  substituera  dans  l’équation  (13),  ce  qui  donnera  une 
seconde  écpiation  (f)  appartenant  à la  ligne  de  contact  du 
cylindre  et  de  la  surface  (/").  Rien  n’empéchera  de  prendre 
cette  ligne  de  contact  (f,  f)  pour  directrice,  et  d’achever  la 
solution  du  problème  comme  précédemment. 

Famille  des  surfaces  coniques. 

249.  Les  équations  de  la  droite  mobile  (pii  décrit  une  sur- 
face conique  en  passant  constamment  par  le  point  (x„  i/„,  «„), 
peuvent  être  mises  sous  la  forme 

3/  Xo  ^ (y  2fo),  ^ — 5*0  — (x  — ^*o).  (16) 

On  doit  supposer  les  paramètres  a,  /3  hés  par  une  équation 
telle  (pie  (®),  et  alors  il  vient 
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Tant  fjne  les  constantes  x„,  i/„,  et  le  signe  <p  consencntleur 
inflt'terminaiion,  cette  (^cpiation  est  propre  à représenter  une 
surface  conique  quelconque.  On  élimine  la  caracténstiqueo 
par  le  procédé  ordinaire,  et  l’on  tombe  sur  l’équation  aux 
dilférences  partielles 

Z — zo  = p{x  — Xo)  + q {y  — yJ).  (18) 

On  y par\-i eut  encore  directement  en  considérant  que  le  plan 
tangent  à la  surface  conique  doit  toujours  passer  parle  point 
{x„,  ?y„,  s„),  centre  de  la  surface. 

I..ors(pi’on  prend  ce  centre  pour  origine  des  coordonnées, 
l’équation  (17)  se  réduit  à 


et,  d’après  sa  forme,  elle  est  homogène  par  rapport  aux  va- 
riables X,  y,  Z.  Dans  la  même  circonstance,  l’équation  (18) 
devient 

S=px  + qij, 

ce  qui  s’accorde  avec  le  théorème  des  fonctions  homogènes 

[122]. 

Si  la  surface  conique  a pour  courbe  directrice  la  ligne 
{f,  f ),  on  éliminera  x,  y,  z entre  les  équations  (16),  (/’),(f), 
ce  qui  conduira  une  équation  finale  (F),  laquelle  déter- 
mine implicitement  la  fonction  <f.  Remettant  pour  a,  (3  leurs 
valeurs  en  x.  y,  z,  on  aura  pour  l’équation  de  la  surface 


coniijue 


= 0. 


(19) 


Dans  le  cas  où  la  fonction  f ne  serait  pas  donnée  directe- 
ment, mais  devrait  être  déterminée  par  la  condition  que  la 
surface  conique  touchât  la  surface  [f),  cas  qui  se  présente 
dans  le  problème  des  ombres  lorscpie  le  point  lumineux  est 
à une  distance  finie  du  corjts  0[>aquc  placé  sur  le  trajet  des 
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rayons,  on  tirerait  de  l’équation  {[)  les  valeurs  de  p,  q en  x, 
J/,  Z ; on  les  substituerait  dans  l’équation  (18),  et  l’on  obtien- 
drait ainsi  l’équation  (f  ). 


Ordre  des  surfaces  gauches  ayant  une  directrice  rectiligne. 


2o0.  Si  l’on  prend  pour  directrice  l’axe  des  z,  les  équa- 
tions de  la  génératrice,  mises  sous  la  forme 

Z = Xf»  + a,  « = yfa  + a,  (20) 

satisferont  à la  définition  des  surfaces  comprises  dans  cet 
ordre.  On  en  conclut 


X liï 

- = — , ou  a 

y 


d’après  quoi  l’on  peut  remplacer  le  système  des  équations 
(20)  par  l’une  quelconque  des  deux  suivantes 


Z = Xf, 
2 = 


(21) 

(22) 


les  fonctions  9,,  étant  liées  pai’  l’équation  de  condition 


Différentions  l’équation  (21)  par  rapport  à x et  à y : il  vien- 
dra 


t'y 

y = f ' - 


d’où 


px  + qy 


= Pi 


et  eu  différentiant  de  nouveau,  pour  éliminer  œ,, 
®V  + 'ixtp  y’/  = 0 . 


(23) 

(24) 
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Pour  tirer  l’équation  (24)  de  considérations  géométriques 
directes,  nous  remarquerons  que,  si  l’on  mène  par  le  point 
{x,  y,  z)  deux  plans,  l’un  passant  par  l’axe  des  z,  l’autre 
tangent  à la  surface  en  ce  point,  ces  deux  plans  qui  auront 
respectivement  pour  équations 

y(ç  — ar) — y)  = 0,  ' (25) 

Ç — i = pi^  — x)  + q{n- y),  (26) 

se  couperont  suivant  une  génératrice.  Si  le  point  de  contact 
change,  sans  cependant  sortir  du  plan  (25),  le  nouveau  plan 
tangent  coupera  encore  le  plan  (25)  suivant  la  môme  géné- 
ratrice. Donc  les  équations  (25),  (26)  sulisistent  en  même 
temps  que  leurs  dérivées,  prises  par  rapport  aux  variables 
X,  y,  z,  savoir  ; 

çdy  — r,dx  — 0, 

(rdx  + sdy)  (|  — x)  + (sdx  + tdy)  (»  — y)  = 0 (26') 

En  vertu  de  l’équation  (25),  ces  deux  équations  deviennent 

^ {rdx  + sdy)  x + {sdx  + tdy)  y = 0 ; 

et  si  l’on  élimine  entre  celles-ci  le  rapport  on  retombe 
sur  l’équation  (24). 

Ordre  des  surfaces  gauches  ayant  leurs  génératrices  parallèles  à un  plan 

directeur. 


251 . Le  plan  xy  étant  pris  pour  plan  directeur,  on  a pour 
les  équations  de  la  génératrice 


d’où 


Z—a,y  = Xft  + 

yzzx.z  + <,z-, 


(27) 


et  les  fonctions  y,  ^ restent  arbitraires.  Une  première 
différentiation  donne,  par  réUmination  de  la  fonction 


Digitized  by  Google 


414 


IJVRE  IV. 


CHAWTRE  VH. 


^ = — ipz  ; et  l’on  trouve,  par  suite  d’une  seconde  diffé- 
rentiation, 

qh-  — ipqs  +p*tz=0.  (28) 

On  peut  arriver  plus  directement  <\  l’équation  qui  ca- 
ractérise les  surfaces  de  cet  ordre,  sans  particulariser  la  po- 
sition du  plan  directeur  par  rapport  aux  plans  coordonnés. 
Soient 

AÇ  B>:  -f-  C?  = D 
l’équation  du  plan  directeur,  et 

A(Ç- x)-i-B(^-,y)-|-C(ï- z)  = 0 (29) 

celle  du  plan  parallèle  mené  par  le  jioint  (.x,  y,  z)  : la  géné- 
ratrice passant  par  ce  point  sera  l’intersection  du  plan  (29) 
et  du  plan  tangent  (26).  De  plus,  si  l’on  fait  varier  le  point 
de  contact  sur  la  même  génératrice,  le  nouveau  plan  tan- 
gent passera  encore  par  cette  génératrice,  qui  sera  en  con- 
séquence la  ligne  d’intersection  de  deux  plans  tangents  in- 
finiment voisins.  Donc  on  aura,  outre  l’équation  (26'),  la 
dérivée  de  (29) 

\dx  + Bdy  + C {/idx  -f  qdy)  = 0 . (29') 

Si  l’on  chasse  des  quatre  équations  (26),  (26'),  (29),  (29') 
les  rapports 

ç— X » —y  dij 

i;—z’  ç — dx’ 
il  reste  l’équation  de  condition 

(B  + O/)’  r — 2(B  -K>/)(A  + C;>)s  + (A-f  C/j)*t=0, 

que  l’on  identifie  avec  l’équation  (28)  on  posant  A = 0, 
B = 0,  mais  qui  acquiert  une  forme  encore  plus  simple  dans 
l’hypothèse  C = 0,  ou  lorsqu’on  prend  le  plan  directeur  per- 
pendiculaire à celui  des  xtj  : car  elle  devient 

BV  — 2 ABi  + .VV  = 0 ; (30) 

et  enfin  elle  se  réduit  à r—  0,  ou  à t = 0,  (piand  on  prend 
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le  plan  directeur  parallèle  à celui  des  ar  ou  à celui  des  yz, 
ce  qui  ne  restreint  pas  l’étendue  de  la  solution. 

Famille  des  surfaces  conoïdcs. 

252.  Quand  la  génératrice  d’une  siu-face  gauche  est  assu- 
jettie à la  double  condition  d’avoir  une  directrice  rectiligne 
et  de  rester  parallèle  à un  plan  directeur,  la  surface  décrite 
est  un  conoide.  En  d’autres  termes  , la  famille  des  surfaces 
conoïdcs  appartient  à la  fois  aux  deux  ordres  de  surfaces 
gauches  dont  nous  venons  de  traiter.  Les  surfaces  conoïdcs 
(<à  l’exception  du  plan  qui  s’y  trouve  compris)  sont  nécessai- 
rement gauches;  car,  soient  Ali  {fig.  74)  la  droite  directrice, 

tnn,  m,n  , des  génératrices  infiniment  voisines  : 

pour  que  deux  génératrices  consécutives  se  trouvent  dans 
le  même  plan,  il  faudrait  (jue  les  droites  infiniment  petites 
nn,,  n,u,,....  fussent  parallèles  ;i  AB;  ce  qui  ne  peut  arri- 
ver qu’acciden tellement , moins  que  la  ligne  polygonale 

nu,n,....  ne  se  change  en  une  droite  parallèle  à AB,  et  alors 
la  surface  décrite  est  un  plan. 

La  surface,  quoique  gauche,  est  qualifiée  assez  impropre- 
ment de  conoide  droit,  lorsijue  la  droite  directrice  se  trouve 
perpendiculaire  au  plan  directeur.  On  peut  citer  connue 
exemple  la  surface  décrite  par  une  droite  qui  se  meut  en 
coupant  toujours  perpendiculairement  l’axe  d’un  cylindre 
droit,  et  en  s’appuyant  par  un  de  ses  j)oinls  sur  une  hélice 
tracée  à la  surface  du  cylindre  [234].  On  donne  ù ce  conoide 
le  nom  de  surface  hélicoide  gauche. 

253.  Prenons  pour  plan  directeur  celui  des  xg,  et  pour 
origine  le  point  où  la  droite  directrice  pénètre  ce  plan  : les 
équations  de  la  directrice  seront 

x=az,y=.bz,  (3J) 

et  celles  de  la  génératrice 

: = (3 , y — = a {x  — n5) . 
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On  doit  toujours  concevoir  l’existence  de  la  liaison  (^)  entre 
les  paramètres  «,  |3  ; ce  qui  donne  pour  l’èquation  générale 
des  surfaces  conoïdes 


On  en  tire,  en  éliminant  à la  manière  ordinaire  la  caracté- 
ristique y, 

pix— az)-i-q  {y — bz)  = (33) 

Le  sens  de  cette  dernière  équation  est  que  , si  l’on  mène 
dans  le  plan  tangent  au  point  (x,  y,  z)  une  droite  parallèle 
au  plan  xij,  elle  coupera  la  directrice  (31);  et  en  effet  la 
droite  menée  ainsi  dans  le  plan  tangent  se  confond  avec  une 
génératrice. 

Supposons  que  la  droite  mobile  ait  pour  directrice,  outre 
la  droite  (31),  une  autre  droite 

X — mz  n,  y — m’z  + n’  ; 

la  fonction  f se  trouvera  particularisée  à l’aide  d’une  éUmi- 
nation  semblable  à celles  que  nous  avons  déjà  opérées,  et 
il  viendra 

{mb  — am')  + (m'  — b)  xs  — (m  — a)  ys 
+ (bn  — an')  z n'x  — ni/  = 0, 

équation  de  la  surface  du  second  degré  à laquelle  on  donne 
le  nom  de  parabololdc  hyperbolique. 

Quand  le  conoïde  est  droit,  on  a a=0,  = 0 : les  équa- 
tions (32)  et  (33)  deviennent  respectivement 

* = ? , px  + qy  = 0. 

La  surface  connue  en  stéréotomie  sous  la  dénomination 
de  vaille  d'arcle  en  tour  ronde,  est  im  conoïde  di’oit  pour 
lequel  la  seconde  directrice,  qui  prend  le  nom  de  cintre,  est 
ordinairement  une  ellipse  dont  le  plan  est  vertical  et  l’un 
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(les  axes  aussi  vciiical.  Mettons  les  équations  de  cette  ellipse 
sous  la  forme 


on  trouvera  pour  l’équation  du  conoïde 


Fumille  des  surfaces  de  révolution. 


254.  Parmi  les  surfaces  auxcpiolles  on  n’assigne  pas  pour 
caractère  distinctif  d’être  décrites  par  le  mouvement  d'une 
droite,  nous  ne  considérons  ici  que  la  famille  des  surfaces 
de  révolution  [242].  Soient 

X — Xo  = a {z — zo),  y—yo—b{z  — zo) 

les  équations  de  l’axe  de  révolution , mené  par  le  point 
{x„,  »/„  z„)  : un  plan  perpendiculaire  à cet  axe  a pour  équa-  ■ 
tion 

ax+  bij -T  i — y, 

et  ce  plan  coupe  la  surface  de  révolution  suivant  un  cercle 
qu’il  est  permis  de  considérer  comme  l’intersection  du  plan 
et  d’une  sphère  qid  aurait  son  centre  au  point  (j-„,  »/„,  z„). 
I/équation  de  celte  sphère  est 

{X  — Xo)'  + (ÿ  - ?/ü)’  + (ï  — Zo)'  ==  (3, 

et  la  liaison  (^),  qid  dépend  dans  sa  forme  du  tracé  de  la 
courbe  méridienne,  donne 

(x  — Xo)'  + (y  — I/o)’  + {=  — ;o)’  = y (ax  + f>y  + :)  : (34) 

éijuation  propre  à représenter  une  surface  quelcontjuc  de  ré- 
volution, tant  que  les  constantes  x„,  a,  h,  et  la  carac- 
téristi(jue  y conservent  leur  indétermination. 

T.  I.  27 
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En  prenant  les  dérivées  partielles  par  rapport  à x et  à y, 

2[iF  — Xo  + />(z-  z,)-]=={a  + p)-?' {ax  + by  + z), 

9 [y  _ ÿ,  + ÿ {:-  1,1]  = (6  + g).  ?'  {ax  + by  + z)'; 

d’où  l’on  conclut  par  l’élimination  de  <?', 

p[y-y,-b{z-z,)]-fj[x-x,-a{z-z,\-]  = b{x  -X.)-a(y-y,) • (35) 

Cette  dernière  équation  exprime  que  la  normale  à la  sm-face 
rencontre  l’axe  de  révolution.  Désignons  en  eflét  par  n,  Ç 
les  coordonnées  courantes  de  la  normale  au  point  (x,  y,  z): 
les  équations  de  cette  normale  seront 

ç_  a;  + />  (;  — s)  = 0,  » — ÿ + î (ï  — =)  = 0; 

celles  de  l’axe  de  révolution,  rapportées  aiux  mêmes  coor- 
données courantes  deviendront 

ç — X,  = « (î  — 2«)>  ” ~ ?/  =*(î"“0> 
et  si  l’on  chasse  ?,  -n,  K de  ces  quatre  équations,  on  tombera 
sur  l’équation  (35). 

Lorsqu’on  prend  l’axe  de  révolution  pour  celui  des  z,  ce 
qui  revient  à faire  x„  = 0,  y,=0,  a=0,  fc=0,  l’équation 
(35)  se  réduit  à 

' ' py  — ÿx  = 0, 

et  l’équation  (34)  devient 

X’  + »/’  + (ï  — 2o)*  = 9“) 

OU,  ce  qui  est  la  même  chose,  à cause  de  l’indétermination 
de  la  fonction 

a;»  + y*  = fz,  ou  bien  z = ^ (x*  + y’); 
z est  alors  l’ordonnée  de  la  courbe  méridienne,  dont  l/x’+ÿ* 
désigne  l’abscisse. 

On  assujettira  la  surface  de  révolution  à passer  par  une 
courbe  (/",  f ),  au  moyen  du  procédé  d éHmination  déjà  indi- 
qué pour  les  surfaces  cyUndriques  et  coniques. 

255.  Appliquons  ceci  à la  détermination  de  la  surface 
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engendrée  par  la  rotation  autour  de  l’axe  des  s de  la  drrnte 
X — mz  + n,  y z=.m'z  + n' . (37) 

On  aura  à combiner  ces  écpaations  avec 


d’oîi 


s = X*  + y»  = ;3, 

(ma  + n)’  + (m'a  + n')’  = .S, 


et  en  remettant  pour  «,  (3  leurs  valeurs, 

(7nz  + n)’  + (m'3  + n')’  = x*  y’ . 


Si  l’on  suppose  que  l’on  ait  pris  pour  axe  des  x la  plus 
courte  distance  de  l’axe  de  révolution  à la  droite  (37),  celle- 
ci  se  trouvera  parallèle  au  plan  y z,  et  il  faudra  poser  m=0, 
h'  = 0;  au  moyen  de  quoi  l’équation  de  la  surface  deve- 
nant 

X*  + tf  — w'*  s*  = w’. 


se  confondra  avec  l’équation  (6)  du  n°  239.  La  surface  en- 
gendrée est  donc  la  surface  réglée,  connue  sous  le  nom  d’Iiy- 
perboloïde  de  révolution  à une  nappe. 

236.  Proposons-nous  encore  de  déterminer  la  surface  de 
révolution  autour  de  l’axe  des  z,  dont  la  section  par  le  plan 
y — c serait  l’eUipse 


(38) 


le  calcul  donnera,  pour  l’équation  de  la  surface  cherchée 


X*  V* 

+ 

a’ 


3*  'a*  -f  c* 

ï*  a* 


L’intersection  de  cette  surface  et  du  plan  xz  est  l’ellipse 
*2  ^ ;2  -p 
Ô2  ÎTî  ' 


représentée  {fig.  75)  par  ABA'B',  tandis  que  l’ellipse  (38)  se 
projette  en  æz  suivant  l’elUpse  concentrique  et  semblable 
ah  a' b'.  Or,  si  l’on  mène  les  droites  bc,  b’c,  tangentes  à 
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l’ellipse  (38)  en  b et  en  b',  il  est  visible  que  la  portion  cc' 
de  la  section  méridienne  est  la  seule  qui  se  trouve  géo- 
métriquement déterminée  par  la  condition  que  la  surface  de 
révolution  pénétre  le  plan  y = c suivant  l’ellipse  (38).  De 
r en  B et  de  c'  en  B'  le  tracé  de  la  section  méridienne  pourrait 
être  quelconque  ; et  conséquemment  la  fonction  lorsqu’on 
donne  à la  signification  de  la  caractéristique  ç toute  la  géné- 
ralité qu’elle  comporte,  n’est  que  partiellement  détemiinée 
par  la  combtion  que  l’on  puisse  placer  sur  la  surface  une 
courbe  donnée.  Mais  quand  on  admet  explicitement  ou  im- 
plicitement que  9 désigne  une  fonction  algébrique  qui  ne 
change  pas  d’expression  dans  toute  l’étendue  de  son  cours, 
elle  se  trouve  eflectivement  déterminée  dans  toute  son  éten- 
due par  la  condition  que  l’on  puisse  placer  sur  la  smface  une 
courbe  algébrique  donnée. 
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257.  La  théorie  des  courbes  enveloppes  [182  et  suiv.]  se 
généralise  et  s’étend  aux  surfaces,  mais  avec  des  modifica- 
tions essentielles  qui  tiennent  au  fond  du  sujet. 

Soit 

F {x,  y,  3,  «)  = 0 (F) 

l’équation  d’une  suface  courbe,  dans  laqucfile  entre  le  para- 
mètre a.  En  assignant  une  suite  de  valeurs  à ce  paramètre, 
on  a une  suite  de  surfaces  de  même  espèce,  qui  en  général 
se  pénètrent  suivant  certaines  bgnes.  Considérons  en  par- 
ticidier  deux  de  ces  surfaces 

F (x,  y,  Z,  »)  = 0,  F (x,  y,  Z,  a + Aa)  = 0 : 

par  le  décroissement  continuel  et  indéfini  de  la  variation  A«, 
la  bgne  d’intersection  se  déplace  sur  la  première  surface  ; 
elle  se  rapproche  de  plus  en  plus  d’une  autre  ligne  domiée 
par  le  système  de  l’équation  (F)  et  de  sa  dérivée 

■ dF 

--=0.  (F') 

Monge  a donné  à la  ligne  ainsi  déterminée  le  nom  de  ca- 
ractéristique. 

Les  équations  de  la  caractéristique  contiennent  le  para- 
mètre a,  et  varient  pour  chacune  des  surfaces,  en  nombre 
infini,  que  l’équation  (F)  représente,  tant  que  « reste  indé- 
terminé. Si  l’on  élimine  « entre  les  équations  (F),  (F'),  on 
aura  une  troisième  équation 

4>  {x,  y,  z)=o-,  i'U) 

et  celle-ci  appartiendra  à une  surface  qui  peut  être  consi- 
dérée comme  le  lieu  de  toutes  les  caractéristiques. 
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Pour  tous  les  points  situés  sur  une  même  caractéristique, 
la  surface  ($)  a le  même  plan  tangent  que  celle  des  surfa- 
ces (F)  à laquelle  cette  caractérisliijue  correspond.  En  effet, 
l’écpiatioii  du  plan  qui  touche  celte  dernière  sm^face  au  point 
{x,  y,  z),  est 

dF  dh'  t/F 

-(S-x)+_(.-,)+-B-î,=0i  (a) 

d’ailleurs,  comme  l’équation  (^>)  n’est  autre  chose  que  l’é- 
quation (F)  où  l’on  a mis  pour  « sa  valeur  en  x,  y,  z,  tirée 
de  l’équation  (F'),  l’équation  du  plan  langent  à la  surface 
(^•)  peut  être  mise  sous  la  forme 


e/F  d \ \ /(/F  , t/F  dy\  ( \ 

/(/F  t/F  d \ ( \ 


et  elle  se  réduit  à l’équation  (a)  en  vertu  de  (F'). 

La  surface  ($)  jouit  donc  de  la  propriété  de  loucher  ou 
d’envelopper  les  surfaces  en  nombre  infini,  dont  la  série 
est  donnée  par  la  variation  continue  du  paramètre  a dans 
l’équation  (F).  On  donne  en  conséquence  à celles-ci  le  nom 
enveloppées  et  à la  surface  qui  les  touche  le  nom  d’enue- 
loppc.  Cliaque  caractéristique  est  la  ligne  de  contact  de  l’en- 
veloppe avec  une  enveloppée. 

Il  peut  arriver  que  les  caractéristiques  deviennent  imagi- 
naires, quand  le  paramètre  « a dépassé  certaines  limites , 
quoique,  pour  les  mêmes  valeurs  de  «,  l’équation  (F)  conti- 
nue de  représenter  des  surfaces  réelles,  qui  alors  ne  sont 
plus  touchées  par  l’enveloppe,  et  auxquelles  la  dénomination 
d’enveloppées  ne  s’apphque  plus  que  par  extension.  Ce  cas 
est  analogue  à celui  que  nous  avons  signalé  en  traitant  de 
l’enveloppement  des  courbes  planes  [184]. 

Le  système  des  équations  (F),  (F'),  et 
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(F”) 


quand  elles  ne  sont  pas  inconciliables,  détermine  le  point 
où  une  caractéristique  est  rencontrée  par  la  caractéristique 
infiniment  voisine  ; et  l’élimination  de  « entre  ces  trois 
équations  donne  les  deux  équations  de  l’aréte  de  rebrous- 
sement de  la  surface  enveloppe  décrite  par  le  mouvement 
de  la  caractéristique  [246]. 

Enfin,  si  l’on  joint  à (F),  (F'),  (F”)  l’équation 


on  peut  chasser  « et  déterminer  individuellement  les  coor- 
données X,  y,  2 d’im  point  situé  sur  l’aréte  de  rebrousse- 
ment, et  qui  est  en  général  un  point  singulier  de  cette 
arête. 

258.  Considérons  maintenant  l’équation  d’une  surface 
F {x,  y,  Z,  a,  P)  = 0,  [F] 

dans  laquelle  entreraient  deux  paramètres  arbitraires  «,  |3  : 
il  n’y  a pas  lieu  de  supposer  que  ces  deux  paramètres  va- 
rient à la  fois  et  indépendamment  l’im  de  l’autre,  car  cela 
ne  conduirait  à aucune  conséquence  géométrique  ; mais  on 
peut  naturellement  admettre  qu’il  y a entre  «,  ^ une  rela- 
tion |3  = (jia , au  moyen  de  quoi  l’équation  précédente  de- 
vient 

F (x,  y,  Z,  a,  f*)  = 0 . 

On  peut  présentement  faire  varier  le  paramètre  a,  ce  qui 
engendre  une  série  d’enveloppées  et  une  surface  enveloppe 
correspondante.  Comme  la  fonction  est  arbitraire,  chaque 
forme  qu’on  lui  assignera  déterminera  un  système  de  sur- 
faces enveloppées,  ayant  son  enveloppe  particubère. 

D’ailleurs,  comme  l’équation  [F]  renferme  deux  variables 
indépendantes  x,  y,  il  est  permis  de  la  différentier  par  rap- 
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port  à chacune  de  ces  vai-iahies,  ce  qui  donne 


riF  dV  rfF  dP  „ 


[n 


l’élimination  de  «,  |3  entre  les  équations  [FJ  et  [F'J  conduit 
à l’équation  aux  diflérences  partielles  du  premier  ordre 


f{x,y,z,p,q)  = 0;  if) 

et  toutes  les  surfaces  enveloppées  données  par  l’équation 
[F],  comme  aussi  toutes  les  surfaces  enveloppes  données  par 
l’élimination  de  « entre  les  deux  équations 


F {x,  y,  Z,  P,  fx)  — 0, 


d.P  (x,  y,  Z,  a Ÿ%] 

dx 


= 0, 


{(F)) 


jouissent  évidemment  de  la  propriété  de  satisfaire  à l'équa- 
tion (/]. 

C’est  ici  que  se  rompt  le  fd  de  l’andogie  entre  la  théorie 
de  l’enveloppement  des  courbes  planes  et  celle  de  l’envelop- 
pement des  surfaces.  Effectivement,  nous  avons  vu  que  les 
courbes  enveloppées  et  la  courbe  enveloppe  satisfont  à la 
même  équation  différentielle  à demx  variables,  dans  laquelle 
le  paramètre  variable  n’entre  pas  ; mais  il  y a une  infinité 
d’enveloppées  pour  une  enveloppe,  et  par  conséquent  l’équa- 
tion commune  aux  enveloppées  satisfait  d’une  manière  plus 
générale  à l’équation  différentielle  que  ne  le  fait  l’équation 
- de  l’enveloppe.  Au  contraire,  l’équation  [F]  satisfait  à l’é- 
quation (/*)  aux  différences  partielles,  dans  laquelle  les  pa- 
ramètres «,  |3  n’entrent  pas,  avec  moins  de  généralité  que 
ne  le  fait  le  système  des  équations  ((F))  ; puisque  tontes  les 
surfaces  données  par  l’équation  [F]  sont  des  surfaces  de 
même  esjièce,  qui  ne  diffèrent  que  par  les  valeurs  numéri- 
ques des  paramètres  a,  ^ ; tandis  que  les  surfaces  qui  sont 
données  par  le  système  des  équations  ((F))  varient  d’espèce 
selon  la  forme  assignée  arbitrairement  à la  fonction  <j>,  et  ne 
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sont  unies  entre  elles  que  par  un  caractère  de  famille,  celui 
de  satisfaire  à une  même  équation  aux  différences  par- 
tielles. 

Si  l’on  élimine  /3  entre  l’équation  [F]  et  ses  deux  déri- 
vées par  rapport  à « et  à |3, 


on  a une  équation  en  x,  y,  z seulement 

T (X  y,  Z)  = 0,  (4  ) 

qui  satisfait  encore  à l’équation  (/’)  ; et  la  surface  ('F)  jouit 
de  lap.'opriété  de  toucher  ou  d’envelopper,  non-seulement 
les  enveloppées  [FJ,  mais  encore  les  enveloppes  ((F)).  Cette 
enveloppe  générale  et  individuellement  détenninée  coiTes- 
pond  îllacoiu'be  enveloppe,  déterminée  individuellement, 
d’après  la  théorie  de  l’enveloppement  des  courbes  : et  l’é- 
quation (^F)  qui  satisfait  à l’équation  (/■) , sans  pouvoir  ren- 
trer dans  le  système  {(F))  par  une  détermination  convenable 
de  la  fonction  arbitraire  ip , est  une  de  ces  intégrales  singu- 
lières dont  on  a amioncé  l’existence  [167],  et  sur  lesquelles 
nous  devons  revenir  en  traitant  de  l’inlégration  des  équa- 
tions aux  dilférenccs  partielles. 

259.  Les  remarques  du  n°  précédent,  au  sujet  de  l’indé- 
termination de  la  fonction  o qui  entre  dans  les  équations 
((F)),  indiquent  la  liaison  de  la  théorie  de  l’enveloppement 
des  surfaces  avec  celle  du  groupement  des  surfaces  par  fa- 
milles qui  a fait  l’objet  spécial  du  précédent  chapitre  ; mais 
cette  liaison  sera  rendue  plus  sensible  au  moyen  des  consi- 
dérations suivantes. 

Au  lieu  de  concevoir  qu’on  élimine  a entre  les  é(juations 
((F)) , pour  obtenir  l’équation  de  la  surface  enveloppe  cpii 
correspond  à une  forme  particulière  de  la  fonction  y,  pre- 
nons ces  équations  simultanément , de  manière  qu’elles  re- 
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présentent  la  caractéristique  qui  correspond  il  celte  forme 
jiarticuliére  de  y et  à une  valeur  particulière  de  «.  Mettons 
de  plus  la  seconde  de  ces  équations  sous  la  forme 


^ rfF 

d a rf  y 


'a  = 0 : 


comme  les  variables  x,  y,  z ne  sont  pas  comprises  sous  les 
signes  <f',  on  voit  que  les  équations  de  la  caractéristique 
se  trouvent  composées  de  la  même  manière  en  x,  y,  z,  quelle 
que  soit  la  forme  assignée  à la  fonction  ip.  Par  conséquent, 
cette  caractéristique  peut  être  considérée  comme  la  généra- 
trice qui  décrit  à volonté  l’une  quelconque  des  surfaces  en- 
veloppes ((F)) , en  changeant  de  position  dans  l’espace  ou 
même  de  forme  suivant  une  loi  déteiininée  pour  chaque 
enveloppe  par  la  forme  de  la  fonction  9 ; mais  de  manière 
toutefois  que  la  composition  en  x,  y,  z des  équations  de  la 
génératrice  ne  change  pas.  De  lit  le  nom  de  caractéristique 
donné  par  Alonge  à la  ligne  dont  il  s’agit,  parce  qu’elle  im- 
prime un  caractère  de  famille  à toutes  les  surfaces  comprises 
dans  le  système  ((F)) , et  (jui  jouissent  de  la  propriété  de 
satisfaire  à l’équation  (/’). 

Au  point  de  vue  analytique,  la  description  d’une  surface 
par  la  génératrice  dont  les  équations  sont 

F y,  s,  «>  ?*)  = 0,  F,  (a?,  y,  s,  a,  y*)  = 0,  (b) 

n’est  qu’un  cas  particulier  de  la  description  par  une  généra- 
trice dont  les  équations  prendraient  la  forme 

F {x,  y,  z,  a,  ya,  y'a)  =0,  F,  {X,  y,  Z,  a,  ya,  y'a)  = 0 . {b,) 


Le  second  système  n’a  pas,  dans  sa  signification^  plus  d’é- 
tendue que  l’autre,  parce  que  la  fonction  9'  est  détermi- 
née par  cela  seiü  qu’on  assigne  la  fonction  9 : seulement,  si 
les  fonctions  F,  F,  sont  algébriques,  on  peut  tirer  des  éipia- 
tions  {!>) 

“ = /■  y,  i)>  ?»  = f (X,  y,  z), 
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et  par  suite 

î[x,y,  i)=z^{f{y,y,z)'\. 


ff  f désignant  des  fonctions  connues  ; tandis  que  l’élimina- 
tion ne  sera  praticable  entre  les  équations  (6,)  qu’après  qu'on 
aura  particularisé  la  fonction  y : ce  qui  empêche  d’exprimer 
par  une  seule  équation  toutes  les  surfaces  de  même  kmille 
que  le  système  (ft,)  représente,  à la  faveur  de  l’indétermi- 
nation du  signe  y. 

Si  maintenant  on  suppose  que  la  fonction  F ne  contient 
pas  et  que  l’on  ait 


_rfF  dF  , 


on  retombe  encore  sur  im  cas  particuüer  de  description  qui 
est  celui  dont  nous  nous  occupons  dans  ce  chapitre  : la  gé- 
nératrice prenant  le  nom  de  caractéristique , et  étant  don- 
née par  l’intersection  de  deux  enveloppées  inüniment  voi- 
sines. 

260.  La  même  enveloppe  peut  avoir  des  caractéristitpies 
différentes,  ce  qui  revient  à dire  que  la  même  siu-face  peut 
avoir  diverses  génératrices,  et  (par  suite  appartenir  à la  fois 
à diverses  familles  [242]. 

Mais  sans  sortir  de  la  même  famille  de  surfaces,  caractéri- 
sée par  la  même  équation  aux  différences  pai'tielles , on 
trouve  que  la  même  enveloppe  peut  correspondre  à une  in- 
finité de  systèmes  différents  d’enveloppées  ; ou  que  la  carac- 
téristique, dont  le  mouvement  engendi-e  la  surface  enveloppe, 
et  qid  est  donnée  par  l’intersection  de  deux  enveloppées 
consécutives,  peut  rester  la  même,  quoique  les  surfaces  qui 
se  coupent  soient  différentes. 

Pour  en  donner  un  exemple  bien  simple,  imaginons  im 
plan  qui  se  meuve  en  touchant  constamment  l’enveloppe 
suivant  une  caractéristique  ; ce  j»lau  engendre  une  surface 
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développable,  dans  l’éqiiation  de  laquelle  entrent  a et  ; 
de  sorte  que,  si  l’on  y fait  varier  «,  on  obtient  une  suite  de 
surfaces  développables  tangentes  it  l’enveloppe,  et  dont  deux 
quelconques  consécutives  se  coupent  suivant  une  des  carac- 
téristiques. Donc,  si  l’on  suppose  que  la  surface  dévelop- 
pable change  sans  cesse  de  forme  et  de  situation  dans  l’es- 
pace en  vertu  de  la  variation  continue  du  paramètre  «,  elle 
aura  la  même  enveloppe  que  le  système  des  enveloppées 
primitives.  Monge  l’appelle  Veiiveloppée  développable.  On 
pourrait  imaginer  une  infinité  d’ enveloppées  différentes , 
ayant  les  mômes  caractéristiques  et  la  môme  enveloppe. 

Ceci  SC  voit  aussi  facilement  par  l’analyse.  Fn  effets  puis- 
que la  fonction  y,  dans  le  système  des  équations  ((F)),  peut 
être  particularisée  d’une  mauière  quelconque,  il  est  permis 
de  poser,  par  exemple, 

f a ~ a -|-  b J, 

a et  b étant  d’autres  constantes  quelconques , ou  bien  en- 
core 

a-^a, 

désignant  une  autre  fonction  quelconque.  On  pourra  alors 
éliminer  « entre  les  équations  {(F)),  et  l’on  aura  l’équation 
d’une  enveloppe  de  la  forme 

<!>  [x,  y,  Z,  a,  ià)  = 0. 

Or , rien  n’ empêche  d’attribuer  à ^ une  forme  arbitraire 
quelconque , puis  de  faire  varier  le  paramètre  a d’une  ma- 
nière continue  ; on  reproduit  ainsi  une  série  d’cnvcloppéos, 
distincte  de  la  série  des  enveloppées  primitives  , et  dont 
néanmoins  les  enveloppes  jouissent  de  la  propriété  de  sa- 
tisfaire à l’équation  {f)  ; ce  cpii  suppose  qu’ elles  ont  avec  les 
nouvelles  enveloppées  les  mêmes  lignes  de  contact  qu’avec 
les  enveloppées  primitives. 

261 . Un  exemple  éclaircira  tout  ce  qui  précède.  L’équa- 
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(aî-a)>+(y-,5)*  + 2’  = R*,  (») 

quand  on  y considîîrc  a,  |3  comme  des  paramètres  suscepti- 
bles de  varier  sans  discontinuité , appartient  à une  infinité 
de  sphères , qui  toutes  ont  leur  centre  dans  le  plan  xij  et  le 
même  rayon  R.  Cette  équation,  dilTérentiéc  par  rapport  aux 
deux  variables  indépendantes  x,  y,  donne 

X — st-t-ps  — 0,  y — jS-fçZ  = 0; 

et  l’on  en  déduit  l’équation  aux  différences  partielles 

< + + ÿî  = ^ (2) 

à laquelle  satisfont  toutes  les  sm-faces  sphériques  représen- 
tées par  l’équation  (1). 

Les  paramètres  «,  |3  désignent  ici  les  coordonnées  du  cen- 
tre de  la  sphère.  Si  l’on  établit  la  liaison  arbitraire  /3=^a, 
ce  sera  faire  la  même  chose  que  si  l’on  traçait  arbitrairement 
dans  le  plan  xyla  courbe  que  doit  décrire  le  centre  de  la 
sphère  mobüe.  L’enveloppe  de  toutes  les  sphères  de  même 
rayon,  qui  ont  leur  centre  sur  la  courbe  ainsi  tracée,  est  un 
canal,  à section  circulaire  constante,  qui  a pour  axe  ou  pour 
ligne  médiane  la  courbe  tracée  arbitrairement.  Toutes  les 
surfaces  de  la  famille  des  surfaces-canaux,  parmi  lesquelles 
le  cylindre  droit  se  trouve  compris,  sont  donc  représentées 
par  le  même  système  des  deux  équations 

(x-.)*-4-(y-î«)*  + s'=K’,  I 
X — « -f-  (y  — ipot)  f'a  = 0,  ( 

et  elles  jouissent  de  la  propriété  de  satisfaire  <\  l’équation 
(2),  aussi  bien  que  les  sphères  qu’ elles  enveloppent. 

En  effet , la  propriété  géométrique  exprimée  par  l’écpia- 
tion  (2)  consiste  en  ce  que  le  cosinus  de  l’angle  de  la  nor- 
male avec  l’ordonnée  z a pour  valeur  numérique  [237]  + g, 
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OU  bien  en  ce  que  la  normale  Aient  couper  la  ligne  médiane 
du  canal , ce  qui  est  un  caractère  évident  des  surfaces  de 
cette  famille. 

Le  système  des  équations  (3),  quand  on  n’y  considère  plus 
a.  comme  un  paramètre  à éliminer,  détermine  la  caractéris- 
tique correspondante  à la  valeur  « du  paramètre  : cette  ca- 
ractéristique, donnée  par  l'intersection  d’une  sphère  et  d’un 
plan  qui  passe  par  le  centre  de  la  sphère,  est  un  grand  cercle 
de  la  sphère. 

Quand  on  joint  aux  équations  (3)  la  dérivée  du  second 
ordre 

[tj  — 5>5t)  y"a  — t — (s'a)’  = 0,  (i) 

et  qu’on  élimine  « entre  les  trois  équations,  après  que  la 
fonction  y a été  particidarisée,  on  a en  x,  y,  z les  équations 
de  l’aréte  de  rebroussement  de  la  surface  enveloppe. 

Si  l’on  élimine  a,  |3  entre  l’équation  (1  ) et  ses  dérivées  par 
rapport  à a et  à |3, 

® — « = 0,  y-/s  = o, 

l’équation  résultante  2:®  = R®,  ou  2 = :+;  b satisfait  encore 
à l’équation  (2).  La  surface  qui  touche  à la  fois  toutes  les 
enveloppées  ; et  toutes  les  enveloppes  comprises  dans  le 
système  des  écpiations  (3),  ou  l’enveloppe  générale  de  tou- 
tes les  surfaces  qui  satisfont  à l’équation  (2),  se  réduit  donc 
au  système  de  deux  plans,  parallèles  à celui  des  xy,  comme 
cela  était  évadent  avant  tout  calcul. 

Si  l’on  pose,  dans  les  équations  (3),  ça  =:  a « -f  6,  et  qu’a- 
près  la  substitution  on  éhmine  le  paramètre  a,  il  viendra 
pour  équation  résultante 


(y — ax  — hy 
i -V  a* 


équation  d’un  cylindre  circulaire  dont  le  rayon  est  R,  et 
dont  l’axe,  compris  dans  le  plan  x y,  a pour  équation 
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y = ox  + fc.  Effectivement,  nous  avons  déjà  remarqué  qu’un 
tel  cylindre  est  compris  dans  la  famille  des  surfaces-canaux 
qui  peuvent  envelopper  l’espace  parcouru  par  une  sphère 
de  même  rayon,  dont  le  centre  mobile  décrit  une  ligne  sur 
le  plan  x y.  Et  de  même  on  peut  faire  mouvoir  l’axe  du  cy- 
lindre dans  ce  plan,  de  manière  que  l’enveloppe  soit  l’une 
quelconque  des  surfaces-canaux  représentées  par  le  système 
des  équations  (3),  ou  l’une  quelconque  des  sphères  données 
par  l’éfpation  (1).  Pour  faire  mouvoir  le  cylindre  de  ma- 
nière que  l’enveloppe  soit  une  sphère,  il  suffit  de  donner  à 
l’axe  un  mouvement  de  rotation  autour  de  l’un  de  ses  points 
pris  pour  centre  fixe. 

Le  cylindre  (5)  est  l’enveloppée  développable  dont  il  a 
été  question  plus  haut. 

262.  Pour  exprimer  que  nous  établissions  une  liaison  en- 
tre les  paramètres  <x,  |3,  nous  avons  écrit  |3  = mais  il 
aurait  été  plus  général  d’exprimer  cette  liaison  par  l’équa- 
tion 

^ I-)  = 0 ; (t) 

et  alors  le  système  des  deux  équations  ((F))  se  serait  trouvé 
remplacé  par  un  système  de  quatre  équations 

dF  dF  , 

F{x,  y, Z,  a,p)=  0,  — d.-l-— d;3=0, 

dir  dff 

^ ^ ~ ® 

Cette  notation  plus  complicpiée  est  même  la  seule  qui  soit 
aussi  complète  que  la  généralité  de  l’analyse  le  requiert. 
Rien  n’empêche,  par  exemple,  de  supposer  que  l’équation 
(tt)  prenne  accidentellement  la  forme 

(a-/0’  + (i3-A)*  — 0,  in,) 

h,  k désignant  des  constantes  : auquel  cas  on  en  déduit  «=/i, 
^=k,  sans  (ju’il  soit  possible  de  tirer  de  l’équation  (tt,)  une 
relation  de  la  fornio  ^ — à moins  d’employer  des  sym- 
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boles  imaginaires.  C’est  ainsi  que,  dans  le  système  des  équa- 
tions (3),  on  ne  jieut  pas  particulariser  la  fonction  ^ de 
manière  que  ce  système  représente  l’une  des  enveloppées 
sphériques,  qui  ce{)eudant  sont  comprises  parmi  les  surfaces 
jouissant  de  la  propriété  de  satisfaire  à l’équation  (2).  Sous 
ce  rapport,  on  pourrait  dire  que  le  système  (3)  n’a  pas  la 
même  généralité  que  l’équation  (2),  et  qu’il  faut  y joindre, 
pour  le  compléter,  l’équation  générale  des  sphères  enve- 
loppées : mais  ceci  ne  tient  qu’aux  limitations  introduites 
par  un  mode  de  notation  destiné  seulement  à rendre  l’écri- 
ture plus  concise  ; et  les  limitations  disparaissent  lorsqu’on 
donne  aux  notations  la  généralité  qu’elles  comportent. 

Cette  remarque  est  si  simple,  que  nous  l’aurions  négligée 
si  elle  ne  faisait  évanouir  une  (hlTiculté  à laquelle  Lagrange 
a semblé  attacher  de  l’imjiortance  ('). 

'203,  Puisque  l’équation  (f)  subsiste  pour  dos  envelop- 
pées quelconques,  elle  subsiste  aussi  pour  la  ligne  d’inter- 
section de  deux  enveloppées,  et  peut  être  considérée  comme 
une  équation  «bfférentielle  à laquelle  doivent  satisfaire  les 
coordonnées  de  cette  ligne.  .\près  qu’on  a posé  /3  = les 
écpiations  des  deux  enveloppées  (jui  se  coupent  ne  diffèrent 
jilus  que  par  la  valeur  du  paramètre  « ; et  sur  la  Ugne  d’in- 
tersection les  valeurs  de  x,  y,  s sont  les  mêmes,  mais  celles 
de  p,  q varient  en  raison  du  paramètre  a ; ou,  en  d’autres 
termes,  les  deux  surfaces  ont,  en  chaque  point  de  la  bgne 
d’intersection  des  plans  tangents  inclinés  l’un  à l’autre. 
Mais  si  la  ligne  d'intersection  se  change  dans  la  c.aractéris- 
tique,  les  deux  enveloppées  devenant  infiniment  voisines, 
rinclinaison  de  deux  plans  tangents  s’efface,  ef  l’on  a 


df 

— z=  0,  ou  bien 
dx 


d_[  ^.^-0- 

dp  dz  dq  dz  ' 


(f) 


(')  Leçons  sur  le  calcul  des  fonctions,  V ^dit.,  p.  372  et  371. 
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caries  coordonnées  x,  y,  z,  étant  prises  sur  une  ligne  com- 
mune aux  deux  surfaces,  ne  varient  pas  en  raison  de  «. 
D un  autre  côté,  si  l’on  différentie  par  rapport  à « l’équ,"!- 
tion 

di=pdx+  qdy,  (c) 

on  a,  par  la  môme  raison, 

^ ‘ dp  , dù 

Q = ±dx  + ^dy.  (c’) 

dx  dx  ' ' 

L’élimination  de  ^ entre  les  équations  (/’')  et  (c')  donne 


àf . df 


(T) 


équation  différentielle  à laquelle  doivent  satisfaire  les  coor- 
données de  la  caractéristique,  en  môme  temps  qu’elles  sa- 
tisfont à l’équation  (/’). 

Dans  l’exemple  qui  nous  occupe,  on  trouve 


et  par  suite 


df  df 
pdy  — qdx  =z  0 ; 


ce  qui  exprime  que  les  caractéristiques  des  surfaces-canaux 
sont  en  même  temps  les  lignes  de  plus  grande  pente  de  ces 
surfaces  [t26]. 

Les  équations  (c)  et  (/”')  appartiennent  à une  caractéris- 
tique quelconque,  placée  sur  une  enveloppe  quelconcpie  ; et 
les  quantités  p,  q,  qui  entrent  dans  ces  équations,  spéciflent 
pour  chaque  point  (x,  y,  z)  la  caractéristique  menée  par  ce 
point.  Donc,  si  l’on  élimine  p,  q entre  les  trois  équations 
if),  (c)  et  (/■"),  l’équaüon  résultante  appartient  à la  courbe 
qui  est  touchée  par  toutes  les  caractéristiques,  ou  à l’arête 
de  rebroussement  de  la  surface  enveloppe. 

On  trouve  ainsi  que  les  coordonnées  de  l’arête  de  rebrous- 
1.  38 
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sement  des  surfaces-canaux  doivent  satisfaire  à l’équation 

différentielle 

rfx’  + rfÿ’  ^ (da?*  + dy’) . 

Z 


Cette  arête  de  rebroussement  peut  d’ailleurs  se  réduire  à 
un  point,  ou  même  devenir  imaginaire.  Posons,  par  exem- 
ple,   

= t/Rj’  — a'  : 


l’équation  (4)  se  réduit  ày  = 0;  et  de  la  seconde  équation 
(3)  qui  devient  alors 

X l/Rj*  — ~~â?  — 

on  tire  aussi  a:  = 0 ; enfin  ces  valeurs  de  x et  de  y,  substi- 
tuées dans  la  première  équation  (3),  donnent  pour  la  valeur 
correspondante  de  l’ordonnée  z. 


a?  = ± i/R*  — R,’; 


de  sorte  que  l’arête  de  rebroussement  se  réduit  à deux 
points  situés  sur  l’axe  des  z,  dans  le  cas  de  R > R,,  à un 
seul  point  (qui  est  l’origine  des  coordonnées)  pour  R=  R„ 
et  finalement  de\aent  imaginaire  si  l’on  a R < R,,  auquel 
cas  la  surface  décrite  est  un  anneau  proprement  dit  [236]. 

264.  Montrons  maintenant  comment  on  peut  déterminer 
la  fonction  arbitraire  <p,  de  manière  que  la  surface  assignée 
par  le  système  des  équations  ((F))  passe  par  une  courbe 
donnée 


f (a?,  y.  *)  = 0,  (f) 

fl  (aî.y.  »)  = 0.  (f.)  I 


(f,  f.) 


Pour  cela,  il  faut  que  la  tangente  à cette  courbe  se  trouve 
constamment  dans  le  plan  tangent  à l’enveloppée  et  à l’en- 
veloppe au  point  {x,  y,  z).  Soient 


ç — s —p  (Ç  — + y (w  — y) 

l’équation  du  plan  tangent,  et 
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dx , . dy  _ 


les  équations  de  la  tangente  à la  courbe  (f,  f,)  : p,  q sont 
des  quantités  données  en  fonction  de  x,  y , z,  »,  ç*,  au  moyen 

de  la  première  équation  ((F))  ; tandis  que  ^ sont  des 

fonctions  de  x,  y,  z fournies  par  la  différentiation  des  écpia- 
tions  (f),  (f,).  Cela  posé,  la  condition  que  l’àn  vient  d’é- 
noncer établit  entre  x,  y,  z,  »,  <f»  une  baison  exprimée  par 


l’équation 


dx  dy 


(d) 


Après  qu’on  en  aura  chassé  x,  y,  z au  moyen  de  l’équation 
de  l’enveloppée  et  de  celles  de  la  courbe,  elle  deviendra  de 
la  forme 

TT  (7,  ya)  = 0,  (r) 

et  déterminera  par  conséquent  la  fonction  ç. 

Si  cette  fonction  devait  être  assignée  d’après  la  condition 
que  l’enveloppe  correspondante  touchât  la  surface  (f),  on 

J _ 

tirerait  de  (f  ) les  valeurs  de  en  x,  y,  z,  et  l’écpiation 

{d)  se  trouverait  remplacée  par 


les  valeurs  de  p,  q étant  censées  données,  comme  tout  à 
l’heure,  en  fonction  de  x,  y,  z,  »,  (f»,  par  la  différentiation 
de  l’équation  de  l’enveloppée.  On  joindrait  ensuite  l’équa- 
tion de  l’enveloppée  aux  équations  (f)  et  (e),  et  l’on  élimi- 
nerait X,  y,  z entre  ces  quatre  équations,  ce  qui  donnerait 
la  relation  cherché  (w)  entre  » et  cf». 

La  fonction  9 déterminée,  on  aura  par  la  chfférentiation 
la  fonction  y',  et  l’on  pourra  substituer  dans  les  équations 
((F))  les  valeurs  en  «de  <f»,  <f»,  puis  éliminer  »,  afin  d’avoir 


Digitized  by  Google 


LIVRE  IV.  CHAPITRE  VIU. 


436 


en  X,  y,  z l’équalion  de  l’enveloppe  cherchée  ; ou  (ce  qui 
revient  au  même)  on  peut  joindre  à l’équation  (t:)  sa  dé- 
rivée 


(«) 


et  procéder  d’une  manière  quelconque  à réUmination  de  «, 
(j>«,  (y 'a  entre  les  quatre  équations  {(F)),  (w),  («'). 

265.  Proposons-nous  comme  appücation  de  déterminer  la 
fonction  <y  qui  entre  dans  le  système  des  équations  (3),  de 
manière  que  la  section  de  la  surface  du  canal  par  le  plan 
X Z soit  l’ellipse 


l’équation  (d)  deviendra 

a?  — O 6® 

X O*’ 


et  l’on  aura  pour  l’équation  (r) 
(H* 

6*  a*  - é* 


On  peut  remettre  |3  à la  place  de  9«  : «,  |3  désignant  alors 
les  coordonnées  courantes,  parallèlement  aux  axes  des  x et 
des  y,  de  l’axe  cm-viligne  ou  de  la  hgne  médiane  du  canal 
dans  le  plan  xy.  Selon  qu’on  aura  a < ou  > 6,  l’équation 
de  cette  hgne 

O*  , R* 

— a’  ô*  b*~ 


appartiendra  à une  elhpse  ou  à une  hyperbole.  Nous  suppo- 
sons & < R,  afin  d’éviter  la  difficulté  qui  naîtrait  de  ce  que 
la  courbe  (6)  ne  resterait  pas  comprise  dans  toute  son  éten- 
due entre  les  deux  plans  z = + R qui  limitent  les  surfaces 
données  par  le  système  des  équations  (3). 

Il  est  d’ailleurs  évident  que  la  courbe  (6)  ne  doit  déter- 
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miner  la  courbe  (7)  que  dans  la  portion  de  son  cours  com- 
prise entre  les  droites  (3  = + R ; ou,  en  d’autres  termes, 
que  l’intersection  de  la  surface  enveloppe  par  le  plan  x 2 ne 
change  pas,  quel  que  soit  le  tracé  de  la  ligne  décrite  par  le 
centre  de  la  sphère  enveloppée  sur  le  plan  xy,  dès  que  le 
centre  de  la  sphère  est  à ime  distance  de  l’axe  des  x plus 
grande  que  son  rayon.  Ainsi  l’équation  (6)  ne  peut  donner 
la  fonction  ai'bitraire  y dans  toute  l’étendue  de  son  cours 
qu’autant  qu’on  admet  que  cette  fonction  y est  algébrique  et 
conserve  dans  tout  son  cours  la  même  expression  algébrique, 
remanpie  analogue  à celle  que  nous  avons  déjà  faite  à l’oc- 
casion des  surfaces  de  révolution  [256]. 

266.  On  peut  admettre  que  l’équation  d’une  enveloppée 
contient  trois  paramètres  arbitraires  a,  /3,  y,  et  devient  de  la 
forme 

F {x,  y,  %,  a,  fa,  ^a)  = 0,  ' 

après  qu’on  a posé  /3  = ç,a,  y Le  système  de  cette 

équation  et  de  sa  dérivée 


(IF  dF  , dF  , 

7"  ^ = 

doc  (if  d'^ 

appartient  à un  ordre  de  surfaces  enveloppes,  dont  chacune 
est  déterminée  individuellement  après  qu’on  a assigné  les 
fonctions  (j>,  Il  n’y  a pas  plus  de  difQculté  à supposer  que 
l’équation  de  l’enveloppée  renferme  un  nombre  quelconque 
de  paramètres  variables,  liés  entre  eux  d’une  manière  arbi- 
traire ; mais  nous  nous  bornerons  à considérer  le  cas  où 
l’enveloppée  est  un  plan  en  mouvement  dans  l’espace  suivant 
üne  loi  quelconque. 

Soient  donc 

Z = a + Xfx  + y^a  (y) 

l’équation  du  plan  mobile,  et 

1 + Xf'a  + y-y  a = 0 (y') 
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sa  dérivée  par  rapport  à « : le  système  des  équations  {g), 
{g  ')  est  propre  à représenter  une  surface  développable  quel- 
conque. On  en  déduit  q =|«,  et  par  suite 

p = flz  —px  — qy),  [h)  q=p{s  — px—  qy\  (/i.) 

OU 

<^{p,q,i  — px  — qy)  = 0, 

ce  qui  mène  aux  équations  déjà  trouvées  [168  et  245] 

P z=  X\q,  (i)  rt—s^=0.  (k) 

*267.  La  caractéristique  donnée  parle  système  {g),  (</'), 
pour  chaque  valeur  de  «,  est  une  bgne  droite.  On  aura  [263] 
une  équation  différentielle  de  cette  caractéristique,  si  l’on 
différentie  l’équation  (i)  en  y regardant  p,  q comme  varia- 
bles, ce  qui  donne  dp  = ll'q.dq,  et  si  l’on  chasse  dp,  dq 
au  moyen  de  l’équation 

dpdx  + dqdy  = 0,  d’où  pdy  -f-  n'q  dx  = 0.  (/) 

L’équation  {/)  exprime  que  le  rapport  est  fonction  des  seu- 
les cpiantités  p,  q ; ce  qui  résulte  en  effet  de  ce  que  le  même 
plan  touche  la  surface  développable  en  tous  les  points  de  la 
caractérisque.  Cette  équation  renferme  un  signe  de  fonction 
arbitraire;  mais,  en  s’élevant  au  second  ordre,  on  aurait 
une  autre  équation  différentielle  de  la  caractéristique,  où  le 
signe  n n’entrerait  pas.  En  effet,  puisque  l’équation  (A) 
appartient  à toute  surface  développable  (quoique  les  fonc- 
tions r,  s,  t varient  d’une  surface  à l’autre),  lorsque  deux 
surfaces  développables  se  touchent  suivant  une  caractéris- 
tique conunune  aux  deux  surfaces,  on  doit  avoir,  pour  les 
points  situés  sur  cette  bgne, 

tdr  — isds  + rdt=0.  {k) 

En  vertu  des  équations  {g),  {g'),  le  plan  tangent  ne  change 
pas  avec  les  coordonnées  x,  y,  z,  pour  les  points  situés  siu" 
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la  caractéristique,  d’où 

dp  — rdx  + sdy  — (j,dq  — sdx  tdy  --  0, 
et,  par  suite  d’une  nouvelle  différentiation, 

drdx  + dsdy  = 0,  dsdx  + dtdy  = 0 . 

Au  moyen  de  ces  deux  dernières  équations  on  chassera  de 
{k')  les  différentielles  dr,  ds,  dt,  et  il  restera,  pour  l’équa- 
tion différentielle  de  la  caractérisque, 

rdx'  -(-  'îsdxdy  + tdy*  = 0,  (m) 

ou  plus  simplement,  en  vertu  de  l’équation  {k), 

\/F.dx  -f  l/^T7dy  — 0. 

Pour  obtenir  les  équations  de  l’aréte  de  rebroussement 
de  la  surface  développable,  il  faut  joindre  aux  équations  {g), 
{g')  la  dérivée  du  second  ordre 

+ yfia)  = 0,  ig") 

et  éliminer  ensuite  «.  On  a une  équation  différentielle  à la- 
quelle doivent  satisfaire  les  coordonnées  de  la  môme  ligne, 
en  éliminant  p,  q entre  les  équations  (i),  (1),  auxquelles  on 
joint  dz  = pdx  -j-  qdtj.  Ceci  conduit  à une  équation 
n,  {dx,  dy,  dz)  = 0:  la  fonction  H,  ne  pouvant  être  détei^ 
minée  qu’ après  qu’on  a assigné  la  fonction  II  dont  elle  dé- 
rive. 

268.  Proposons-nous  maintenant  de  déterminer  les  fonc- 
tions (f  et  tj/,  de  manière  que  la  surface  développable  passe 
par  deux  courbes  données 

f I (®>  y>  *)  — t ~ (/"*)  I (f  f 

f.  = = (f,)' 

Un  calcul  identique  avec  celui  du  n°  264,  répété  pour  cha- 
cune des  deux  courbes  directrices,  donnera  deux  équations 
de  la  forme 

(*3  ?»»+«)=  9,  (tt,)-  (a,  ya,  -^-alrzO;  (tt,) 
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et  en  les  résolvant  on  aura  les  fonctions  <f  et  <{<  qui  pourraient 
être  substituées  dans  les  équations  {g),  (g');  de  manière 
qu’il  ne  restât  plus  qu’à  éliminer  « pour  avoir  en  x,  y,  z, 
l’équation  de  la  surface  développable  demandée.  Mais,  j>our 
éluder  la  résolution  des  équations  (tt,),  (tt,),  on  peut  y join- 
dre leurs  dérivées 


d.T| 

dîT.  dité 

uz 

dz. 

dir,  dit. 

(’t'.) 

77  + 

et  procéder  à l’élimination  des  cinq  variables  a,  <fx,  (f'x, 
fa  entre  les  équations  (g),  (g'),  (:r,),(7r,),  et  (tt'J. 

Si  les  fonctions  9,  <p  devaient  être  déterminées  d’après  la 
condition  que  la  surface  développable  touchât  les  deux  sur- 
faces (/■,),  (/■,),  on  répéterait  pour  chacime  de  ces  surfaces 
le  calcul  indiqué  dans  le  n'  cité  ; et  l’on  arriverait  à deux 
équations  en  x,  y,  z qui  pourraient  être  prises  pour  les 
équations  (f,),  (f,)  ; après  quoi  le  calcul  s’achèverait  comme 
dans  le  premier  cas. 

269.  On  sait  que,  lorsqu’un  corps  opaque  est  éclairé  par 
un  corps  lumineux  de  dimensions  finies,  les  deux  nappes 
d’ime  siuface  développable,  tangente  aux  surfaces  des  deux 
corps  opaques  et  lumineux,  limitent  dans  l’espace  l’ombre 
et  la  pénombre.  Comme  cette  application  donne  plus  d’in- 
térêt au  dernier  problème  dont  nous  venons  d’indiquer  la 
solution,  nous  ne  négligerons  pas  quelques  simplifications 
que  l’on  peut  apporter  à la  méthode  dans  ce  cas  partieuher. 

L’équation  du  plan  qui  touche  la  surface  (/”,)  au  point 
(x,,  g,,  z,)  et  la  surface  (f,)  au  point  (x,,  g,,  z,),  est  indif- 
féremment 

z — X,  =p,  (a?  — x,)+ ÿ,  (ÿ  — y,),  («,) 

ou 

- — ïi  =Pt  »,) +î,fy  — Vi):  K) 
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p^,  g,  élaiit  donnés  en  fonction  de  ar,,  i/,,  z,  par  la  diffé- 
rentiation de  l’équation 

/"i  (®i>  *i)  — (A) 

et  P,,  ç,  en  fonction  de  x„  i/,,  z,  par  la  différentiation  de 
l’équation 

A (/"i) 

On  en  conclut 

*1— Pi®i  — = (<>) 

et  l’on  a d’ailleurs 

P,  =P„ÿ,  = ?,.  (p) 

Au  moyen  des  équations  {[,),  (A),  (o),  ip),  au  nomLre  de 
cinq,  on  chassera  x,,  y,,  z„  et  l’on  déterminera  y,,  z,  en 
fonction  de  x^  ; par  suite  de  quoi  l’équation  (îj  J prendra  la 
forme 

S — — 37  • yX  J *4“  ÿ • “1“  3?”  J • 

11  suffira  donc  d’éliminer  le  paramètre  x^  entre  cette  équa- 
tion et  sa  dérivée  par  rapport  à x^, 

0 =z  X.y'x,  + y-i'Xi  + ir'x,, 

pour  avoir  en  x,  y,  z l’équation  de  la  surface  développable 
demandée. 

S’il  s’agit  seulement  de  déterminer  sur  le  corps  opaque, 
dont  nous  supposerons  que  l’équation  soit  (A),  les  lignes 
de  contact  avec  la  surface  développable  qui  l’enveloppe, 
ou  les  lignes  qui  séparent  la  pénombre  de  l’ombre  pure  et 
de  la  partie  complètement  éclairée,  on  se  contentera  de 
chasser  x, , y,,  z,  des  équations  (A,) , (o),  (p)  : l’équation 
résultante 

A ÿi>  ■•ilj 

combinée  avec  l’équation  (A),  déterminera  le  système  des 
hgnes  de  contact. 
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270.  On  a vu  [232]  que  les  droites  d’intersection  de  deu.\ 
' plans  inliniment  voisins,  normau.\  à une  ligne  à double 
courbure,  ou  les  droites  menées  par  les  centres  de  courbure 
de  cette  ligne,  perpendiculairement  aux  plans  osculaleurs 
correspondants,  ont  xme  Ugne  enveloppe,  conjugée  à la 
courbe  proposée  en  ce  sens  qu’elles  échangent  mutuellement 
leurs  flexions  aux'points  correspondants  : la  première  flexion 
de  l’une  étant  la  seconde  flexion  de  l’autre,  et  réciproque- 
ment. Nous  devons  ajouter  maintenant  que  cette  bgne 
enveloppe  est  l’arête  de  rebroussement  d’une  surface  déve- 
loppable qui  aurait  pour  génératrice  la  droite  mobile, 
constamment  déterminée  par  l’intersection  de  deux  plans 
inliniment  voisins,  normaux  à la  courbe  proposée. 

Nous  disons,  de  plus,  que  cette  surface  développable  est 
le  lieu  de  toutes  les  développées,  en  nombre  infini,  que  la 
courbe  proposée  est  susceptible  d’avoir. 

Reportons-nous  en  effet  aux  premières  notions  géométriques 
qui  servent  de  point  de  départ  ;i  la  théorie  des  développées. 
D’abord  on  conçoit  qu’un  cercle  peut  être  décrit  par  l’extré- 
mité mobile  d’une  droite  de  longueur  constante,  dont  l’autre 
extrémité  est  fixe,  non-seulement  quandl’extrémité  fixe  coïn- 
cide avec  le  centre  du  cercle, mais  encore  lorsqu’on  prend  pour 
cette  extrémité  fixe  l’im  quelconque  des  points  de  la  droite 
élevée  par  le  centre  du  cercle,  perpendiculairement  à son 
plan.  On  énonce  ce  fait  en  disant  que  chaque  point  de  la 
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droite  est  un  pôle  du  cercle  et  de  tous  les  cercles  concentri- 
ques situés  dans  le  même  plan.  La  droite  à laquelle  les  points 
appartiennent  prend  b nom  de  ligne  des  pôles. 

Passons  de  la  considération  du  cercle  à celle  d’une  courbe 
plane  quelconque.  Traçons  la  développée  de  la  courbe 
dans  son  plan,  et  construisons  la  surface  cylindrique  dont 
cette  développée  serait  la  section  droite  [248]  : un  point 
quelconque  v de  la  génératrice  pv,  qui  passe  par  le  point  p 
de  la  développée,  correspondant  au  point  m de  la  dévelop- 
pante, peut  être  considéré  comme  le  pôle  du  cercle  oscillateur 
en  m,  dont  un  arc  infiniment  petit  se  confond  avec  l’arc 
infiniment  petit  mm,  de  la  courbe  développante.  La  droite 
mv  touche  le  cybndre  en  v,  car  sa  projection  mp  sur  le  plan 
de  la  développée  touche  la  développée  en  p.  Si  Ton  fait 
mouvoir  le  plan  tangent  dans  lequel  elle  est  comprise,  de 
manière  qu’il  ne  cesse  pas  de  toucher  la  surface,  le  prolon- 
gement de  la  droite  mv  vient  rencontrer  les  génératrices 

consécutives  en  des  points  v»,  v„  v„ correspondant  aux 

points  fx„  Pt,  Pt, de  la  développée,  et  aux  points  m., 

mt,  m„ ....  de  la  développante.  On  trace  ainsi  sur  la  sur- 
face du  cylindre  une  courbe  w,  v,  v, dont  les  tangentes 

font  un  angle  constant  avec  les  génératrices,  et  qui  se  trans- 
formerait en  bgne  droite  si  la  surfcice  cylindriqne  était  éta- 
lée sur  un  plan.  Or,  les  points  v„  v„  sont  des  pôles 

des  cercles  oscillateurs  de  la  développante  aux  points  mt, 
m.,  m„. . . ; et  les  arcs  infiniment  petits,  pris  sur  ces  cercles 
se  confondent  avec  les  arcs  infiniment  petits  de  la  courbe 
développante.  Donc  les  arcs  mm,,  m,  m„  m,  m„. . . . peu- 
vent être  successivement  décrits,  d’abord  du  point  v comme 
pôle  avec  le  rayon  v m,  puis  du  point  v,  comme  pôle  avec  le 
rayon  v,  m,,  puis  du  point  v,  comme  pôle  avec  le  rayon  v,m,, 
et  ainsi  de  suite.  Donc,  si  l’on  développe  un  fil  préalable- 
ment enroulé  sur  la  courbe  vv„v„v, . . . (le  prolongement 
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rectiligne  de  ce  fil  aboutissant  à la  développante  en  m,  et  se 
trouvantperpendiculaire  à l’élément  mm,),  l’extrémité  du  fil 
décrira  d’un  mouvement  continu  la  courbe  plane  mm,  m, 
m, sans  cesser  d’être  perpendiculaire  à l’élément  actuel- 

lement décrit. Par  conséquent  la  ligne  à double  courbure  w, 
V,  V,...  peut,  aussi  bien  ipie  la  courbe  plane  • • • •> 

être  regardée  comme  ime  développée  de  la  courbe  plane 
m m,  m,m,. . . 

On  a pu  mener  la  droite  mv  de  manière  à rencontrer  en 
un  point  quelconque  et  sous  un  angle  quelconque  la  géné- 
ratrice qui  passe  par  le  point  /x  : une  courbe  plane  a donc 
une  infinité  de  développées  à double  courbure,  toutes  situées 
sur  la  surface  cybndrique  qui  est  le  lieu  des  pôles  de  la  dé- 
veloppante, et  qui  a pour  section  droite  la  développée  plane. 
Toutes  ces  développées  ont  la  propriété  caractéristique  de 
couper  les  génératrices  sous  un  angle  constant,  et  de  se 
transformer  en  bgnes  droites  quand  on  étale  la  surface  cy- 
lindrique sur  un  plan. 

27 1 . Considérons  enfin  une  bgne  quelconque  à double 
courbure  m m,  m,  m,...  ainsi  que  la  surface  développable 
qui  a pour  génératrice  la  droite  d’intersection  de  deux  plans 
normaux  infiniment  voisins.  Le  plan  normal  en  m touche 
cette  surface  suivant  ime  génératrice  pv,  le  point  p étant  le 
centre  de  courbure  de  la  bgne  donnée,  qui  correspond  au 
point  m.  Par  le  point  m menons  arbitrairement  dans  le  plan 
normal  à la  courbe  et  tangent  à la  surface  une  droite  qui 
touche  la  surface  en  im  point  quelconque  v de  la  génératrice 
pv.  Si  l’on  fait  mouvoir  le  plan  dans  lequel  cette  droite  est 
comprise,  sans  qu'il  cesse  de  toucher  la  surface  développa- 
ble et  d’être  normal  à la  courbe  proposée,  le  prolongement 
de  la  droite  mv  viendra  rencontrer  les  génératrices  consécu- 
tives aux  points  v„  v„  v„ ....  et  s’appliquer  sur  la  surface  sui- 
vant une  courbe  w,  v,  v,  ....  qui  jouira  inversement  de  la 
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propriété  de  se  transformer  en  ligne  droite  lorsqu’on  étalera 
la  surface  développable  sur  un  plan.  Les  points  v„  v„  v,,..,. 
sont  les  pôles  des  cercles  osculateurs  de  la  courbe  proposée 
aux  points  correspondants  rnj,  m,, qui  ont  pour  cen- 
tres de  courbure  g,,  gj,....  et  auxcpiels  se  rapportent  les 

génératrices  v,g,,  v,g,,  Vj/x,....  D’où  il  faut  conclure,  comme 
dans  le  cas  particulier  envisagé  d’abord,  que  la  courbe 

V V,  V,  )/ est  une  développée  de  la  proposée.  On  a pu 

choisir  arbitrairement  le  point  initial  v sur  la  génératrice  gv; 
et  ainsi  la  courbe  proposée  a une  inûnité  de  développées, 
toutes  situées  sur  la  surface  développable,  définie  en  com- 
mençant, et  que,  pour  cette  raison,  nous  appellerons  la  sur- 
face des  pôles.  Le  caractère  distinctif  de  toutes  ces  dévelop- 
pées est  de  se  transformer  en  lignes  droites  lorsque  la  surface 
développable  s’étale  sur  un  plan. 

On  a vu  [233]  que  la  ligne  des  centres  de  courbure, 
quoique  située  sur  la  surface  des  pôles,  n’est  pas  une  dé- 
veloppée, à moins  que  la  proposée  ne  soit  plane. 

273.  Pour  avoir  en  |,  yi,  ç,  l’équation  de  la  surface  des 
pôles,  il  faut  chasser  x,  y,  z et  leurs  différentielles  des  deux 
premiers  ordres,  des  équations 

(^  — x)d£+{r,  — y)dy  + [!;  — z)dz  = 0,  ) , 

(?  — x)  d'x  -H  (n  — y)  (Py  (ï  — *)  d'^z  — ds^  = 0,  | 

au  moyen  des  équations  de  la  courbe  proposée  et  de  leurs 
dérivées  des  deux  premiers  ordres  [232].  L’équation  {g)  du 
n°  suivant  exprime  que  la  tangente  à la  développante  au 
point  {x,  y,  z)  coupe  à angles  droits  la  tangente  à la  déve- 
loppée au  point  correspondant  (Ç,  ri,  ç)  ; ce  qui  résulte  d’ail- 
leurs, sans  calcul,  de  ce  que  le  plan  normal  à la  dévelop- 
pante en  {x,  y,  z)  touche  la  surface  des  pôles  suivant  la 
génératrice  passant  par  le  point  (?,  yi,  f). 

Si  les  variables  n,  ç désignent  plus  spécialement  les 
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coordonn(5es  courantes  de  l’une  des  développées,  il  faudra 
qu’elles  satisfassent  aux  équations  (a),  et,  de  plus,  qu’elles 
soient  liées  par  la  condition  que  le  rayon  mené  du  point 
(?,  -n,  K)  de  la  développée  au  point  correspondant  (x,  y,  2) 
de  la  développante,  touche  la  développée.  Cette  condition 
s’exprime  par  la  formule 


dn 


Lorsqu’on  a chassé  x,  y,  z et  leurs  différentielles  des  équa- 
tions (o)  et  (b),  au  moyen  des  équations  de  la  développante, 
il  reste  deux  équations  en  n,  f,  dÇ,  dn,  dj,  communes  à 
toutes  les  développées.  L’intégration  de  ces  équations  amè- 
nerait deux  constantes  arbitraires  dont  les  valeurs  particu- 
larisent chaque  développée  [163  et  165]. 

274.  Prenons  pour  développante  l’héüce  définie  par  les 
équations  [h)  du  n°  234  ; les  équations  (a)  deviendront 

{ sin  5>  — >]  cos  î>  = a (ï  — oRy),  Ç cos  y + » sin  » = — o»R,  (c) 
et  elles  donneront 


d’où 


«*  + «’  = a‘  R*  + O*  _ aRy)«, 


aR  a‘R* 


Cette  valeur  de  7,  substituée  dans  l’équation  (c),  donne  pour 
l’équation  de  la  surface  des  pôles, 


n’R  + r cos  -1-  >:  sin  ^ cos  L/^  j 

= ± ( cos  sia  ) sin  Ü + . (rf) 

oR  nR  o‘R*  ^ ' 


On  a vu  [235]  que  l’arôte  de  rebroussement  de  cette  surface 
développable,  identique  dans  le  cas  actuel  avec  la  hgne  des 
centres  de  courbure  de  la  développante,  est  une  autre  hélice 
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de  même  pas,  ayant  le  même  axe,  située  sur  la  même  sur- 
face hélicoïde  gauche  [253],  et  dont  les  équations  en  u, 
sont 

f = — a’R  cos  <f,r>  = — o’R  sin  y,  ç = qRt  . (e) 

On  donne  à la  surface  développable  qui  a pour  arête  de  re- 
broussement une  hélice,  le  nom  de  surface  hélicoïde  déve- 
loppable. 

Le  radical  cpii  entre  dans  l’équation  (d)  sous  les  signes 
sin  et  cos,  devient  imaginaire  quand  on  suppose 

{*+.!><0*R*, 

ou,  d’après  les  équations  (n),  quand  on  prend  le  point 
(5,  V,  Ç)  dans  l’intérieur  du  cylindre  sur  lequel  s’enroule 
l’arête  de  rebroussement  del’hélicoïde  développable.  Or,  le 
sinus  d’un  arc  imaginaire  est  imaginaire,  tandis  que  le  co- 
sinus du  même  arc  se  change  en  exponentielles  réelles  [75]. 
Donc  la  surface  héhcoïde  développable  ne  pénètre  pas  dans 
l’intérieur  du  cylindre  sur  lequel  s’eiuoule  son  arête  de  re* 
broussement,  et  toutes  les  sections  planes  de  cette  surface 
éprouvent  un  rebroussement  aux  points  où  elles  rencontrent 
l’arête. 
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^ (*'.  Théorèmes  de  Heusoier  et  d’Euler.  — Détermination  des  rayons 
de  courbure  principaux  et  des  ombilics. 

275.  Concevons  une  infinité  de  lignes,  planes  ou  à double 
courbure,  tracées  sur  une  surface  et  concourant  en  un  même 
point  : elles  aimont  au  point  commun  des  rayons  de  courbure 
diflérents,  en  nombre  infini  ; mais  néanmoins  les  valeurs 
de  ces  rayons  de  courbure  seront  liées  les  unes  aux  autres, 
et  pourront  être  ramenées  à ne  dépendre  que  d’un  petit  nom- 
bre d’ éléments.  Nous  allons  procéder  à cette  réduction  qui 
est  un  point  capital  dans  la  théorie  des  surfaces. 

Soient 

s = y)  (:) 

l’équation  de  la  surface  ; (x,  y,  z)  le  point  où  concourent 
les  lignes  que  l’on  conçoit  tracées  sur  celte  surface  : dési- 
gnons par  s l’arc  de  l’une  de  ces  lignes,  plane  ou  à double 
courbure  ; par  p'  le  rayon  de  première  courbure  de  cette 
ligne  au  point  (x,  y,  z)  ; par  p le  rayon  de  courbure  de  la 
section  normale  [237]  ayant  la  même  tangente  et  passant 
au  même  point  ; par  6 l’angle  des  rayons  p,  p'  ; enfin  parx', 
y,  z,  x",  y\  z"  les  premières  et  les  secondes  dérivées  des 
coordonnées  x,  y,  z par  rapport  à l’arc  s pris  pour  variable 
indépendante  : on  aura,  en  différentiant  deux  fois  de  suite 
l’équation  (2), 

z'  = px'+qy',  is’) 

s”  = px"  + gy"  -t-  rx'*  + isx'y'  + ty''  ; (z') 

et  les  dérivées  x',  y',  2'  seront  liéeren  outre  par  l’équation 
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x'*  + s'*+2'*=t.  (1) 

Le  rayon  p qui  coïncide  avec  la  normale  à la  surface,  fait 
avec  les  x,  y,  z des  angles  X,  y.,  v qui  ont  respectivement 
pour  cosinus  [237] 


zi:  P ± g :y.  t 

V \ -I-  P*  + g*’  i + P*  -t-  g*’  t/ 1 + P*  + g* ’ 
d’autre  part,  le  rayon  p'  fait  avec  les  mêmes  coordonnées 
des  angles  dont  les  cosinus  ont  pour  valeurs  [228] 

. ? ^ ) — py  ) “ • 

d’où  l’on  conclut,  abstraction  faite  du  signe  de  cos  0,  et  en 
vertu  de  l'équation  (z’). 


COS9=  p’ . 


rx'^  4-  'isx'y'  + ty'* 
V 4 + P * + g* 


(2) 


Les  dérivées  x',  y',  z’  expriment  encore,  aux  signes  près,  les 
cosinus  des  angles  que  forme  avec  les  æ,  y,  z la  tangente  à 
la  bgne  dont  le  rayon  de  courbure  est  p'  : donc  le  facteur 
de  p'  dans  l’équation  (2)  ne  change  pas,  quelle  que  soit  cette 
courbe,  pourvu  qu’elle  passe  par  le  point  de  la  surface  que 
l’on  considère,  et  que  la  direction  de  la  tangente  en  ce 
point  ne  change  pas.  En  d’autres  termes,  on  peut  poser 
p'  = K cos  0,  K étant  une  constante  pour  toutes  les  courbes 
tracées  sur  la  surface,  qui  ont  la  même  tangente  au 
point  de  concours.  Mais,  quand  l’angle  0 s’évanouit,  on  a 
p'  = p : donc  K = p,  


p'  = p cos  0,  (o) 


_ t/  4 -H  p*  -4-  g* 

^ rx'*  + 'isx'y'  -tty''' 


(*) 


Ainsi  le  rayon  de  première  courbure  d’une  ligne  quelcon- 
que tracée  sur  la  surface,  est  ramené  à dépendre  du  rayon 
de  courbure  de  la  section  normale  qui  aurait  la  même  tan- 
gente que  cette  ligne,  et  de  l’inclinaison  0. 

Lorsque  la  première  oourbc  est  plane,  on  l’appelle  section 
T.  I.  99 
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oblique  [237],  et  p'  devient  la  projection  de  p sur  le  plan 
de  la  section  obUque.  Le  théorème  exprimé  par  la  formule 
(a)  porte  alors  le  nom  de  théorème  de  Meusnier.  On  rend  la 
signification  de  la  formule  plus  générale  en  l’étendant  aux 
lignes  à double  combure,  ainsi  que  cela  vient  d’étre  expliqué. 

Il  résulte  du  théorème  de  Meusnier  que,  si  l’on  décrit  une 
sphère  ayant  pour  centre  et  pour  rayon  le  centre  et  le  rayon 
de  courbure  d’une  section  normale , toutes  les  sections 
obliques  ayant  la  même  tangente  que  cette  section  normale 
ont  pour  cercles  osculatem-s  au  point  commun  les  petits  cer- 
cles qui  sont  les  intersections  de  la  sphère  et  de  leurs  plans 
respectifs. 

276.  Pour  simpbfier  la  discussion  des  rayons  de  courbure 
des  sections  normales,  admettons  d’abord  que  le  plan  des 
X y soit  mené  parallèlement  au  plan  tangent  à la  surface,  au 
point  de  concours  des  sections,  ce  qui  revient  à poser  p =0, 
ç = 0 : la  formule  {b)  deviendra 
_ 1 

rx'*4- + ly'*’ 

et  si  l’on  pose,  comme  cela  est  permis  en  vertu  de  l’équa- 
tion (1), 

x'  = cos  7,  y'  = sin  7,  tang  7 = 


on  pourra  écrire 


t 


P = 


ou 


r cos’  7 2s  sin  7 cos  7 4-  ^ sin’  7' 

_ t + _ 

^ r + 2si  + I»’ 


(3) 

(*) 


^ désignant  alors  l’angle  de  la  section  normale  avec  un  plan 
mené  par  la  normale  parallèlement  à celui  dos  rz. 

On  obtiendra  les  valeurs  maxima  et  minima  du  rayon  de 
courbure  p,  en  cherchant  les  valeurs  de  « qui  rendent  nulle 
ou  infinie  la  dérivée 
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2 [sv*  + (^  — 0 — *] 


(r  -f-  2sx  + <.*J* 

En  égalant  le  dénominateur  à zéro,  nous  aurions 


— « + V s*  — rt 


(3) 


valeurs  qui  ne  seraient  réelles  que  sous  la  condition 
s*  — rt  > 0,  et  qui  correspondraient  à un  rayon  de  cour- 
bure infini,  ou  à une  courbure  nulle.  I.£s  maxima  et  minima 
proprement  dits  seront  donc  exclusivement  donnés  par  l’é- 
quation , r — t 


1=0, 


(O 


d’où  l’on  tire 


/ — r ±_V  [t  — r)* 

2s 


Is* 


Cette  expression,  toujours  réelle,  nous  montre  : 1*  que  sur 
toute  surface,  et  pour  tous  les  points  non  singuliers  où  les 
dérivées  partielles  /?,  q,  r,  s,  t peuvent  se  déterminer  en 
fonction  des  deux  variables  indépendantes,  sans  solution  de 
continuité,  il  existe  parmi  les  sections  normales  deux  sections 
principales  pour  lesquelles  le  rayon  de  courbure  aune  valeur 
maximum  ou  minimum  : 2*  que  les  plans  de  ces  sections 
principales  se  coupent  à angles  droits,  puisque  le  produit  des 
racines  de  l’équation  (a)  est  égal  à — 1 . 

277.  Nous  pouvons  donc  mener  parallèlement  aux  plans 
des  sections  principales  les  plans  des  xz  el  des  y z dont  nous 
avions  laissé  la  direction  indéterminée,  en  sorte  que,  des 
deux  racines  de  l’équation  (a),  l’une  soit  nulle  et  l’autre  infi- 
nie : ce  qui  revient  à choisir  la  direction  des  plans  coordon- 
nés de  manière  qu’on  ait  s =0.  La  valeur  de  p devient 
alors  1 

P zzz  ■ - ' ■ ; 

r cos*  f + t sin*  y 

et  l'on  a,  en  désignant  par  R„  R,  les  deux  rayons  de  cour- 
hure  principaux , qui  correspondent  respectivement  ù 
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sin  9 = 0,  COS  <p  = 0, 

R.  =-,  R,=-. 

4 1 4 

- = -cos*f  + — sm'y.  (ft.) 

Cette  formule  très  remarquable  est  due  à Euler.  Elle  donne 
les  rayons  de  courbure  de  toutes  les  sections  normales,  et 
par  suite  ceux  de  toutes  les  sections  obliques,  en  fonction  des 
rayons  de  courbure  principaux,  et  des  angles  9,  ô qui  fixent 
la  position  des  plans  de  section  par  rapport  aux  plans  des 
sections  principales. 

En  désignant  par  p,,  p»  les  valeurs  de  p pour  deux  sections 
normales  rectangulaires,  et  d’ailleurs  quelconques,  on  tire 
de  l’équation  (è,)  la  relation  élégante 


Pi  P* 


4 

ÎT. 


+ iü=’'+'- 


w 


Lorsque  les  deux  rayons  principaux  R,,  R,  sont  égaux  et 
de  même  signe,  c’cst-;i-dire,  dirigés  du  même  côté  du  plan 
tangent,  la  valeur  de  p devient  indépendante  de  l’angle  9 et 
la  même  pour  toutes  les  sections  normales.  La  surface  de  la 
sphère  est  la  seule  qui  jouisse  en  tous  ses  points  de  cette 
propriété  : mais  on  retrouve  sur  d’autres  surfaces  des  points 
singuliers  auxquels  la  même  propriété  appartient,  et  que 
Monge  a nommés  ombilics. 

278.  Si  les  dérivées  r,  t sont  de  même  signe,  les  rayons 
principaux  R„  R,  sontaussi  de  même  signe,  etle  signe  de  pne 
change  pas  :1a  surface  tourne  sa  convexité  dans  le  même  sens 
par  rapport  au  plan  tangent,  tout  autour  du  point  de  contact. 

Admettons  maintenant  que  les  rayons  principaux  soient 
de  signes  contraires,  par  exemple  R,  positif  et  R,  négatif  : il 
y aura  des  sections  normales  situées  au-dessus  du  plan  tan- 
gent et  d’autres  au-dessous.  La  formule  (ô,)  deviendra,  après 
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qu’on  y aura  changé  R,  en  — R„  pour  n’avoir  plus  à consi- 
dérer que  des  nombres  positifs, 


t 

P 


?• 


On  voit  que,  si  l’on  fait  croître  l’angle  <p  à partir  de  zéro, 
le  rayon  variable  p commencera  par  être  positif,  et  ira  tou- 
jours en  croissant,  depuis  R,  Jusqu’à  l’infinie  Cette  dernière 
valeur  correspond  à 


— cos* 
R. 


? 


— sin’  f,  ou  a = ± 

R* 


ce  qui  est  précisément  la  valeur  de  « donnée  par  l’équation 
(5),  après  qu’on  y a fait  s = 0,  conformément  à l’bypotbèse 
sur  la  direction  des  axes. 

Si  donc  on  désigne  par  <f„  cette  valeur  particulière  de  <p, 
et  que,  dans  le  plan  tangent,  on  mène  deux  droites  qui  for- 
ment, avec  une  parallèle  à l’axe  des  x,  des  angles  égaux  à 
+ (f,,  toutes  les  sections  normales  dont  les  sections  tombent 
dans  les  espaces  angulaires  où  <p  prend  une  valeur  numéri- 
quement plus  petite  que  <fo>  ont  leurs  rayons  de  courbure 
positifs,  et  celles  dont  les  tangentes  tombent  dans  les  espaces 
complémentaires  ont  leurs  rayons  de  courbure  négatifs.  R, 
est  le  plus  petit  des  rayons  de  courbure  positifs  ; et,  par  la 
même  raison,  R»  est  la  valeur  numérique  minimum  des 
rayons  de  courbure  négatifs,  c’est-à-dire  que  — R,  est  un 
maximum  algébrique  de  p. 

Lorsque  f ou  r prend  une  valeur  nulle,  s s’évanouissaut 
par  suite  de  la  disposition  des  axes,  l’uu  des  rayons  princi- 
paux est  infini,  l’autre  a par  conséquent  une  valeur  numé- 
rique minimum,  et  son  signe  est  celui  de  tous  les  autres 
rayons  de  courbure. 

279.  Nous  ferons  remarquer  qu’en  vertu  de  l’équation 
(3),  on  peut  rej>résenter  géométriquement  la  grandeur  {/'} 
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par  le  rayon  vecteur  d’une  section  conique  rapportée  à son 
centre,  o étant  l’angle  du  rayon  vecteur  avec  Taxe  des  x. 
De  cette  construction  on  déduirait  sans  autre  calcul,  en  se 
reportant  à la  discussion  bien  connue  des  sections  coniques, 
tout  ce  qui  vient  d’étre  établi  sur  les  rayons  de  courbure 
des  sections  normales.  On  sait  que  la  section  conique  est 
une  ellipse,  si  l’on  art  — s*  > 0 ; et,  dans  ce  cas,  tous  les 
rayons  vecteurs  de  la  courbe  auxiliaire  étant  finis  et  réels, 
tous  les  rayons  de  courbure  sont  finis  et  doivent  être  pris 
avec  le  même  signe.  Si  l’on  a au  contraire  rt  — s-  < 0, 
l’ellipse  doit  être  remplacée  par  deux  hyperboles  conjuguées, 
l’une  de  ces  hyperboles  correspondant  aux  valeurs  imagi- 
naires du  rayon  vecteur  ou  aux  valeurs  négatives  du  rayon 
de  courbure.  Les  demi-axes  de  l’cUipse  ou  des  deux  hyper- 
boles conjuguées  correspondent  en  direction  aux  sections 
principales,  et  en  grandeur  aux  rayons  de  courbure  princi- 
paux. Enfin,  quand  on  a rt  — s®  = 0,  la  section  conique  se 
trouve  remplacée  par  le  système  de  deux  droites  parallèles 
menées  à égales  distances  de  l’origine  : la  perpendiculaire 
abaissée  sur  ces  droites  correspondant  en  direction  à l'une 
des  sections  principales,  et  en  grandeur  au  rayon  de  cour^ 
bure  minimum. 

280.  Le  théorème  d’Euler  sur  les  courbures  des  sections 
normales  admet  des  exceptions  qui  n’ont  été  signalées  qu’assez 
récemment  par  M.  Poisson  (*),  quoiqu’elles  soient  tout  à fait 
analogues  aux  exceptions  que  souffre  la  théorie  des  plans 
tangents  [236].  Ces  cas  d’exception  se  présentent  lorsque 
les  dérivées  r,  s,  t prennent  au  point  de  contact  des  formes 
indéterminées  dont  on  ne  peut  lever  l’indétermination 
qu’en  étabhssant  arbitrairement  une  liaison  entre  les  varia- 
bles indépendantes  x,  y.  Alors  r,  s,  t deviennent  des  fonc- 


(')  Journal  de  V Ecole  polytechnique,  H*  cahier,  p.  !0S. 
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lions  du  rapport  désigné  plus  haut  par  « ; de  sorte  que  les 
calculs  précédents,  fondés  sur  le  principe  que  r,  s,  t ne  dé- 
pendent point  de  »,  cessent  d’étre  exacts.  Pour  avoir  un 
exemple  des  cas  d’exceptions  dont  il  s’agit,  il  suffit  de  con- 
sidérer la  surface  engendrée  par  une  parabole  qui  tournerait 
autour  de  son  axe,  tandis  que  son  paramètre  varierait  sui- 
vant une  loi  exprimée  par  une  fonction  continue  quelconque 
de  l’angle  de  rotation.  Un  semblable  paraboloïde  a une  équa- 
tion de  la  forme 


quand  on  prend  pour  axe  de  rotation  celui  des  z,  et  qu’on 
place  l’origine  au  sommet.  Les  sections  normales  comprises 
dans  des  plans  menés  par  l’axe  se  confondent  avec  les  para- 
boles génératrices.  Le  rayon  de  courbure  varie  d’une  sec- 
tion à l’autre  suivant  une  loi  qui  dépend  de  la  fonction  ar- 
bitraire f.  Le  rayon  de  courbure  peut  donc  passer  alterna- 
tivement par  des  maxima  et  par  des  minima  en  nombre 
illimité  ; seulement  il  doit  y avoir  autant  de  maxima  que  de 
minima,  afin  que  le  rayon  de  courbure  revienne  à sa  valeur 
initiale  après  une  révolution  de  la  parabole  génératrice. 

Ai.  Poisson  a d’ailleurs  remarqué  que  le  théorème  de  Meus- 
nier  subsiste,  môme  dans  le  cas  où  celui  d’Euler  tombe  en 
défaut  ; et  c’est  aussi  ce  qui  se  voit  très  simplement  par  la 
démonstration  que  nous  avons  donnée  du  théorème  de  Aleus- 
nier  [275],  laquelle  n’exige  pas  que  les  fonctions  r,  s,  t dé- 
pendent seulement  de  x,  y,  z,  et  permet  de  supposer  que 
ces  fonctions  varient  avec  la  direction  de  la  tangente  à la 
courbe  dont  l’arc  est  désigné  par  s. 

281.  Reprenons  la  formule  [b)  qui  subsiste,  quelle  que 
soit  la  direction  de  la  normale  par  rapport  aux  axes  des 
X,  y,  z.  Les  dérivées  x',  y'  qui  entrent  dans  cette  formule 
doivent  satisfaire  îi  l’équation  (1  ) , laquelle  devient,  en  veitu 
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de  (2'), 

(1  + />*)  + ipq  x'y  ' + (<  + î*)  y'*  = 1 , (fr) 

et  d’où  l’on  tire,  par  la  différentiation, 

[(1  4 p')  »'  4 pqy']  dx'  4 [(t  + y*)  y'  + pqx']  e/y'  = 0 . 

En  différentiant  l’équation  (6)  par  rapport  à p,  on  a 
{rx’  4-  sy')  dx'  + (jsx'  4-  ty')  rfy'  = 0; 
et  en  combinant  ces  deux  dernières  équations, 

rx'  4 sy’ sx'  ty' 

(t  + P*)  x'  +pqy’  (14  y’)  y'  4-  pqx'  ■ 
donc  on  désigne  par  R l’un  des  rayons  de  courbure  prin- 
cipaux, l’équation  en  R s’obtiendra  par  l’élimination  de  x', 
y'  entre  les  équations  (6),  (7),  et  l’équation 

J.  _ Vi  +p'  - g*  .g 

rx'^+isx’y' t tx'*'  ' 

Posons,  pour  abréger, 

V = rx" 4-  isx'y'  + ty''  = i \/<  + ; (V) 

multipbons  respectivement  par  x'  et  par  y'  les  deux  termes 
des  fractions  à gauche  et  à droite  du  signe  d’égalité  dans 
l’équation  (7),  après  quoi  nous  ferons  les  sommes  des  nu- 
mérateurs et  des  dénominateurs  : la  fraction  résultante,  en 
vertu  de  l’équation  (6),  se  réduira  au  polynôme  V.  Il  vien- 
dra donc 

y _ rx'  4 sy'  sx'  4 ty' 

~H-^p’)x'-^pqy'~  +q')y'  + pqx" 

OU  bien 

[V(1+p*)_r]x'  = (s-pyV)y',  j 
[V(1+y*)-f]y'=(,-pyV)x',  ‘ 

et  par  la  multiplication  membre  à membre, 

[V  (1  4 ;>•)  - ri  [V  (1  + y*)  -/]  = («-  pqVy. 

Remettant  au  lieu  de  V sa  valeur  en  R,  tirée  de  l’équation 


Digitized  by  Google 


DE  LA  COLHBLKE  DES  SURFACES.  457 

(V),  et  ordonnant,  on  aura  enün 

R*  [rt  — **)  — R [(t  + ÿ*)  r — ipqs  + t]  + p*  + ç* 

+ (1  +p’+çy  = 0.  ' (R) 

Soient  R,,  R,  les  racines  de  cette  équation,  ou  les  valeurs 
des  deux  rayons  de  courbure  principaux,  il  viendra 

1 rf  — *• 

r;r;~(<  +/>*+?•)*' 

^ M + ç’)  r—tpqs  + (t  + P*)  t 

R.  R.~  (t +/>•  + ?’)! 

Ainsi,  la  condition  pour  que  les  rayons  R, , R , soient  de  même 
signe,  est  exprimée  par  rt  — s*  > 0,  quelles  que  soient  les 
directions  des  axes  coordonnés  ; et  la  condition  pour  que 
l’un  des  rayons  principaux  devienne  inûni,  est  aussi  expri- 
mée généralement  par  l’équation  rt  — s®  = 0,  qui  caracté- 
rise les  surfaces  développables. 

Les  rayons  de  courbure  principaux  sont,  pour  tous  les 
points  d’une  surface,  égaux  en  grandeur  absolue  et  dirigés 
en  sens  contraires,  si  l’équation 

(1  + — + (1 +/>’)<  =1  0 {d) 

est  vérifiée  pour  tous  les  points  de  la  surface.  Nous  verrons 
dans  la  suite  que  les  surfaces  caractérisées  par  cette  équa- 
tion aux  différences  partielles  du  premier  et  du  second  ordre 
jouissent  d’une  autre  propriété  géométrique  également  re- 
marquable. 

282.  Les  rayons  principaux  R,,  R„  et  par  suite  tous  les 
rayons  de  courbure  des  sections  normales,  sont  égaux  et  de 
même  signe,  si  l’on  a 

[{1  +?*)»’  — ipqs  + (t  + P*)  <]*  — 4 (t  -f  ;>*  + ÿ *)  (rt  — i’)  = 0. 
Cette  équation  pouvant  se  mettre  sous  la  forme 
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[d  + p')  < — (I  +}')'■  + Sp?  (tt^“  ')] 
+ Mi+p-  + «')(f^-<J  = », 

jîquivaut  au  système 

r+72-*=®’  +?’)»•= 0, 

ou  r s t 


<f) 


(f) 


« + />’  pq  t 4 9* 

On  aurait  obtenu  directement  ees  dernières  équations,  en 
exprimant  que  les  équations  (9)  donnent  pour  V,  et  par  suite 
pour  p,  des  valeurs  indépendantes  de  x',  y'. 

Les  coordonnées  des  points  auxquels  on  a donné  le  nom 
(T ombilics  [277]  sont  donc  déterminées  par  le  système  des 
deux  équations  (e),  combinées  avec  l’équation  de  la  surface. 
Ces  points  sont  isolés,  à moins  que  les  deux  équations  (c)  ne 
deviennent  accidentellement  identiques  : ce  qui  accuserait 
l’existence  sur  la  surface  d’une  ligne  que  l’analogie  porte  à 
nommer  ligne  ombilicale,  et  que  Monire  a appelée  ligne  des 
courbures  sphériques. 

283.  Appliquons  ceci  à l’ellipsoïde 


y' 


Z’ 


+ 71  + n — * = 


on  a 


c’y 


c'a? 


b's’ 
c*: 

a’  6’  ’ a*  b 


c*(b*  — y')  _ c*a?y  c*  — x* 

/jl  ’ £|t  ^1 


Posons,  pour  simplifier, 

a*{b^~c')  g. 

— c’)“‘’  a’  — c*  ■ 

il  nous  est  permis  de  faire  en  outre  l’hypothèse 

a > ô > c, 

ce  qui  rendra  positives  les  constances  A,  B.  On  aura,  pour 
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déterminer  les  coordonnées  x,  y des  ombilics  de  l’eUipsoïde, 
les  deux  équations 

a:y  = 0,  a?’ — Ay’— B = 0.  (g) 

dont  les  seules  solutions  réelles  sont 

y = 0,x=  ty  Q=±ay/^^^. 

L’ellipsoïde  a donc  quatre  ombibcs  symétriquement  situés 
à la  surface,  dans  le  plan  de  la  section  principale  qui  com- 
prend le  plus  grand  et  le  plus  petit  axe.  On  démontre  d’ail- 
leurs, dans  la  discussion  analytique  des  surfaces  du  second 
degré,  que  les  plans  tangents  à l’elbpsoïde,  aux  quatre  points 
dont  on  vient  de  déterminer  la  position,  sont  parallèles  à 
ceux  qui  jouissent  de  la  propriété  de  couper  l’elbpsoïde  sui- 
vant des  cercles  : ce  qui  se  rattache  à une  autre  déünition 
des  ombilics  dont  il  sera  question  plus  loin. 

Si  l’elbpsoïde  a deux  axes  égaux,  les  ombilics,  comme  il 
est  aisé  de  le  conclure  des  formules  précédentes,  se  confon- 
dent avec  les  sommets  de  l’axe  de  révolution. 

$ !.  Lignes  de  courbure. 

284.  Imaginons  (jue,  sur  une  surface  donnée  (S),  l’on  ait 
tracé  une  ligne  quelconque  (s),  et  construit  la  surface  réglée 
(2)  dont  la  génératrice  est  assujettie  à passer  par  cette  ligne, 
en  restant  constamment  normale  à la  surface  (S)  : en  géné- 
ral la  surface  (2)  est  gauche,  c'est-à-dire  que  ses  génératrices 
n’ont  pas  de  ligne  enveloppe  [243],  ou  que  deux  normales 
à la  surface  (S),  menées  par  des  points  infiniment  voisins, 
pris  sur  la  ligne  (s),  ne  se  rencontrent  pas.  Au  contraire,  si 
l’on  détermine  convenablement  la  ligne  (s),  la  surface  (2) 
devenant  développable,  a une  arête  de  rebroussement  (a) 
touchée  par  toutes  les  droites  normales  à la  surface  (S)  et 
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passant  par  la  ligne  (s)  : ce  qu’on  exprime,  dans  le  langage 
propre  à la  méthode  infinitésimale,  en  disant  que  deux  nor- 
males infiniment  voisines  se  rencontrent  en  un  point  situé 
sur  la  ligne  (o-). 

Les  équations  de  la  normale  à la  surface  (S)  au  point 
(x,  y,  z)  étant  [237] 

{_x  + p(ï  — i)  = 0,n-y4-ÿ(;  — *)=0,  (A) 

les  coordonnées  du  point  correspondant  (Ç,  -n,  Ç)  sur  l'arète 
(<r)  seront  données  par  le  système  des  deux  équations  {h)  et 
de  leurs  dérivées 

— [<  -l-/^(/>  + yîf')]  + (ï  — s)(r-|-sÿ')  = 0,  j 

— ly'  + q{p  + ?y')l  +(«  — •*)(*  + fy')  = o,  ( 

prises  en  considérant  z comme  une  fonction  des  variables 
X,  y,  en  vertu  de  l’équation  de  la  surface  (S),  et  y comme 
une  fonction  implicite  de  x,  donnée  par  le  tracé  de  la  ligne 
(s),  ou  par  le  tracé  de  la  projection  de  cette  ligne  sur  le  plan 
xy.  Or,  les  équations  {W)  qui  ne  renferment  plus  que  la 
coordonnée  Ç,  ne  peuvent  subsister  ensemble  qu’à  la  faveur 
de  l’équation  de  condition 

y'*  + y'J  » - pqt]  -t-  y'  [(t  + y*)  r — (t  + p*)  f] 

— H+p‘)s+pqr  = 0.  (0 

Après  qu’on  y a substitué  pourp,  q,  r,  s,  t,  leurs  valeurs  en 
X,  y,  fournies  par  l’équation  de  la  surface  (S),  l’équation  (i), 
où  n’entrent  plus  que  les  quantités  variables  x,  y,  y',  est 
l’équation  différentielle  commime  à toutes  les  projections  sui* 
le  plan  x y des  bgnes  (s)  qui  ont  la  propriété  de  rendre  dé- 
veloppables les  surfaces  (2),  ou  suivant  lesquelles  deux  nor- 
males infiniment  voisines,  élevées  sur  la  surface  (S),  ont  la 
propriété  de  se  rencontrer. 

Quand  on  suppose  le  plan  x y parallèle  au  plan  tangent  à 
la  surface  (S)  au  point  (x,  y,  z),  et  par  conséquent  p = 0. 
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ç = 0,  l’équation  (t)  devient 

ÿ'*  + — .ÿ'  -t=0; 

8 

en  sorte  qu’elle  ne  diffère  de  l’équation  (a)  que  par  le  chan- 
gement de  a en  y'  ; d’oh  l’on  doit  conclure  : 1°  que  par  cha- 
que point  de  la  surface  (S)  on  peut  faire  passer  deux  lignes 
(s,),  (s,)  qui  se  coupent  à angles  droits,  et  qui  jouissent  de 
la  propriété  énoncée  plus  haut  ; 2°  que  les  plans  normaux  à 
(S),  menés  suivant  les  tangentes  à ces  lignes,  coïncident  avec 
ceux  des  sections  normales  principales.  Pour  cette  raison, 
Monge  a donné  aux  lignes  (s,),  (s,)  le  nom  de  lignes  de  cour- 
bure. Sur  toute  surface  ou  portion  de  surface,  dont  l’ordon- 
née n’éprouve  pas  de  solutions  de  continuité  du  troisième 
ordre  ou  d’un  ordre  inférieur,  on  peut,  d’après  ce  qui  pré- 
cède, tracer  à volonté  deux  séries  (s,),  (s,)  de  lignes  de  cour- 
bure qui  partagent  la  surface  en  quadrilatères  curvilignes 
dont  tous  les  angles  sont  droits. 

L’élimination  de  y'  entre  les  équations  {h')  donne 

C-  zYirt  -s«)  - (;  -s)  [(i  -t-  î’)  r-2pqs-^(\  +p«)  f] 

+ t 4- ?*+?’  = 0;  {II") 

et  l’on  a,  en  désignant  par  R le  rayon  du  cercle  osculatcur 
de  l’une  des  sections  principales,  dont  le  centre  est  à l’in- 
tersection de  deux  normales  infiniment  voisines, 

K = ± t/(î  — a?)’  + (c  — y Y + {t-  zf=  ± (ï — s 1/ 1 t p*+/. 

L’élimination  de  Ç — z entre  ces  deux  dernières  équations 
reproduira  l’équation  (R),  trouvée  plus  haut  pai’  un  calcul 
moins  simple  à quelques  égards. 

285.  Les  lignes  de  courbure,  aux  points  oîi  elles  se  cou- 
pent, sont  tangentes  aux  deux  sections  principales  ; mais 
ces  sections,  qui  sont  des  courbes  planes,  et  dont  les  plans 
passent  par  la  normale,  ne  coïncident  pas  en  général  avec 
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les  lignes  de  courbure,  qui,  ordinairement,  ne  sont  pas  com- 
prises dans  un  plan. 

Par  exemple,  sur  une  surface  de  révolution,  l’une  des  li- 
gnes de  courbure  est  le  cercle  d’intersection  de  la  surface  et 
d’un  plan  mené  perpendieukiremeut  à l’axe  de  révolution^ 
par  le  point  de  la  surface  où  doit  passer  la  ligne  de  courbure  : 
car  toutes  les  normales  à la  surface,  menées  par  les  points 
pris  sur  la  circonférence  de  ce  cercle,  vont  couper  l’axe  de 
révolution  au  même  point  ; d'où  il  résulte  aussi  que  la  por- 
tion de  la  normale,  comprise  entre  l’axe  de  révolution  et  la 
surface,  est  l’un  des  deux  rayons  de  courbure  principaux. 
Mais  cette  ligne  de  courbure,  quoique  plane  dans  le  cas  que 
nous  considérons,  ne  coïncide  pas  avec  une  section  princi- 
pale, puisque  son  plan  ne  comprend  pas  la  normale,  à moins 
que  la  normale  ne  se  trouve  accidentellement  perpendiculaire 
à l’axe  de  révolution. 

L’autre  ligne  de  courbure,  sur  une  surface  de  révolution, 
est  la  courbe  méridienne  ; puisque  les  normales  à la  surface, 
menées  par  divers  points  de  celte  bgne,  sont  toutes  com- 
prises dans  le  plan  méridien.  En  outre,  la  courbe  méridienne 
est  ime  section  principale  de  la  surface,  puisque  le  plan  de 
cette  section  comprend  à la  fois  la  normale  et  la  tangente  à 
l’une  des  lignes  de  courbure.  Donc,  pour  ime  surface  de  ré- 
volution, l’une  des  sections  principales  coïncide  avec  une 
des  bgnes  de  courbure  ; et  ü en  est  de  même  toutes  les  fois 
qu’une  bgne  de  courbure  se  trouve  plane,  et  que  son  plan 
comprend  la  normale  à la  surface.  Ainsi,  pour  les  surfaces 
cylindriques,  les  sections  princij)ales,  dont  l’iine  est  la  sec- 
tion droite,  et  l’autre  la  droite  génératrice,  se  confondent 
respectivement  avec  les  lignes  de  courbure. 

286 . L’équation  (t)  devient  identique,  et  l’on  n’en  peut  plus 
tirer  immédiatement  une  valciu’  do  y'  déterminée,  quand 
on  a les  trois  équations 
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H 0,(1 +;>’)<  — (1-1- ÿ,)r=  0,(1  +q*)t—pqt=0, 

dont  la  troisième  est  une  conséquence  des  deux  autres,  et 
qui  équivalent  au  système  {f)  ; en  sorte  que  les  points  de  la 
surface  pour  lesquels  cette  circonstance  a lieu,  ne  sont  au- 
tres que  les  ombilics. 

L’équation  (i)  étant  identiquement  satisfaite,  la  normale 
au  point  (x,  j/,  «)  est  rencontrée  par  la  normale  au  point 
infiniment  voisin,  dans  quelque  direction  que  l’on  prenne 
ce  second  point;  mais  de  là  il  ne  faut  pas  tirer  la  conclusion 
[182]  que  l’ombilic  est  un  point  où  se  croisent  des  bgnes 
de  courbure  en  nombre  infini,  ou  que  les  droites  menées  par 
l’ombiüc  dans  le  plan  tangent  sont  toutes  tangentes  à des 
lignes  de  courbure.  Mettons,  pour  abréger,  l’équation  (i) 
sous  la  forme 


9,  if,  7^  désignant  des  fonctions  de  x,  tj  qui  s’évanouissent 
quand  le  point  (x,  y,  2)  est  un  ombilic  : la  différentiation  de 
l’équation  (i)  donne,  pour  déterminer  y',  l’équation  du  troi- 
sième degré 


0. 


Selon  que  cette  équation  a ou  n’a  pas  toutes  ses  racines  réel- 
les, il  passe  trois  lignes  de  courbure  par  l’ombilic  ou  il  n’en 
passe  qu’une  seule.  Si  cette  équation  est  encore  rendue 
identique  par  les  valeurs  de  x,  y qui  conviennent  à l’ombi- 
lic, on  la  différentie  à son  tour,  ce  qui  donne  une  équation 
du  quatrième  degré  en  y'  ; et  selon  que  cette  nouvelle  équa- 
tion a quatre  ou  deux  racines  réelles,  ou  n’a  que  des  racines 
imaginaires,  l’ombilic  est  le  point  d’intersection  de  quatre 
ou.  de  deux  bgnes  de  courbure,  ou  bien  il  ne  passe  pas  de 
ligne  de  courbure  par  l’ombibc,  et  ainsi  de  suite.  Enfin, 
quand  les  valeurs  de  x,  y qui  conviennent  à l’ombilic,  ren- 
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dent  identiques  l’équation  (t)  et  toutes  ses  dérivées  succes- 
sives, l’ombilic  est  un  point  où  se  croisent  des  lignes  de 
courbure  dans  toutes  les  directions.  Ce  cas  se  présente  pour 
les  sommets  des  surfaces  de  révolution,  qui  jouissent  mani- 
festement de  la  propriété  caractéristique  des  ombUics  (quand 
ils  ne  sont  pas  toutefois  des  points  saillants),  et  où  viennent 
se  couper  toutes  les  méridiennes  qui  sont  des  lignes  de  cour- 
bure de  ces  surfaces. 

287.  Faisons  l’application  de  ce  qui  précède  à l’eUipsoïde 
dont  il  a été  question  au  n*  283  ; l’équation  (i)  devient 

Aaryy”  + (x‘— Aÿ’— B)y'  — ry  = 0;  (10) 

et  elle  a pour  dérivée 

(î  Axyy'+ar*—  Ay*— B)  y" -H  Axy'’  — -\yy'*  + xy'  — y =0. 

équation  qui  se  réduit  à Ay'^  -j-  y'  = 0,  pour  les  valeurs 
y = 0,  Æ = + i/B,  relatives  aux  ombilics.  Cette  dernière 
équation  n’admet  que  la  racine  réelle  y'  = 0,  A désignant 
im  coefficient  positif.  Il  ne  passe  donc  qu’une  ligue  de  cour- 
bure par  les  ombilics  de  l’elbpsoïde  à trois  axes  inégaux,  et 
cette  ligne  est  la  section  qui  comprend  le  plus  grand  et  le 
plus  petit  axe. 

Si  l’on  pose  a = b,  auquel  cas  l’ellipsoïde  devient  de  ré- 
volution autour  de  son  petit  axe,  pris  pour  celui  des  z,  on  a 
A = I , B = 0 ; et  les  coordonnées  des  ombilics  sont  x = 0, 
y = 0,  parce  qu’en  effet  ces  ombilics  se  confondent  avec  les 
pôles  de  l’ellipsoïde  aplati.  L’équation  (10)  peut  alors  être 
mise  sous  la  forme 

(yy'  + x)  (xy'  — y)  = 0, 
et  elle  se  décompose  en 

yy' + a?  = 0,  ary' — y = 0. 

Pour  x = 0,  y =0,  la  valeur  de  y'  donnée  par  la  première 
équation  est  imaginaire  [1 82],  et  celle  que  donne  la  seconde 
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équation  reste  affectée  d’une  indétermination  réelle  : comme 
cela  doit  être,  puisque  tous  les  méridiens  qui  se  projettent 
en  X IJ  suivant  dos  droites  passant  par  l’origine  des  coordon- 
nées, sont  autant  de  lignes  de  courbure  de  l’ellipsoïde. 

Quand  on  fait  b — c,  auquel  cas  l’ellipsoïde  devient  de 
révolution  autour  de  son  grand  axe  pris  pour  celui  des  x, 
on  a A = 0,  B = a-,  et  l’équation  (10)  se  résout  dans  le 
système 

y'  oo , (x*  — rt‘)  y'  — an/  = 0 . 

Si  l’on  introduit  dans  la  dérivée  de  l’équation  précédente 
les  valeurs  des  coordonnées  des  pèles  ou  des  ombics,  savoir 
+ a,  y = 0,  on  en  tirera  ij'  =0:  ainsi  y'  n’est  suscep- 
tible en  ces  points  que  des  doux  valeurs  0,  ».  En  effet,  les 
méridiens  se  projettent  en  x y suivant  dos  ellipses  qui  vien- 
nent toutès  couper  perpendiculairement  l’axe  des  x,  h. 
l’exception  du  méridien  dont  la  projection  est  l’axe  mémo 
des  X. 

288.  Lorsque  la  surface  a des  points  singuliers  pour  les- 
quels r,  s,  t deviennent  des  fonctions  de  y',  comme  on  l'a 
plusieurs  fois  expliqué,  l’équation  (i)  cesse  d’étre  une  équa- 
tion algébrique  du  second  degré  par  rapport  à l'inconnue  y', 
pour  les  points  singuliers  dont  il  s’agit,  et  elle  peut  avoir  un 
nombre  cpielconquc  de  racines  réelles. 

*289.  Aux  deux  systèmes  de  ligmes  de  courbure  reefan- 
gidaires  (s,),  (s,)  correspondent  [284]  deux  systèmes  de  sur- 
faces développables  (I,),  (2,),  et  d’arélcs  de  rebroussement 
(o’i)»  Le  lieu  des  arêtes  de  rebroussement  du  premier 
système  est  une  certaine  surface,  et  celui  de  rebroussement 
du  second  système  est  une  autre  surface  ; ou  plutôt  les  deux 
systèmes  de  surfaces  développables,  pris  ensemble,  ont  pour 
lieu  de  leurs  arêtes  de  rebroussement  une  surface  à deux 
nappes  (o-,,  o-,),  chaque  nappe  se  rapportant  à l’un  des 
systèmes  rectangulaires. 

T I.  oO 
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Pour  obtenir  en  -n,  Ç l’équation  de  cette  surface  à deux 
nappes,  qui  est  aussi  le  lieu  des  centres  de  courbure  des 
sections  principales  de  la  surface  (S),  il  faudrait  éliminer 
X,  y,  Z entre  les  équations  {h)  {h")  et  celle  de  la  surface  (S). 

Chaque  rayon  de  courbure  principale,  touchant  l’une  des 
ai’ôtes  de  rebroussement,  touche  la  surface  qui  est  le  beu  de 
toutes  ces  arêtes  : la  surface  des  centres  des  courbures  prin- 
cipales est  donc,  par  rapport  à la  surface  primitive,  l’analo- 
gue de  la  développée  d’une  courbe  plane  par  rapport  à la 
courbe  développante. 

Les  deux  centres  des  courbures  principales,  pour  un  même 
point  de  la  surface  (S),  se  trouvant  sur  la  môme  normale, 
il  en  résulte  que  chaque  normale  à la  surface  (S)  touche  cha- 
cune des  deux  nappes  de  la  surface  (t,,  o-,).  Si  l’on  mène 
par  cette  normale  deux  plans  tangents  respectivement  aux 
deux  nappes,  ces  deux  plans  sont  rectangulaires,  en  vertu 
de  la  propriété  esseulielle  des  lignes  de  courbure.  Donc  les 
deux  nappes  de  la  surface  des  centres  de  coiu'bure  ont  entre 
elles  de  tels  rapports  de  forme,  que,  regardées  d’un  point 
quelconque  O,  leurs  coiilours  apparents  se  coiqwnt  à angles 
droits.  En  effet,  les  contours  apparents  des  deux  nappes  de 
la  surface  (<r,,  (x,)  sont  des  lignes  de  contact  de  ces  nappes  et 
et  des  surfaces  coniques  circonscrites,  ayant  leurs  sommets 
en  O.  Or,  ces  deux  surfaces  coniques  ont  une  génératrice 
commune,  qui  est  la  normale  menée  par  le  point  O à la  sur- 
face (S),  et  de  plus  leurs  plans  tangents  suivant  cette  géné- 
ratrice sont  rectangulaires. 

^ 3.  Osculation  des  surfaces.  — ' Délînilion  et  mesure  de  la  courbure  des 

surfaces. 

290.  DeiLx  surfaces 

- = fix,y),  (s)  z = fi(x,y,),  (j.) 

qui  ont  un  point  commun  (x,  y,  z)  ont  de  plus  en  ce  point 
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un  contact  du  premier  ordre  [203],  quand  les  coordonnées 
X,  y,  Z satisfont  aux  égalités 

P~P„  q = q>,  (H) 

ou  ([uand  le  plan  tangent  est  le  même  pour  les  deux  surfa- 
ces, au  point  qui  leur,  est  commun.  Si  les  égalités 

r = t'i,  s — s\,  t = ti  02) 

sont  en  outre  satisfaites,  il  y a entre  les  deux  surfaces  un 
contact  du  second  ordre  ou  une  osciüation.  En  général  le 
contact  est  dit  du  «'  ordre,  quand  toutes  les  dérivées  par- 
tielles p,q,  r,  etc.,  fournies  par  les  écpiations  des  deux  sur- 
faces, jusqu’à  celles  de  l’ordre  » inclusivement,  prennent  les 
mômes  valeurs  pour  un  même  système  de  valeurs  des  coor- 
données X,  y,  Z.  quelle  que  soit  celle  des  deux  surfaces  que 
l’on  considère. 

Si  les  surfaces  n’éprouvent  pas  de  solutions  de  continuité 
de  l’ordre  n -f  1 ou  d’un  ordre  inférieur,  et  si  Ax,  Ay,  Az 
désignent  des  quaulités  très  petites  du  premier  ordi-e,  1a 
distance  du  point  situé  sur  l’une  des 

surfaces,  à l’autre  siu-face,  est  en  général  une  quantité  très 
petite  de  l’ordre  n -f-  1 , ipiand  le  contact  entre  les  deux  sur- 
faces est  du  ji'  ordre.  Nous  omettons  la  démonstration  de  ce 
théorème,  que  l’on  suppléera  sans  peine,  en  comparant  le 
n’  240  aux  n"‘  203  et  suivants. 

Dans  l’intérêt  des  applications  géométriques,  il  nous  suf- 
fira de  considérer  les  contacts  des  deux  premiers  ordres,  ou 
le  contact  simple  et  l’osculation  (*). 

291 . Ayant  mené  le  plan  tangent  à la  surface  (z)  au  point 
{x,  y,  z),  coupons  la  surface  par  un  plan  parallèle  au  pre- 


(')  Sur  les  contacts  des  ordres  supérieurs  entre  les  surfaces,  on  pourra  con- 
sulter un  mémoire  de  M.  Olivier,  inséré  dans  le  25*  cahier  du  Jour'ial  de 
V Ecole  polytechnique,  p.  tî3. 
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niicr.  Pour  plus  de  simplicité,  on  peut  placer  l’origine  au 
point  de  contact,  et  faire  coïncider  le  plan  xtj  avec  le  plan 
tangent.  Soient  A;  l’ordonnée  du  plan  sécant,  et  At,  Ai/  les 
coordonnées  en  xij  des  points  ofi  il  rencontre  la  surface  ; on 
a,  en  traitant  A.r,  Ay  comme  des  quantités  très  petites  du 
premier  ordre,  et  en  négligeant  les  quantités  très  petites  du 
troisième  ordre, 

A2  = J r aæ’  + sAx  Ay  4 tAy’.  (13) 

Faisons  Aa:=rc(,Ai/==EYi,  e désignant  une  quantité  très  pe- 
tite du  premier  ordre  : puisque  As  est  du  second  ordre,  d’a- 
près l’équation  (13),  il  faut  poser  Az=t^k,  et  alors  cette 
écpiation  donne 

2/.  =rï‘-f  r»  + /n*.  (k) 

Donc,  quand  Ar  décroît  indéfiniment,  la  courbe  d’intersec- 
tion approche  indéfiniment  d’étre  semblable  à la  courbe 
dont  Y)  désigneraient  les  coordonnées  courantes  suivant 
les  axes  des  x et  des  i/,  et  qui  aurait  (k)  pour  équation. 
Ou  bien  encore  la  courbe  d'intersection  approche  indéfini- 
ment d’étre  semblable  à la  section  conique  auxiliaire  dont 
il  a été  question  au  n°279,  et  dont  les  rayons  vecteurs  sont 
proportionnels  aux  racines  carrées  des  rayons  de  courbure, 
pour  les  sections  normales  dont  les  plans  coupent  le  plan 
tangent  suivant  ces  rayons  vecteurs. 

A cause  do  cette  circonstance,  M.  Charles  Dupin  a donné 
le  nom  à! indicatrice  à la  courbe  que  l’on  conçoit  résulter  de 
l’intersection  de  la  surface  par  un  plan  mené  parallèlement 
au  plan  tangent,  à une  distance  infiniment  petite  du  point 
de  contact.  Cette  indicatrice  est  une  ellipse  quand  la  surface 
tourne  sa  courbure  du  même  côté  tout  autour  du  plan  tan- 
gent ; dans  le  cas  contraire,  les  deux  hyperboles  conjuguées 
(jui  remplacent  l’ellipse,  résultent  de  l’intersection  de  la  sur- 
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face  par  deux  plans  infiniment  voisins,  tous  deux  parallèles 
au  plan  tangent , et  entre  lescpiels  celui-ci  se  trouverait 
compris. 

L’ellipse  indicatrice  devient  un  cercle  aux  points  ombi- 
lics : c’est  pour  cela  que  les  plans  tangents  aiLX  ombilics  de 
l’elUpsoïde  sont  parallèles  à ceux  qui  ont  la  propriété  de 
couper  l’ellipsoïde  suivant  des  cercles  [283]. 

292.  Quand  la  surface  (z,)  a trois  paramètres  arbi- 
traires, on  en  peut  disposer  pour  satisfaire  à la  condition 
f'(x,  y)  = fi{x,  y),  et  de  plus  aux  équations  (H),  ou  pour 
établir  entre  les  deux  surfaces  (2),  (2,),  au  point  [x,  y,  z),  un 
simple  contact.  S’il  entre  dans  l’équation  (2,)  six  paramètres 
arbitraires,  on  en  peut  disposer  [>our  satisfaire  en  outre  aux 
équations  (12),  ou  pour  rendre  les  deux  surfaces  oscula- 
trices  l’iuie  de  l’autre. 

Donc  on  ne  peut  pas,  en  général,  déterminer  une  sphère 
qui  soit  osculatrice  d’une  surface  donnée  en  un  point 
donné  : car  l’équation  la  plus  générale  de  la  sphère  ne 
renferme  cpje  quatre  paramètres  arbitraires,  savoir  : le 
rayon  et  les  trois  coordonnés  du  centre. 

Les  conditions  de  l’osculation  des  deux  surfaces  [z],  (2,), 
sont  exprimées  analytiquement  par  le  système  des  équa- 
tions (11)  et  (12);  mais  il  est  préférable  de  les  énoncer 
géométriquement  en  disant  que  les  deiLx  surfaces  sont  os- 
culatrices  l’une  de  l’autre,  lorstpi 'elles  ont  en  un  point  com- 
mun, non-seulement  le  même  plan  tangent,  mais  encore 
des  sections  principales  comprises  dans  les  mêmes  plans 
normaux , et  les  mômes  rayons  de  courbure  principaux , 
respectivement  dirigés  dans  le  même  sens  par  rapport  au 
plan  tangent.  Il  est  visible,  d’après  tout  ce  qui  a été  établi 
dans  ce  chapitre,  que  l’existence  de  ces  relations  géomé- 
triques résulte  des  équations  (11)  et  (12).  Lorsqu’elles  sub- 
sistent, un  plan  quelconque,  passant  par  le  point  commun, 
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coupc  les  (leux  surfaces  siiivapt  deux  lignes  qui  ont  en  ce 
point  le  nif-me  rayon  de  courbure. 

Si  donc  la  surface  (z)  a ses  deux  rayons  de  courbure  prin- 
cipau.x  dirigés  dans  le  même  sens,  on  pont  toujours  cons- 
truire un  ellipsoïde  de  révolution  qui  oscule  cette  surface 
au  point  (x,  y,  z)  : car  on  peut  faire  en  sorte  que  l’une  des 
sections  méridiennes  de  l’ellipsoïde  osculateur  tombe  dans 
le  plan  de  l’une  des  sections  principales  de  la  surface  oscil- 
lée, l’un  des  a.xes  de  l’ellipse  méridienne  coïncidant  avec 
la  normale  : après  quoi  il  n’y  a plus  qu’à  assigner  aux  axes 
de  l’eUipse  méridienne  des  longueurs  telles,  que  les  rayons 
de  courbure  principaux  soient  les  mômes  pour  la  surface 
oscillée  et  pour  l’ellipsoïde.  Cette  construction  est  propre  à 
donner  deux  ellipsoïdes  osculateurs,  l’iin  allongé,  l’autre 
aplati. 

Quand  la  surlace  a ses  deux  rayons  de  courbure  princi- 
paux dirigés  en  sens  inverses,  on  peut  substituer  à l’eUij)- 
soïde  osculateur  un  hypcrboloïde  de  révolution  à une  nappe 
dont  le  cercle  de  gorge  [239]  tombe  dans  le  plan  de  l’une 
des  sections  principales  de  la  surface. 

On  peut  décrire  plus  simplement  encore  une  surface  de 
révolution,  osculatrice  d’ime  surface  donnée,  en  faisant 
tourner  le  cercle  osculateur  de  l’une  des  sections  principales 
de  la  surface  autour  d’un  axe  tracé  dans  son  plan  perpen- 
diculairement à la  normale,  et  passant  par  le  centre  de 
courbure  de  l’autre  section  principale.  La  surface  osculatrice 
dexdent  un  cylindre  droit,  à base  circulaire,  cpiand  le  rayon 
du  cercle  oscillateur  de  la  première  section  principale  de- 
vient infini,  comme  il  arrive  pour  les  surfaces  déveloji- 
pables  [281]. 

*293.  Ceci  va  nous  conduire  à définir  et  à mesurer,  d’a- 
près Gauss,  In  courbure  (T nue  surface , quantité  qui  n'esl 
point  définie  ni  à plus  forte  raison  mesurée,  tant  qu’on  se 
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borne  à établir,  d’après  les  théorèmes  de  Meusnier  et  d’Eu- 
ler, les  relations  qui  subsistent  entre  les  courbures  des 
lignes  tracées  sur  la  surface. 

Revenons  pour  un  instant  sur  la  mesure  de  la  courbure 
des  lignes  planes.  Prenons  sm*  la  ligne  dont  on  veut  mesu- 
rer la  courbure  en  m,  un  arc  As  qui  passe  par  le  point  m ; 
menons  les  normales  aux  deux  extrémités  de  cet  arc;  et 
après  avoir  placé  dans  le  plan  de  la  com'be  un  cercle  dont 
le  rayon  soit  égal  à l’unité,  menons  les  rayons  respective- 
vement  parallèles  aux  deux  normales  extrêmes,  et  qui  com- 
prennent im  arc  de  cercle  At  : la  limite  ^ [1 93]  vers  la- 
quelle converge  le  rapport^,  quand  l’arc  As  décroît  indé- 
finiment sans  cesser  de  comprendre  le  point  m,  est  la  mesure 
de  la  courbure  de  la  bgne  au  point  m . 

Une  construction  parfaitement  analogue  est  appbcable 
aux  surfaces.  Imaginons  [128]  une  courbe  fermée,  tracée 
arbitrairement  sur  la  surface  dont  on  veut  mesurer  la  cour- 
bure en  m,  de  manière  que  l’aire  o>  circonscrite  par  cette 
courbe  sur  la  surface  comprenne  le  point  m (').  D’un  point 
quelconque  de  l’espace,  comme  centre,  décrivons  une  sur- 
face sphérique  qui  ait  l’unité  pour  rayon,  et  menons  les 
rayons  parallèles  à toutes  les  droites  élevées  normalement 
à la  surface  sur  le  contour  de  l’aire  w : le  lieu  de  ces  rayons 
est  une  surface  conique  qui  intercepte  à la  surface  de  la 
sphère  ime  aire  0.  La  limite  vers  laquelle  converge  le  rap- 


(')  Il  faut  euteudre  par  IVitre  d’uue  portion  de  surface  courbe  (comme  nous 
l’expliquerons  plus  amplement  dans  le  chapitre  VI  du  cinquième  livre)  la  limite 
dont  s’approche  indéfiniment  l’aire  d’une  surface  polyédrique,  inscrite  ou  cir- 
conscrite à la  portion  de  surface  courbe  que  l’on  considère,  quand  le  nombre 
des  faces  du  polyèdre  augmente  sans  cesse  et  que  les  dimensions  des  faces 
décroissent  indéfiniment.  Cette  définition  de  la  grandeur u est  analogue  b 
la  grandeurs  [CU]. 
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port  - quand  l’aire  c.)  décroit  indéfiniment  sans  cesser  de 

comprendre  le  point  m,  doit,  suivant  l’analogie,  être  prise 
pour  la  mesure  de  la  courbure  de  la  surface  au  point  m. 
Nous  admettons  d’abord,  afin  d’éviter  toute  difficulté,  qu’il 
s’agit  d’une  sm-face  dont  les  deux  rayons  de  courbure  prin- 
cipaux sont  dirigés  dans  le  même  sens,  et  en  outre  que  la 
siurface  n’éprouve  pas  au  point  m de  solution  de  continuité. 

De  même  que,  pour  la  mesure  de  la  courbure  d’une  ligne 
plane,  ü est  permis  de  substituer  à la  ligne  donnée  son 
cercle  osculateur  ou  toute  autre  courbe  osculatrice  ; de  même, 
pour  la  mesure  de  la  courbure  d’une  surface,  il  est  permis 
de  substituer  à la  surface  proposée  une  autre  surface  qui 
l’oscule,  au  point  où  il  s’agit  de  mesmer  la  coiu-bure. 

Prenons,  pour  la  surface  osculatrice,  celle  que  décrit  le 
cercle  de  rayon  R,,  en  tournant  autour  d’une  droite  menée 
dans  son  plan  perpendiculairement  à la  normale,  par  le 
centre  du  cercle  do  rayon  R,.  Soitds,  l’angle  infiniment 
petit  que  le  plan  du  cercle  mobile,  dans  chacune  de  ses  po- 
sitions extrêmes,  forme  avec  le  plan  de  la  section  normale 
sur  lequel  il  était  primitivement  couché,  l’excursion  du 
plan  mobile  ayant  la  môme  amplitude  de  part  et  d’autre  du 
plan  de  la  section  normale  ; soit  ds,  l’angle  infiniment  petit 
que  forment  avec  la  normale  et  de  part  et  d’autre  de  cette 
droite,  dans  le  plan  du  cercle  osculateur  de  rayon  R„  deux 
rayons  de  ce  cercle  : l’aire  w,  devenue  infiniment  petite,  se 
confond  avec  celle  d’un  rectangle  infiniment  petit  dont  les 
côtés  seraient  2 R,(/s, , 2 R,d.?, , et  qui  aurait  pour  surface 
4 RJi,ds,ds,.  D’autre  part , l’aire  correspondante  0 prend 
pour  valeur  (en  négbgeant  toujours  les  infiniment  petits  des 
ordres  supériciu^)  4 dsids,  : d’où 
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La  courbure  d’une  surface  a donc  pour  mesure  le  produit 
des  courbiu’es  de  ses  deux  sections  principales. 

L’aire  0 est  remplacée  par  un  point  quand  l’aire  &),  finie 
ou  infiniment  pefile,  est  prise  sur  une  surface  plane;  elle 
est  remplacée  par  une  portion  do 'circonférence  de  grand 
cercle  quand  l’aire  c.>,  finie  ou  infiniment  petite,  appartient 
à une  surface  cylindricpie.  Cette  remarque  lève  la  difficulté 
qui  naîtrait  de  ce  que,  d'après  la  formule  (/),  une  surface 
développable  pour  laquelle  [281  cl  292]  un  des  rayons  R,, 
R,  est  constamment  infini , aurait  en  tous  ses  points  une 
corn-bure  nulle,  propriété  (jui  semble  ne  pouvoir  apparte- 
nir qu’au  plan.  Le  plan,  les  surfaces  développables  et  les 
autres  surfaces  ne  sont  pas  plus  comparables,  tpiant  à la 
courbure,  qu’un  point,  une  ligne  et  une  aire,  quant  à la 
grandeur.  On  peut  dire  que  la  courbure  d'une  surface  déve- 
loppable est  un  infiniment  petit  du  premier  ordre,  et  celle 
d’un  plan  un  infiniment  petit  du  second  ordre  : ce  qui  si- 
gnifie cpje  la  courbure  d’une  surface  est  une  (juantité  très 
petite  du  premier  ou  du  second  ordre , quand  la  surface  se 
confond  sensiblement  avec  un  cybndre  ou  avec  un  plan. 

L’expression  de  la  courbure  d’une  surface  prend  le  signe 
positif  ou  le  signe  négatif,  selon  que  les  deux  rayons  de 
courbure  principaux  sont  dirigés  dans  le  même  sens  ou  en 
sens  contraires.  Ce  changement  de  signe  est  arbitraire,  et 
ne  comporte  pas  une  interprétation  naturelle  comme  celui 
qui  affecte  la  courbure  d’une  Ugne  quand  le  sens  de  la  cour- 
bure change  effectivement.  Mais  cette  circonstance,  loin  de 
donner  lieu  à une  objection  fondée,  ue  fait  que  confirmer 
l’analogie  qu’il  s’agit  d’établir.  On  sait,  en  effet,  cpie  les 
règles  pour  l’interprétation  des  signes,  applicables  aux 
coordonnées  mesurées  à partir  d’une  origine  fixe,  et  Meurs 
différentielles , cessent  de  s’appliquer,  ou  ne  s’appliquent 
qu’en  vertu  de  conventions  arbitraires,  aux  aires  mesurées 
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par  les  produits  qui  admettent  pour  facteurs  ces  coordon- 
nées ou  leurs  éléments  différentiels. 

Mademoiselle  Sophie  Germain,  dans  ses  recherches  sur 
les  surfaces  élastiques,  et  surtout  dans  un  mémoire  (')  qui 
est  la  dernière  production  de  cette  femme  remarquable, 
s’est  efforcée  d’établir  que  la  courbure  d’uné  surface  a pour 

mesure  la  fonction  J-  4-  J-  : mais  ses  raisonnements  n’ont 

ni  U, 

rien  de  convaincant.  Tout  récemment,  la  môme  idée  a été 
reprise  parmi  jeune  professeur,  M.  Renard,  dans  une  thèse 
soutenue  devant  la  Faculté  des  scieuces  de  Paris , et  que 
nous  ne  connaissons  que  par  extrait.  Ce  n’est  que  par  ana- 
logie que  l’on  peut  passer,  de  la  définition  de  la  courbure 
des  lignes,  ailmise  sans  contestation,  à la  définition  de  la 
courbure  des  surfaces  ; et,  même  en  géométrie,  l’analogie 
se  montre  plutôt  qu’elle  ne  se  démontre.  La  meilleure  défi- 
nition de  la  courbure  des  surfaces  sera  celle  qui  permettra 
de  relier,  par  un  énoncé  plus  simple,  un  plus  grand  nombre 
de  propriétés  des  surfaces. 


(')  Journal  de  Mathémat'ques,  deM.  Crelle,  t.  VII,  p.  I. 
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TIIÉOHIE  DES  POINTS  SINGULIERS  DANS  LES  COURBES  PIjLNES,  PAR  M.  BRIOT. 

I. 


1 . La  lliéorie  des  points  singuliers,  que  nous  allons  exposer,  et  dont  l’idée  pre- 
mière est  due  à M.  Sturm,  n’est  autre  chose  qu’une  méthode  générale  pour  la 
construction  exacte  et  complète  des  courbes  planes. 

Considérons  une  équation  algébrique  et  ramenée  à la  forme  entière 


(I)  f(x,ij)  = 0 

entre  les  deux  variables  x et  y.  La  série  des  points  du  plan,  dont  tes  coordonnées 
vérifient  l’équation,  peut  être  envisagée  comme  étant  la  représentation  géomé- 
trique des  solutions  réelles  de  l’équalioii. 

Soit  M l’un  de  ces  points,  x et  y ses  coordonnées;  cherchons  quels  sont  les 
points  voisins  du  point  M qui  satisfont  à l’équation  proposée.  Désignons  par 
X -t  h,  y k,  les  coordonnées  d’un  point  voisin,  h et  k étant  des  quantités  infi- 
niment petites.  Si  l’on  développe  le  polynéme  f[x+  h,  y+  A)  suivant  tes 
puissances  croissantes  de  h et  de  k,  l'équation  deviendra 


(î)  r.-h^r,-k+r'x‘.~  + r»  kic+rv 


1.2 


0. 


2.  Nous  allons  d’abord  examiner  le  cas  général,  celui  où  les  deux  dérivées  par- 
tielles fxetfy  ne  sont  pas  milles  simultanément  au  point  M. 

Menons  deux  parallèles  à l'axe  des  y,  à la  distance  infiniment  petite  k,  de  part 
et  d’autre  du  point  M,  et  cherchons  quels  sont  sur  ces  doux  parallèles,  les  points 
qui  vérifient  l’équation  {ftg.  1,  pl.  V).  Pour  simplifier,  posons 


: tang 


lang  O, 


l'équation  (2)  prend  la  forme 

(3)  (»  - ü.) -P  P/. -f- QV  + = 0. 

Comme  h est  une  quantité  infiniment  petite,  l’équation  ne  pourra  être  satisfaite 
que  par  des  valeurs  de  u peu  dill'érentes  de  «o,  c’est-a-dire  par  des  valeurs  de  u 
peu  différentes  de  a.  Par  le  point  M menons  la  droite  A'  A,  qui  fait  avec  l’axe  de 
X l’angle  a ; il  est  clair  que  les  points  cherchés  doivent  se  trouver  dans  le 
voisinage  des  points  A et  A'  où  cette  droite  coupe  les  deux  parallèles.  Si  l’on 
donne  à « une  valeur  qui  diffère  de  « d’une  quantité  supérieure  ou  égale  à l’an- 
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glc  ir  très  petit,  mais  déterminé,  on  pourra  trouver  une  quantité  très  petite  e, 
telle  que,  pour  toute  valeur  de  h inférieure  ou  égale  à e,  le  premier  terme  u— u, 
du  polynflrae  (3)  ait  une  valeur  numérique  plus  grande  que  la  somme  de  tous  les 
autres  termes,  et  par  conséquent  donne  son  signe  au  polynôme. 

Considérons  la  dérivée 

1 + Vh  + Qk*  + .... 

du  polynôme  par  rapport  i u;  le  premier  terme  étant  constant , on  pourra  déter- 
miner une  quantité  très  petite  e',  telle  que,  pour  les  valeurs  de»  comprises  entre 
* — Y et  a+Y,  toute  valeur  de  h inférieure  ou  égale  à e’  rende  ce  piemier  terme 
plus  grand  numériquement  que  la  somme  de  tous  les  autres.  Appelons  « la  plus 
l>etite  des  quantités  e et  e’,  et  supposons  que  h soit  inférieure  ou  égale  à e.  Tri- 
çons  les  deux  droites  B'  B et  C'  C,  qui  font  avec  .V  A de  part  et  d’autre  l’angle  y- 

Le  polynôme  (3)  ayant  sur  les  deux  parallèles  une  valeur  positive  eu  tous  les 
points  situés  au-dessus  du  point  C,  ou  au-dessous  du  [loint  C,  négative  en  tous  les 
points  situés  au-dessous  du  point  B,  ou  au-dessus  du  point  B',  ces  quatre  [wr- 
tions  de  droite  ne  renferment  aucune  solution  de  l’équation.  Si  l’on  imagine 
qu'un  point  mobile  parcourre  la  portion  de  droite  B C,  le  polynôme,  ayant  en  B 
une  valeur  négative,  en  C une  valeur  positive,  et  variant  d’une  manière  continue, 
s’atmullera  dans  l’intervalle  ; d’ailleurs,  il  ne  s’annulera  qu’une  fois  puisque  la 
dérivée  ne  s’annule  pas  dans  cet  intervalle.  Ainsi,  la  portion  BC  comprend  une 
solution  de  l’équation  et  une  seule.  Il  en  est  de  même  de  la  portion  B'C'.  Conce- 
vons maintenant  que  h décroisse  de  e à 0,  chaque  valeur  de  h donnera,  dans 
chacun  des  deux  angUs  opposés,  BM  C,  B'.M'C',  un  point  particulier,  et  la  série 
de  ces  points  formera  évidemment  une  courbe  continue  passant  en  .M. 

Comme  l’angle  peut  être  pris  aussi  petit  qu’on  voudra,  il  est  visible  que  la 
droite  A' A,  qui  a pour  coefficient  angulaire 

f 

tang  a = 

/ » 

est  tangente  à la  courbe  an  point  M. 

On  a supposé  dans  ce  qui  précède  que  la  dérivée  partielle  f,  n’est  pas  nulle  ; 
si  elle  était  nulle  sans  que  p.  le  fôt,  on  permuterait  dans  le  raisonnement  h et  A; 
on  mènerait  deux  parallèles  è l’axe  des  x à la  distance  A du  point  M,  et  l’on  arri- 
verait à la  même  conclusion,  seulement  la  tangente  serait  parallèle  à l’axe  des  y. 

Il  résulte  de  là  que,  lorsque  les  coordonnées  d’un  point  qui  satisfont  à Cé- 
qualion  proposée  n'annullent  pas  à la  fois  les  deux  dérivées  partielles  du  premier 
membre,  en  ce  jmnt  passe  une  branche  de  courbe  simple. 

3.  Il  est  aisé  de  trouver  la  forme  de  la  courbe  dans  le  voisinage  du  point  M,  Si 
l’on  fait  u = «j,  le  polynôme  (3)  se  réduit  à 

(4)  P.fc  + Q.A*  + 

On  peut  trouver  une  quantité  e"  telle  que,  pour  toute  valeur  de  A inférieure  ou 
égale  à e",  lepremier  terme  du  polynôme  (I),qui  ne  s’annule  pas,  donne  son  signe 
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au  polynôme.  Appelons  e'  la  plus  petite  des  deux  quantités  e et  «"  et  supposons  h 
moindre  que  t.  Si  le  premier  terme  qui  ne  s’annule  pas  dans  le  polynôme  (i)  est 
de  rang  impair,  comme  ce  terme  change  de  signe  avec  h,  le  polynôme  aura  des 
signes  contraires  en  A et  en  A',  par  exemple,  le  signe  — en  A,  et  le  signe  + en 
A';  les  deux  points  de  la  courbe  seront  situés,  l’un  m entre  A et  C,  I autre  ra’ 
entre  A'  et  B';  dans  ce  cas  la  courbe  est  convexe  (^/.  t)  et  tourne  sa  concavité 
vers  les  y positives.  Si  la  série  avait  le  signe  + en  A et  le  signe  — en  A’,  la 
courbe  serait  encore  convexe,  mais  elle  tournerait  sa  concavité  vers  les  y né- 
gatives. 

Ainsi,  lorsque  la  quantité 

P - rv-f  rw  rvrv-gr.  r,r.,+  r'sf"y 

ir, 

n’est  pas  nulle,  la  courbe  est  convexe  au  point  M,  et  le  signe  de  P,  indique  le 
sens  de  la  concavité. 

Si  le  premier  terme  qui  ne  s'annule  pas  dans  le  polynôme  (i)  est  de  rang  pair, 
le  premier  terme  ne  changeant  pas  de  signe  avec  h,  la  série  a le  même  signe, 
par  exemple  le  signe  -t-  en  A et  en  A'  ; les  deux  points  de  la  courbe  sont 
situés,  run  m entre  A et  B,  l’antre  m'  entreA'  et  B’;  la  courbe  passe  d’un  côté  i 
l’autre  de  la  tangente,  il  y a inflexion  {pg.  2).  Ainsi,  quand  P„  est  nulle  sans 
que  Qo  le  soit,  il  y a inflexion. 

4.  Nous  avons  démontré  que  lorsque  les  deux  dérivées  partielles  du  premier 
ordre  ne  sont  pas  nulles  simultanément  au  point  M,  en  ce  point  passe  une  branche 
de  courbe  simple,  avec  ou  sans  inflexion.  11  en  résulte  que  si  l’on  ne  range  pas  l’in- 
flexion parmi  les  singularités  des  courbés,  les  points  singuliers  ne  peuvent  se 
trouver  que  parmi  ceux  dont  les  coordonnées  annulent  à la  fois  les  deux  dérivées 
partielles  du  premier  membre  de  l’équation. 


11. 


b.  Supposons  maintenant  que  les  deux  dérivées  du  premier  ordre  soient  nulles 
simultanément,  l’équation  (2)  se  réduit  à 

**+/'  »'•  2}  

””(8)  + rV-«*)  -f  SA  -f  TA’  -1- = 0. 

Considérons  l’équation  du  second  degré 

(6)  + rv  = o- 

1"  C.^s.  f"'„—  < 0.  Le  premier  terme  du  polynôme  ayant  cons- 

tamment une  valeur  finie  et  de  môme  signe,  1 équation  ne  peut  être  vérifiée.  Le 
point  M est  un  point  isolé. 
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î*  Cas.  /*'*,,  — f"x'  /'V  > 0.  L’éijiiallon  (6)  a deux  racines  rdelles  <onj  » 
et  lati'i  P,  a P;  le  premier  lcrme,  et  |iar  suite  le  pnlyiiùme  (5).  changent  de 
signe  quand  u varie  de  « — y à a + y,  et  de  Jt  — y i P + y ; il  n’y  a d’ailleurs 
qu’une  seule  solution  dans  chacun  de  ces  intervalles,  parce  que  la  ddrivde  par  rap- 
port à U 

2 (/""x,  + r»*  «)  + S’A  -P = 0 

ne  s’aniiulle  dans  aucun  d’eux  ; il  en  rdsulle  deux  branches  simples  tangentes 
respectivement  aux  droites  qui  font  avec  l’axe  des  x l’angle  a ou  l'angle  p.  Le 
point  M est  un  point  multiple. 

3'  Cas.  f"'., — P'i'  p'v'  = 0.  L’équation  (6)  a ses  deux  racines  égales  à 
«,  = tang  a,  et  l’équatiou  (3)  se  met  sous  la  forme 

(î)  («  — «,)*  -t-  PA  -t-  OA’  .f  ......  rr-  0. 

Si  la  Taleur  de  P pour  u^u,  n'est  pas  nulle,  on  peut  donner  à A une  valeur  as- 
sez petite  pour  que  le  second  ternie  soit  plus  grand  que  la  somme  de  tous  les  sui- 
vants, et  par  conséquent  donne  son  signe  à l’expression  PA  Q A’-p. . . . pour 
les  valeurs  de  u voisines  de  a.  Supposons  P„  <^o;  le  polym’ime  a le  signe  — en 
A,  le  signe  -(-  en  B et  en  C {fig.  3)  ; il  y a donc  une  solution  m dans  le  premier 
intervalle,  et  une  « dans  le  second.  D’ailleurs  il  n’y  en  a qu’une  dans  chacun 
d’eux,  parce  que  la  dérivée  seconde  relative  à ti 

2 + P"A  + 

ne  s’annulle  pas  de  B à C.  Sur  la  parallèle  de  gauche,  le  polynéme  étant  la  somme 
de  deux  quantités  positives,  no  peut  s’annuler  ; cette  parallèle  ne  renferme  donc 
aucune  solution,  cl  l’on  a un  rebroussement  de  première  espèce. 

Lorsque  P,  = o,  le  signe  du  polynôme  en  A et  en  A’  est  le  même  que  celui  de 
Oo  A’,  de  sorte  que  si  Q,  est  négative,  chacun  des  quatre  intervalles  AB,  AC.  A'B', 
A’C',  comprend  une  solution,  ce  qui  donne  deux  branches  de  courbe  tangentes  à 
la  même  droite  A'A  et  situées  de  part  et  d’autre  de  la  tangente.  Mais  si  Q,  est 
positive,  il  y a incertitude,  l’un  des  deux  intervalles  AB  ou  AC  peut  contenir  deux 
solutions,  et  de  même  l’un  des  deux  intervalles  A'B'  ou  A'C’. 

6.  Pour  lever  celte  ambiguïté,  on  posera  u = u,  -p  u’  A’,  ce  qui  réduira  l’é- 
quation (7)  .à  la  suivante 

(8)  {«■’  + P’o«'  -t-  Qo)  -t-  SA  =0. 

que  l’on  traitera  comme  l’équation  (7). 

Si  P'„*  — 4 Q.  <[o,  celle  équation  est  impossible,  le  point  M est  isolé.  Lorsque 
P',’  — 4 Q,>  O,  l’équation  u',’  -P  P,'  «'  -P  Q,  = o admet  deux  racines  inégales 
U’,  et  ; si  CCS  lieux  racines  sont  de  même  signa , la  courbe  se  compose  de  deux 
branches  convexes  situées  du  même  côté  de  la  tangente  commune  ; si  elles  sont  de 
signes  contraires,  ces  deux  Lranches  sont  situées  de  part  et  d’autre  de  là  tangente  ; 
dans  ces  deux  cas,  le  point  M est  un  point  multiple.  Lorsque  P„'’  — 4 Q,  =o, 
SI  S,  est  différent  de  zéro,  l'équation  (8)  admet  pour  l’une  des  parallèles  deux  solu- 
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lions  Toisines  de  ce  qui  donne  pour  « deux  valeurs  voisines  de  i»,  + A , 
il  y a au  point  M un  retroussement  de  seconde  espèce  (fig.  4).  Si  S,  =o,  et 
qu’il  y ait  ambiguïté,  ou  poserait  u'  =u\  -H  u"  h et  on  continuerait  de  celle 
manière  jusqu’à  ce  que  l'on  eût  déterminé  exactement  la  forme  de  la  courbe- 
La  discussion  précédente,  qui  porte  spécialement  sur  les  termes  du  second  de- 
gré, fait  bien  comprendre  l’esprit  de  la  méthode-  Nous  allons  inainlenaut  l’expo- 
ser d’une  manière  générale - 

III. 

1.  L’équation  (î)  est  de  la  forme 

(9)  t AA«  k?  = 0, 

les  exposants  a et  p étant  entiers.  Regardons  h comme  un  inriniracnt  petit  du 
premier  ordre,  et  désignons  par  i*  l’ordre  de  l’infiniment  petit  k.  Considérons  le 
groupe  des  termes  du  degré  le  moins  élevé;  ce  premier  groupe  doit  contenir  nu 
moins  deux  termes  tels  que 

AA“  kP,  A.  À’.  kP.- 

Ces  deux  termes  étant  de  même  degré,  on  a 

a -h  P |i  — O,  -h  P,  li, 

d’où 


Il  en  résulte  que  le  degré  de  k par  rapport  à h est  commensnrable. 

8.  Voici  comment  on  parvient  à former  le  premier  groupe  : dans  un  plan,  tr.i- 
çons  deux  axes  rectangulaires  o i et  o y {fi//.  S),  et  marquons  les  points  qui  otil 
pour  coordonnées  les  exposants  a et  P dans  les  différents  termes,  a étant  l’abscisse, 
P l’ordonnée.  A chaque  terme  correspond  un  point  du  plan.  Comme  le  polynflmc 
doit  contenir  au  moins  un  terme  indépendant  de  h et  un  indépendant  de  k,  sans 
quoi  il  serait  divisible  par  A ou  par  k,  il  y aura  au  moins  un  point  sur  l'axe  des  y 
et  un  sur  l’axe  des  x.  Nous  remarquons  d’abord  qu’à  des  termes  de  même  degré 
correspondent  des  points  placés  enligne  droite  ; et,  en  effet,  la  valeur  de  v-  trouvée 
précédemment  montre  que  la  droite  qui  joint  les  points  correspondant  à deux  ter- 
mes de  même  degré  a une  direction  constante;  cette  droite  fait  avec  l’axe  des  y 
négatives  un  angle  dont  la  tangente  est  égale  à Si,  par  un  point  quelconque 
(».,  Pt),  on  mène  une  droite  parallèle  à cette  direction  constante,  cette  droite  ayant 
pour  équation 

X—  O.  = — (I  (y  — P,), 

son  abscisse  à l’origine  i,  -h  i*  pj  est  précisément  égale  au  degré  du  terme  cor- 
respondant. Il  en  résulte  que  les  droites  parallèles  sur  lesquelles  sont  placés  les 
points  qui  correspondent  aux  divers  groupes  de  termes  s’éloignent  de  l’origine  à 
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mesure  que  le  desriî  de  ces  termes  aufrmente;  par  conséquent,  b ligne  qui 
passe  parles  points  du  premier  groupe  laisse  à sa  droite  tous  les  autres  points. 

9.  Que  l’on  imagine  une  droite  coïncidant  d’abord  avec  Taxe  o y cl  qu’on  la 
fasse  tourner  autour  du  premier  point  situe  sur  cet  axe  de  droite  à gauche , 
c’esl-à-dire  en  augracnbnl  son  abscisse  à l’origine,  jusqu’à  ce  qu’elle  rencontre 
un  second  point  ; qu’on  la  fasse  tourner  ensuite  autour  de  ce  second  point  dans 
le  même  sens  jusqu’à  ce  qu'elle  en  rencontre  un  troisième,  et  ainsi  de  suite 
jusqu’à  ce  que  la  droite  passe  par  le  premier  point  situé  surtaxe  o x,  on  formera 
ainsi  une  ligne  brisée  convexe  dont  chaque  cftté  passe  par  plusieurs  points  et 
laisse  tous  les  autres  à sa  droite.  Chacun  des  cûtés  de  cette  ligne  convexe 
donnera  une  manière  d’établir  le  premier  groupe. 

tO.  Considérons  l un  de  ces  modes  de  groupement  en  particulier  et  soil  5 


A A*  A.  A“‘  fcP' 


du  premier  groupe  élanl  du  même  degré,  on  aura 

P P 

a + p-=z  y,  + P,  -, 

• 9 9 

ou 

aq  -h  ?p  — a.i/  + P.p, 

(a.  — a)  y = (]3  — p.);i. 

La  différence  a,  — « des  exposants  de  h est  un  multiple  de  p,  la  diirérence 
P — P,  des  exposants  de  k un  multiple  de  q ; on  aura  donc 

a,  — « =:  n/i,  P — ?,  = «7, 

n étant  un  nombre  entier.  Le  premier  groupe,  ordonné  par  rapport  aux  puis- 
sances croissantes  de  h,  ou  par  rapport  aux  puissances  décroissantes  de  k, 
• s’écrira  donc 

A/i“  k?  + DA*+'''’  k?-'"'  + Ch^+<^P  k?-‘9  + + GA»+«’  it 

b,c , g étant  des  nombres  entiers  croissants. 

tl.  Nous  allons,  pour  continuer  la  transformation,  distinguer  deux  cas  princi- 
paux, selon  que  le  nombre  q est  pair  ou  impair.  Considérons  d'abord  le  cas  où  q 
est  impair. 

Si  l’on  pose 

'h  = A'*,  k = uh'f, 

A'  étant  une  nouvelle  quantité  infiniment  petite  de  même  signe  que  k , u une 
quantité  finie,  le  premier  groupe  devient 

A „ ?-PP  [\hS9  + Bh'^-%.  ....  + CJ. 
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Tous  les  termes  de  l'équation  contenant  le  facteur  on  peut  diviser 

par  ce  facteur,  et  ramener  l'équation  h la  forme 

(tO)  [Awv  + B»'»-*”  + + G]  + etc.  = 0. 

Le  premier  groupe  devant  avoir  une  valeur  infiniment  petite  pour  se  réduire 
avec  les  suivants,  la  valeur  finie  de  « différera  très  peu  de  l’une  des  racines  de 
l'équation 

(U)  Au»»  + Bu<»-*)»  + + G = 0. 

Si  l'on  pose 

«»  = II, 

cette  équaion  se  réduit  au  degré  g et  devient 

(tj)  Au*  + Bu*-* + G = 0. 

13.  Il  faut  étudier  séparément  chacune  des  racines  réelles  de  cette  équation. 
Soit  V,  une  racine  simple  de  l’équation  (13);  l'équation  (11)  admet  la  racine 

simple  U.  = u.i,  et  l'on  démontrera,  comme  précédemment  que,  quelque  soit  le 
aâgne  de  h',  l'équation  (10)  admet  uns  racine  voisine  de  u„  et  une  seule,  d’où 
résulte  une  valeur  de  k sensiblement  égale  u'.h>.  A cette  racine  simple  corres- 
pond une  branche  de  courbe  passant  au  point  M et  s'étendant  à droite  et  i 
gauche  de  ce  point. 

La  forme  de  la  courbe  varie  suivant  que  p est  pair  ou  impair,  plus  grand  ou 
plus  petit  que  g. 

1*  P impair.  Quand  on  change  le  signe  de  A ou  de  A',  A change  lui-méme  de 
signe;  il  en  résulte  une  branche  à inflexion,  tangente  i une  parallèle  à l'axe  des 

I,  si  5 > t (fig.  6),  à une  parallèle  à l'axe  des  y,  si  ^ 1 (fy.  7). 

Le  cas  particulier  où  p = 7 = 1 rentre  dans  le  précédent.  Mais  la  tangente 
a une  direction  oblique  et  il  ii'y  a plus  nécessairement  inflexion  (/ig.  1 et  3). 

8o  P pair.  Quand  A'  change  de  sipe,  A conserve  le  même  sipe.  Si  | ^ 1 , 

la  courbe  a la  forme  convexe  ordinaire  et  est  tangente  à une  parallèle  à l'axe 

des  X (fig.  8)  ; si  ^ 1 , elle  forme  un  rebroussement  de  première  espèce, 

dont  la  tangente  est  parallèle  à l’axe  des  y,  (fig.  9). 

13.  Etudions  maintenant  le  cas  où  g est  un  nombre  pair.  On  posera  ' 

A = ± A »,  A «A'*,  «»  =•  ti, 

A'  étant  une  quantité  infiniment  petite,  positive  ou  négative,  u une  quantité  finie 
que  l'on  pourra  toujours  supposer  positive,  A cause  du  double  signe  de  A'  ou  de 
A>,  puisque  p est  impair.  On  affectera  la  quantité  A » du  signe  + ou  du  signe — , 
selon  pe  l'on  cherchera  les  points  situés  sur  la  parallèle  de  droite  ou  sur  celle  de 
gauche.  Si  l’on  considère  la  parallèle  de  droite,  il  faudra  prendre  A = A»;  la 
transformation  est  la  même  que  celle  que  nous  avons  effectuée  précédemment,  at 
l’on  arrive  aux  mêmes  équations  (10),  (11),  (13). 

T.  t.  31 
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Si  l’on  considère  la  parallèle  de  pauclie,  il  faudra  prendre  h =— fc  «,les  équa- 
tions (10),  (U),  (13)  sont  remplacées  par  les  suivantes 

(10) '  u?-»'[AuJ>  + ( — 1)*B«'*-*>* + (— 1)'G]  + etc.  =0, 

(11) '  Au»*  + (— i)‘B«<»-*)* + (— 1)»G  = 0, 

(12) '  Al»  -f-  (— l)*Bv»-* -t-(— 1)»G=0. 

Nous  remarquons  d’abord  que  les  équations  (12)  ct(12)’  ont  leurs  racines  égales 
ct^le  signes  contraires.  Les  valeurs  positives  de  u sont  seules  admissibles,  les 
valeurs  négatives  donnant  pour  u des  valeurs  imaginaires.  Soit  donc  r,  une  racine 
simple  positive  de  l’une  de  ces  deux  équations,  par  exemple,  de  l’équation  (12). 
L’équation  (11)  admet  la  racine  réelle  cl  positive  m,  = u,î;  si,  dans  l’équation 
( 1 0),  on  donne  successivement  à h'  une  v.aleur  positive  et  une  valeur  négative,  on 
voit  que  cette  équation  admet  deux  racines  réelles  voisines  de  u,  ; il  en  résulte 
pour  k deux  valeurs  de  signes  contraires  voisines  de  u,A>.  A «elle  racine 
simple  V,  correspond  ainsi  une  double  branche  de  courbe,  située  d’un  même 
cflté  du  point  M,  à droite  dans  l’iiypotbèsc  actuelle  ; elle  forme  une  branche 

convexe  ordinaire,  tangente  i une  parallèle  à l’axe  y,  si  2 4 {fig.  4 0),  un 

rebroussement  de  première  espèce  tangent  i une  parallèle  à l'axe  des  r,  si 

< (Pg-  H). 

Considérons  maintenant  une  racine  négative  de  l’équation  (12);  A celte  racine 
négative  ne.  correspond  aucun  point  sur  la  par.illèle  de  droite  ; mais  cetto  racine 
devient  positive  dans  l’équalicui  (12)'  et  elle  fournit  l’une  des  courbes  trouvées 
précédemment,  mais  tournée  en  sens  contraire,  c’est-à-dire  vers  la  gauche. 

44.  Nous  avons  supposé  jusqu’à  présent  que  l’équation  (12)  n’admet  que  des 
racines  simples  réelles.  Chacune  d’elles  donne  une  branche  simple  passant  )iar  le 
point  M et  pouvant  oITrir  une  inflexion  ou  un  rebroussement  de  première  espèce. 
Considérons  actuellement  une  racine  réelle  v,  d’un  degré  n de  multiplicité.  Le 
premier  membre  de  l’équation  (12)  ou  (12)'  est  divisible  par  (» — n,)*,  le  premier 
membre  de  l’équation  (14)  ou  (11)'  par  (u— oj*.  Si  l'on  pose 

U — U,  + k' 

k'  étant  une  quantité  infiniment  petite,  et  que  l’on  remplace  u par  cette  valeur, 
l’équation  (10)  ou  (40)'  aura  tous  ses  termes  infiniment  petits  et  prendra  la  forme 

(4  3)  I A'A’*'  il:^' = 0. 

On  traitera  cette  équation  comme  on  a traité  l’équation  (9).  Marquant  dans  un 
plan  les  points  qui  ont  pour  coordonnées  les  exposants  de  k'  eide  k' , on  exami- 
nera les  différentes  manières  de  former  le  groupe  des  termes  du  degré  le  moins 
élevé.  Chacun  de  ces  modes  conduira  à une  équation  analogue  à l’équation  (1 2), 
après  qu'on  aura  posé  h'  — ± A'*',  k'  = u'h"'',  u’*'  =v'.  Les  racines  simples 
de  celte  nouvelle  équation  n’offriront  aucune  difficulté.  A une  racine  simple  cor- 


Digitized  by  Google 


ADDITIONS. 


483 


respond  une  valeur  (Je  k'  delà  forme  u,h'>'  cl  par  suite  une  valeur  de  k sen- 
siblement égale  à (u,  + u\  h'f')  ft>.  • 

Si  7 et  q'  sont  impairs,  h'  et  h"  ont  le  signe  de  ft,  et  l’on  a une  brandie  de 
courbe  qui  s’étend  à droite  et  à gauche  du  point  M,  et  qui  reproduit  l'une  des 
formes  représentées  par  les  figures  6,  7,  8,  9. 

Si  q est  pair,  q'  impair,  il  faut  choisir  le  signe  de  h,  ce  qui  indique  que  la 
(Murbe  ne  s’étend  que  d’un  cftté,  h'  conserve  le  double  signe,  h"  a le  même  signe 
que  k'  ; on  a donc  pour  k,  sur  une  même  parallèle,  deux  valeurs  de  signes  con  - 
traires,  ce  qui  reproduit  l’une  des  deux  formes  représentées  par  les  fig.  10 
et  11. 

Si  q est  impair,  q'  pair,  h'  a le  signe  de  h,  et  h"  un  double  signe  ; mais  dans 
la  nouvelle  équation,  il  faudra  choisir  le  signe  de  A’,  ce  qui  indique  que  la  courlic 
ne  s’étend  que  d'un  seul  côté  ; h"  conservant  le  double  signe  et  p'  étant  impair, 
on  a pour  k,  sur  une  même  parallèle,  deux  valeurs  de  même  signe,  ce  qui 
donne  un  rebroussement  de  seconde  espèce,  dont  la  tangente  est  parallèle  à l’axe 

des  X ou  à l’axe  des  y , selon  que  - est  plus  grand  ou  plus  petit  que  l’unité 

(fig.  lîet  13]  .Cependant,  dans  le  cas  oûp=q;=;1 ,1e  rebroussement  est  de  première 
espèce,  la  tangente  ayant  une  direction  oblique  (fig.  3). 

Enfin  si  q et  q'  sont  pairs,  il  faut  d’abord  choisir  le  signe  de  h , puis  celui  de 
h',  h"  conservant  le  double  signe.  On  a encore  un  rebroussement  de  seconde  es' 
pèce  (fig.  lî  et  13). 

Quand  l’équation  en  v'  a des  racines  multiples  réelles,  on  jiosc  u'  =u',  + k"  et 
l’on  opère  une  nouvelle  transformation  analogue  aux  précédentes,  cl  ainsi  de  suite 
jusqu'à  ce  que  l’on  arrive  à une  équation  n’ayant  plus  de  racine  multiple. 

18.  Il  est  aisé  de  voir  que  la  suite  de  ces  transformations  ne  peut  se  prolon- 
ger à l’infini,  et  qu’elle  doit  nécessairement  se  terminer  après  Un  nombre  limité  d’o- 
pérations. Si  l’on  désigne  en  etfel  par  m le  degré  de  l’équation  proposée,  le  plus 
fort  exposant  de  k et  de  «dans  les  équations  (9)  et  CIO)  étant  au  plusm,  il  est  évi- 


dent que  le  degré  de  f équation  (12)  ne  peut  surpasser  — ; le  degré  n de  la  racine 
multiple  V,  ne  peut  donc  surpasser^.  Quand  dans  l'équation  (10)  on  remplace  « 

par  U,  -|-  k',  le  premier  groupe  fournil  un  terme  en  A’*  indépendant  de  à’  ; l’ex- 
posant de  A’ dans  le  premier  groupe  de  la  nouvelle  équation  sera  donc  au  plus  égal 

à » ; le  degré  de  l'équation  en  v'  ne  pourra  donc  surpasser  ou  En  continuant 
ainsi,  on  voit  qu’après  un  certain  nombre  d’opérations  le  degré  de  l’équation  à 
laquelle  on  arrive,  ne  pouvant  surpasser  • s®’’*  nécessairement  du  premier 
degré. 

Le  raisonnemciil  serait  en  défaut  si  Ton  avait7=9’=7" ; mais,  dans 

ce  cas,  comme  h = h'=h"  = le  degré  de  h'  ne  va  pas  en  augmentani  ; 

comme  d’ailleurs,  à chaque  opération,  on  divise  p;ir  une  certaine  puissance  de  h 
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il  est  évident  que  ce  degré  va  en  diminuant  ; on  arrivera  donc  i une  équation  du 
premier  d^é  en  h,  dans  laquelle  le  premier  groupe  sera  nécessairement  formé 
de  ce  terme  en  A,  et  du  premier  terme  indépendant  de  A ; on  aura  ainsi  à résou- 
dre une  équation  binôme  en  u,  et  par  suite  une  équation  de  premier  degré  en  v. 

46*11  résulte  de  ce  qui  précède,  que  les  courbes  algébriques  n’admettent  ni  points 
d’arrêts,  ni  points  saillants.  La  méthode  ramène , en  effet , la  construction  de  la 
courbe  à la  considération  des  racines  simples  réelles  de  diverses  équations  ; or. 
nous  avons  vu  que,  dans  tous  les  cas,  une  racine  simple  donne  deuxbranches  ajant 
même  tangente,  et  situées  de  part  et  d’autre  ou  d'un  même  côté  de  la  tangente  ou 
de  la  normale  ; elles  forment  donc,  ou  une  courbe  ordinaire  convexe  ou  à inflexion, 
ou  un  rebroussement  de  première  ou  de  seconde  espèce. 

n est  à remarquer  qu’une  fois  arrivé  A une  racine  simple,  ce  qui  suffit  pour  h 
construction  de  la  courbe,  si  Ton  continuait  les  transformations  on  n’aurait 
plus  à considérer  que  des  équations  du  premier  degré  en  u ; il  n’y  aurait  plus  de 
subdivisions  dans  le  calcul  ; les  exposants  seraient  tous  entiers,  et  l’on  obtiendrait 
le  développement  de  k eu  série,  suivant  les  puissances  croissantes  de  A. 


IV. 


17°  La  même  méthode  sert  i déterminer  avec  exactitude  les  branches  infinies 
de  la  courbe  et  leurs  asymptotes  ; elle  donne  toutes  les  asymptotes  paraboliques 
de  la  forme 

ÿ = ox*  + bx"' + e, 

les  exposants  de  x étant  entiers  ou  fractionnaires,  mais  positifs. 

Dans  l’équation  proposée,  considérons  x et  ÿ comme  des  quantités  infiniment 
grandes.  Marquons  dans  un  plan  les  points  qui  outpour  coordonnées  les  exposants 
de  X et  de  y dans  chaque  terme,  et  désignons  par  le  degré  de  y par  rapport  i x; 
le  premier  groupe,  c’est-i-dire  le  groupe  des  termes  du  degré  le  plus  élevé,  de- 
vant contenir  au  moins  deux  termes,  on  démontrera,  comme  précédemment,  que 
ii  est  commensurable,  que  les  points  correspondants  aux  termes  de  même  degré 
sont  en  ligne  droite,  et  que  la  droite  qui  passe  par  les  points  correspondants  aux 
termes  du  premier  groupe  laisse  tous  les  autres  points  au-dessous  et  à sa  gauche. 
D’après  cela,  pour  former  le  premier  groupe,  on  imaginera  une  droite  se  mouvant 
parallèlement  à l’axe  des  x et  venant  des  y positifs  jusqu’i  ce  qu’elle  rencontre  un 
premier  point,  puis,  tournant  autour  de  ce  point,  de  gauche  à droite,  jusqu'à  ce 
qu’elle  en  rencontre  un  second,  tournant  ensuite  autour  de  ce  second  point  dans 
le  même  sens,  jusqu’à  ce  qu’elle  en  rencontre  un  troisième,  et  ainsi  de  suite  jus- 
qu'àce  que  la  droite  devienne  parallèle  à l’axe  des  y.  Chacun  des  côtés  de  cette 
ligne  brisée  donnera  une  manière  d'établir  le  premier  groupe. 

Si  ^ désigne  la  valeur  correspondante  de  |i,  on  posera  x = x’»  ou  x = ± x'*, 
suivant  que  q est  impair  ou  pair;  y = u x'r  ; si  l’on  divise  par  la  plus  haute  puis- 
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unce  de  £ , l’équation  sera  ordonnée  suivant  les  puissances  croissantes  de  * '< 

S* 

égalant  le  premier  groupe  à zéro,  on  aura  à résoudre  une  équation  en  u que  l'on 
simplifiera  en  posant  w = v.  Soit  u,  une  raciue  de  cette  équation;  on  posera 

U = U,  + ^ = A,  et  l'on  arrivera  à une  équation  de  la  forme 

ï AA»  fcP  = 0 


entre  les  deux  quantités  infiniment  petites  A et  A.  On. traitera  cette  équation  parla 
méthode  sui\ie  pour  les  points  singuliers,  et  l'on  poussera  les.«alculs  jusqu'i  ce 
que  l’on  arrive,  dans  le  développement  de  A,  suivant  les  puissances  croissantes  de 
A,  à un  exposant  plus  grand  que  p , ou  plus  loin  encore  si  la  séparation  des  ra- 
cines l'exige  ; la  valeur  correspondante  de  y se  trouvera  ainsi  développée  suivant  les 
puissances  décroissantes  de  x,  et  le  dernier  terme  nu  les  derniers  termes  étant 
affectés  d'exposants  négatifs.  En  négligeantces  derniers  termes,  on  aura  l’asymp- 
tote parabolique;  les  derniers  termes  indiqueront  le  nombre  et  la  disposition  des 
branches  de  courbe  qui  correspondent  à une  même  asymptote. 


Lorsque  ^ =t , étant  égal  ou  supérieur  à l'unité, l'asymptote  devient  rectiligne. 


Nous  remarquons  qu'à  une  même  asymptote  correspondent  toujours  deux 
branches  de  courbe  .«ituées  d'un  même  cdté  ou  de  cdtés  différents  par  rapport  à 
l'asymptote,  vers  une  même  extrémité  ou  vers  deux  extrémités  différentes. 

48.  Nous  avons  borné  cette  étude  aux  courbes  algébriques.  Nous  ferons  obser- 
ver, toutefois,  que  la  même  méthode  peut  être  étendue  aux  courbes  transcen- 
dantes, lorsque  le  premiermembre  de  l'équation  de  la  courbe  est  une  fonction  mo- 
Dodréme  et  monogène  des  deux  variables  x et  y,  dans  le  voisinage  des  valeurs  de 
ces  variables  au  point  considéré;  car  dans  ce  cas  /"(x  A,  y+k)  se  développe 
en  série  cenvergente  suivant  les  puissances  entières  croissantes  de  A.  et  de-  A 
{Voyez  l'addition  mise  à la  fin  du  second  volume)  ; en  suivant  la  marche  indi- 
quée, on  parviendra  à distinguer  et  à séparer  les  racines  de  cette  équation, 
comme  si  elle  se  composait  d’un  nombre  limité  de  termes. 


REMARQUE  SUR  LA  COURBURE  DES  LIGNES. 

M.  Frénet,  professeur  à la  Faculté  des  sciences  de  Lyon,  a imaginé,  pour  l'é- 
tude de  la  courbure,  une  méthode  très  ingénieuse  et  très  élégante  que  nous  allons 
faire  connaître  sommairement. 

4*  Soit  OA  (fy.  4 A,  pl.V),  une  droite  mobile  menée  par  un  point  fixe  O,  paral- 
lèlement àla  tangente  à une  ligne  à double  courbure  ; l’angle  <»  de  cette  droite  avec 
sa  position  voisine  OA'  est  l'angle  de  contingence.  Sur  ces  deux  droites  voisines. 
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prenons  deux  longueur»  O A et  OA'  égales  à l'unité , la  direction  limite  de  A A' 
donne  la  normale  principale  O B.  La  perpendiculaire  O C au  plan  osculaltur 
A O B est  la  normale  au  plan  osculateur  ; M.  Frénet  l’appelle  simplement  l‘axe 
de  la  courbure  ; nous  la  prendrons  dans  un  sens  tel  qu'un  observateur,  placé  sur 
O C,  les  pieds  en  O,  la  tête  en  C,  voie  la  droite  O A tourner  de  gauche  à droite. 
L’angle  w"  de  la  droite  O C avec  sa  position  voisine  O G’  est  Pangle  de  torsion  ; 
nous  donnerons  un  signe  à cet  angle  ; il  sera  regardé  comme  pesitif,  lorsqu'un 
observateur,  placé  sur  O A,  verra  la  droite  O C tournée  de  gauche  à droite,  et 
comme  négatif  dans  le  cas  contraire.  Si  l’on  prend  les  deux  longueurs  O C et  O C' 
égales  à l’unité,  la  direction  limite  do  C G’  est  encore  la  normale  principale  O B, 
mais  en  sens  inverse. 

Nous  désignerons  par  «,  p,  y les  cosinus  des  angles  que  fait  la  tangenteO  A avec 
les  axes  des  coordonnées  rectangulaires;  par  «’,  P’,  y,  les  cosinus  des  angles  que 
fait  la  normale  principale  O B avec  les  mêmes  axes,  et  par  «"  P’’  y"  les  cosinus  re- 
latifs à l’axe  OC.  En  projetant  sur  les  axes  les  deux  triangles  O A A’,  O G G'  on 
a les  relations 


l(lx  r--  a'u 

1 da"  = — 

(<) 

<dp  — P' ta 

(2) 

1 dp"  = — P’oé' 

( dy  = y'o). 

[dy"  = - Y’ta", 

(3) 

U da*  -j-  dp’  4-  dy*. 

(*) 

o,"  = \/da''’  dp’  ’-fdy"* 

Des  équations  (1)  on  déduit  o',P',y’,  c’est-à-dire  la  direction  de  la  normale 
principale  O B ; l’axe  O G sera  donnée  par  les  relations  connues 

(6)  a"  = Py’  — yPS  P"  — Y«'-«ï'.  t"  = “P'  - P“’  ■ 

Les  équations  (3)  et  (4)  déterminent  ensuite  la  première  et  la  seconde  courbure. 
Des  relations 

o'  = P"y  — Py",  P’  — y"«  — Y»",  y’  = »"P  — «P"» 
on  déduit  en  outre 

fda*  — — aïo 

(6)  <dp'  = P'w" — P“ 

(dy'  = y''cü"  — yw. 

S*  Pour  montrer  de  suite  une  application  de  ces  formules,  cherchons  la  courbe 
dont  les  deux  courbures  sont  constantes,  on  a 

dot  dp  __  dy  

dP-  d?~  ~17’ — 

d’où,  en  intégrant, 

a—ka‘+  A,  p =:  ép"  + B,  y = ky"  -1-  C, 

et  |Kir  suite, 

* = A.  -f-  Bp  + Gy,  A B g-l-G  ^ = I . 

Il  en  résulte  que  la  tangente  fait  un  angle  constant  avec  la  droite  fixe,  qui  fait 
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avec  les  axes  (tes  angles  dont  les  cosinus  sont  proporlionnels  aux  coostaules  A, 
B,  C.  La  courbe  est  une  hélice. 

3*  Le  plan  A O C enveloppe  une  surface  développable  sur  laquelle  est 
située  la  courbe  proposée;  soit  O D la  droite  d'intersection  du  plan  AOC  avec 
le  plan  inflniinent  voisin.  La  différence  des  deux  angles  D O A,  D O A’  étant 
une  quantité  infiniment  petite  du  second  ordre, il  est  clair  que  si  l'on  développe  sur 
un  plan  la  surface  dont  nous  venons  de  parler,  l'éléincut  O A ' se  placera  sur  O A . 
prolongement  de  l’élément  précédent,  et,  par  conséquent,  ta  courbe  deviendra  une 
ligne  droite.  C'est  pourquoi  Lancret  a donné  au  plan  A O C le  nom  de  plan  recti- 
fiant et  à la  droite  O D celui  de  rectifiante. 

Si  l'on  désigne  par  a,  b,  c les  cosinus  des  angles  (|uc  fait  la  rectifiante  O D avec 
les  axes,  par  ai  l'angle  de  la  droite  O B avec  sa  position  voisine  O B',  on  aura,  en 
remarquant  que  la  droite  O D est  perpendiculaire  au  plan  BOB', 

O b c 4 

P'dr'  — r'dti'  ~y'  dti  — a'  dy'  a'  d^’  — p'  e/a'  “ co’  ’ 
ut  — y/~d<iL'*  + dp'*  -f-  dy  *. 

On  en  déduit 

t au'  = au"  •+■  a"u 

(7)  I bu  ~ P(o"  -t-  P (a 
d'où 

(8)  u‘  = (1)'“  + (i> 

Considérons  farète  de  rebroussement  de  la  surface  développable  rectifiante; 
O D est  sa  tangente,  AOC  son  plan  osculatcur,  O B son  axe.  c'est-à-dire  la 
normale  à son  phn  osculateur;  donc  B B'  est  sa  normale  principale  et  <»'  son 
angle  de  torsion.  En  désignant  par  u l’angle  do  contingence  de  cette  courbe  et 
par  a , b',  c'  les  cosinus  des  axes  que  fait  sa  normale  principale  B B'  avec  les  axes, 
on  a 

!da'  = — a'u'  iiVi  ® 

dp*  = — b'u'  MO)  }db  — b'ü>, 

dï‘  = — c'm' ; (de  e u*.. 

4*  Considérons  maintenant  l'arétc  de  rebroussement  de  la  surface  enveloppe  des 
plans  normaux.  L’axe  O C est  parallèle  à la  droite  d’intersection  de  deux  plans 
normaux  consécutifs,  qui  est  tangente  à cette  arête  de  rebroussement  ; B O C en 
est  le  plan  osculateur,  OA  l’axe,  A A’  ou  O B la  normale  principale,  u"  l'angle 
de  contingence,  u*  fangle  de  torsion,  AOC  le  plan  rcctitiant,  O D la  rectiüanle. 
Chaque  point  de  cette  arête  de  rebroussement  est  le  centre  de  la  sphère  oscula- 
trice  au  point  correspondant  de  la  courhe  proposée. 

Les  coordonnés  (X,  Y,  Z)  d’un  point  quelcompic  de  la  polaire  1 K,  ou  droite 
d’intersection  de  deux  plans  normaux  infiniment  voisins  (fiy.  16),  satisfont  aux 
relations 

/49)  X — X — a'p_y  — ÿ — ?l>_Z—Z  — y'o_^ 

t'ï;  — P"  y'- 
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P désignant  le  rayon  de  courbure  M I,  A la  distance  d'un  point  de  la  polaire  au 
centre  du  cercle  osculateur. 

Considérons  eu  particulier  le  point  d'intersection  K de  deux  polaires  inüniment 
Toisines  I K,  I K',  ou  le  centre  de  la  sphère  osculatrice,  et  désignons  par  R le 
rayon  K M de  cette  sphère,  par  ç l'angle  K M 1 qu'il  fait  avec  la  normale  princi- 
pale M I,  par  da  l'élément  1 1'  du  lieu  du  centre  1 du  cercle  osculateur,  et  par  d S 
l'élément  K K'  de  l'aréte  de  rebroussement  de  la  surface  enveloppe  des  plans  nor- 
maux ; nous  aurons 


(<3l 

Nous  aurons  aussi 


l!,R*=V  + P*  = 

b> 

_ do 


dp»  -t-  p*tt>*'« 


do» 


dS  =KK'=  l'K'-lK  =1'K  -QK-t-lQ  = IK'-lK4-rQ 

, . hdhJr  pdp  R dR  dR  dR 

= dA  + P<»  = = — J—  =;j- 

k A sin  ç 

da 


et  par  conséquent 

(U) 


dS  _ dR 
^ dp 


L’équation  (13)  donne  le  rayon  R de  la  sphère  osculatrice,  et  l'équation  (K) 
l'élément  dS  de  l'aréte  de  rebroussement  de  l'enveloppe  des  plans  normaux;  on 
en  déduira  aisément  les  deux  rayons  de  courbure  de  cette  courbe.  On  calculerait 
de  même  l'élément  de  l'aréte  de  rebroussement  de  la  surface  rectiPiante,  et  ses 
deux  rayons  de  courbure. 


DÉMONSTRATION  D'UN  THÉORÈME  DE  GAUSS  RELATIF  A LA  COURBURE  DES 
SURFACES,  PAR  M.  BOUQUET. 

On  peut  déterminer  la  position  d'un  point  sur  une  surface  courbe  à l'aide  de 
deux  séries  de  lignes  coordonnées  tracées  sur  cette  surface.  Soit  A U une  ligne 
de  la  première  série  (fig.  46),  AV  une  ligne  de  la  seconde;  la  position  d’une  ligne 
quelconque  de  la  seconde  série  sera  définie  par  l'arc  A P qu'elle  intercepte  sur  A U, 
et  celle  d’une  ligne  quelconque  de  la  première  série  par  l’arc  A Q qu'elle  intercepte 
sur  AV,  de  sorte  que  les  deux  coordonnées  curvilignes  du  peint  M seront  les  arcs 
A P et  A Q que  nous  désignerons  par  les  lettres  u et  v. 

Considérons  maintenant  trois  axes  coordonnés  rectilignes  OX,  OY,  OZ  rectan- 
gulaires entre  eux,  les  coordonnées  x,  y,  a des  divers  points  de  la  surface  par 
rapport  i ces  nouveaux  axes  sont  des  fonctions  des  deux  coordonnées  curvilignes 
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U et  V.  Si  l’oa  trace  uir  la  surCace  une  courbe  quelconque  M N,  la  dilTéreu- 
tielle  dt  de  l'arc  de  cette  courbe  s'exprimera  à l'aide  des  différentielles  des  va- 
riables U et  V.  Il  suffira,  à cet  effet,  de  remplacer  dans  la  formule 
**  = de»  + dÿ*  + ds» 
dt,  dij,  di  respectivement  par 


dx  J ,d*.  dÿ.  . dy  . di  J , dt  , 
d-« + dï dû'*"  + ru**"  ^dv^”’ 


on  trouve 


da*  = ed«’ 
en  posant,  pour  abréger, 

'dx\^  (dj^ 
kdu/  ’’  \du 


S fdudv  + gdv*  ; 


=c 


ns)V=s'ï.+ 

»=(?j’+(g)*+(*y 


du  ' 


dy  . dz  dz 
dv~^  du'  dv' 


11  est  important  d'observer  que  les  quantités  e,  f,  g ont,  pour  chaque  point  de  la 
surface,  des  valeurs  iiidépendautes  de  la  position  du  système  des  axes  rectangulaires 
par  rapport  à cette  surface.  Car  l’expression  delà  différentielle  dt,  à l’aide  des  dif- 
férentielles du  et  dv,  ne  doit  pas  dépendre  du  système  rectiligne  auxiliaire  em- 
ployé pour  l'obtenir.  On  peut,  au  reste,  vérifier  aisément  cette  propriété  en  se 
servant  des  relations  connues  entre  deux  systèmes  de  coordonnées  rectilignes 
orthogonales.  Si  l'arc  M N se  confond  avec  l’une  des  lignes  coordonnées  M C ou 
M D,  cet  arc  sera  une  simple  fonction  de  u ou  de  u,  et  l'on  aura,  dans  le  premier 

cas  = \/e;  dans  le  second  = V?. 

Les  angles  («,  p,  y),  (»’,  P’,  y’)  que  font  avec  les  trois  axes  OX,  OY,  OZ  les  tan  • 
gentes  en  M aux  deux  lignes  coordonnées  MC,  M D,  sont  donnés  par  les  formules 

h dx  „ I dv  1 dx 


cos  a : — =• 


cos  a 1=  ; 


V-edu'^‘^^^=^/i'^''=Vêdü’ 

< dx 


< dy 


-,  . -.M  , t dx 

y g dv  y g dv  ’ y g dv 

J'appelle  6 l’angle  des  deux  courbes;  on  a en  même  temps, 


en  posant. 


cos  6 =:  — d'où  sin 

VJ* 


— V‘3  — r — yg. 

Veg  yeg’ 


= I (ër + (S)’ + è)’i  X Kb)’+ kî)' + (£)’  I 


-( 


^ ^ , dÿ  dp  , ^ dt\- 
du  dv  du  dv  ' du  dv  J 


/dxdy  dxdÿ,2  'dÿdî  dydzVi./dxdx  dx 

\dudo  dvdu)  ' \du  dv  dv  du)  \du  dv  dv  du) . 
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Soient  - et  les  courbures  en  M des  sections  principales  qui  passent  par  ce 

point,  le  produit  — , (produit  que  l’on  prend  pour  mesure  de  la  courbure  de  la 

surface  au  point  M),  peut  s’exprimer  à l'aide  des  seules  quantités  «,  f,  g et  de  leurs 
dérivées  partielles  par  rapport  aux  variables  u et  v.  C’est  le  théorème  très  impor- 
tant découvert  par  Gauss, et  dont  nous  nous  proposons  de  simplifier  la  démonstration . 
L'équation  (R)  du  n*  S81  donne 

i_—  ri  — a» 
pp’  “ (<  -f-  P’  + ?’)*■ 

Je  prends  comme  axe  des  z la  normale  è la  surface  au  point  M,  pour  axes  des 
X et  des  y deux  droites  rectangulaires  situées  dans  le  plan  tuiigeiit  en  ce  même 
point.  Dans  ce  système  d’axes,  les  quantités  p et  q sont  nulles  pour  le  point  M, 
et  l’on  a siroplement 

— rt  — 

PP 


D’autre  part,  en  diiïérciitiant  les  équations 


dz 
du  ' 


ilx 

du 


rfy  rfî 

dv 


dx  du 

Pdu  + Uv’ 


qui  se  rapportent  à un  point  quelconque  de  la  surface,  puis,  remplaçant  les  va- 
riables U et  V par  les  valeurs  particulières  des  coordonnées  curvilignes  du  point  Al, 
un  obtient  les  relations  suivantes  : 


d'x  i’dx\i 

du'—  '■f  ' 

(Pz 


dudv  du' dv 


'.yduj  **  du  lu 
dx  dx 


f( 


du)  , 


d’où 

(<) 


/dx  dy  dxd,j\  dy  dy 
' ^ du  Iv'  dv  du)  du  dv  ' 

(Tî  /' dx\^  ^ dx  du  , ^ /dij\^ 

d?=^\Tv)  +’*rfTrfl+‘yj  ■ 

-•  dudv  — ' ’ \du  dv  dv  du)  ~ ' ’ 


d'x  ^ 
du'  dv' 


Il  est  facile  de  voir  que,  connaissant  les  angles  des  droites  O X,  O Y avec  les 

lignes  coordonnées  M P,  M Q,  on  pourra  exprimer  les  valeurs  *le  ^ 

pour  le  point  M,  en  fonction  de  ces  angles  et  des  quantités  e,  f,  g qui  se  rappor- 
tent au  même  point.  Soit,  par  exemple,  a l'angle  de  O X avec  M C,  on  aura 


dx 

37- 


t rfx 


cos  a . , 

rf.'i  V * ““ 
du 


ou 


rfx 

du 


V«  cos  fl; 


d«  même  pour  les  autres. 
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Je  (lilTérentie  maintenant  tes  équatiuns 


= + U’  + '37J  , 


dx  dx 

' (Îh  dv 


du  de  du  de’ 


i9I 


et  je  remplace  encore  clans  les  équations  obtenues  les  variables  u et  v par  les 
, valeurs  qui  correspondent  au  point  M,  j’obtiens  les  trois  systèmes  d'équations 


(î) 

(3) 


(4) 


I 

I 

1 

) 


I de  _ ^ cPx  ^d*y 
i dû  ~~  du  du*  ' du  du'  ’ 

df < de dx  d'x  , ^ d'y 

du  î dv~~“  dv  du'  ‘ dv  du'  ’ 


i dg dx  d'x  . 

î dv  dv  dv' 

df  h dg dx  d’x 

dv  i du  du  dv' 


dy  ^ 
dv  dv'  ' 
du  d'y 
du  dv*’ 


1 de dx  d’x  dy  d'y 

ï dv  “ du  dudv  du  dudv’ 

K dg  dx  d'x  , ^ d*ÿ 

2 du  dv  dudv  dv  dudv’ 


desquelles  on  peut  tirer  tes  valeurs  que  prennent  au  point  M tes  dérivées  partielles 

du  second  ordre  ^ ^ - atrdS  ’ S?  ’ dv'  ' ^ ^ *'»''*«  quantités 

e,  /■,  ÿ et  de  l’angle  a. 

La  formule  (1)  parait  exiger  que  l’on  ixcnnaisse,  pour  le  même  point  M,  tes  va- 
leurs des  dérivées  partielles  ; mais  on  remarque  que  l’on  a identi- 

quement, pour  un  point  quelconque,  et  c’est  l’unique  artifice  de  la  méthode 
de  Gauss, 

d'x  d'x  d'y  dy  d^  d’i  ( d'y  Y _ { dj  y 

du'  dv'  du’  dv'  ' du*  dv'  \dudv^  \dudv'  \dudvJ 


d'f  K d'e  \ d'g 

dudv  2 dv'  1 du’  ’ 

d’où  l'on  tire  la  valeur  du  biui'irae 


d'j  d^_/  (Pt  y 
du’  dv'  \dudvj 


On  peut  donc  regarder  le  théorème  comme  démontré , car  il  est  évident  que  l'angle 


V. 
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a doit  disparaitm  du  résultat  ; on  pourrait  au  reste  le  supposer,  par  exemple, 
égal  à 

En  faisant  les  substitutions  indiquées  on  trouve 


Soit  maintenant  une  deuxième  surface,  telle  que  chacun  de  ses  points  M'  cor- 
responde i un  point  M de  la  première,  de  telle  sorte  que  les  arcs  de  courbe  cor- 
respondants M N,  M' N'  soient  égaux  ; il  est  évident  que  deux  triangles  curvilignes 
infiniment  petits,  terminés  par  des  contours  correspondants,  seront  égaux,  et  que, 
par  suite,  deux  figures  quelconques  terminées  à des  contours  correspondants,  au- 
ront b même  aire.  On  dit  que  deux  surfaces  qui  jouissent  de  cette  propriété 
peuvent  se  transformer  l'une  dans  l'autre. 

Si  l'on  imagine  sur  cette  deuxième  surface  les  axes  A'  U , K Y qui  corres- 
pondent aux  axes  A U,  AV  et  les  deux  séries  de  lignes  coordonnées  qui  corres- 
pondent à celles  de  la  première  surface,  deux  points  correspondants  seront  dé- 
terminés par  les  mêmes  valeurs  des  variables  u et  ti  ; de  plus,  les  quantités  e,  f,g 
seront  les  mêmes  fonctions  des  variables  u et  v.  Donc  les  courbures  des  deux 
surfaces  aux  points  correspondants  seront  les  mêmes. 

En  particulier,  si  l'une  des  surfaces  est  plane,  on  aura  en  chaque  point  de  l'autre 

0,  ou 
PP 

rt  — $*  =:  0. 


Hais,  on  démontre  aisément  que  toute  surface  jouissant  de  la  propriété  exprimée 
par  cette  formule  est  l'enveloppe  d'un  plan  mobile  dont  l'équation  renferme  un 
seul  paramètre  variable  et  dont  les  intersections  successives  sont  tangentes  à une 
ligne  & double  courbure. 

M.  Liouville,  dans  scs  leçons  au  Collège  de  France,  a déduit  de  la  même 
formule  un  grand  nombre  de  conséquences  remarquables  ; mais  leur  démonstra- 
tion nous  ferait  sortir  des  limites  que  nous  avons  dû  nous  imposer  dans  cette 
note. 


UN. 
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